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用于帮助腰椎脊柱损伤者的下装辅助穿戴

装置

(57)摘要

本实用新型是一种用于帮助腰椎脊柱损伤

者的下装辅助穿戴装置，它能够辅助使用者，尤

其是无法弯腰的使用者穿戴裤子、裙子等下装。

它包括两个基本组成圆形的半圆形撑杆，各撑杆

上设置用于夹持下装的多个夹子，每个撑杆设置

在一个用于带动其上下升降的电动推杆的伸缩

杆上，每个电动推杆的壳体设置在用于带动电动

推杆沿着半圆形撑杆径向移动的水平移动装置

上，且该水平移动装置以电机作为动力源。
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1.用于帮助腰椎脊柱损伤者的下装辅助穿戴装置，其特征是，包括两个基本组成圆形

的半圆形撑杆，各撑杆上设置用于夹持下装的多个夹子，每个撑杆设置在一个用于带动其

上下升降的电动推杆的伸缩杆上，每个电动推杆的壳体设置在用于带动电动推杆沿着半圆

形撑杆径向移动的水平移动装置上，且该水平移动装置以电机作为动力源。

2.如权利要求1所述的下装辅助穿戴装置，其特征是，水平移动装置包括环绕在两个带

轮上的输送带，两个带轮转动设置在机架上，一个带轮与驱动其转动的电机输出轴相连，电

动推杆的壳体设置在输送带的上部。

3.如权利要求1所述的下装辅助穿戴装置，其特征是，机架成U形，两个带轮设置在U形

机架的两侧竖板之间。

4.如权利要求1所述的下装辅助穿戴装置，其特征是，夹子滑动设置在撑杆上。

5.如权利要求1所述的下装辅助穿戴装置，其特征是，它还包括用于控制电动推杆和电

机动作的遥控器。
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用于帮助腰椎脊柱损伤者的下装辅助穿戴装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及下装辅助穿戴装置。

背景技术

[0002] 辅助器具在我们的生活中占有重要地位，能帮助人们解决一些困难。而对于腰椎

损伤患者来说，下装穿戴是极具困难的，需要一定的辅助仪器。然而，由于种种原因，这一有

效的辅助手段尚未能广泛开展。

[0003] 近年来，在我国科技人员的努力协助下，研制了一些辅助下肢瘫痪患者辅助穿戴

器具。经过对患者的应用和观察，证实能不同程度的实现对下肢功能的补偿达到对减轻下

肢功能障碍，促进残存功能发挥的目的，解决腰椎损伤患者和老年人士的功能障碍问题，更

好的帮助他们穿裤、提裤，以解决生活中的不便，有较大的使用价值和应用前景。

发明内容

[0004] 本实用新型是一种用于帮助腰椎脊柱损伤者的下装辅助穿戴装置，其主要针对渴

望生活自理的腰椎脊柱损伤患者及部分年迈的老人设计的辅助穿戴装置，它能够辅助使用

者，尤其是无法弯腰的使用者穿戴裤子、裙子等下装。

[0005] 本实用新型的目的是通过以下技术方案实现：

[0006] 本实用新型所述的用于帮助腰椎脊柱损伤者的下装辅助穿戴装置，包括两个基本

组成圆形的半圆形撑杆，各撑杆上设置用于夹持下装的多个夹子，每个撑杆设置在一个用

于带动其上下升降的电动推杆的伸缩杆上，每个电动推杆的壳体设置在用于带动电动推杆

沿着半圆形撑杆径向移动的水平移动装置上，且该水平移动装置以电机作为动力源。

[0007] 作为对上述的下装辅助穿戴装置的进一步改进，水平移动装置包括环绕在两个带

轮上的输送带，两个带轮转动设置在机架上，一个带轮与驱动其转动的电机输出轴相连，电

动推杆的壳体设置在输送带的上部。

[0008] 作为对上述的下装辅助穿戴装置的进一步改进，机架成U形，两个带轮设置在U形

机架的两侧竖板之间。

[0009] 作为对上述的下装辅助穿戴装置的进一步改进，夹子滑动设置在撑杆上。

[0010] 作为对上述的下装辅助穿戴装置的进一步改进，它还包括用于控制电动推杆和电

机动作的遥控器。

[0011] 本实用新型的有益效果：

[0012] 使用时，先通过两个水平移动装置带动两个撑杆相对移动到，使得两个撑杆基本

形成圆形，然后两个撑杆上多个夹子夹住下装的裤腰部，再通过电动推杆的伸缩杆下降，使

得下装下降到合适位置，使用者的双脚、双腿再伸入到下装内，再通过电动推杆的伸缩杆上

升，带动下装向上移动到使用者腰部，松开夹子，整理穿戴好下装即可。使用过程中，无需弯

腰。

[0013] 输送带结构简单，并且容易带动推杆相连，这样装置整体体积小巧，便于安装在商
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场、超市中的服装销售区域和居民家庭中。

[0014] 夹子滑动设置在撑杆上，可以移动，以适应大小的下装。

[0015] 采用遥控器遥控操作电动推杆、驱动水平移动装置的电机等，更加便于腰椎脊柱

损伤者等无法弯腰的人士使用。

[0016] 本实用新型是为渴望生活自理的腰椎脊柱损伤、无法弯腰的患者及部分年迈的老

人设计制造出便携式辅助穿戴装置，这一类人可以独立自主地通过装置实现裤装，裙装等

下装的日常穿戴。

附图说明

[0017] 图1是用于帮助腰椎脊柱损伤者的下装辅助穿戴装置总体图；

[0018] 图2是输送带、电机、电动推杆、撑杆等的示意图。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图，对本实用新型作进一步说明。

[0020] 参见图1所示的用于帮助腰椎脊柱损伤者的下装辅助穿戴装置，其左右成对称设

置。包括两个基本组成圆形的在水平面内的半圆形撑杆1，各撑杆上滑动设置用于夹持下装

的多个燕尾夹2，每个撑杆设置在一个用于带动其上下升降的电动推杆3的伸缩杆31上，每

个电动推杆3的壳体设置在一个输送带4的上部。

[0021] 参见图2，每个输送带4环绕在两个带轮5上，两个带轮5通过带轮轴转动设置在U形

机架6的两侧竖板61之间，两个带轮5中的一个主动带轮51的带轮轴与驱动其转动的电机7

输出轴相连，电机7设置在一侧竖板的外侧。用于控制电动推杆和电机动作的遥控器分别通

过无线信号与电动推杆的控制器和电机控制器进行通讯，以通过遥控器控制电动推杆和电

机动作。

[0022] 电动推杆属于现有装置，是一种将电动机的旋转运动转变为推杆的直线往复运动

的电力驱动装置，可用于各种简单或复杂的工艺流程中做为执行机械使用，以实现远距离

控制、集中控制或自动控制。

[0023] 当然，对于本装置来说，电动推杆3在输送带4的带动下只限于在两个带轮5之间左

右移动。
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图1
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图2
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