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Wynalazek niniejszy dotyczy ulepszen
mechanicznego urzadzenia nastawczego o-
pisanego w patencie Nr 23 005.

Rzeczywiste potozenie lecacego platow-
ca w chwili, w ktérej urzadzenie nastawcze
podaje jego wspoélrzedne, jest przedstawia-
ne w urzadzeniu nastawczem zapomoca osi
8, ktora sama porusza tarcze wskaznikowa
kata wysokosci ptatowca i oddzialywa réw-
niez na tarcze wskaznikowa kata azymutu.

Przedmiotem niniejszego zgloszenia jest
przedewszystkiem ulepszenie, dzigki kté-
remu potozenie lecacego platowca w chwi-
li, w ktérej wystal on dZwigk otrzymany w

odbiorniku, oraz rzeczywiste potozenie pta-
towca w chwili, w ktérej urzadzenie na-
stawcze podaje jego wspolrzedne, sa przed-
stawiane zapomoca plamek $wietlnych,
przyczem polozenie tych dwéch plamek
$wietlnych pozwala w kazdej chwili na
okreslenie polozenia ptatowca i drogi, po
ktorej on si¢ posuwa.

Zgloszenie niniejsze dotyczy réwniez u-
rzadzeni, pozwalajacych na wprowadzanie
poprawek bledéw pomiarowych, pochodza-
cych z zalamywania si¢ fal dZwickowych
wskutek réznic temperatur poszczegélnych
warstw powietrza albo powodowanych wia-



tletti: S, Wil bodhizayis’ Hb wiatrem

w kierunku poprzecznym.

w ponizszym opisie. Na rysunku ‘przedsta-

wiony jest w persp-ektywie schematyc.znyﬂ

widbk ogolny urzadzenie'pastawczegd ‘we-
dtug wynalazku. Urzadzenie nastawcze ‘we-

dtug wynalazku jak i urzadzenie wedhug
patentu Nr 23005 zawiera o$ 7, pm-zedsma— e
wiajaca, poloZenie platowca w chwili wy-

sytania udzw!,e;kq, oraz-o$ .8, przedstawza}q-,
ca rzecz
li, w kto:re) ucrzadzeme nastawcze podaje
jego wspétrzedne. 77 # ¢ 7T
Zgodnie z wynalamkmm uquzeme za-
wiera dwa Zrodla §wiatla 7a i 8a, ktorych
waskie wigzki swietlne wytwarzajg na ekra-
nie.E dwie plamki §wietlne A i A;,, poda-
jace w kazdej chwili polozenie platowca i
droge, po ktérej on si¢ posuwa. Na tym

ekranie moga byé przewidziame podziatki -

kata wysokosci i kata azymutu. Zrédia
swiatla 7a i 8a sa lekko nachylone ku sobie,

aby pfamkt A i4, mogly sie zblizaé i na-

wet zlewaé' sie ze 'soba, co bywa czasami

niezbedne.

Urzadzenie nastawcze przedstawione na
rysunku zawiera urzadzenie pomocnicze,
poprawiajace blad, pochodzacy z zatamy-
wania si¢ fal dZzwiekowych wskutek zmian
temperatury poszczegélnych warstw powie-
trza. W celu usuniecia tego bledu malezy
kat wysokosci platowca uwidoczniany wa-
fem AS zmieni¢ o kat a okreslony réwna-
‘niem af — KHcotgS, w ktorem K jest
wielkoécia stata, a H jest funkcja tempera-
tury. W tym celu wal AS napedza tarcze
200, w ktorej wykonany jest zlobek pro-
‘wadniczy 201 przebiegajacy odpowiednio
do réwmania af — KHcotgS. Zlobek 201
prowadzi dzwignie 202 dziatajaca na zebat-
ke 203 zazebiajacy sie z wiericem 204 prze-
kladni réznicowej 205, ktéra zmienia o kat
‘a ka,t obrotw watu AS, a wilec wprowadza

wke na btad powodowamry zaiamywa[-
‘hiem 86 fal diwiekowych.

&16)émie platowca ‘w chwi- -

Urzadzenie nastawcze wedlug wynalaz-

;__«.ku zawiera rowniez urzadzenie pomocnicze
Zalety i szczegély wynalazku sa podam :

ustiwajage blad powstajacy wskutek wiatru
dzialajacego w kierunku podtuznym. Aby

wprowadzi¢ t¢ poprawke, nalezy kat wyso-

kosci platowca gmieni¢ o kat f, okreslony

' r6mna.merm B, = KWcoswcosScotgS, w kto-
_rem K jest wielkoscia stala, W oznacza

szybkosé wiatru, a w — kat, ktory tworzy

-linja. drogi pla,tovwca z plaszczyzng kata
,wysoﬂmscl .

- Poprawka, powyzsza. Jest uskubeczmana
w ciggu dwoéch nastepujacych po sobie o-
kreséw czasu. Najprerw uskuteczniana jest
poprawka wprowadzajaca zalezno$é od
KWcosScotgS. W tym celu wal AS uru-
chomiany w zaleznosci od wartosci kata
wysokosci napedza tarcze 206, w ktérej
wykonany jest zlobek prowadniczy prze-
biegajacy odpowiednio do wzoru KWcosS-
cotgS. Ztobek powyzszy rozrzadza dzwi-
gnig 207, ktéra oddzialywa na zebatke 208
zazebiajaca sie z kolem zebatem 209, na
ktérego osi 210 zamocowane jest drugie ko-
to zebate 211 uruchomiajace zebatke 212,
ktéra W ten sposéb jest napedzana odpo-
wiednio do wzoru KWecosScotgS. Aby
wprowadzi¢ poprawke mna zalezno§é od

.cosw, na osi 210 umieszczona jest przeklad-

nia réznicowa 213 napedzana walem 214
w zaleznosci od kata . Ponizej bedzie po-
dane, w jaki sposéb uruchomiany jest wat

214, W tych warunkach zebatka 212 jest

‘napedzana w zaleinosci od wartosci

KWecoswcosScotgS. Zebatka ta napedza
stawidlo 215 sprzezone z wiericem 216
przekladni réznicowej 217, ktéra wprowa-
dza do ruchu watu AS zadang poprawke.

- 'Wal AS napedza mnastepnie wal 218,
ktory ze swej strony wuruchomia za po-
$rednictwem zespotu kot zebatych 219 wal

- 230 napedzajacy walec 231, w ktorego po-

wierzchni wykonany jest rowek prowadni-
czy, odpowiadajacy rowkowi prowadnicze-

‘mu 3 wedtug patentu Nr 23005 i rozrza-

dzajacy wézkiem 5, ktérego polodenie za-



lezy wobec tego od polozenia platowca
przedstawionego watem AS, z uwzglednie-
niem poprawek na bledy powstale wsku-
tek zatamywania si¢ fal dzwigkowych
wskutek wiatru w kierunku podluz-
nym.

W celu uskutecznienia poprawki na
btad dzwieku zrédio $wiatta 8a, podobnie
jak o$ 8 wedlug patentu Nr 23 005, jest osa-
dzone na zebatce 26 wspétdzialajacej z ko-
tem zebatem 25 zamocowanem na osi 232
napedzanej osia 233 uruchomiana ze swej
strony zapomoca osi 234.

W przedstawionym przyktadzie wyko-
nania powyzsza oS jest napedzana, w za-
leznosci od odleglosci ptatowca od odbior-
nika oraz w zaleznosci od szybkosci lotu
platowca, za posrednictwem opisanego po-
nizej urzadzenia. Wal AS przedstawiaja-
cy polozenie platowca wuruchomia tarcze
235, w ktérej wykonany jest zlobek pro-
wadniczy 236, ktérego ksztalt odpowiada

funkcji wzoru Ztobek powyzszy

sin

kieruje dzwignia 237 oddzialywajaca na
sworzen nagwintowany 238 zapomoca kola
V obracanego w zaleznosci od szybkosci lo-
tu ptatowca. Sworzen 238 uruchomia zg¢bat-
ke 239, ktéra napedza o$ 234 w zaleznosci
od odleglosci pomiedzy platowcem a od-
biornikiem oraz w zaleznosci od szybkosci
V tak, ze dlugos¢ odcinka A — A, bedzie
przedstawiala w kazdej chwili btad dzwie-
ku.

Kierunek wektora A — A, jest regulo-
wany zapomoca kétka f, ktére uruchomia
wal 240 napedzajacy wal 241. Wat 241 na-
pedza ze swej strony wal 242a uruchomia-
jacy koto zebate 243¢, z ktérem potaczona
jest oslena 244a zawierajaca zrédlo $wia-
tla 7a oraz zg¢batke 26, ktérej nadany be-
dzie w ten sposéb zadany kierunek. W
praktyce przyjmuje sie jako zalozenie, ze
platowiec porusza sie po linji prostej, wo-
bec czego nalezy postepowaé w sposéb na-
stepujacy. Najpierw nalezy okreslié¢ zapo-

moca odbiornika potozenie ptatowca A w
chwili wystania dzwigku, nastepnie dru-
gie analogiczne potozenie platowca A"
Na ekranie E nalezy nakresli¢ linje pro-
sta AA® oraz zapomocg koélka f nakiero-
waé odpowiednio do tej linji zebatke 26.
Nastawianie kata azymutu uskutecznia sig
bezposrednio przez cbracanie calosci urza-
dzenia dookota osi x — x. W tym celu u-
rzadzenie jest umieszczone na wienicu 242,
ktorego os 243 jest napedzana za posred-
nictwem zespolu kol zebatych 244 osig 245,
ktéra jest uruchomiana zkolei waltem
AA.

Podczas zmiany kata azymutu wektor
A A, powinien pozosta¢ réwnoleglym do
roprzedniego swego kierunku. Aby to osia-
gnac, wystarcza na wale 240, ktéry jesi u-
ruchomiany zapomoca kélka // nadajacego
kierunek wektorowi A A, osadzi¢ prze-
ktadnie réznicowa 246 uruchomiana watem
kata azymutu A A .

Urzadzenie nastawcze wedlug wyna-
lazku zawiera réwniez urzadzenie pomoc-
nicze uskuteczniajace poprawke na btad
powstajacy wskutek wiatru w kierunku po-
przecznym. Aby uskuteczni¢ te poprawke,
nalezy przesunaé catos¢ urzadzenia na za-
dana odlegles¢ w zadanym kierunku. W
tym celu urzadzenie posiada kotko 247,
ktére jest poruszane w zaleznosci od kata
», ktéry tworzy kierunek wiatru z kierun-
kiem drogi ptatowca, przyczem ruch ob-
rotowy tego kotka powoduje ruch wierica
248, a wiec i ruch calego urzadzenia. Z dru-
giej strony urzadzenie nastawcze zawiera
kotko napedowe 249, ktére jest uruchomia-
ne w zaleznosci od szybkosci wiatru W i
ktére powoduje cbracanie sig sworznia na-
gwintowanego 250, na ktéry oddzialywa o-
pisana powyzej dZzwignia 237. Sworzen 250
napedza zebatke 257 oddziatywajaca na o$
252, ktéra zapomoca kola zebatego 253 i
zebatki 254 nadaje zadane przesunigcie ca-
tosci urzadzenia. Poniewaz wartosé kata o,
o ktérym byla mowa powyzej, zaleiy od



wartosci kata azymutu i od wartosci kata
», wiec wal 214 jest napedzany w zalezno-
$ci od wartosci tych dwoch katow, jak to
wynika z rysunku.

Nalezy zaznaczyé¢, ze rdzne ulepszenia,
ktére zostaly opisane, moga by¢ zastosowa-
ne kazde oddzielnie w urzadzeniu nastaw-
czem wedlug patentu Nr. 23 005.

Zastrzezenia patentowe.
1. Mechaniczne urzadzenie nastaw-
cze do okreslania miejsca znajdowania sie
platowca zapomocg celownikéw optycz-
nych, akustycznych lub innych wedlug pa-
tentu Nr 23 005, znamienne tem, ze w celu
wprowadzania poprawki na blad dzwieku
posiada tarcze (235) z rowkiem prowadni-
czym wykonanym odpowiednio do funkeji

1
sin
pedowem uruchomianem w zaleznesci od
szybkosci platowca, przyczem zmiana kie-

, ktory wspoldziala z kotkiem na-

runku linji {7 — 8) jest uskuteczniana za-
pomoca kotka napedowego uruchomianego
recznie.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze w celu usuniecia btedu doty-
czacego kata wysokosci i1 powstajacego
wskutek zalamania fal dzwiekowych jest
zaopatrzone w tarcze (200} z rowkiem pro-

wadniczym wykonanym w niej odpowied-
nio do réwnania af — KHcotgS.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 2,
znamienne tem, ze w celu usuniecia btedu
powstajacego wskutek wiatru w kierunku
podluznym jest zaopatrzone w tarcze (206)
z rowkiem prowadniczym wykonanym jako
funkcja KWcosScotgS i wspétdziatajacym
z dzwignia (207), ktéra zapomoca narza-
déw (208 — 211) uruchomia zebatke (212),
przyczem zebatka ta jest uruchomiana z
drugiej strony odpowiednio do wartosci ka-
ta /o) 1 jej ruchy sa przekazywane na wal
(AS), wskutek czego kat wysokosci zmie-
nia sie o kat / == KWcosmcosScotgS.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, — 3,
znamienne tem, Ze urzadzenie pomocnicze,
wprowadzajace poprawke na blad spowo-
dowany wiatrem w kierunku poprzecznym,
stanowi koétko napedowe (249), uruchomia-
ne w zaleznosci od szybkosci W wiatru i
wspoldzialajace z rowkiem prowadniczym
(236), oraz kétko napedowe (247) urucho-
miane w zaleznodci od kata, ktory tworzy
kierunek wiatru z kierunkiem drogi pla-
towca.

Anciens Etablissements
Barbier, Benard & Turenne.
Zastepca: Inz. M. Brokman,

rzecznik patentowy.
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