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"DISPOSITIVO E METODO DE RECEPCAO, PARA UM SISTEMA DE
COMUNICAGAO" .
ANTECEDENTES DA INVENGAO

1. Campo da Invengdo

A presente invengdo refere-se na generalidade a
um aparelho e um método de codificagdo/decodificacdo de
canal para um  sistema de comunicagdo, e mails
particularmente, a um aparelho e um método de
codificacdo/decodificacdo de canal para realizacdo de
decodificacdo iterativa de decisdo suave.

2. Descricdo da Técnica Associada

Um turbo codificador & um codificador de canal
tipico que suporta decodificacdo iterativa. O turbo
codificador ¢ «classificado como um turbo codificador
paralelo ou um turbo codificador serial. Embora a presente
invencdo seja descrita com referéncia ao turbo codificador
paralelo, é igualmente possivel aplicar a presente invencdo
ao turbo codificador serial trabalhando em combinacado com
um aparelho de decodificacdo iterativa.

0 turbo codificador codifica um quadro de dados
de entrada de N bits em simbolos de paridade utilizando
dois cédigos concatenados paralelos simples, em que sao
geralmente utilizados coédigos convolucionais sistemdticos
recursivos (RSC) como cddigos componentes.

As FIGS. 1 e 2 ilustram um turbo codificador e um
turbo decodificador convencionais, respectivamente, que sé&o
revelados detalhadamente na patente norte-americana n°
5.446.747, emitida em 29 de agosto de 1995, que se encontra
aqui incorporada a titulo de referéncia.

Fazendo referéncia & FIG. 1, um intercalador 16 &
ligado entre um primeiro e um segundo codificadores
constituintes 12 e 14. Para os primeiro e segundo

codificadores 12 e 14, pode ser utilizado um codificador
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RSC, que é bem conhecido na técnica. O intercalador 16
possui o mesmo tamanho gue um comprimento de quadro, N, dos
dados de entrada, e altera a disposicdo do fluxo de bits de
dados de entrada d, fornecido para o segundo codificador
constituinte 14 para reduzir a correlagdo entre os bits de
dados. Desta forma, os cbédigos concatenados paralelos de
saida para o fluxo de bits de dados de entrada dy passam a
ser x; (isto é, dy sem modificacdo) e vix € Y-

A FIG. 2 é um diagrama de blocos ilustrando uma
configuracdo de um turbo decodificador convencional. O
turbo decodificador inclui um adicionador 18, subtratores
20 e 22, um circuito 24 de decisdo suave, retardo 26, 28 e
30, e decodificadores MAP (M4xima Probabilidade a
Posteriori) 32 e 34. 0O turbo decodificador inclui
adicionalmente um intercalador 36 que é idéntico ao
intercalador 16 ilustrado na FIG. 1, e deintercaladores 38
e 40. O turbo decodificador decodifica iterativamente dados
de entrada na unidade de quadro utilizando um algoritmo de
decodificacdo MAP; uma taxa de erros de bits (BER) &
reduzida, a medida que o numero de decodificacgdes
iterativas aumenta. Na generalidade, podem ser utilizados
para o turbo decodificador ndo somente um decodificador MAP
mas tampém um decodificador SOVA (Algoritmo Viterbi de
Saida Suave), que pode realizar decodificagdo iterativa de
decisdo suave.

Conforme se encontra ilustrado na FIG. 1, o turbo
codificador inclui o intercalador 16, o que implica que a
codificacdo e a decodificagdo devem ser realizadas na
unidade de quadro. Portanto, pode ser entendido que a
capacidade de meméria requerida para os decodificadores MAP
32 e 34 no turbo decodificador da FIG. 2 aumenta
proporcionalmente a um valor obtido mediante a

multiplicacdo do comprimento do quadro por um numero de
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estado dos codificadores 12 e 14 da FIG. 1.

Em um sistema de comunicacdc destinado a
proporcionar diversos servigos, tals como voz, caracteres,
imagens e servicos de imagens em movimento, uma taxa de
dados situa-se em uma faixa desde varios Kbps até varios
Mbps, e um comprimento de quadros de dados inseridos em um
codificador de canal varia desde varios ms (milissegundos)
até varias centenas de ms. Em particular, um decodificador
de canal empregando a decodificagdo iterativa, tal como o
turbo decodificador, tem a taxa de erros de bits (BER)
reduzida a medida que o numero de decodificagdes iterativas
aumenta. Entretanto, um aumento no numero de decodificag¢des
iterativas conduz inevitavelmente a aumentos na quantidade
de cdlculos, consumo de energia do decodificador, e retardo
de tempo. Desta forma, no decodificador de canal que
utiliza decodificacdo iterativa, o nimero de decodificagdes
iterativas é geralmente fixado em um valor que satisfaz um
retardo de tempo permissivel independentemente do tipo do
servico.

Entretanto, devido ao fato da condigdo de um
canal de transmissdo variar com o tempo, poderd ndo ser
obtida uma taxa de erros de bits desejada com o nimero fixo
de decodificac®es iterativas na pior condigdo de canal. Em
um servico de dados em pacote que pode ser menos
influenciado por um retardo de tempo de transmissdo, uma
taxa de erros de bits desejada pode ser satisfeita mediante
aumento do numero de decodificacdes iterativas. Entretanto,
quando o nimerc de decodificagdes iterativas & fixado em um
valor maximo considerando somente a pior condigdo de canal,
a quantidade de cadlculo aumenta desnecessariamente,
causando um acréscimc no consumo de energia do
decodificador em uma condicdo de canal boa. Além disso,

muito embora o tempo de retardo de transmissio aumente, ¢
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necessario aumentar o numero de decodificagées iterativas,
se necessario, de acordo com uma classe do usuario ou dados
recebidos. A taxa de erros de bits e o retardo de tempo sé&o
determinados de acordo com a classe. Desta forma, ¢
necessario variar o numero de decodificagbes iterativas de
acordo com o tipo de servico, a classe, e as condigbes de
canal.

Sumario da Invencdo

Un objetivo da presente invencdo consiste,
portanto, na apresentacdo de um aparelho e um método de
codificacdo/decodificacdo de canal para variar um numero de
decodificacdes iterativas de acordo com um tipo de servico
e uma classe de dados.

Um outro objetivo da presente invengdc consiste
na apresentacdc de um aparelho de codificacgdo/decodificagéo
de canal para variar um numero de decodificac¢des iterativas
de acordo com uma condigdo de canal variavel ao longo do
tempo.

A presente invengdo proporciona um dispositivo de
recepcdo para um sistema de comunicacdo. No dispositivo de
recepcdo, um receptor de informagdes de mensagem recebe
informacdes sobre uma mensagem a ser recebida. Um
controlador determina um numero de decodificagdes
iterativas de um decodificador de acordo com as informag¢des
de mensagem recebidas. Um decodificador decodifica
iterativamente a mensagem recebida de acordo com o nimero
de decodificacdes iterativas determinado.

As informacdes de mensagem incluem uma classe de
dados recebidos, e a classe inclul uma taxa de erros de
bits (BER) requerida. O numero de decodificagbes iterativas
¢ aumentado para uma BER mals baixa. Adicionalmente, a
classe inclui um retardo de tempo permissivel, e o namero

de decodificacdes iterativas é aumentado para um retardo de
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tempo permissivel mais longo.

Além disso, as informagdes de mensagem incluem um
tipo de servico dos dados recebidos, e o numero de
decodificacdes iterativas é reduzido quando o tipo de
servico consiste em um servigo de imagens em movimento
devido ao fato do servigo dever ser realizado com um tempo
de retardo curto.

Breve Descricgdo dos Desenhos

0Os  objetivos, caracteristicas e vantagens
descritos acima e outros ainda, da presente invengdo, irdo
tornar-se mais aparentes a partir da descricdo detalhada a
sequir quando considerada em combinagdo com 0s desenhos em
anexo nos quais:

A FIG. 1 é um diagrama de blocos 1ilustrando um
turbo codificador convencional;

A FIG. 2 é um diagrama de blocos 1lustrando um
turbo decodificador convencional;

A FIG. 3 é um diagrama de blocos que ilustra um
transmissor de canal de acordo com uma modalidade preferida
da presente invengdo;

A PIG. 4 é um diagrama de blocos que ilustra um
receptor de canal de acordo com uma modalidade preferida da
presente invencao;

A FIG. 5 é um diagrama de blocos que ilustra um
outro receptor de canal de acordo com uma outra modalidade
preferida da presente invencgdo;

A FIG. 6 & um fluxograma ilustrando um processo
de controle de um controlador de decodificagdo iterativa de
acordo com uma modalidade da presente invengao; e

A FIG. 7 é um grafico ilustrando um resultado de
simulacdo como uma fungdo do numero de decodificagdes
iterativas de acordo com uma modalidade preferida da

presente invencgdo.
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Descricdo Detalhada da Modalidade Preferida

Uma modalidade preferida da presente invencao
serd descrita mais abaixo com referéncia aos desenhos em
anexo. Na descrigcdo a seguir, ndo sdo descritas
detalhadamente construcdes ou fungdes bem conhecidas para
nao obscurecer a presente invengdo.

Em uma modalidade preferida da presente invencgdo,
um turbo codificador é utilizado para um codificador de
canal, e um decodificador MAP é& utilizado para
decodificacdo iterativa de decisdo suave. Um decodificador
SOVA pode igualmente ser utilizado para a decodificacgdo
iterativa de decisdo suave.

A FIG. 3 ilustra um transmissor de canal
incluindo um turbo codificador de canal de acordo com uma
modalidade preferida da presente invencdo. O turbo
codificador de canal turbo-codifica dados de wusuéario
recebidos em uma unidade de quadro de entrada de N bits e
transmite os dados de usudrio codificados através de um
canal de transmissdo.

Um codificador de dados de origem 312 realiza
compressdo e codifica dados de usudrio fornecidos de um
dispositivo de entrada de dados de wusudrio 311. Um
codificador de canal 313 codifica uma saida do codificador
de dados de origem 312. Na modalidade, um turbo codificador
é utilizado como codificador 313 de canal. Um intercalador
de canal 314 intercala uma saida do codificador de canal
313. Um modulador 315 modula (ou espalha) uma saida do
intercalador 314 e transmite a saida modulada através de um
canal de transmissdo 316. Uma unidade de processamento
central (CPU) 300 determina um tipo do servigo (servigo de
voz, caracteres, imagem, ou imagens em movimento) e uma
classe de dados, e fornece informagdes de mensagem sobre o

tipo do servigo e a classe de dados para um transmissor de
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informacdes de mensagens 301. A classe de dados inclui a
taxa de erros de bits (BER) requerida e o retarde de tempo
permissivel. A classe de dados e o tipo de servigo podem
ser previamente determinados ndo somente durante o
estabelecimento da chamada, mas também durante o servigo.

Fm operacdo, quando do recebimento dos dados de
usudric provenientes do dispositivo de entrada de dados de
usudrio 311, o codificador de dados de origem 312 codifica
os dados de usuadrio e fornece os dados codificados para o
codificador de canal 313. 0Os dados de usudric podem ser
caracteres, imagens ou dados de imagens em movimento
possuindo uma taxa de dados de varias dezenas de Kbps ou
mais, bem como dados de voz com uma taxa de dados de varios
Kbps. A CPU 300 transmite informagdes de mensagem sobre o
tipo de servico e a classe de dados de usuédrio através do
transmissor de informag¢des de mensagem 301.

Muito embora a presente invengdo seja descrita
com referéncia a uma modalidade que transmite as
informacdes de mensagem para o decodificador através de um
canal separado, ¢ 1gualmente possivel transmitir as
informacdes de mensagem transportando as mesmas em uma area
frontal ou traseira de um quadro de transmissdo durante
transmissdo dos dados de usuario.

A FIG. 4 ilustra um receptor de canal incluindo
um decodificador de canal de acordo com uma modalidade
preferida da presente invengéo.

Fazendo referéncia a FIG. 4, um demodulador 412
demodula um sinal de entrada recebido através de um canal
de transmissdo 414. Um deintercalador de «canal 413
deintercala uma saida do demodulador 412. Um receptor de
informacdes de mensagem 401 recebe as informagdes de
mensagem transmitidas do transmissor de informacbes de

mensagem 301 da FIG. 3, e fornece as mesmas para uma CPU
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400. A CPU 400 analisa as informacdes de mensagem recebidas
e fornece informacdes sobre decodificagdo iterativa para um
controlador de decodificacdo iterativa 402. O controlador
de decodificacdo iterativa 402 analisa ent&o as informagdes
de decodificagdo iterativa fornecidas pela CPU 400 para
determinar de acordo com a andlise o numero de
decodificacdes iterativas, e controla o decodificador de
decisdo suave 414 de acordo com o numero determinado de
decodificacdes iterativas. Neste —caso, o0 numero de
decodificagbes iterativas é reduzido para um servigo de
imagens em movimento permitindo somente um curto retardo de
tempo, sendo aumentado para um servigo de caracteres que
permite um retardo de tempo mais longo. Adicionalmente,
mesmo durante a decodificacdo, se a BER ou FER (Taxa de
Erros de Quadro) for mailor que um limite, o nUmero de
decodificacdes iterativas € aumentado. O decodificador de
decisdc suave 414 decodifica iterativamente uma saida do
deintercalador de canal 413 sob o controle do controlador
de decodificacdo iterativa 402. Um decodificador MAP ou
SOVA pode ser utilizado como decodificador de decisdo suave
414, Um decodificador de dados de origem 415 decodifica uma
saida do decodificador de decisdo suave 414 e fornece a
saida decodificada para um dispositivo de saida de dados de
usuario 416.

As informagcdes de mensagem incluem o tipo de
servico (servico de voz, caracteres, imagens e imagens em
movimento) e a classe de dados, conforme foi anteriormente
mencionado. A classe de dados inclul a BER requerida e o
retardo de tempo permissivel. Tais informag¢bes de mensagem
sdo usadas para determinar o numero de decodificacdes
iterativas. Para a BER mais baixa ou para o retardo de
tempo  permissivel mais  longo, o controlador de

decodificacdo  iterativa 402 aumenta o numero de
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decodificacdes iterativas.

Um decodificador de canal 414  decodifica
iterativamente os dados de usudrio de acordo com o sinal de
controle de ntmero de decodificacdes iterativas fornecido
do controlador de decodificacgdo iterativa 402. Quandoc do
recebimento dos dados de quadro através do canal de
transmissdo 411, o demodulador 412 demodula os dados
recebidos e fornece os dados demodulados para ©
deintercalador de canal 413. O deintercalador de canal 413
deintercala os dados demodulados e fornece os dados
deintercalados para o decodificador 414. Neste momento, o
receptor de informacdes de mensagem 401 recebe as
informacdes de mensagem sobre o tipo de servigo e a classe
de dados, transmitidas do transmissor de informagdes de
mensagem 301 da FIG. 3 através do canal de transmissdo e
fornece as informacdes de mensagem recebidas para a CPU
400. A CPU 400 analisa entdo as informagdes de mensagem e
fornece informacdes sobre decodificagdo iterativa para o
controlador de decodificacdo iterativa 402. O controlador
de decodificacdo iterativa 402 analisa as informagdes sobre
a decodificacdo iterativa para determinar o numero de
decodificacdes iterativas. Com base nos resultados da
determinacdo, o controlador de decodificacdo iterativa 402
varia 0  nlmero de decodificagdes iterativas do
decodificador de decisdo suave 414, quando 1isso for
necessario. O decodificador de decisdo suave 414 decodifica
iterativamente a saida do deintercalador de canal 413 de
acordo com o sinal de controle de numero de decodificacgdes
iterativas fornecido do controlador de decodificagao
iterativa 402. O controlador 402 controla a temporizagdo do
processo inteiro de decodificagdo de acordo com uma
variacdo do nimero de decodifica¢des iterativas. A salda do

decodificador de decisdo suave 414 & enviada como entrada
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para o dispositivo de saida de dados de usudrio 416 através
do decodificador de dados de origem 415.

A FIG. 5 1ilustra outro receptor de canal
incluindo um decodificador de canal de acordo com uma outra
modalidade preferida da presente invengao.

Fazendo referéncia a FIG. 5, um receptor de canal
ndo incluil o transmissor de informac¢Ses de mensagem 401 da
FIG. 4. Entretanto, o vreceptor de <canal pode ser
separadamente provido com as informag¢des de mensagem sobre
0 tipo de servico e a classe de dados do transmissor. No
receptor de canal, um analisador de condigdc de canal 501
varia o numeroc de decodificagdes iterativas de um
decodificador de decisdo suave 514 de acordo com a condigdo
do canal variadvel com o tempo. Por exemplo, em um sistema
de comunicagdo CDMA, guando uma estag¢do de base troca dados
com miltiplas estagdes mbvels, a estagdo de base fornece as
respectivas estagdes mdéveis um sinal de nivel de
interferéncia entre sinails de canal reverso recebidos das
estacdes méveis em um canal de difusdo. Este sinal de nivel
de interferéncia ¢ utilizado para condicdo de canal em uma
estacdo moével. Alternativamente, as estagdes mdvels podem
determinar a condicdo do canal mediante andlise de um sinal
pilote transmitido da estacdo de base para medigdo de uma
relacdo sinal/interferéncia (SIR) do sinal.

Um demodulador 512 demodula um sinal de entrada
recebido através de um canal de transmissdo 511. Um
deintercalador de canal 513 deintercala uma saida do
demodulador 512. O analisador de condigdo de canal 501
analisa uma condicdo de canal mediante medigao de uma
relacdo sinal/interferéncia (SIR) e fornece os resultados
da andlise para uma CPU 500. A CPU 3500 fornece as
informacdes da SIR medida para um controlador de

decodificacdo iterativa 502. O controlador de decodificagdo
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iterativa 502 analisa entd3o as informagbes recebidas para
determinar se é ou ndo necessdrio variar o nuimero atual de
decodificacdes iterativas e varia o nimero de
decodificacdes iterativas do decodificador de decisdo suave
514 de acordo com a determinacdo. O decodificador de
decisdo suave 514 decodifica iterativamente uma saida do
deintercalador de canal 513 sob o controle do controlador
de decodificacdo iterativa 502. O decodificador MAP ou SOVA
pode ser utilizado como decodificador de decisdo suave 514.
Um decodificador de dados de origem 515 decodifica uma
salda do decodificador de decisdo suave 514 e fornece a
saida decodificada para um dispositivo de saida de dados de
usuéario 516.

Em operacdo, o analisador de condig¢do de canal
501 mede a SIR utilizando um sinal de controle de nivel de
interferéncia e um sinal piloto transmitido da estagdo de
base e fornece a SIR medida para a CPU 500. A CPU 500
fornece informacdes sobre decodificagdo iterativa para o
controlador de decodificacdo iterativa 502. O controlador
de decodificacdo iterativa 502 analisa as informagdes sobre
a decodificacdo iterativa e determina se devera ou néo
variar o ntmero atual de decodificag¢des iterativas do
decodificador de decisdo suave 514, Por exemplo, o0
controlador de decodificacdo iterativa 502 determina uma
reducdo no numero de decodificagdes iterativas quando a
condicdo do canal de transmissdo for melhor que um limite.
0 decodificador de decisdo suave 514 decodifica a saida do
deintercalador de canal 513 de acordo com o sinal de
controle de numero de decodificagdes iterativas do
controlador de decodificacdo iterativa 502. O dispositivo
controlador 502 controla a temporizagdo do processo inteiro
de decodificacdo com base em uma variagdo do numero de

decodificagdes iterativas. A saida do decodificador de
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decisdoc suave 514 é enviada como entrada para o dispositivo
de saida de dados de usudrio 516 através do decodificador
de dados de origem 515.

Serd feita agora uma descrigcdo de uma operagdo
dos controladores de decodificacdo iterativa 402 e 502, com
referéncia a FIG. 6.

OUs controladores de decodificacdo iterativa 402 e
502 recebem, na etapa 611, informacdes sobre decodificacgao
iterativa das CPUs 400 e 500, vrespectivamente. As
informagbes sobre decodificacdo iterativa sdo determinadas
mediante uma andlise das informagdes de mensagem com
relagdo ao tipo de servico, a classe de dados, e a condicdo
atual do canal. Na etapa 612, as informag¢des sobre a
decodificagdo iterativa sdo analisadas para ser determinado
o ntmero de decodificacdes iterativas. E considerado na
etapa 613 se serd ou ndo necessdrio variar o nUmero de
decodificacdes iterativas mediante comparacdo do nlmero
determinado de decodificacdes iterativas com um limite. Se
for considerado que ndc é necessdrio variar o nUmero de
decodificacédes iterativas, 0s controladores de
decodificacdo iterativa 402 e 502 enviam como salda o sinal
de controle de numero de decodificacbes iterativas em um
primeiro estado para os decodificadores de decisdo suave
414 e 514, respectivamente, na etapa 615. De outra forma,
quando for necessdrio variar o numero de decodificacdes
iterativas, o numero atual de decodificagdes iterativas é
variado para o numero de decodifica¢bes iterativas
determinado na etapa 614. Subsequentemente, um
correspondente sinal de controle de numero de
decodificacdes iterativas em um segundo estado & aplicado
aos decodificadores de decisdo suave 414 e 514 na etapa

615.

A FIG. 7 é um grafico que ilustra um resultado de
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simulacdo como uma funcdo do nimero de decodificac¢des
iterativas do decodificador de canal. Conforme se encontra
ilustrado na FIG. 7, existe uma diferenca considerdvel na
taxa de erros de bits entre a decodificacdo iterativa de 4
vezes e a decodificacdo 1iterativa de 8 wvezes. Para
proporcionar um servico possuindo uma classe de dados mais
elevada no estado em que o nimero de decodificagdes
iterativas é inicialmente definido para 4, o nimero de
decodificacdes iterativas é aumentado para 8.

Tendo em vista as descrigbes precedentes, uma
eficiéncia do turbo decodificador pode ser aumentada
mediante variacdo do numero de decodificag¢bes iterativas de
acordo com o tipo de servigo, a classe de dados e a
condic¢do do canal.

Muito embora a invencgdo tenha sido ilustrada e
descrita com referéncia a uma determinada modalidade
preferida da mesma, deverd ser entendido pelos versados na
técnica que diversas mudangas de forma e detalhes podem ser
feitas na mesma sem afastamento do espirito e escopo da

invencdo conforme definidos pelas reivindicac¢des em anexo.
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REIVINDICAGOES
1. Dispositivo de recepgdo para um sistema de

comunicacdo, caracterizado pelo fato de que compreende:

um receptor de informagles de mensagem para
receber informagdes sobre uma mensagem a ser recebida;

um receptor de canal de transmissdo para
receber a mensagem;

um controlador para determinar um numero de
iteracdes de decodificacdo de um decodificador (414/514) de
acordo com as informacdes de mensagem recebidas do receptor
de informacdes de mensagem;; e

um decodificador (414/514) para decodificar
iterativamente a mensagem recebida do canal de transmisséo
de acordo com o numero determinado de iterac¢des de
decodificacio.

2. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a

reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de que as

informagcdes de wmensagem incluem uma classe de dados
recebidos.
3. Dispositivo de recepcdo, de acordo com a

reivindicagdo 2, caracterizado pelo fato de que a classe

inclui uma taxa de erros de bits (BER) requerida.
4. Dispositivo de recepcdo, de acordo com a

reivindicagdo 3, caracterizado pelo fato de que o

controlador aumenta o numero de iteragdes de decodificagdo
caso a BER seja menor do que um numero predeterminado.
5. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 2, caracterizado pelo fato de que a classe

inclui um retardo de tempo permissivel.
6. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 5, <caracterizado pelo fato de que o

controlador aumenta o nuUmero de iteracdes de decodificagdo

caso o retardo de tempo permissivel seja maior do que um
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nimero predeterminado.
7. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de que as

informacdes de mensagem incluem um tipo de servigo de dados
recebidos.
8. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 7, caracterizado pelo fato de que o

controlador redui 0 numero de iteracdes de decodificagdo
caso o tipo de servico seja um servigo de imagens em
movimento.

9. Dispositivo de recepcdo, de acordo com a

reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de que o

decodificador (414/514) é um decodificador (414/514) de
decisdo suave.
10. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de que o

decodificador (414/514) é um decodificador MAP (Maxima
Probabilidade a Posteriori).
11. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de que o

decodificador (414/514) é um decodificador SOVA (Algoritmo
Viterbi de Saida Suave).
12. Dispositivo de recepgdo para um sistema de

comunicacdo, caracterizado pelo fato de que compreende:

um analisador de condigdo de canal (501) para
analisar uma condicdo de um canal de recepgao; e

um controlador (500) para determinar um namero
de decodificacdes iterativas de um decodificador (414/514)
de acordo com a andlise de condicdo de canal pelo
analisador de condicdo de canal, o decodificador (414/514)
servindo vpara decodificar iterativamente uma mensagem
recebida de acordo com o numero determinado de

decodificacdes iterativas.
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13. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 12, caracterizado pelo fato de que o numero

de decodificacdes iterativas é aumentado quando uma taxa de
erros de bits (BER) é maior do cue um limite.
14. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 12, caracterizado pelo fato de que o

decodificador (414/514) ¢é um decodificador de decisdo
suave.
15. Dispositivo de recepcdo, de acordo com a

reivindicagdo 12, caracterizado pelo fato de que o

decodificador (414/514) é um decodificador MAP.
16. Dispositivo de recepgdo, de acordo com a
reivindicacdo 12, caracterizado pelo fato de que o

decodificador (414/514) é um decodificador SOVA.

17. Método de recepcdo para um sistema de

comunicacdo, caracterizado pelo fato de que compreende as

etapas de:

receber informacdes sobre uma mensagem a ser
recebida;

receber a mensagem através de um canal;

determinar um nimero de iteracdes de
decodificacdo de um decodificador (414/514) de acordo com
as informacdes de mensagem recebidas; e

decodificar iterativamente a mensagem recebida
de acordo com o numero determinado de iteragdes
decodificacdes.

18. Método de recepcdo, de acordo com a

reivindicacdo 17, caracterizado pelo fato de que as

informacdes de mensagem incluem uma classe de dados
recebidos.
19. Método de recepcdo, de acordo com a

reivindicacdo 18, caracterizado pelo fato de que compreende

adicionalmente a etapa de reduzir o numero de iteragdes de
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decodificacdo caso a classe dos dados recebidos seja uma
classe mais baixa.
20. Método de recepcdo, de acordo com a

reivindicacdo 18, caracterizado pelo fato de que a classe

inclui uma taxa de erros de bits (BER) requerida.
21. Método de recepcdo, de acocrdo com a

reivindicacdo 20, caracterizado pelo fato de compreende

adicionalmente a etapa de reduzir o numero de iteragdes de
decodificacdo caso a BER seja maior do que um numero
predeterminado.

22. Método de recepcdo, de acordo com a

reivindicacdc 18, caracterizado pelo fato de que a classe

inclui um retardo de tempo permissivel.
23. Métode de recepcdo, de acordo com a

reivindicacdo 22, caracterizado pelo fato de que compreende

adicionalmente a etapa de reduzir o numero de iteragbes de
decodificacdo caso o retardo de tempo permissivel seja
menor do que um numero predeterminado.

24, Método de recepcdo, de acorde com a

reivindicacdo 17, caracterizado pelo fato de que as

informacdes de mensagem incluem um tipo de servigo de dados
recebidos.
25, Método de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 24, caracterizado pelo fato de que compreende

adicionalmente a etapa de reduzir o nimero de iteragdes de
decodificacdo caso o tipo de servigo seja um servigo de
imagens em movimento.

26. Método de recepcdo para um sistema de

comunicacio, caracterizado pelo fato de que compreende as

gtapas de:
analisar uma condicdo de um canal de recepgdo;
determinar um nimero de decodificacotes

iterativas de um decodificador (414/514) de acordo com a
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andlise de condicdc de canal; e

decodificar iterativamente uma mensagem
recebida de acordo com ©o numero determinado de
decodificacles iterativas.

27. Método de recepgdo, de acordo com a

reivindicacdo 26, caracterizado pelo fato de que a condigdo

do <canal é determinada de acordo <com uma relacgdo
sinal/interferéncia (SIR) de um sinal recebido.
28. Método de recepcdo, de acordo com a

reivindicagdo 27, caracterizado pelo fato de que o numero

de decodificacbes iterativas é reduzido quando a condigdo

do canal de transmissdo é melhor do que um limite.
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INICIO
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VARIAR O NUMERO DE
DECODIFICACOES
ITERATIVAS?
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DECODIFICACOES ITERATIVAS PARA
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DECODIFICACOES ITERATIVAS [ 61 4

N
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NUMERO DE DECODIFICACOES | §15
ITERATIVAS

FIG. 6
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RESUMO
"DISPOSITIVO E METODO DE RECEPCAC, PARA UM SISTEMA DE
COMUNICACAQ".

Trata-se de um aparelho para
codificacdo/decodificacdo de canal que varia um numero de
decodificagdes iterativas de acordo com o tipo de servigo,
a classe de dados e a condigcdo do canal. Um receptor de
informacdes de mensagem recebe informagdes sobre uma
mensagem a ser recebida. Um controlador determina um nimero
de decodificacdes iterativas de um decodificador de acordo
com as informacées de mensagem recebidas. Um decodificador
decodifica iterativamente a mensagem recebida de acordo com
0 nlmero determinado de decodificagdes iterativas. As
informagdes de mensagem incluem uma classe de dados
recebidos, e a classe inclui uma taxa de erros de bits
(BER) reguerida. O numero de decodificagdes iterativas
aumenta para uma BER mais baixa. Adicionalmente, a classe
inclui um retardo de tempo permissivel, e o numero de
decodificacdes iterativas aumenta para um retardo de tempo
permissivel mais longo. Além disso, as informagdes de
mensagem incluem um tipo de servigo dos dados recebidos, e
o numero de decodificacdes iterativas é reduzido quando o
tipo de servico compreende um servigo de imagens em

movimento.
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