POLSKA OPIS PATENTOWY| 87573
RZECIPOSPOLITA
LUBOYA

Patent dodatkowy MKP F15b 11/04
PR do patentu -
’,,,,;LB @“ | Zgtoszono: 01.1073 (. 165587)
ﬁ/af&'jv( _
Pierwszeristwo: | ‘int.ci. F15B 11/04

URZAD
PA I EH I u w' Zgtoszenie ogtoszono: - 01.10.74
PAL |

Opis palénluwy opuhlikowa:.\o: 30.11.1978

GO05D 16/02

Twoércy wynalazku: Bogustaw Koczorowski, Roman Kedziora

Uprawniony z patentu : Przemystowy Instytut Maszyn Rolniczych
. Poznan (Polska)

Regulator predkosci ruchéw roboczych
hydraulicznego sitownika dwustronnego dziatania

Przedmiotem wynalazku jest regulator predkosci ruchéw roboczych hydraulicznego sitownika dwustron-
nego dziatania, przeznaczony do stosowania w uktadach hydrauliki sitowej maszyn roboczych a zwtaszcza
tadowaczo-koparek wymagajacych statej predkosci wsuwu i wysuwu ttoczyska sitownikéw hydraulicznych
niezaleznie od ich obciazenia.

Dotychczas w uktadach hydrauliki sitowej regulacji predkosci ruchéw roboczych sitownika hydraulicznego
dokonywano przy pomocy jednokierunkowych dtawikéw, wstawionych w przewéd wylotowy wymienionego
sitownika lub tez stosowano razem z dtawikiem jednokierunkowym, normalny regulator upustowy.

Wada tych rozwigzan jest to, ze w obydwéch przypadkach wystepuja duze straty energetyczne w dtawiku
aw przypadku stosowania dwéch elementéw regulacyjnych konstrukcja uktadu jest skomplikowana. Ponadto
gabaryty urzadzenia jak i jego ciezar sa znaczne.

Celem wynalazku jest usuniecie tych wad i niedogodnosci dzieki zastosowaniu regulatora o matych
gabarytach i prostej konstrukcji, dziatajagcego na zasadzie upustowo-dtawiacej przy minimalnym cisnieniu,
wymaganym jedynie do przesterowywania suwaka regulatora.

Wytyczone zadanie zostato rozwigzane zgodnie z wynalazkiem w ten sposéb, ze przy regulacyjnym
przesuwie suwaka w prawo, odlegto$é prawej sterujgcej krawedzi lewego kanatu suwaka od lewej sterujacej
krawedzi wylotowo-dtawigcego kanatu w korpusie jest mniejsza niz odlegtos$é lewej sterujacej krawedzi prawego
kanatu suwaka od prawej sterujacej krawedzi wylotowo-dtawiacego kanatu w korpusie.

Dzigki rozwigzaniu wedtug wynalazku uzyskuje si¢ wyeliminowanie strat energetycznych i niekorzystnych
wzrostdw cisnienia, przy czym regulator o matych gabarytach i prostej konstrukcji zapewnia uzyskanie praktycz-
nie statej, niezaleznej od obcigzenia, predkosci wsuwu tfoczyska dowolnego sifownika hydraulicznego dwustron-
nego dziatania oraz zwigkszenie Zywotnosci catego uktadu hydraulicznego maszyny.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na rysunku w przekroju podtuznym wraz z cze$ciowym uktadem
hydraulicznym maszyny w ujeciu schematycznym. Regulator sktada sie z korpusu 1, w ktérym znajduje sig
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suwak 2 ustalony w lewym potozeniu sprezyng 3. W suwszku 2 znajduje si¢ dysza 4, ktérej wiot jest potaczony
z wlotowym kanatem 5 korpusu 1 a wylot jest potaczony z komora 6 suwaka 2. Na zewnetrznej powierzchni
suwaka 2 znajduje sie prawy kanat 7 ze sterujaca krawedzig 8 oraz lewy kanat 9 ze sterujaca krawedzia 10.
W korpusie 1 wykonane s3 dwa pierscieniowe kanaty: wylotowo-dtawiacy kanat 11, ograniczony dwiema
krawedziami sterujacymi: prawaq krawedzig 12 ilewa krawedzig 13 oraz upustowy kanat 14. Dla uzyskania
matych strat energetycznych przy napetnianiu ttokowej przestrzeni sitownika, wylotowo-dtawiacy kanat 11
i wlotowy kanat 5 sa potaczone przewodem 15 zaopatrzonym w zwrotny zawér 16 umozliwiajacy bezposredni
przeptyw z wylotowo-dtawiagcego kanatu 11 do wlotowego kanatu 5 z pominieciem dyszy 4. W potozeniu jak
pokazano na rysunku, prawy kanat 7 suwaka 2 pokrywa si¢ z kanatem 11 korpusu 1, lewy kanat 9 suwaka 2
taczy sie z kanatem 14 korpusu 1, natomiast krawedz 10 kanatu 9 zamyka jego potaczenie z kanatem 11. Kanat
11 jest potaczony zlewym kréécem 17 rozdzielacza 18, ktéry jest przeznaczony do zasilania przestrzeni
ttokowej roboczego sitownika 19 maszyny a wlotowy kanat 5 jest potaczony przewodem 20 z przestrzenia
ttokowa sitownika 19. Upustowy kanat 14 jest potaczony poprzez tréjniak 21 z przewodem 22 tgczacym prawy
kréciec 23 rozdzielacza 18 z przestrzenig ttoczyskowa sitownika 19. Rozdzielacz 18 potaczony jest z zasilajacq
pompa 24 wyposazong w zawér 25 bezpieczeristwa. W uktadach, w ktérych pracuje kilka sitownikéw hydraulicz-
nych i wymagane jest, aby strumierl wylotu cieczy z przestrzeni ttokowej dla ‘wszystkich tych sitownikéw by+

_taki sam, regulator wedfug wynalazku zabudowany jest tak, ze wlotowy kanat 5 tgczy sie ze zlewnym kréécem
26 rozdzielacza 18, wylotowy kanat 11 ze zlewna magistrala 27, odprowadzajgca olej do zbiornika 28,
a upustowy kanat 14 z ttocznym przewodem 29, tgczacym pompe 24 z rozdzielaczem 18. W tych uktadach
rozdzielacz 18 musi zapewni¢ mozliwo$é wystepowania ciénienia hamowania ruchu sitownikéw w catej, zlewnej
magistrali 27 maszyny robocze;j.

Dziatanie regulatora wedtug wynalazku w uktadzie hydraulicznym pokazanym na rysunku jest nastepuja-
ce. Ciecz wyptywajaca z przestrzeni ttokowej roboczego sitownika 19 ptynie przewodem 20 poprzez dysze 4
w.suwaku 2 do komory 6, stamtad poprzez kanat 7 do wylotowo-dtawigcego kanatu 11 korpusu 1 i dalej przez
rozdzielacz 18 do zlewnej magistrali 27 i zbiornika 28. Z chwila gdy predko$¢ ruchu ttoczyska osiagnie zadang
wartosé, spadek cisnienia na dyszy 4 powoduje pokonanie sity sprezyny 3 i przesunigcie suwaka 2 tak, ze
sterujgca krawedz 10 suwaka 2 przesuwajac sie poza lewa krawedz 13 kanatu 11 potaczy kanat 9 azatem
i kanat 14 z kanatem 11 korpusu 1. Wtedy czesé cieczy zasilajacej strone ttoczyskowa sitownika 19 poptynie
przez tréjnik 21, wpustowy kanat 14 ikanat 9 do wylotowo-dtawigcego kanatu 11, ktéry jest potaczony
z rozdzielaczem 18 skierowujacym olej do zlewnej magistrali 27 i zbiornika 28. Dzieki otwarciu takiego upustu,
cisnienie w przestrzeni ttoczyskowej sitownika 19 zmaleje i predko$é wsuwu ttoczyska zmniejszy sie.

Jezeli jednak wskutek obcigzenia ttoczyska tadunkiem, nawet petne odstonigcie krawedzi 10 i swobodny
przeptyw cieczy z kanatu 14 poprzez kanat 9 do kanatu 11 nie spowoduje Zzadanego zmniejszenia predkosci
wsuwu ttoczyska to natezenie przeptywu czyli strumier cieczy wyptywajacej z przestrzeni ttokowej sitownika
19 wdalszym ciggu wzrasta i wskutek tego wzrasta rowniez spadek cisnienia na dyszy 4 powodujac dalsze
przesunigcie suwaka 2 w prawo, gdyz spadek cisnienia wywotuje site pozwalajacq na dalsze ugiecie sprezyny 3.
Przy dalszym przesunigciu suwaka 2 w prawo, krawedz 8 kanatu 7 zblizajac sie do krawedzi 12 zmniejsza
przekrdj przelotu z kanatu 7 do kanatu 11 powodujac dtawieniowy wzrost ci$nienia w przewodzie 20 i ttokowej
przestrzeni sitownika 19 oraz ograniczenie strumienia wyptywajacej cieczy z tej przestrzeni do zadanej wartosci,
odpowiadajacej zadanej predkosci wsuwu tfoczyska. Tolerancja regulacyjna regulatora wedtug wynalazku jest
zalezna od charakterystyki sprezyny 3 i przesunigcia suwaka 2 od punktu potaczenia kanatu 9 z kanatem 11 do
punktu zamknigcia potaczenia kanatu 7 suwaka 2 z kanatem 11.

Zastrzezenie patentowe
Regulator predkosci ruchéw roboczych hydraulicznego sitownika dwustronnego dziatania zaopatrzony
w korpus, suwak zdysza isprezyne, znamienny tym, Ze przy regulacyjnym przesuwie suwaka (2)
w prawo, odlegto$¢ prawej sterujacej krawedzi (10) lewego kanatu (9) suwaka (2) od lewej sterujacej krawedzi
(13) wylotowo-dtawiacego kanatu (11) w korpusie (1) jest mniejsza niz odlegtosé lewej sterujacej krawedzi (8)
prawego kanatu (7) suwaka (2) od prawej sterujacej krawedzi (12) wylotowo-dtawigcego kanatu (11).
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