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Anotace:

Postupovy pohon pro lis s tfosovou pfepravou obrobki skrz
opracovavaci stanice je proveden se dvéma navzajem
rovnobé&zné uspotradanymi nosnymi nebo uchopovacimi
kolejnickami (5, 6, 109, 110). Prostfednictvim postupového
mechanizmu je zde provadén vodorovny podéiny pohyb,
prostfednictvim zvedaciho mechanizmu zvedaci a/nebo
spoustéci pohyb a prostfednictvim upinaciho, ptipadné
uzaviractho, mechanizmu p¥iény pohyb. Uchopovaci
kolejnicky (5, 6, 109, 110) jsou zav&Seny a vedeny
prosttednictvim uspofadani kloubovych ty¢i (7, 8,9,10, 11,
12, 13, 14, 31, 32, 33, 34, 56, 57) pro provadéni pohybu bez
ptidavnych vodicich elementi.
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Postupovy pohon pro lis

Oblast techniky

Vynalez se tyka postupového pohonu pro lis, s tféfosovou piepravou obrobki skrz opracovavaci
stanice a se dvéma navzajem rovnob&zné uspofadanymi nosnymi nebo uchopovacimi kolejnicka-
mi, kde prostfednictvim postupového mechanizmu je provadét vodorovny podéiny pohyb, pro-
sttednictvim zvedaciho mechanizmu zvedaci a/nebo spoustéci pohyb a prostfednictvim upinaci-
ho, pfipadné uzaviraciho, mechanizmu pfi¢ny pohyb.

Dosavadni stav techniky

Dopravni ustroji pro dopravu &asti v postupovém listu sestava ze dvou ve sméru dopravy asti
upravenych uchopovacich kolejnicek, které provadéji kromé podéiného a zvedaciho pohybu také
ptidavny ptiCny pohyb, pfiemz uchopovaci elementy jsou upraveny samy o sob& na uchopo-
vacich kolejnickach. Aby dopravované elementy nerusily p¥i opracovavacim procesu listu uvnitf
nastrojového prostoru, museji byt uchopovaci kolejnicky pfi trojrozmérném postupovém systému
opét boéné vysunuty z nastrojového prostoru.

Ze spisu DE-C1-38 42 82 je znamy pohon uchopovacich kolejniéek pro postupovy lis, u kterého
uchopovaci kolejni¢ky provadéji trojrozmérny jizdni pohyb. Zejména je zde kromé obvyklého
podélného pohybu a zvedaciho pohybu obou rovnob&zné upravenych zdvihacich kolejni¢ek upra-
ven piidavny pficny pohyb jako upinaci, pfipadné uzaviraci, pohyb pro uchopovani, ptipadné
upinani, obrobki. K tomu acelu je kazda uchopovaci kolejnicka uloZena prostiednictvim posuvné
ty€e kloubové€ na napfi¢ posuvnych sanich, aby bylo mozné uskuteénit pfizptisobeni na odpovida-
Jici velikost obrobku. Odpovidajici uzaviraci pohyb uchopovaci kolejnicky se potom uskutediiuje
jako boéni vykyvny pohyb na v pfiéném sméru pevné stojicich sanich prostfednictvim odpovida-
jiciho kulového kloubu. Pro provadéni postupového, upinaciho a zvedaciho pohybu nosnych
kolejnicek jsou upraveny obvyklé vacky objizdéné pakami, pfiGemZ pohon pfevodu se uskuteg-
fiuje od hlavy lisu. Principidlni vyobrazeni takového pohybu dvojice uchopovacich kolejnicek je
také uvedeno napriklad na obr. 4 ve spise EP-A2-0 210 745.

Ze spisu DE-A1-39 13 663 je dale znamé ptevadéci Gstroji pro postupovy lis, u kterého se
uskuteiuje pohon pojizdnych vozikd do ¢asti dopravniho Gstroji prostfednictvim uspofadani pak
kolem valek. Zvedaci pohon pojizdnych kolejnicek se uskutediiuje prostfednictvim pohonu paky
sledujici vacku, jejiz pohyb je pfenasen prostfednictvim podélné tySe a vychylovaciho ustroji
k pojizdné kolejniéce.

Nevyhodna u tohoto znamého stavu techniky je ta skute¢nost, Ze trojrozmérné pohyby museji byt
pro jednotlivé pohybové organy podporovany komplikovanymi a na nedistoty citlivymi vedeni-
mi, ¢imz se vytvafi nutnost uskute¢iiovat komplikované kryty pro ochranu. U drsnych provoznich
poméri s vysokym odpadem necistot, jako je tomu napiiklad u kovacich list, jsou vedeny pro
jednotlivé pohyby zna¢né namahany a nelze zabranit funk&nim porucham, které vznikaji napfi-
klad otérem nebo takzvanym zadiranim vodicich ploch. Zejména se nevyhodné, kdyz jsou vedeni
uspofadana v oblasti dopravni roviny nebo dokonce pod dopravni rovinou.

Podstata vynalezu

Vynalez si klade za tkol vytvofit postupovy pohon, ktery do znaéné miry neméa na nedistotu
citliva vedeni pro jednotlivé pohybové elementy.
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Tento kol spliiuje postupovy pohon pro lis s tfiosovou prepravou obrobki skrz opracovavaci
stanice se dvéma navzajem rovnob&zné uspotadanymi nosnymi nebo uchopovacimi kolejni¢ka-
mi, kde prostfednictvim postupového mechanizmu je provadén vodorovny podélny pohyb, pro-
stiednictvim zvedaciho mechanizmu zvedaci a/nebo spoustéci pohyb a prostfednictvim upinaci-
ho, piipadné uzaviraciho, mechanizmu pfi¢ny pohyb, podle tohoto vynalezu, jehoZ podstatou je,
e uchopovaci kolejni¢ky jsou zavéSeny a vedeny prostfednictvim uspofadani kloubovych tyci
pro provadéni pohybu bez pfidavnych vodicich elementi.

Uchopovaci kolejni¢ky jsou s vyhodou kloubové zavéseny bez pridavnych vedeni ve tfech osach
pohybu ve vicebodovém zavéseni na nejméné Ctyfech kloubovych tycich, pricemz kloubové tyCe
jsou s vyhodou pro provadéni zvedaciho, pfipadné spoustéciho, pohybu prostiednictvim pako-
vych hfidelu s pakami zvednutelné a spustiteiné.

Kloubové ty¢e jsou provadény zvedaciho, piipadné spoustéciho, pohybu na svych hornich kon-
cich s vyhodou zavéseny v pakach, které jsou pohanény prostfednictvim pakovych hiideld a
valeckovych pak vackovym ovladanim.

Na postupovém pohonu jsou s vyhodou upraveny zalomenymi pakami ovladatelné kloubové tyce
pro provadéni upinaciho, pfipadné uzaviraciho, pohybu uchopovacich kolejni¢ek, pri¢emz zalo-
7ené paky jsou pohanény prostfednictvim vzdy jednoho pakového htidele s jednotlivymi pakami
a prislu§nymi kloubovymi tycemi.

Na postupovém lisu je s vyhodou dale upraven pohon vagkové dvojice pro provadéni posuvného
pohonu uchopovaciho kolejni&ek, ktery prostfednictvim vale€kové paky pusobi na pakovy htidel,
priemz pakovy hfidel pohani pohanéci paku a ta pohani kloubovou ty¢ spojenou s piislusnou
uchopovaci kolejni¢kou. K uchopovacim kolejni¢kam jsou s vyhodou ptifazena vzdy dvé predni
uspoiddani kloubovych ty¢i a vzdy dvé zadni uspofadani kloubovych ty¢i pro zvedaci, pfipadné
spoustéci, pohyb a vidy jedna pfedni kloubova ty¢ a jedna zadni kloubova tyC pro upinaci,
pfipadné uzaviraci, pohyb, pficemz pfedni a zadni uspofadani kloubovych ty¢i jsou ve vzajemné
funk¢énim spojeni prostfednictvim posuvaych tyci.

Kloubové ty¢e jsou s vyhodou pro zvedaci, pfipadné spoustéci, pohyb a/nebo kloubové tyCe jsou
pro upinaci, pfipadné uzaviraci, pohyb pohanény vzdy prostfednictvim vackami ovladaného
pakového hridele.

Na postupovém pohonu je s vyhodou vZdy jedna s uchopovaci kolejni¢kou spojena kloubova ty¢
pro provadéni spoleéného zvedaciho a uzaviraciho pohybu, vytvofend jako zalomena paka, ktera
je uloZena ve svisle posuvnych sanich, pfi¢emz vzdy jedna na pakovém htideli ulozena paka pro-
vadi vykyvny a zvedaci pohyb vzdy na ni kloubové zavésené zalomené paky. Postupovy pohon
s vvhodou dale obsahuje dorazy pro zaloZené paky pro omezeni jejich uzaviraciho pohybu,
ptipadné jejich vzedaciho pohybu

Uchopovaci kolejni¢ky jsou s vyhodou kloubové zavéseny bez pridavnych vedeni ve tfech osach
pohybu ve vicebodovém zavéSeni na nejméné ¢tyfech kloubovych ty€ich, piicemz kloubové tyce
jsou prostfednictvim zvedaciho pohonu a zvedaciho hfidele zvednutelné a spustitelné s padkami
pro provadéni zvedaciho, ptipadné spoustéciho, pohybu.

Na postupovém pohonu jsou s vyhodou upraveny zalomenymi pakami ovladatelné kloubové tyce
pro provadéni upinaciho, pfipadné uzaviraciho, pohybu uchopovacich kolejni¢ek, pricemz zalo-
mené paky jsou pohanény prostfednictvim vzdy jednoho uzaviraciho hridele s jednotlivymi
pakami a pfislusnymi kloubovymi ty€emi prostfednictvim uzaviraciho pohonu.

Na postupovém pohonu je s vyvhodou dale upraven posuvny pohon pro provadéni posuvného
pohonu uchopovacich kolejniéek, ktery prostfednictvim posuvného hiidele pohani pohanéci paku
a ta pohani kloubovou ty¢ spojenou s odpovidajici uchopovaci kolejnickou.
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Zvedaci a/nebo uzaviraci mechanismus je s vyhodou uloZen na nastavbové desce a ta nastavbova
deska je vedena a ulozena ve vodorovnych vedenich.

Na nastavbové desce je s vyhodou upevnéna matice, ktera je prostfednictvim vietena funkénim
spojeni s pohonem.

Uchopovaci kolejni¢ky jsou s vyhodou kloubové zavéSeny bez piidavnych vedeni ve tfech osach
pohybu ve vicebodovém zavéSeni na nejméné &tyfech kloubovych tyich, pficemz kloubové tyce
jsou pro provadéni zvedaciho, pfipadné spoustéciho, pohybu prostiednictvim vzdy jednoho
zvedaciho pohonu s pakami zvednutelné a spustitelné.

Na postupovém pohonu jsou s vyhodou upraveny pakami ovladatelné kloubové ty&e pro prova-
déni upinaciho, pfipadné uzaviraciho, pohybu uchopovacich kolejnicek, pfi¢emz jsou pohanitelné
prostrednictvim vzdy jednoho uzaviraciho pohonu.

Tento vynalez vychazi z poznatku, Ze postupovy pohon, nasazeny do drsnych vyrobnich podmi-
nek, musi byt pokud moZno vyroben bez na negistoty citlivych vedeni pro jednotlivé pohybové
organy. S timto poznatkem je podle vynalezu navrzen postupovy pohon, ktery sestava z pohybli-
vych kloubovych ty¢i v zavéSeném uspofadani, ¢imz se dosahne plovouciho ulozeni bez pridav-
nych vedeni. Zejména prostiednictvim vyuzZiti trojrozmérného pohonu se vytvoii druh vicebodo-
vého zavéSeni, to znamena, Zze uchopovaci kolejnicky jsou zavéseny na kloubech definované ve
vSech tfech osach pohybu, takze neni nutné vytvafet obvykla vedeni citliva na negistoty. Pfitom
Je vyhodné, Ze vSechny kloubové tyCe a posuvné tyde jsou uspofadany nad dopravni rovinou
Casti, takze vespod upraveny dopravni prostor mize byt vytvofen bez odpovidajicich znegistitel-
nych vedeni pro postupovy pohon. Postupovy pohon je v souladu stim opatfen pro viechny
pohyby uchopovacich kolejnicek ve viech tfech smérech pohybu kloubovymi tyéemi, ptipadné
posuvnymi tyéemi a pakami, protoZe ty jsou navzajem spojeny prostiednictvim otoénych kloubi,
které je mozné mnohem Iépe utésnit proti nedistotam, neZ obvykla linearni vedeni. Zejména pii
nasazeni u kovaciho provozu je uspofadani postupu vyhodné nad dopravni rovinou, to znamena,
Ze dolii odpadajici necistoty nemohou omezovat postupovy pohon.

Dal3i podstatna vyhoda tohoto uspofadani spociva v dobré pfistupnosti pracovniho prostoru,
napiiklad pro vstfikovaci systém dutiny v zapustce nebo pfi vyméné zapustky.

Piehled obrazkt na vvkresech

DalSi podrobnosti a vyhody feSeni podle vynalezu vyplyvaji z nasledujiciho popisu ptikladd
provedeni ve spojeni s vykresovou &asti.

Na obr. 1 aZ obr. 3 je znazornén prvni piiklad provedeni postupu pro kovaci stroj s postupovym
pohonem pro uspofadani uchopovacich kolejnicek.

Na obr. 1 je zndzornén Celni pohled na kovaci stroj s postupovym pohonem v lisovaci vstupni
oblasti.

Na obr. 2 je znazornén Celni pohled na postupovy pohon v koncové oblasti lisu.
Na obr. 3 je zndzornén bokorys lisu s boénim znazornénim obr. 1 a obr. 2.

Na obr. 4 az obr. 6 je znazornéno dal3i piiklad provedeni postupu kovaciho stroje ve varianté se
spole¢nym zvedacim a uzaviracim pohonem s analogickym usporadanim uvedenym k obr. 1 az
obr. 3.

Na obr. 7 aZ obr. 8 je znazornén piiklad provedeni postupu se separatnimi pohony pro pohybové
osy, takzvany elektronicky postup.
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Na obr. 9 a obr. 10 je znazornén piiklad provedeni postupu se separatnimi pohony s ptidavnou
funkci nastaveni §irky.

Priklady provedeni vynalezu

V prvni &asti je popsan piiklad provedeni se separatnimi pohony pro pohybové osy.

U prvniho piikladu provedeni, ktery je znazornén na obr. 1 az obr. 3, se jednd o postup pro
kovaci stroj 1, ktery je znazornén v bokoryse na obr. 3 a v levém &elnim pohledu ve sméru Sipky
2 naobr. 1 a ve sméru pohledu Sipky 3 na obr. 2.

Obé v dopravnim sméru 4 skrz kovaci stroj 1 nebo kovaci lis prochazeji uchopovaci kolejni¢ky 3,
je uchopovaci kolejni¢ka 5 unasena v piedni strojové oblasti 15 obéma kloubovymi ty¢emi 7, 8 a
v zadni strojové oblasti 16 kloubovymi ty¢emi 9, 10. To je dobte patrno z bokorysu na obr. 3.
Dalsi uchopovaci kolejni¢ka 6, kterd je upravena mino rovinu vykresu na obr. 3, je v predni
strojové oblasti 15 unasena kloubovymi tyéemi 11, 12 a v zadni strojové oblasti 16 je unaSena
kloubovymi ty¢emi 13, 14.

Ve vackové skfini 17 v pfedni strojové oblasti 15 je upraven pakovy hiidel 18 a v zadni strojové
oblasti 16 je upraven pakovy hiidel 19, které jsou navzajem ve funk&énim spojeni prostfednictvim
vzdy jedné paky 20, 21 a jedné posuvné tyce 22.

Na pakovych hfidelich 18, 19 jsou upevnény paky 23, 24, 25, 26, na kterych jsou kloubové

Pakovy hiidel 18 je oto¢né ulozen ve vackové skiini 17 a je pohanén vackovou dvojici 27
prostiednictvim vale¢kové paky 26, ktera se pohybuje kolem vacek. Pakovy hiidel 19, ktery je
uspofadan v zadni strojové oblasti 16, je otoéné uloZen v loZiskovych stojanech 29, 30. Pohon
pakového hiidele 19 se uskuteériuje pakovym hiidelem 18 prostrednictvim uspofadani paky 20,
21 s posuvnou ty¢i 22. Prostiednictvim této kinematiky je provadén zvedaci pohyb uchopovacich
kolejnicek 5, 6.

Uzaviraci pohyb uchopovacich kolejni¢ek 5, 6 se uskuteéiiuje prostiednictvim piidavnych
kloubovych ty&i 31, 32, 33, 34, pficemz kloubové tyce 31, 32 jsou bocné kloubove prikloubeny
na uchopovaci kolejni¢ce 5 v pfedni strojové oblasti 15 a v zadni strojové oblasti 16. Kloubové
ty¢e 33, 34 jsou shodné kloubové boc¢né prikloubeny na uchopovaci kolejni€ce 6 v predni
strojové oblasti 15 a v zadni strojové oblasti 16. To je dobfe patrno z obr. 1 a obr. 2.

Kloubové tyCe 31, 32, 33, 34 jsou ptikloubeny vzdy na prvnim ramenu 40 zalomené paky 35, 36,
37, 38, ktera je drzena vzdy v jednom lozisku 39. Vzdy dal$i rameno 40’ odpovidaji zalomené
paky 33, 36, 37, 38 je spojeno s jednou kloubovou ty¢i 41, 42, 43, 44, které jsou samy o sob&
spojeny prostfednictvim pak 45, 46, 47, 48 vzdy s jednim pakovym htidelem 49, 50. Pohon
pakového hiidele 49 v ptedni strojové oblasti 15 se opét uskutecituje pres valeckovou paku 51
prostfednictvim vackové dvojice 52 ve vackové skiini 17 v pfedni strojové oblasti 15. Tento
otoény pohyb pakového hiidele 49 v predni strojové oblasti 15 je opét prenasen prostiednictvim
paky 53, posuvné tyCe 54 a pies paku 55 na pakovy hfidel 50 v zadni strojové oblasti 16.

Dopiedny posuvny pohyb uchopovacich kolejnicek 5, 6 se uskutecituje prostfednictvim kloubo-
vych tyéi 56, 57, které jsou spojeny vzdy kloubové s uchopovacimi kolejni¢kami 5, 6. Prostied-
nictvim kloubového spojeni ke vzdy jedné pace 58, 59 se dosahne spolecného pakového hridele
60, ktery je pies valeCkovou paku 61 pohanén vackovou dvojici 62.
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Vackovy postupovy pohanéci hfidel 63 je pohanén vlastnim pohonem lisu a slouzi pro pohon
posuvneho mechanismu, upinaciho a uzaviraciho mechanismu, jakoz i zvedaciho a spoustéciho
mechanismu.

Pfipadné deformace vznikajici pakovymi pfevody a prevody posuvnych ty&i jsou vzaty v ivahu
pfi vypoltu kiivkovych vackovych drah, takze pohyby uchopovacich kolejnicek 5, 6 se uskuteg-
fuji ptimo s odpovidajicimi prifezovymi oblouky pohybu.

V dalsim je popsan druhy piiklad provedeni.

Ve druhém pfikladu provedeni vynalezu podle obr. 4 az obr. 6 je znazornén postup se spole&nym
zvedacim a uzaviracim pohonem. Obr. 4 pfitom znazorfiuje zakladni polohu se spuiténym
postupem v otevieném upinacim a uzaviracim Ustroji. Na obr. 5 je zndzornéna poloha pro odbér
Casti se spudténym postupem v uzaviené poloze. Obr. 6 znazorfiuje postup v nadzdvizené
dopravni poloze s uzavienym uzaviracim, pfipadné upinacim, mechanismem.

U tifosového postupu jsou obvykle tii pohyby, to je posuv, zvedani a uzavirani, vytvafeny vzdy
jednim vackovym pohonem. Tak je tomu také u prvniho, v pfedchézejicim popisu popsaného,
pfikladu provedeni.

Usporu nakladi Ize uskutednit tim, 7e zvedaci a uzaviraci pohyb je provadén spole¢nym vacko-
vym pohonem, to znamena, Ze se z jednoho pohybu vytvati svisly a piény pohyb. Podle vyobra-
zeni na obr. 4 az obr. 6 se toho dosahuje ve zde znazornéném postupovém pohonu 100 dale
uvedenymi opatfenimi.

V kolébce 101, ktera je vykyvné uloZena kolem stiedu 102 otadeni, jsou ve dvou svisle posuv-
nych sanich 103, 104 oto¢n¢ ulozeny dvé zalomené paky 105, 106 a vzdy jedna pfipojna paka
107, 108. Na zalomenych pakach 105, 106 a na ptipojnych pakach 107, 108 jsou kloubové
zavéSeny prostfednictvim kiizovych kloubii 111 uchopovaci kolejnicky 109, 110.

Zalomené paky 105, 106 jsou prostiednictvim vzdy jedné kloubové ulozené posuvné ty¢e 112,

113 zavéSeny ve vzdy jedné pace 114, 115, ktera je prostiednictvim pakového hfidele 116 a
valeCkové paky 117 pohanéna vatkovym pohonem 118.

Uzaviraci pohyb pro uchopovaci kolejni¢ky 109, 110 je prostfednictvim dorazu 119 a zvedaci
pohyb prostiednictvim dorazu 120 omezen smérem doli.

Prostfednictvim nadzdviZeni pak 114, 115 provadgji uchopovaci kolejnicky 109, 110 uzaviraci
pohyb az k dorazu 119. Prostfednictvim dal$iho nadzdvizeni pak 114, 115 se uskutedni zvedaci
pohyb, pfi¢emZ se nadzdvihnout san& 103, 104, které jsou lozeny ve vedenich 121.

Prostfednictvim spusténi pak 114, 115 provadéji sané 103, 104 spoustéci pohyb az k dorazu 120.
Pfi dalSim spusténi pak 114, 115 uskute&iiuji uchopovaci kolejnicky 109, 110 oteviraci pohyb,
ktery je vyvolan vykyvnutim zalomenych pak 105, 106.

Mezi nadzdviZenim a uzavienim zaujme vackovy pohon zapadkovou polohu, aby se zabranilo
tvrdému dosednuti dorazi 119, 120. Zbyvajici pohanéci mechanismus se uskuteciuje analogicky
k pfikladu provedeni podle obr. I az obr. 3.

Na obr. 7 a obr. 8 je zavé&Seni, uloZeni a vedeni uchopovacich kolejnicek 5, 6 témé shodné s Jiz
popsanymi piiklady provedeni. Pro lepsi porozuméni byly pouzity shodné vztahové znaky.

OdliSnost spociva v tom, Ze pohyby se jiz neuskute&iiuji prostrednictvim centralniho pohonu lisu,
ale Ze jsou pouzity separétni regulovatelné pohony. Na obr. 1 aZ obr. 6 popsané pribéhy pohybu
prostiednictvim vynucené synchronizace s pohyby lisu jsou opustény ve prospéch pruzného, na
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odpovidajici tvarovaci proces optimalné nastavitelného, postupového systému. Synchronizace je
provedena v podobé znamého elektrického hiidele. Jako pohanéci motory jsou s vyhodou pouzity
motory s regulovanym poétem otacek, které jsou pohanény elektricky nebo hydraulicky. Regula-
ci lze provést jako uzavieny reguladni obvod. Velikost odpovidajiciho pohybu neni jiz pfedem
déana zakfivenim napfiklad vagky, nybrz mize byt uskute¢néna individualng regulaci pohond.

Zvedaci pohon 122 pohybuje zvedacim hfidelem 123, na kterém jsou upevnény paky 23, 24.
Provedeni zdvihaciho pohybu odpovida jiz popsanému priibéhu, avsak prostfednictvim regulace
zvedaciho pohonu 122 jsou volné volitelné okamzik, velikost zdvihu a rychlost zdvihu.

Uzaviraci pohyb je zavadén uzaviracim pohonem 124 pies uzaviraci hiidel 125. Uzaviraci hiidel
125 pohani pies paky 45, 47 kinematicky fetézec pro uzaviraci zdvih uchopovacich kolejnicek 3,
6 jiz popsanym zpusobem.

Pro prenos zdvihaciho a uzaviraciho pohybu, pfipadné vykyvného pohybu, zvedaciho hridele 123
a uzaviraciho h¥idele 125 od zacatku postupu ke konci postupu, jsou na ném opét upraveny
posuvné tyce 22, 54.

Posuvny pohon 126 vytvafi pies posuvny hiidel 127, paky 38, 59 a kloubové ty¢e 56, 57 vodo-
rovnou ¢ast dopravniho kroku uchopovacich kolejnicek 3, 6.

Pokud se u postupového systému pozaduje také prizpisobeni na rizné $itkové rozméry obrobki,
jako je tomu napfiklad zpravidla u lisovaciho automatu, je navrzeno provedeni podle obr. 9 a obr.
10.

U tohoto provedeni pohani pohon 128 vieteno 129, které je ve spojeni s maticemi 130, upevnény-
mi na nastavbovych deskach 131, 132. Tyto nastavbové desky 131, 132 jsou uloZeny vodorovné
posuvné ve vedenich 133. Protoze pohanéci a vodici elementy zdvihaciho a uzaviraciho pohybu
uchopovacich kolejni¢ek 3, 6 jsou upraveny na nastavbovych deskach 131, 132, 1ze jednoduchym
zplisobem prostiednictvim vodorovného pohybu provést nastaveni Sitky.

U dalsi varianty provedeni neni upraven zvedaci hfidel 123 a uzaviraci hiidel 125 a pro kazdou
uchopovaci kolejnicku 3, 6 je upraven samostatny zvedaci pohon 122 a uzaviraci pohon 124. Tim
se dale zvétsi pruznost postupového systému a umozni se naptiklad napfi¢ k dopravnimu sméru
vzajemné $ikmé nastaveni uchopovacich kolejnicek 5, 6 nebo vzhledem k uzaviracimu pohonu
nesymetricky uzaviraci pohyb. Pokud nejsou upraveny ani posuvné ty¢e 22, 54 a pokud jsou na
postupovém konci upraveny také samostatné zvedaci pohony 122 a uzaviraci pohony 124, tak je
také mozné Sikmé nastaveni uchopovacich kolejni¢ek 3, 6 v dopravnim sméru. V jednoduchém
konstrukénim provedeni se uskuteiiuje uzaviraci pohyb tim, Ze na odpovidajicim uzaviracim
pohonu jsou upevnény paky 134, 135, 136, 137, které vytvareji prostiednictvim kloubovych tyci
31, 32, 33, 34 uzaviraci pohyb uchopovacich kolejnic¢ek 5, 6. Spolecné je ve funkci posuvny
pohon 126, tak jak byl popsan na obr. 7 a obr. 8.

Pokud neni potiebné nastaveni vzdalenosti, neni potfebné upravit toto Ustroji podle obr. 9 a obr.
10. Provedeni potom sestava z uspoiadani pohont pro uzavirani, zvedani a posuv, tak jak to bylo

vyobrazeno a popsano v souvislosti s obr. 9 a obr. 10.

Vynalez neni omezen na znazornéné a popsané priklady provedeni.
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PATENTOVE NAROKY

1. Postupovy pohon pro lis, s tfiosovou piepravou obrobki skrz opracovavaci stanice, se dvé-
ma navzdjem rovnobézné usporaddanymi nosnymi nebo uchopovacimi kolejnickami (5, 6, 109,
110), kde prostiednictvim postupového mechanizmu je provadén vodorovny podélny pohyb,
prostednictvim zvedaciho mechanizmu zvedaci a/nebo spoustéci pohyb a prostiednictvim upina-
ciho, pfipadné uzaviraciho mechanizmu pfi¢ny pohyb, vyznadujici se tim, Ze ucho-
povaci kolejni¢ky (5, 6, 109, 110) jsou zavéseny a vedeny prostfednictvim uspoiadani kloubo-
vych ty€i (7, 8,9, 10, 11, 12, 13, 14, 31, 32, 33, 34, 56, 57) pro provadéni pohybu bez ptidavnych
vodicich elementtl.

2. Postupovy pohon podle naroku 1, vyznadujici se tim, Zeuchopovaci kolejnicky
(5, 6) jsou kloubové zavéseny bez pridavnych vedeni ve tfech osich pohybu ve vicebodovém
zavéSeni na nejméné Ctyfech kloubovych tyéich (7, 8, 9, 10, pfipadng 11, 12, 13, 14), piicemz
kloubové tyce (7, 8, 9, 10, pripadné 11, 12, 13, 14) jsou pro provadéni zvedaciho, ptfipadné
spoustéciho pohybu prostfednictvim pakovych htideld (18, 19) s pakami (23, 24, 25, 26)
zvednutelné a spustitelné.

3. Postupovy pohon podle niroku 1 nebo 2, vyzna€ujici se tim, Zekloubové tyce
(7, 8,9, 10, 11, 12, 13, 14) jsou pro provadéni zvedaciho, pfipadné spoustéciho pohybu na svych
hornich koncich zavéSeny v pakach (23, 24, 25, 26), které jsou pohanény prostiednictvim
pakovych hiideli (18, 19) a vale¢kovych pak (28) vackovym ovladanim.

4. Postupovy pohon podle néroku | nebo 2, vyznaéujici se tim, Ze jsou na ném
upraveny zalomenymi pakami (35, 36, 37, 38) ovladatelné kloubové ty¢e (31, 32, 33, 34) pro
provadéni upinaciho, pfipadné uzaviraciho pohybu uchopovacich kolejnicek (5, 6), pficemz
zalomené paky (35, 36, 37, 38) jsou pohanény prostfednictvim vzdy jednoho pakového htidele
(49, 50) s jednotlivymi pakami (45, 46, 47, 48) a pFislusnymi kloubovymi tyemi (41, 42, 43, 44).

S.  Postupovy lis podle jednoho z piedchazejicich narokli, vyznadujici se tim, Zeje
na ném déale upraven pohon vackové dvojice (62) pro provadéni posuvného pohonu
uchopovacich kolejnicek (5, 6), ktery prostiednictvim véleckové paky (61) piisobi na pakovy
htidel (60), pticemz pakovy htidel (60) pohani pohanéci paku (58, 59) a ta pohani kloubovou tyg
(56, 57) spojenou s prislu§nou uchopovaci kolejnickou (5, 6).

6. Postupovy pohon podle jednoho z predchazejicich naroki, vyznaéujici se tim,
Ze k uchopovacim kolejnickam (5, 6) jsou pfifazena vzdy dvé piedni usporadéni kloubovych ty&i
(7, 8, pfipadn€ 11, 12) a vzdy dvé zadni uspofadani kloubovych ty¢i (9, 10, pfipadné 13, 14) pro
zvedaci, pfipadné spoustéci pohyb a vzdy jedna pfedni kloubova ty¢ (31, 33) a jedna zadni
kloubova ty¢ (32, 34) pro upinaci, pfipadné uzaviraci pohyb, pti¢emz predni a zadni usporadani
kloubovych ty¢i (7, 8,9, 10, 11, 12, 13, 14) jsou ve vzajemném funkénim spojeni prostfednictvim
posuvnych ty¢i (22, 54).

7. Postupovy pohon podle jednoho z predchazejicich narok, vyznaéujici se tim,
Ze kloubové tyce (7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14) jsou pro zvedaci, pripadné spoustéci pohyb a/nebo
kloubove tyce (31, 32, 33, 34) jsou pro upinaci, piipadné uzaviraci pohyb pohinény vidy
prostednictvim vadkami ovladaného pakového hfidele (18, 49).

8.  Postupovy pohon zejména podle jednoho z predchézejicich narokii, vyznaéujici se
tim, Ze je na ném vidy jedna s uchopovaci kolejni¢kou (109, 110) spojena kloubova ty¢ pro
provadéni spole¢ného zvedaciho a uzaviraciho pohybu, vytvofena jako zalomena paka (105,
106), ktera je uloZena ve svisle posuvnych sanich (103, 104), piicemz vzdy jedna na pakovém
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hiideli (116) uloZena paka (114, 115) provadi vykyvny a zvedaci pohyb vzdy na ni kloubové
zavéSené zalomené paky (105, 106).

9. Postupovy pohon podle naroku 7, vyznaéujici se tim, Zze dale obsahuje dorazy
(119, 120) pro zalomené paky (105, 106) pro omezeni jejich uzaviraciho pohybu, pfipadné jejich
zvedaciho pohybu.

10. Postupovy pohon podle naroku 1, vyznadujici se tim, Zeuchopovaci kolejnicky
(5, 6) jsou kloubové zavéseny bez pridavnych vedeni ve tfech osach pohybu ve vicebodovém
zavé&$eni na nejméné &tyfech kloubovych tygich (7, 8, 9, 10, pfipadné 11, 12, 13, 14), pfi¢emz
kloubové ty¢e (7, 8, 9, 10, pripadné 11, 12, 13, 14) jsou prostfednictvim zvedaciho pohonu (122)
a zvedaciho hiidele (123) zvednutelné a spustitelné s pakami (23, 24, 25, 26) pro provadéni
zvedaciho, pfipadné spoustéciho pohybu.

11. Postupovy pohon podle naroku 1, vyznacéujici se tim, Ze jsounaném upraveny
zalomenymi pakami (35, 36, 37, 38) ovladatelné kloubové ty¢e (31, 32, 33, 34) pro provadeéni
upinaciho, pfipadné uzaviraciho, pohybu uchopovacich kolejnicek (5, 6), pficemz zalomené paky
(35, 36, 37, 38) jsou pohanény prostiednictvim vzdy jednoho uzaviraciho hfidele (125)
s jednotlivymi pakami (45, 46, 47, 48) a pFislusnymi kloubovymi tycemi (41, 42, 43, 44)
prostiednictvim uzaviraciho pohonu (124).

12. Postupovy pohon podle jednoho z predchéazejicich narokd, vyznacujici se tim,
e je na ném dale upraven posuvny pohon (126) pro provadéni posuvného pohonu uchopovacich
kolejnigek (5, 6), ktery prostrednictvim posuvného h¥idele (127) pohani pohanéci paku (38, 59) a
ta pohani kloubovou ty¢ (56, 57) spojenou s odpovidajici uchopovaci kolejnickou (5, 6).

13. Postupovy pohon podle jednoho nebo vice z pfedchazejicich narokii, vyznacujici se
tim, Ze zvedaci a/nebo uzaviraci mechanismus je ulozen na nastavbové desce (131, 132) a
tato nastavbova deska (131, 132) je vedena a uloZena ve vodorovnych vedenich (133).

14. Postupovy pohon podle naroku 13, vyznadujici se tim, Ze nanastavbové desce
(131, 132) je upevnéna matice (130), ktera je prostfednictvim vietena (129) ve funkEnim spojeni
s pohonem (128).

15. Postupovy pohon podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Zeuchopovacikolejnicky
(5, 6) jsou kloubové zavéseny bez ptidavnych vedeni ve tfech osach pohybu ve vicebodovém
zavéSeni na nejméné Ctyfech kloubovych tyéich (7, 8, 9, 10, ptipadné 11, 12, 13, 14), pfiCemz
kloubové tyée (7, 8, 9, 10, piipadné 11, 12, 13, 14) jsou pro provadéni zvedaciho, pfipadné
spoustéciho pohybu prostfednictvim vZdy jednoho zvedaciho pohonu (122) s pakami (23, 24, 25,
26) zvednutelné a spustitelné.

16. Postupovy pohon podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Zejsou na ném upraveny
pakami (134, 135, 136, 137) ovladatelné kloubové ty¢e (31, 32, 33, 34) pro provadéni upinaciho,
piipadné uzaviraciho, pohybu uchopovacich kolejnigek (5, 6), pricemz paky (134, 135, 136, 137)
jsou pohanitelné prostfednictvim vzdy jednoho uzaviraciho pohonu (124).

10 vykrest
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