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Przedmiotem wynalazku jest automatyczne urzg-
dzenie dozujace rozlew cieczy do naczyn, zwlaszcza
o duzej objetoSci zlozone z cylindra dozujgcego z
tlokiem o dwustronnym dzialaniu oraz samoczyn-
nego ukladu rozrzadowego.

Znane sg dotychczas rozlewaczki objetosciowe,
tlokowe pracujace na zasadzie pompy, w Kktorej
przeplyw cieczy przez cylinder jest wymuszany ru-
chem tloka, napedzanego z zewnatrz. Mechanizmy
napedu tloka sg dodatkowo skomplikowane przez
urzadzenia, konieczne do jego zatrzymania w pun-
ktach zwrotnych na czas calkowitego dokonania
rozrzadu, bez czego odmierzenie objetosci dozy
ulegaloby znieksztalceniu na skutek powodowanego
ruchem tloka niewczesnego przeplywu cieczy przez
cylinder. Urzadzeniem takim w napedach obroto-
wych jest np. zespdl krzywek z elementami tran-
smisyjnymi, a w napedach hydraulicznych np. od-
rebny naped rozrzgdu uruchamiany za posredni-
ctwem zaworu przecigzeniowego.

Wprowadzenie sztywnego elementu do wnetrza
cylindra celem napedzania ttoka utrudnia zastoso-
wanie dwustronnego dziatania urzadzenia, ponie-
waz wymaga to przeprowadzenie na wylot przez
cylinder tloczyska o jednakowych po obu stronach
Srednicach czynnych.

Wymienione okolicznosci stanowig o stosunkowo
skomplikowanej konstrukcji i niskiej sprawnosci
urzadzen dotychczas znanych, ktére poza tym maja
ograniczony zakres praktycznego zastosowania co
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najwyzej kilkunastu litré6w objetoSci pojedynczej
dozy na skutek tego, ze wraz z nig roénie réwniez
sila potrzebna do poruszania tloka, a wiec i wiel-
ko$é oraz ciezar mechanizmoéw.

Urzadzenie wedlug wynalazku ma na celu usunie-
cie powyzszych niedogodno$ci, a szczegélnie pod-
wyiszenie sprawnos$ci rozlewaczki oraz rozszerze-
nie zakresu jej praktycznej przydatno$ci na obje-
to$¢ pojedynczej dozy do okoto dwustu litréw, po-
przez zmiane stosowanej dotychczas zasady pompy
tlokowej na zasade silnika tlokowego, napedzanego
wylacznie energig dozowanej cieczy.

W tym celu zrezygnowano z jakichkolwiek me-
chanizméw do napedu tloka i urzadzenie sklada sie
tylko z cylindra dozujgcego z tlokiem o dwustron-
nym dzialaniu oraz ukladu rozrzadowego z samo-
czynnym napedem. Ciecz doptywa do przeciwleg-
lych koncéw cylindra pod ci$nieniem przez kolektor
dolotowy, a odplywa stamtad swobodnie przez wyle-
waki, ktére mogg byé polgczone we wspdlny nale-
wak. Warunkiem dzialania urzadzenia jest dosta-
teczna nadwyzka oporow przeplywu cieczy przez
instalacje zasilajgcg nad oporami przeplywu przez
samo urzgdzenie.

Istote wynalazku stanowi zastosowanie swobod-
nego, napedzanego tylko naporem cieczy, ttoka do-
zujgcego, oraz zespolu, zlozonego z cylindra nape-
dowego z tlokiem i ze sprezystego mechanizmu
wspomagajacego do kolejnego napedzania watu na-
pedu rozrzgdu o potrzebny do przelgczenia rozrzadu
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pétobrét, a poza tym wzajemne sprzezenie wszy-
stkich ruchomych elementéw urzadzenia w taki
sposéb, ze impuls od naglego wzrostu ci§nienia do-
zowanej cieczy w kolektorze dolotowym, wyniklego
z zaniku opor6w jej przeplywu przez zatrzymanie
sie tloka dozujgcego w punkcie zwrotnym, nie tyl-
ko zapewnia uruchomienie rozrzadu wylgcznie pod-
czas przerwy w dozowaniu, lecz réwniez wystarcza
do catkowitego ukoticzenia rozrzadu, mimo ze stan
podwyzszonego cis$nienia w kolektorze zanika wecze-
$niej.

Spraezenie zatrzymania sie tloka dozujacego z
uruchémieniem rozrzadu jest hydrauliczne i polega
na zastosowaniu cylindra napedowego, polgczonego
w tym celu jednym korhicem za pomoca przewodu z
kolektorem dolotowym. Tlok napedowy dziala w
kierunku watu napedu rozrzgdu pod naporem cie-
czy, a z powrotem pod naciskiem sprezyny. Kiedy
ciSnienie w kolektorze wzrasta, tlok pokonuje opor
sprezyny i wykonuje suw roboczy, ale tylko tak
dlugo, dopoki zawory rozrzadowe nie zaczna sie
otwieraé, poniewaz wtedy ciSnienie z powrotem
spada i sprezyna spycha tlok w polozenie wyj-
Sciowe.

Sprzezenie cylindra napedowego z mechanizmem
napedu rozrzadu jest mechaniczne i polega na tym,
Ze wal napedowy rozrzgdu posiada dodatkowo po-
przeczng diwignie dwuramienng utworzong przez
dwa réwnolegle do niego zabieraki, a ttoczysko cy-
lindra napedowego jest zakoriczone popychaczem,
ktéry moze dziataé¢ zawsze i tylko na jeden z zabie-
rakow. Obrét watu powstaje dzieki temu, ze popy-
chacz posuwa sie wzgledem niego poprzecznie i mi-
mosrodowo, a dZwignia zabierakéw jest wzgledem
tego kierunku obrécona w polozeniu wyj§ciowym
z wyprzedzaniem o kat ostry. Szeroko$¢ czola po-
pychacza obejmuje co najmniej strzatke luku zata-
czanego przez zabierak, a zukosowanie tego czola
wzgledem posuwu powieksza. moment obrotowy.

Sprzezenie mechanizmu wspomnianego z rozrzg-
dem polega na tym, ze wat napedowy rozrzadu po-
siada poprzeczng dzawignie dwuramienng, ktéra
obraca go do jednego z dwdéch polozerh wyjSciowych
pod jednoczesnym, doSrodkowym i poprzecznym
wzgledem walu naciskiem sprezystym dwoéch prze-
ciwbieznych zatrzaské6w na jej oba krzywkowo za-
okraglone konce. Zatrzaski majg czola tak szerokie,
aby ich dzialanie obejmowalo kaide potozenie
dzwigni, a zarazem czola te sa wypukte w kierunku
walu, aby ograniczyé martwe, réwnolegle do sity
docisku, polozenie dZwigni, ktéra w tym samym
celu ma korice szersze od swych bokéw.

Dzieki temu sprzezeniu wystarcza, jezeli popy-
chacz swym dzialaniem na zabierak wykona tylko
pierwszg faze pélobrotu dZwigni i obréci jg w nie-
wielkim stopnlu poza polozenie martwe, aby z tej
pozycji przejely naped i dokonczyly pétobrotu walu
zatrzaski.

Zakonczeniu rozrzadu towarzyszy raptowne wej-
§cie kolejnego zabieraka na pozycje wyjsciows pod-
czas, gdy popychacz znajduje sie jeszcze w polo-
zeniu skrajnym. Aby unikngé uderzenia, bok popy-
chacza posiada od strony watu odpowiednio gle-
bokie wyjecie.

Wyjecie to posiada na odcinku wspélpracy z za-
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bierakiem sko$ng krawed%, odchylong w strong wa-
hu pod katem mniejszym od péiprostego wzgledem
kierunku posuwu i tworzgcg z czolem popychacza
zab zapadkowy w ksztalcie potowy jaskélczego ogo-
na. Dzigki temu cofajgcy sie popychacz odsuwa za-
bierak w strone watu, ktéry przy tym obraca sie
nieco wstecz. Po minieciu go przez krawedZ zeba
zabierak zaskakuje pod dzialaniem zatrzaskéw na
swoje miejsce wyjSciowe i do kofica odmierzania
dozy oczekuje na nastepny impuls.

Diwignia ustalajgca moze tworzyé jedng cato§é
z dzwigniq zabierakéw pod warunkiem ich dosta-
tecznej dlugoSci i $rednicy. Obje dZwignie moga
stanowié jedng calo$¢ z ramieniem korby pod wa-
runkiem, Ze czop korbowy bedzie wystawal w prze-
ciwng strone niz zabieraki.

Objetos¢ dozy reguluje sie zmiang skoku ttoka
dozujacego za pomocy zderzaka.

Przez wmontowanie zaworu miedzy kolektor do-
lotowy a cylinder napedowy mozna regulowaé pred-
ko$§é rozrzadu.

Zamknigcie zaworu powoduje wylaczenie urza-
dzenia ale dopiero po samoczynnym dokoficzeniu
rozpoczetej dozy. 'W takim stanie urzgdzenie moze
by¢ uzywane z recznym przelgczaniem rozrzadu do
dozowania sporadycznego.

Przez wmontowanie zaworu miedzy kolektor do-
lotowy, a przewdd zasilajgcy mozna regulowaé pred-
koS¢ dozowania oraz zatrzymywaé urzadzenie w
dowolnym momencie.

‘Oddalenie polozenia wyjSciowego popychacza od
zabieraka i odpowiednie wydluzenie skoku tloka
napedowego powoduje w ten sposéb skok jalowy
ktory wykorzystuje sie do napedu automatu poda-
jacego naczynia pod nalewak, co nastapi zawsze
i tylko w przerwie miedzy dozami.

W poréwnaniu z rozwigzaniami dotychczasowymi
urzadzenie wedtug wynalazku odznacza sie korzyst-
nym przystosowaniem do duzych objetosci pojedyn-
czej dozy rzedu 200 litréw, dokladnoscig i latwoscia
regulacji nadmiaru, brakiem mechanizméw nape-
dowych i stad wysoky sprawnoécia, prosta kon-
strukejg mimo peilnej samoczynnofci, latwag i nie-
zalezng regulacjy predkofci dozowania i rozrzgdu,
latwosScig przestawienia automatu na obsluge recz-
na i na odwrot, oraz prostota sprzegania z automa-
tycznym cyklem produkcyjnym.

Urzadzenie wedlug wynalazku przykladowo zo-
stalo przedstawione na rysunku w rzucie aksono-
metrycznym.

‘W cylindrze dozujagcym 1 porusza sie pod napo-
rem dozowanej cieczy swobodny tlok dozujgcy 2.
Ciecz doplywa z kolektora dolotowego 3 do zawo-
réw rozrzagdowych 4, ktére laczg cylinder 1 na prze-
mian z kolektorem 3 albo z nalewakiem 5.

Cylinder napedowy 6 jest stale polgczony z kole-
ktorem dolotowym 3 i zawiera tlok z popychaczem
8 na koncu tloczyska, i jest sprowadzany do poto-
Zenia wyjSciowego sprezyng 7. Popychacz 8 dziala
na jeden z zabierakéw 9 ktérych dZzwignia i ramie
korby stanowig jedna cato$¢ jako tarcza napedowa
10 z czopem korby 11. Korbowdd 12 napedza uktad
zaworéw rozrzadowych 4, sprzezonych lacznikiem 13
poprzez réwnolegle dzialajgce elementy ich trzpie-
ni 14,
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Wat 15 napedu rozrzagdu jest utrzymywany w po-
lozeniach krancowych lub obracany do nich dZwig-
nig ustalajaca 16 pod naciskiem mna jej konce za-
trzaské6w 17 przesuwajgcych sie w prowadnicach
18 i docigganych wzajemnie ku sobie sprezyng 19
zatrzaskOw o napieciu regulowanym jej napinaczem
20. Sprezyne powrotng Sciska napinacz 21. Przesu-
wanie zderzaka 22 wzdluz osi cylindra dozujgcego
np. za pomocg Sruby mikrometrycznej zmienia skok
tloka 2 i objeto$é dozy.

Rysunek przedstawia sytuacje po zakonczeniu do-
zowania, kiedy tlok dozujgcy 2 dobiega do zderza-
ka 22, a tlok cylindra napedowego 6 rozpoczyna roz-
rzad. Przy cofaniu sie po zakonczeniu rozrzagdu sko$-
ne wciecie od strony watu 15 w boku popychacza 8
wraz z jego czolem roboczym stanowi zagb zapadko-
wy, a zabierak 9 dzieki zatrzaskom 17 pelni role
zapadki.

Zastrzezenia patentowe

1. Automatyczne urzadzenie dozujgce rozlew cie-
czy do naczyn, zwlaszcza o duzej objetoSci, zltozone
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z cylindra dozujacego z tlokiem o dwustronnym
dzialaniu oraz samoczynnego ukladu rozrzgdowego,
znamienny tym, Ze ma cylinder napedowy (6) polg-
czony swoja strong roboczj, za pomocg przewodu,
z kolektorem dolotowym (3) oraz ustawiony po-
przecznie i mimoéroc}owo wzgledem wahu (15) nape-
du rozrzadu.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
posiada dZwignie dwuramienng utworzong na tar-
czy napedowej (10) przez dwa przeciwlegle zabie-
raki (9), ktéra jest zarazem w polozeniu wyjscio-
wym obrécona z wyprzedzeniem o kat ostry wzgle-
dem kierunku roboczego posuwu tloka, zawartego
w cylindrze napedowym (6) i cofanego do poloze-
nia wyjSciowego sprezyna powrotng (7).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
ze wal (15) napedu rozrzadu posiada dodatkowg po-
przeczng dwuramienng dzZwignie ustalajacg (16),
ktérej oba krzywkowo zaokrgglone konce sg stale
i jednocze$nie dociskane sprezy$cie przez dwa do-
srodkowo przeciwbiezne zatrzaski (17) dzialajagce w
plaszczyznie jej obrotu.
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