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Stroj na obSivani knoflikovych direk s ockem je opatien jehlou
(8), pohanénou nahoru a doli, stolem x-y (13), ktery nese
sané-x (19), uloZené na stroji posuvné pouze ve sméruxa
sané-y (20), uloZené na sanich-x (19) posuvné pouze ve sméru
y. Stroj dale obsahuje motor-x (28), ktery je proveden jako
elektromotor, a ktery je spojen se sandmi-x (19) pfimo
pomoci pohonu prevadéjiciho otoény pohyb na linearni pohyb
a s motorem-y (36), ktery je proveden jako elektromotor a je
uloZen na stroji, a ktery je pfimo spojen se sanémi-y (20)
prostfednictvim zavitového vietena (39) a jeho matice (41),
jakoZ i prostiednictvim posuvného spoje (42), rozkladajiciho

“se ve sméru X.
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Stroj na ob$ivani knoflikovych direk s o¢kem

Oblast techniky

Vynalez se tyka stroje na obSivani knoflikovych direk s ofkem.

.

Dosavadni stav techniky

Ze spisu DE 198 07 771 C1 (jemuzZ odpovida spis US 6,095,066)
je znémy stréj na obSivani knoflikovych direk s jehlou pohanénou
nahoru a dold. Tento stroj ma stil oznadeny jako stil-x-y, coz
znamend, Ze je pohyblivy ve smérech x a y, ktery je posunovan
prostfednictvim staciondrniho krokového motoru umisténého na tomto
stroj1.  Tento stil-x-y je podepfen svislymi vodicimi dily,
uspofadanymi naviéjemlrovnobéiné, takZe jeho posunovani ve sméru
x probiha po oblouku. Pohon ve sméru x je proveden pomoci
ozubeného segmentu, ktery je spojen s htidelem, na némzZ je uloZena
vykyvna paka. Pohon ve sméru y je proveden pomoci elektromotoru
pfes zavitové vieteno uspofddané ve sméru y, jehoZ matice je
prostfednictvim posuvného spoje spojena se sanémi pro osu Y.
Nevyhodou tohoto provedeni je, Ze v disledku pouze podminéné
akceptovatelného vedeni stolu neni mozno, popfipadé jen omezeng,
pro vétsi drahy posunu dosdhnout pfesného zplisobu ¢innosti nastroji
vytvarejicich stehy, tedy jehly, klickare atd. Dalsi nevyhodou je, Ze
je zapotifebi znafného poétu soudasti, které maji odpovidajici
hmotnost, takZe krokové motory musi byt podle toho silné

dimenzovany.

Je jiZz znam stroj na obSivani knoflikovych direk s olkem, a to

stejného prihlaSovatele, u néhoz se stil-x-y, vytvofeny vyse
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uvedenym zpilsobem, pohybuje ve sméru y pomoci Ffemenového
pohonu. Vykyvné paky, které provadéji pohyb ve sméru x, jsou
pohanény pomoci vackového pohonu. U tohoto provedeni existuje
dalsi nevyhoda v tom, Ze femenovy pohon méa uréitou pruznost, ¢imz

w w

je mozno dosahnout pifesné polohy jen podminéné.
‘Ukolem vynalezu. proto je vytvofit stroj na ob3ivani
knoflikovych direk s otkem vy$e uvedeného druhu tak, aby pohyb ve

smeru X a ve sméru y byl provéddén velmi jednoduse a pfesné.

Podstata vynalezu

Uvedeny ukol spliiuje stroj na ob$ivani knoflikovych direk
s otkem, podle vynalezu, ktery je proveden s jehlou pohanénou
nahoru a dold, se stolem-x-y, ktery nese sané-x uloZené na stroji
posuvné pouze ve sméru X a sané-y uloZené na sanich-x posuvné
pouze ve smé€ru y, s motorem-x, ktery je vytvofen jako elektromotor a
uloZen na stroji, a ktery je spojen se sanémi-x pfimo pomoci pohonu
pfevadéjiciho oto¢ny pohyb na linearni pohyb, a s motoreﬁq-y, ktery
je vytvofen jako elektromotor a uloZen na stroji, a ktery je piimo
spojen se sanémi-y prostfednictvim zavitového vietena a jeho matice,

jakoZ i posuvného spoje, rozkladajiciho se ve sméru x.

Timto vytvofenim stroje na obSivani knoflikovych direk
s otkem podle vynalezu se dosdhne toho, Ze stil-x-y nesouci dil
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uréeny k 8iti je pfesné veden pouze v roviné-x-y, to znamena, Ze
nevykonava zadny svisly pohyb kolmy k této roviné-x-y. Pfimym
zabérem pohonu, pfevadéjiciho otoény pohyb na linearni pohyb, se

san€émi-x se zaprvé uspofi né&které soucastky a zadruhé se dosahne

~pohonu prakticky bez vile. Stejnym zplisobem je rovn& pohon-y

v diisledku pfimého pfevodu bez vile. Protoze jsou pohony ve sméru

X a ve sméru y pfimo v zabéru se sanémi-x, popfipad& sanémi-y, je
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rovnéZ hmotnost pfevodovych elementd mala, takZe p¥i vhodné
nizkém dimenzovani hnacich motord je moZné dosiahnout velkého

zrychleni s vysokou polohovou pfesnosti.

Ve vedlejSich narocich jsou uvedena vyhodna provedeni

vynalezu.

Prehled obrazkd na vvkresech

Vynalez bude dale bliZe objasnén na ptrikladném provedeni
podle pfilozenych vykrestl, na nichz
~ obr. 1 znazorhuje v bokorysu stroj na obSivani knoflikovych
direk s okem,
obr. 2 svisly fez stolem-x-y stroje podle vynalezu podél ¢ary II-
II z obr. 1,
~obr. 3 v podstaté svisly fez stolem-x-y podél ¢&ary III-III
z obr. 2,
obr. 4 v podstaté svisly fez stolem-x-y podél ¢&ary IV-IV
z obr. 2,
obr. 5 v pliidorysu stil-x-y, pfi€emZ jim nesena GloZnéa deska je
znazornéna pouze ¢erchovang,
obr. 6 pohon-x stolu-x-y v fezu podél ¢ary VI-VI z obr. 4 a

obr. 7 schematicky kinematiku stolu-x-y.

Piiklady provedeni vynalezu

Jak je zndzornéno na obr. 1, ma stroj na ob3ivani knoflikovych
direk s ofkem tvar pismene C, coZ znamena, Ze ma horni rameno 1,
dolni zakladni desku 2, vytvofenou jako téleso, a piiblizné svisly
stojan 3, ktery oba tyto dily navzajem spojuje. V hornim ramenu 1 je

obvyklym zpilsobem wuloZen htidel 4, ktery je pohanén hnacim

_motorem 5 prostfednictvim femenového pfevodu 6. Od hiidele 4 je
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obvyklym zplisobem odvozen pohyb jehelni tyée 7 s jehlou 8, posuvné
ve sméru z, a jeji oscilacni pohon. Jehelni ty¢i 7 je pfifazeno ulozeni
9 klickafe, uspofadané v zakladni desce 2. Jehelni ty¢ 7 je uloZena
v otoéném lozisku 10. Jehelni ty¢ 7 je spole¢né s uloZzenim 9 kli¢kafe
vykyvna kolem své podélné osy 11, aby mohla vytvafet takzvanou
knoflikovou dirku s okem. Vykyvny pohon oto¢ného loziska 10, tedy
jehelni ty&e 7 s jehlou 8 a uloZeni 9 klickafe, se provadi spoleénym
neznazornénym pohonem, z néhoZ je zndzornén pouze ozubeny femen
12 vedouci k otoénému loiisku 19. Vytvofeni oto¢ného loZiska 10 je
znamé napiiklad ze spisu DE 198 07 771 (jemuZ odpovida patent US
6,095,066), na ktery se zde ;Jv’édi odkaz.

Na zékladni desce 2 je uspofadan stll-x-y 13, u néhoZ se tedy
jednad o kfiZové sané& posuvné ve dvou vodorovnych smérech
soufadnic, totiZ ve sméru x a ve sméru y. Stil-x-y 13 obsahuje
uloZznou desku 14, na niZz je uspofadidna upinka 15, ktera slouzi
k upnuti §itého materialu, a ktera je .na své otoéné ulozné pace 16
opatfena upinaci deskou 17. Podrobnosti provedeni a pohonu takové
upinky 15 jsou uvedeny ve spise DE 102 16 809 A, na ktery se zde
uvadi odkaz. Za jehelni ty¢i 7 se pfi pohledu ve sméru y nachazi
profezdvaci zafizeni 18 knoflikovych direk, které je na obr. 1 pouze
naznac¢eno. Provedeni a ¢innost takového profezavaciho zafizeni je
znama napiiklad ze spisu DE 33 15 521 C2 (jemuz odpovida spis US
4,552,080). Mezi upinaci deskou 17 a uloZnou deskou 14 je upnut
neznazornény dil uréeny k §iti, do n&ho? ma byt vsita knoflikova

dirka, ktera se potom pomoci profezdvaciho zafizeni 18 protizne.

Nyni bude popsano provedeni a pohon stolu-x-y 13. Tento stil-
x-y 13 obsahuje sané-x 19 posuvné uloZené na zakladni desce 2 a
sané-y 20 uloZené na sanich-x 19 posuvné ve sméru y. Sané-x 19
obsahuji dvé navzajem rovnobé&ézné vodici tye-x 21, 22, probihajici

ve sméru x, Které jsou vzdy uloZeny ve dvou posuvnych uloZenich-x




23 vytvotenych na zéakladni desce 2. Obé vodici ty¢e-x 21, 22 jsou
v oblasti svych volnych koncid navzéajem spojeny pomoci spojovacich
kusd 24. Dale jsou spojeny s vodicimi tyéemi-y 25, 26, uspofddanymi
ve sméru x, které jsou stejné jako vodici tye-x 21, 22 vodorovné,
avSak jsou uspotfadany k nim kolmo. Vodici tye-x 21, 22 a vodici
tyCe-y 25, 26 tvoii spole¢né se spojovacimi kusy/ 24 sané-x 19, které
maji v pidorysu obdélnikovy tvar. Vodici tyé-x 22 je uspofadana ve

stojanu 3.

Na spodni strané¢ ulozné desky 14 jsou vytvofena posuvna
uloZzeni-y 27, z nichZ vZidy dvé jsou uspofadana na kazdé vodici tyci-
y 25, 26, takZze 1lozna deska 14 spoleéné s posuvnymi uloZenimi-y 27

tvofi sané-y 20.

Pohon sani-x 19 ve sméru x je proveden prostfednictvim
motoru-x 28 uloZené¢ho na zakladni desce 2, jehoZ vystupni hfidel 29

je oto¢né pohanén kolem svislé osy 30. Na vystupnim hfideli 29 je

umisténa kotoudova vacka 31, v niZz je jako kifivkové vedeni

vytvofena vodici drazka 32 probihajici spirdlovité ke svislé ose 30.
Na vodici ty¢i-y 26 je sevienim upevnén una$e¢ 33, ktery ma na své
spodni strané€ kladku 34 zasahujici do vodici drazky 32. Na zakladé
uspofadani vodici drazky 32 vi¢i stacionarni svislé ose 30 motoru-x
28 se sané-x 19 pfi oto€ném pohybu kotoudové vacky 31 posunuji
kolem svislé osy 30 ve sméru x, pfiéemZ maximalni posunuti s, to
znamena maximalni zdvih sani-x 19, je v rozsahu asi 8 mm.

KotouCova vacka 31 a unaSe¢ 33 tedy spolu tvofi vatkovy pohon 35,

ktery pfevadi oto¢ny pohyb motoru-x 28 na linearni pohyb sani-x 19.

Sané-y 20 jsou pohanény pomoci motoru-y 36, ktery je
uspofadan ve stojanu 3, a jehoZ vystupni hiidel 37 je pfes spojku 38
spojen se zavitovym vietenem 39 uspofddanym ve sméru y. Zavitové

vieteno 39 je oto¢né uloZeno v loZiscich 40, ktera jsou umistény na




zdkladni desce 2. Na zavitovém vietenu 39 je uloZena matice 41,
kterda je prostfednictvim posuvného spoje 42 spojena se sanémi-y 20.
Za tim uc€elem jsou na matici 41 uspofadany ve vzajemném zakrytu
-Cepy 43, 44 probihajici ve sméru x, které zasahuji do vodicich otvort
45 dvou unaSecich ramen 46, 47, uspofadanych na spodni strané
iilozné desky 14. Cepy 43, 44 jsou provedeny tak dlouhé a unaseci
ramena 46, 47 maji od matice 41 takovy odstup, aby se ¢epy 43, 44
v unaSecim ramenu 46, 47 mohly posunout vZidy o maximalni posunuti
s sani-x 19 ve sméru x, kdyZ nastanou odpovidajici posunuti
prostfednictvim vackového pohonu 35. Posunuti sani-y 20 ve sméru y
se provadi otonym pohonem motoru-y 36 pfes zavitové vieteno 39 a
‘jeho matici ﬂ, jakoZz 1 pfes posuvny spoj 42. Obvyklé posunuti ve

sméru y ma velikost napfiklad 30 mm.

Motor-x 28 a motor-y 36 jsou provedeny jako elektromotory,
s vyhodou jako krokové motory nebo motory s hlaSenim polohy
natoCeni. Jsou stejné jako hnaci motor 5 prostfednictvim pfisluSnych
fidicich vedeni 48, 49, 50 spojeny s fidici jednotkou 51, v niZ jsou

ulozZena tidici data.
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PATENTOVE NAROKY

1. Stroj na obsivani knoflikovych direk s olkem,
- s jehlou (8) pohdanénou nahoru a dold,
- se stolem-x-y (13), ktery

-- nese sané-x (19) uloZené na stroji posuvné pouze ve sméru X

-- sané-y (20) uloZené na sanich-x (19) posuvné pouze ve sméru
Ys

- s motorem-x (28), ktery je proveden jako elektromotor a je
uloZen na stroji, a

-- ktery je spojen se sanémi-x (19) pfimo pomoci pohonu
pfevadéjiciho otoény pohyb na linearni pohyb a

- s motorem-y. (36), ktery je proveden jako elektromotor a je
uloZen na stroji, a _

-- ktery je pfimo spojen se sanémi-y (20) prostfednictvim
zavitového vietena (39) a jeho matice (41), jakoZz i prostfednictvim

posuvného spoje (42), rozkladajiciho se ve sméru x.

2. Stroj na obSivani knoflikovych direk s oékem podle naroku 1,
vyznacCujici se tim, Ze pohon vytvofeny jako vackovy pohon (35)
obsahuje kotouc¢ovou vacku (31), spojenou s vystupnim hfidelem (29)
motoru-x (28) a provedenou s vodici drazkou (32) probihajici
spiralovité k ose (30) motoru-x (28), a unase¢ (33), pfimo spojeny se

sanémi-x (19) a zasahujici do vodici drazky (32).

- 3. Stroj na ob8ivani knoflikovych direk s okem podle naroku 2,
vyznacujici se tim, Ze kotoucova vacka (31) je pfimo umisténa na
motoru-x (28).

4. Stroj na obSivani knoflikovych direk s ofkem podle naroku 1,

vyznalujici se tim, Ze posuvny spoj (42) obsahuje alespoit jeden Cep
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(43, 44) zasahujici do matice (41) zavitového vietena (39), ktery
zasahuje do vodiciho otvoru (45) unéaSeciho ramena (46, 47)

ulozeného na sanich-y (20).

5. Stroj na obsSivani knoflikovych direk s ockem podle naroku 1,
vyznadlujici se tim, Ze sané-x (19) jsou vytvofeny ve tvaru ramu a
obsahuji vodici tyée-x (21, 22) vedené na stroji a vodici tyée-y (25,

26) nesouci sané-y (20).
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