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(57) Abstract: A sliding door for a lift installation com-
prises door leaves which can be displaced horizontally
between a closed position and an open position. The sli-
ding door further comprises a synchronization element,
which is coupled to the door leaves and synchronizes the
same such that the door leaves are guided, at different,
constant speeds relative to one another, in an opening di-
rection from the closed position into the open position
and, vice versa, counter to the opening direction. The syn-
chronization element (10) comprises at least one scissors
linkage (10.1, 10.2, 10.3, 10.4). The sliding door further
comprises a driveshaft, which is coupled at least to one
door leaf via a driving linkage. The sliding door further
comprises a locking mechanism, which is coupled to the
driveshatt such that the locking mechanism can be opened
by actuation of the driveshaft when the door leaves are
still substantially closed.

(57) Zusammenfassung: Fine Schiebetlir flir eine Auf-
zugsanlage umfasst Tiirblatter, welche zwischen einer ge-
schlossenen Position und einer offenen Position horizontal
verschiebbar sind. Die Schiebetiir
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umfasst weiterhin ein Synchronisationselement, welches mit den Tiirblittern gekoppelt ist und diese so synchronisiert, dass die
Tiirblitter mit unterschiedlichen, relativ zueinander konstanten Geschwindigkeiten in einer Offiungsrichtung von der geschlosse-
nen Position in die offene Position, bzw. umgekehrt gegen die Offnungsrichtung, gefiihrt sind. Das Synchronisationselement (10)
umfasst zumindest ein Scherengestdnge (10.1, 10.2, 10.3, 10.4). Die Schiebetiir umfasst weiterhin eine Antricbswelle, welche iiber
ein Antriebsgestinge zumindest mit einem Tiirblatt gekoppelt ist. Die Schiebetiir umfasst weiterhin einen Verriegelungsmechanis-
mus, welcher so mit der Antriebswelle gekoppelt ist, dass der Verriegelungsmechanismus durch eine Betétigung der Antriebswelle
bei noch im Wesentlichen geschlossenen Tiirbléttern &ffnenbar ist.
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Schiebetiir fiir eine Aufzugsanlage

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Schiebetur fur eine Aufzugsanlage und
insbesondere einen Verriegelungsmechanismus flr eine solche Schiebetir. Die
vorliegende Erfindung betrifft weiterhin ein Verfahren zur Verriegelung einer
Schiebetur.

In Aufzugsanlagen werden Schiebetlren sowohl als Kabinentiren wie auch als
Schachtturen eingesetzt. So beschreibt EP 1 686 087 A1 eine Schiebetlr zur
Anwendung als Schachttir. Diese Schachttir umfasst mehrere horizontal
gleitende Turfelder und ein Scherengestédnge mit mehreren Knotenpunkten,
wobei die horizontal gleitenden Turfelder vom Scherengestange synchronisiert
werden. Durch diese Synchronisation wird erreicht, dass jedes Turfeld bei einem
Offnungs- bzw. Schliessvorgang zur gleichen Zeit in Bewegung gesetzt wird und

zur gleichen Zeit an seine Endposition gelangt.

Schiebeturen in Aufzugsanlagen mussen oftmals verriegelbar sein. So sollen
Schachttiren nicht von Passagieren gedéffnet werden kénnen, wenn sich keine
Kabine dahinter befindet. Kabinentiren sollen in der Regel nicht von Passagieren
gedffnet werden kénnen, wenn sich eine Aufzugskabine nicht auf einem
Stockwerk befindet. Zur Verriegelung von Schiebetiren werden oftmals
Dreikantschlésser angewendet. EP 1 727 763 B1 offenbart einen
Sperrmechanismus zum Geschlossenhalten von Flurtiren, welcher einen Haken

umfasst, der durch Mithehmer der Aufzugskabine geéffnet werden kann.

Es ist eine Aufgabe dieser Erfindung, eine Schiebetur fir eine Aufzugsanlage
bereit zu stellen, welche in gewilinschten Situationen sicher verriegelbar ist. Die

Schiebetir soll zudem mdglichst wenig Platz in Anspruch nehmen.

Diese Aufgabe wird durch eine Schiebetlr mit Turblattern, einem
Synchronisationselement, einer Antriebswelle und einem

Verriegelungsmechanismus geldst. Dabei sind die Turblatter zwischen einer
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geschlossenen Position und einer offenen Position horizontal verschiebbar. Das
Synchronisationselement ist mit den Turblattern gekoppelt und synchronisiert
diese so, dass die Turblatter mit unterschiedlichen, relativ zueinander konstanten
Geschwindigkeiten in einer Offnungsrichtung von der geschlossenen Position in
die offene Position, bzw. umgekehrt gegen die Offnungsrichtung, gefuhrt sind.
Das Synchronisationselement (10) umfasst zumindest ein Scherengesténge
(10.1, 10.2, 10.3, 10.4). Die Antriebswelle ist Uber ein Antriebsgestange
zumindest mit einem Turblatt gekoppelt. Der Verriegelungsmechanismus ist so
mit der Antriebswelle gekoppelt, dass er durch eine Betatigung der Antriebswelle

bei noch im Wesentlichen geschlossenen Turblattern éffnenbar ist.

In einer bevorzugten Ausfuhrungsform ist der Verriegelungsmechanismus durch
eine Kraft, welche auf ein Turblatt in dessen Offnungsrichtung wirkt, ohne dass

die Antriebswelle betatigt wird, bei geschlossenen Turblattern nicht éffnenbar.

In einer bevorzugten Ausfuhrungsform ist das zumindest eine Scherengestange

von der Antriebswelle antreibbar.

In einer bevorzugten Ausfuhrungsform ist jedes Turblatt Uber Drehpunkte drehbar
mit dem Scherengestange gekoppelt, wobei das Scherengesténge jeweils

zwischen zwei Drehpunkten ein freies Gelenk umfasst.

In einer bevorzugten Ausfuhrungsform umfasst das Synchronisationselement vier
Scherengesténge, wobei zwei Scherengesténge in einem oberen Bereich der
Schiebetur angeordnet sind, und wobei zwei weitere Scherengestange in einem
unteren Bereich der Schiebetir angeordnet sind. Ein erstes oberes
Scherengestdnge und ein zweites oberes Scherengestdnge sind dabei
vorzugsweise spiegelbildlich zueinander angeordnet, und ein erstes unteres
Scherengestdnge und ein zweites unteres Scherengestdnge sind ebenfalls
vorzugsweise spiegelbildlich zueinander angeordnet. Die Scherengestange sind

durch die Turblatter und / oder durch Synchronisationsstéabe miteinander
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gekoppelt, sodass sie beim Offnen bzw. Schliessen der Schiebetir eine

gleichférmige Bewegung ausfuhren.

In einem bevorzugten Ausfiuhrungsbeispiel umfasst der
Verriegelungsmechanismus einen Kniehebel. Dieser Kniehebel ist mit einem
ersten Schenkel mit der Antriebswelle gekoppelt und von der Antriebswelle
antreibbar. Mit einem zweiten Schenkel ist dieser Kniehebel drehbar mit einem

Turblatt gekoppelt.

In einer bevorzugten Ausfihrungsform ist der Kniehebel so ausgestaltet, dass der
erste und der zweite Schenkel in der geschlossenen Position der Turblatter
vollstandig gestreckt sind. Vorzugsweise ist ein Anschlag so angeordnet, dass
der Kniehebel bei einer Uberstreckung von weniger als 10°, vorzugsweise von

weniger als 5°, an einer weitergehenden Uberstreckung gehindert ist.

In einer alternativen Ausfuhrungsform umfasst der Verriegelungsmechanismus
einen Haken. Dieser Haken ist drehbar an der Schiebetir angeordnet. Uber ein
Ubersetzungsgestange kann dieser Haken durch eine Betéatigung der

Antriebswelle gedreht und dadurch gedffnet und geschlossen werden.

In einer vorteilhaften Ausfuhrungsform umfasst das Ubersetzungsgesténge einen
Hebel, welcher drehbar an einem Turblatt, vorzugsweise an einem schnellsten

Turblatt, angeordnet ist.

In einer vorteilhaften Ausfuhrungsform ist der Hebel Uber ein freies Gelenk mit
einem Kniehebel gekoppelt. Dieser Kniehebel weist zwei Schenkel auf, wobei ein
Schenkel mit der Antriebswelle gekoppelt ist und von der Antriebswelle antreibbar

ist, und wobei der zweite Schenkel mit dem Hebel gekoppelt ist.

In einer vorteilhaften Ausfuhrungsform ist ein Turblatt, welches drehbar mit dem
Hebel gekoppelt ist, mindestens mit einem der unteren Scherengestange und

einem zweiten Kniehebel gekoppelt.
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Die Aufgabe wird weiterhin gelést durch ein Verfahren zur Verriegelung einer
Schiebetur fur eine Aufzugsanlage. Die Schiebetir umfasst Turblatter, welche
zwischen einer geschlossenen Position und einer offenen Position horizontal
verschiebbar sind. Die Schiebetlr umfasst weiter ein Synchronisationselement.
Das Synchronisationselement ist mit den Turblattern gekoppelt und
synchronisiert diese so, dass die Turblatter mit unterschiedlichen, relativ zu
einander konstanten Geschwindigkeiten in einer Offnungsrichtung von der
geschlossenen Position in die offene Position, bzw. umgekehrt gegen die
Offnungsrichtung, gefuhrt sind. Das Synchronisationselement (10) umfasst
zumindest ein Scherengestange (10.1, 10.2, 10.3, 10.4). Die Schiebetir umfasst
weiter eine Antriebswelle, welche Uber ein Antriebsgestange zumindest mit einem
Tarblatt  gekoppelt st Die  Schiebetir umfasst weiter einen
Verriegelungsmechanismus, welcher mit der Antriebswelle gekoppelt ist. Das
Verfahren umfasst den Schritt: Offnen des Verriegelungsmechanismus durch
eine Betatigung der Antriebswelle bei noch im Wesentlichen geschlossenen

Turblattern.

In einer vorteilhaften Ausfuhrungsform wird beim Offnen ein Haken, welcher
drehbar an der Schiebetir angeordnet ist, Uber ein Ubersetzungsgestange durch
die Betatigung der Antriebswelle gedreht und dadurch ge6ffnet bzw.

geschlossen.

In einer alternativen bevorzugten Ausfuhrungsform wird beim Offnen ein
Kniehebel, welcher mit einem ersten Schenkel mit der Antriebswelle gekoppelt ist
und von der Antriebswelle antreibbar ist und mit einem zweiten Schenkel drehbar
mit einem Turblatt gekoppelt ist, von einem Uberstreckten Zustand Uber einen
vollstandig gestreckten Zustand in einen angewinkelten Zustand der beiden

Schenkel des Kniehebels, gefuhrt.

Die erfindungsgemasse Schiebetlr hat einerseits den Vorteil, dass sie durch die

Verwendung von Turblattern in Verbindung mit einem Synchronisationselement
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Platz sparend ausgestaltet werden kann. Dies gilt insbesondere, wenn eine
Breite der Turblatter mdéglichst gering gehalten wird und eine Anzahl der
Turblatter entsprechend hoch ist. Andererseits hat die erfindungsgemasse
Schiebetur den Vorteil, dass der Verriegelungsmechanismus nur durch eine
Betatigung der Antriebswelle &ffnenbar ist. Bei einer Verwendung als Schachttur
bedeutet dies, dass die Schiebetlr nicht durch eine Betatigung der Turblatter in
Offnungsrichtung 6ffnenbar ist, sondern nur durch eine Betatigung der
Antriebswelle. Die Betatigung der Antriebwelle wird Ublicherweise durch einen
Eingriff zwischen der Kabinentur und der Schachttir erreicht, wobei die

Kabinentlr einen TUrantrieb besitzt.

Weiterhin vorteilhaft an der erfindungsgemassen Schiebetir ist es, dass keine
separate Verriegelung vorgesehen werden muss. Der erfindungsgemasse
Verriegelungsmechanismus ist mechanisch mit der Antriebswelle gekoppelt.
Dadurch ist der erfindungsgemaéasse Verriegelungsmechanismus nicht von

stéranfalligen Elektronikbauteilen betroffen.

Das Synchronisationselement synchronisiert die Bewegung der Turblatter beim
Offnen bzw. Schliessen der Schiebetir. Das Synchronisationselement kann
dabei mit der Antriebswelle gekoppelt sein und so die Antriebskraft von der
Antriebswelle auf die Turfligel Ubertragen. Alternativ dazu kann neben dem
Synchronisationselement ein weiteres Antriebsgestéange vorgesehen sein, so
dass das weitere Antriebsgestange die Kraft von der Antriebswelle auf ein
Turblatt Ubertragt und das Synchronisationselement, welches ebenfalls mit
diesem Turblatt gekoppelt ist, die Antriebskraft entsprechend auf die anderen
Tarblatter verteilt. Demzufolge kann das Synchronisationselement nur der
Synchronisation dienen, oder aber die Funktion des Antriebsgestanges
Ubernehmen und so direkt die Antriebskraft von der Antriebswelle auf die

Turblatter Ubertragen.

Als Scherengestange kénnen Einzelscheren ohne Uberkreuzung von

Scherenelementen oder Doppelscheren mit Uberkreuzung der Scherenelemente
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verwendet werden. Es kénnen auch Paare von Scherengesténgen, d.h. zwei
Einzelscheren oder zwei Doppelscheren, verwendet werden, oder auch

Kombinationen aus Einzelscheren und Doppelscheren.

Die erfindungsgemasse Schiebetir hat den Vorteil, dass die Turblatter keine
Momentbeanspruchung auf eine Laufschiene ausiben und somit kein
Laufwagen, sondern nur eine Stutzrolle notwendig ist. Zudem kann die Stutzrolle
aufgrund der geringen Belastungen klein dimensioniert werden, sodass nur ein

kleines Bauvolumen oberhalb der Turblatter beansprucht wird.

Die erfindungsgemaésse Schiebetlur hat weiterhin den Vorteil, dass durch eine
geeignete Gestaltung der Synchronisationselemente eine erforderte Stabilitat der
Schiebetur wahrend einer gesamten Offnungs- und Schliessphase

aufrechterhalten wird.

Die erfindungsgemasse Schiebetur hat den Vorteil, dass sie fur eine
Modernisierung von bestehenden Aufzugsanlagen eingesetzt werden kann.
Wenn beispielsweise Schachttiren mit drehbaren Turflugeln, wie sie friher
haufig eingesetzt wurden, modernisiet werden sollen, kann die
erfindungsgemasse Schiebetur auf einfache Art und Weise auf bestehende
Turpfosten montiert werden, ohne dass eine Schachttiréffnung vergréssert oder
anderweitig bearbeitet werden muss. Bei Modernisierungsarbeiten sind
insbesondere Arbeiten an Mauern unerwlnscht, weil dadurch Staub und Larm
entwickelt werden.

Die bestehenden Turpfosten kénnen demnach als Montagebasis dienen. Durch
eine Antriebswelle, welche durch den bestehenden Turpfosten hindurch gefuhrt

ist, kann eine Kopplung zu einem Mitnehmer einer Kabinentur hergestellt werden.

Ein mechanischer, integrierter Verriegelungsmechanismus hat bei solchen
Modernisierungsanwendungen den Vorteil, dass sehr wenige Verkopplungen
oder Anpassungen an bestehen bleibenden Bestandteilen einer zu

modernisierenden Aufzugsanlage vorgenommen werden mussen. Dadurch kann
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eine erfindungsgemasse Schiebetur auf einfache Art und Weise als fertige

Einheit mit bereits integrierter Verriegelung verbaut werden.

Weitere Einzelheiten und Vorteile der Erfindung werden im Folgenden anhand

von Ausfuhrungsbeispielen und unter Bezug auf schematische Zeichnungen

beschrieben. Es zeigen:

Fig. 1A

Fig. 1B

Fig. 2A

Fig. 2B

Fig. 2C

Fig. 2D

Fig. 3A

eine  beispielhafte  AusfUhrungsform  einer Schiebetlr in

perspektivischer Darstellung;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform einer Schiebetur in geschnittener

Darstellung;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform einer Schiebetlr mit einem
Verriegelungsmechanismus umfassend einen Kniehebel in verriegelter

Position;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform einer Schiebetlr mit einem
Verriegelungsmechanismus umfassend einen Kniehebel in entriegelter

Position;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform einer Schiebetir mit einem
Verriegelungsmechanismus umfassend einen Kniehebel in halboffener

Position;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform einer Schiebetur mit einem
Verriegelungsmechanismus umfassend einen Kniehebel in gedffneter

Position;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform eines Verriegelungsmechanismus
umfassend einen Kniehebel in verriegelter Position in perspektivischer

Darstellung;
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Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

3B

3C

3D

4A

4B

4C

4D

5A

eine beispielhafte Ausfuhrungsform eines Verriegelungsmechanismus
umfassend einen Kniehebel in entriegelter Position in perspektivischer

Darstellung;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform eines Verriegelungsmechanismus
umfassend einen Kniehebel in halb-offener Position in perspektivischer

Darstellung;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform eines Verriegelungsmechanismus
umfassend einen Kniehebel in gedffneter Position in perspektivischer

Darstellung;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform einer Schiebetlr mit einem
Verriegelungsmechanismus umfassend einen Haken in verriegelter

Position;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform einer Schiebetur mit einem
Verriegelungsmechanismus umfassend einen Haken in entriegelter

Position;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform einer Schiebetlr mit einem
Verriegelungsmechanismus umfassend einen Haken in halboffener

Position;

eine beispielhafte Ausfihrungsform einer Schiebetur mit einem
Verriegelungsmechanismus umfassend einen Haken in gedffneter

Position;

eine beispielhafte Ausfuhrungsform eines Verriegelungsmechanismus
umfassend einen Haken in verriegelter Position in perspektivischer

Darstellung;



10

15

20

25

30

WO 2012/041704 PCT/EP2011/065930

Fig. 5B  eine beispielhafte Ausfuhrungsform eines Verriegelungsmechanismus
umfassend einen Haken in entriegelter Position in perspektivischer

Darstellung;

Fig. 5C  eine beispielhafte Ausfuhrungsform eines Verriegelungsmechanismus
umfassend einen Haken in halb-offener Position in perspektivischer

Darstellung; und

Fig. 5D eine beispielhafte Ausfuhrungsform eines Verriegelungsmechanismus
umfassend einen Haken in gedffneter Position in perspektivischer

Darstellung.

In den Figuren 1A und 1B ist eine beispielhafte AusfUhrungsform einer
Schiebetur fur eine Aufzugsanlage dargestellt. In Figur 1A ist diese Schiebetir in
perspektivischer Darstellung gezeigt und in Figur 1B ist diese Schiebetir in
geschnittener Darstellung gezeigt. Die Schiebetur 1 ist auf einem Turrahmen 2
angeordnet. Zur besseren Ubersichtlichkeit ist nur ein Turfligel dargestellt. Die
Turblatter 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 bilden dabei einen Turflugel. Die Turblatter 3.1,
3.2, 3.3, 3.4, 3.5 sind in einer Fuhrungsschiene 4, welche sich unterhalb der
Turblatter befindet, gefuhrt. Ein schnellstes Turblatt 3.1 ist Uber einen
Laufapparat 6 an einer Laufschiene 5 aufgehangt. Dabei l&uft eine Rolle des
Laufapparats 6 auf der Laufschiene 5. Ein Kdmpfer 7 schliesst die Turblatter 3.1,
3.2, 3.3, 3.4, 3.5 nach oben hin ab.

Die Turblatter 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 sind so ausgestaltet, dass sie ineinander und
in einen Turpfosten 12 verschachtelt werden kénnen. Dabei ist das schnellste
Tuarblatt 3.1 am dunnsten, und ein langsamstes Turblatt 3.5 am dicksten

ausgebildet.

Ein Synchronisationselement 10 synchronisiert eine Bewegung der Turblatter 3.1,
3.2, 3.3, 3.4, 3.5 beim Offnen und beim Schliessen der Schiebetir. Dabei ist das
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Synchronisationselement 10 an eine Antriebswelle 8 gekoppelt. Die Antriebswelle
8 erstreckt sich durch den Turrahmen 2 hindurch und ist wiederum an einen
Antriebseingriff 9 gekoppelt. Bei einer Verwendung als Schachttir kann die
Schiebetur 1 dadurch uUber einen Mithehmer (nicht dargestellt) einer Kabinentur

angetrieben werden.

Wie in Figur 1B dargestellt kann die Schiebetir 1 eine Antriebswelle 8 aufweisen.
In einer alternativen Ausfuhrungsform weist die Schiebetir eine obere
Antriebswelle 8.1 und eine untere Antriebswelle 8.2 auf, welche jeweils mit
oberen bzw. unteren Synchronisationselementen 10.1, 10.2, 10.3, 10.4 gekoppelt
sind. In den Figuren 2A bis 5D ist jeweils nur die obere Antriebswelle 8.1 Uber
den Antriebseingriff 9 angetrieben. In einer alternativen nicht dargestellten
Ausfuhrungsform ist nur die unter Antriebswelle 8.2 oder die untere und die obere
Antriebswelle 8.1, 8.2 angetrieben. Im Folgenden wird Zugunsten der

Ubersichtlichkeit der Begriff Antriebswelle 8 verwendet.

Die in den Figuren 1A und 1B dargestellte Schiebetir 1 ist als zentral 6ffnende
Schiebetur 1 mit je 5 Turblattern 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 pro Turflugel ausgebildet.
In einer alternativen Ausfuhrungsform weist eine Schiebetir nur einen Turflugel

und / oder mehr oder weniger als 5 Turblatter pro Tarflugel auf.

In den Figuren 2A bis 3D ist eine Schiebetur 1 mit einem
Verriegelungsmechanismus dargestellt, wobei der Verriegelungsmechanismus
einen Kniehebel 15 umfasst. Dabei zeigen die Figuren 2A bis 2D jeweils einen
ganzen Turflugel und die Figuren 3A bis 3D jeweils eine perspektivische
Darstellung eines  Ausschnittes einer  Schiebetir 1 mit  einem
Verriegelungsmechanismus umfassend einen Kniehebel 15. Nachfolgend wird
der Verriegelungsmechanismus mit einem Kniehebel 15 anhand der Figuren 2A

bis 3D naher erlautert.

In diesem Ausfuhrungsbeispiel umfasst das Synchronisationselement 10 vier

Scherengestange 10.1, 10.2, 10.3, 10.4. Dabei sind zwei obere Scherengesténge
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10.1 und 10.2 in einem oberen Bereich der Schiebetur 1 angeordnet, und zwei
untere Scherengestédnge 10.3 und 10.4 sind in einem unteren Bereich der
Schiebetur 1 angeordnet. Dabei sind ein erstes oberes Scherengestange 10.1
und ein zweites oberes Scherengestédnge 10.2 spiegelbildlich zueinander
angeordnet, und ein erstes unteres Scherengestange 10.3 und ein zweites
unteres Scherengestange 10.4 sind ebenfalls spiegelbildlich zueinander
angeordnet.

Die Scherengestéange 10.1, 10.2, 10.3, 10.4 sind durch die Turblatter 3.1, 3.2,
3.3, 3.4, 3.5 miteinander gekoppelt. Dadurch wirken spiegelbildlich zueinander
angeordnete Scherengesténge wie eine Doppelschere. In dieser Anordnung
bewegen sich alle vier Scherengestange 10.1, 10.2, 10.3, 10.4 synchron

miteinander und verleihen der Schiebetlir 1 eine erhéhte Stabilitat.

In einer alternativen nicht dargestellten Ausfuhrungsform umfasst das
Synchronisationselement 10 eine, zwei, drei, oder mehr als Vvier
Scherengestange 10.1, 10.2, 10.3, 10.4. Dabei kénnen Scherengestange 10.1,
10.2, 10.3, 10.4 auf verschiedene H6hen angeordnet werden. Eine Verwendung
von spiegelbildlich zueinander angeordneten Scherengestangen 10.1, 10.2, 10.3,
10.4 auf unterschiedlichen H6hen verbessert die Stabilitat des

Synchronisationselements 10.

Die Turblatter 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 sind mit den Scherengestangen 10.1, 10.2,
10.3, 10.4 Uber Drehpunkte 14 gekoppelt. Um die auftretenden Kréfte
schonender zu Ubertragen, kédnnen an den Turblattern 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5
Verstarkungselemente 19 vorgesehen sein. In diesem Fall sind die
Scherengestange 10.1, 10.2, 10.3, 10.4 mit den Verstarkungselementen 19,
welche fest mit den Turblattern 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 verbunden sind, gekoppelt.

In dem in den Figuren 2A bis 3D gezeigten AusfUhrungsbeispiel dient der
Kniehebel 15 der Verriegelung der Schiebetir 1. Der Kniehebel 15 weist zwei
Schenkel auf, welche Uber ein Gelenk miteinender verbunden sind. Ein erster

Schenkel des Kniehebels 15 ist mit der Antriebswelle 8 gekoppelt und von dieser
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antreibbar. Ein zweiter Schenkel des Kniehebels 15 ist mit einem Turblatt 3.1,
3.2, 3.3, 3.4, 3.5, vorzugsweise dem schnellsten Turblatt 3.1, gekoppelt. Dabei ist
der Kniehebel 15 so dimensioniert, dass die beiden Schenkel des Kniehebels 15

bei geschlossener Schiebetir 1 vollstandig gestreckt sind.

Durch eine Uberstreckung des Kniehebels 15 wird die Schiebetir 1 verriegelt.
Der Kniehebel 15 wird dabei vorzugsweise nur um wenige Grad Uberstreckt, um
ein dadurch bedingtes Offnen der Schiebetir méglichst gering zu halten. In einer
bevorzugten Ausfuhrungsform ist ein Anschlag so angeordnet, dass der
Kniehebel 15 nicht weiter als 10°, vorzugsweise nicht weiter als 5°, Uberstreckt
werden kann. Der Anschlag (nicht dargestellt) kann dabei beispielsweise an
einem Torblatt 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 angeordnet sein. In alternativen
Ausfuhrungsform ist der Anschlag in einem Gelenk des Kniehebels 15 integriert,
sodass das Gelenk nur bis zu einem gewilnschten Offnungswinkel geéffnet

werden kann.

Durch eine Betatigung der Antriebswelle 8 kann der Kniehebel 15 aus der
Uberstreckten Position entriegelt werden. Durch eine Betatigung der Turblatter
3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 in Offnungsrichtung kann der Kniehebel 15 aus der
Uberstreckten Position jedoch nicht entriegelt werden. Eine Betatigung der
Antriebswelle 8 kann Dbeispielsweise durch eine Verschiebung des
Antriebseingriffs 9 erfolgen. Typischerweise greift dabei ein Mithehmer, welcher

mit einem Antrieb einer Kabinentlr gekoppelt ist, in den Antriebseingriff 9 ein.

Wie in den Figuren 2A bis 2D dargestellt, kbnnen ein erster Kniehebel 15.1 und
ein zweiter Kniehebel 15.2 angeordnet sein. Der erste Kniehebel 15.1 und der
zweite Kniehebel 15.2 sind Uber einen Kopplungsstab 15.3 synchronisiert. In
diesem Ausfuhrungsbeispiel ist nur der erste Kniehebel 15.1 von der

Antriebswelle 8 antreibbar.

In den Figuren 2A bis 3D ist ein Offnungsvorgang dargestellt. Dabei befindet sich

der Verrieglungsmechanismus umfassend den Kniehebel 15 in den Figuren 2A
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und 3A in einem verriegelten Zustand, und in den Figuren 2B und 3B in einem
entriegelten Zustand. In den Figuren 2C und 3C ist die Schiebetur halboffen und
der Kniehebel 15 befindet sich in einem angewinkelten Zustand. In den Figuren
2D und 3D ist die Schiebetir gedffnet. Der Antriebseingriff 9 wird wahrend des
Offnungsvorgangs im Uhrzeigersinn um die Antriebswelle 8 verschoben. Eine
Entriegelung des Kniehebels 15 findet bei noch im Wesentlichen geschlossenen
Turblattern 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 statt.

In den Figuren 2A bis 2D ist das Synchronisationselement 10 mit der
Antriebswelle 8 gekoppelt. In einer alternativen Ausfihrungsform, wie in den
Figuren 3A bis 3D dargestellt, ist das Synchronisationselement 10 nicht mit der
Antriebswelle 8 gekoppelt. In diesem AusfUhrungsbeispiel wird eine Kraft zum
Offnen der Schiebetirr 1 von der Antriebswelle 8 Ulber den Kniehebel 15 auf das
schnellste  Tarblatt 3.1  Ubertragen, wund von dort durch das
Synchronisationselement 10 auf die anderen Turblatter 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 verteilt.
Eine Entkoppelung des Kniehebels 15 und des Synchronisationselementes 10,
wie sie in den Figuren 3A bis 3D dargestellt ist, hat den Vorteil, dass das
Synchronisationselement 10 nicht unmittelbar von der Antriebswelle 8
angetrieben wird und dadurch die Entriegelung des Kniehebels 15 einfacher
erfolgen kann, weil die Turblatter 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 mit einer gewissen

Verzégerung in Bewegung gesetzt werden.

In den Figuren 4A bis 5D ist eine alternative Ausfuhrungsform eines
Verriegelungsmechanismus dargestellt. In dieser Ausfuhrungsform weist der
Verriegelungsmechanismus eine Haken 17 auf. Dieser Haken 17 ist an einem
Turblatt 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5, vorzugsweise am schnellsten Turblatt 3.1,
angeordnet. Dabei ist der Haken 17 drehbar am Turblatt 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5
angeordnet. Uber ein Ubersetzungsgestange 10, 15, 16 kann der Haken 17
durch eine Betatigung der Antriebswelle 8 gedreht und dadurch gedffnet bzw.
geschlossen werden. In einem verriegelten Zustand greift der Haken 17 in einen

Hakeneingriff ein. In einem offenen Zustand ist der Hakeneingriff vom Haken 17
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frei gegeben. Der Hakeneingriff ist in Bezug zum Turrahmen 2 nicht-beweglich

angeordnet.

Das Ubersetzungsgestange 10, 15, 16 dient einer Ubertragung einer
Drehbewegung von der Antriebswelle 8 auf den Haken 17. Dabei kann das
Ubersetzungsgestéange 10, 15, 16 auf verschiedenartige Weise ausgestaltet sein.
Im Ausfuhrungsbeispiel, wie es in den Figuren 4A bis 5D dargestellt ist, weist das
Ubersetzungsgestéange einen Hebel 16 und einen Kniehebel 15 auf. Dabei ist der
Kniehebel 15 auf einer Seite mit der Antriebswelle 8 gekoppelt und auf einer
anderen Seite Uber ein freies Gelenk 13 mit dem Hebel 16 gekoppelt. Der Hebel
16 ist drehbar mit einem Turblatt 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 verbunden. Der Kniehebel

15 ist mit dem Synchronisationselement 10 gekoppelt.

In den Figuren 4A und 5A ist der Verriegelungsmechanismus in einer verriegelten
Position dargestellt. Zur Entriegelung des Verriegelungsmechanismus wird die
Antriebswelle 8 betatigt. Nach einer Betatigung der Antriebswelle 8 ist der
Verriegelungsmechanismus entriegelt, wie in den Figuren AB und 5B dargestelit.
Die Betatigung der Antriebswelle 8 hat zur Folge, dass ein Winkel zwischen den
beiden Schenkeln des Kniehebels 15 verkleinert wird, so dass das freie Gelenk
13 des Kniehebels 15 in Richtung der Antriebswelle 8 verschoben wird. Durch
diese Verschiebung des freien Gelenkes 13 wird der Hebel 16 im
Gegenuhrzeigersinn um einen Drehpunkt 14 gedreht. Durch die Drehung des
Hebels 16 wird der Haken 17 im Uhrzeigersinn um seinen Drehpunkt gedreht, so
dass der Hakeneingriff vom Haken 17 frei gegeben wird und der

Verriegelungsmechanismus entriegelt wird.

In der in den Figuren 4A bis 5D gezeigten Ausfuhrungsform ist wiederum ein
erstes und ein zweites oberes Scherengestange 10.1 und 10.2 und ein erstes
und zweites unteres Scherengestange 10.3 und 10.4 vorgesehen. Ebenfalls ist
ein erster Kniehebel 15.1 und ein zweiter Kniehebel 15.2 angeordnet, wobei der
erste Kniehebel 15.1 Uber einen Kupplungsstab 15.3 mit dem zweiten Kniehebel

15.2 gekoppelt ist. Das erste und zweite obere Scherengestange 10.1, 10.2 und
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der obere Kniehebel 15.1 sind nicht mit dem schnellsten Turblatt 3.1 gekoppelt.
Mindestens eines der unteren Scherengesténge 10.3, 10.4 und / oder der zweite
Kniehebel 15.2 sind mit dem schnellsten Tuarblatt 3.1 gekoppelt. Dadurch wird
ermdglicht, dass bei der Entriegelung des Verriegelungsmechanismus eine Kraft
am Drehpunkt 14 auf den schnellsten Turflugel 3.1 ausgeubt wird in Richtung
Antriebswelle 8, so dass der schnellste Turflugel 3.1 beim Entriegeln in eine
leichte Schragstellung versetzt wird. Wesentlich dabei ist, dass der Haken 17
entriegelt wird, bevor die Turblatter 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 in Offnungsrichtung

wesentlich verschoben werden.

In den Figuren 4A bis 4D bzw. 5A bis 5D ist ein Offnungsvorgang dargestellt.
Dabei befindet sich der Verrieglungsmechanismus umfassend den Haken 17 in
den Figuren 4A und 5A in einem verriegelten Zustand, und in den Figuren 4B und
5B in einem entriegelten Zustand. In den Figuren 4C und 5C ist die Schiebetur 1
in halboffenem Zustand, und in den Figuren 4D und 5D ist die Schiebettr 1
geodffnet. Der Haken 17 kann nach der Entriegelung zurlickgedreht werden,
sodass sich der Haken 17 bei gedffneter Schiebetlr 1 in derselben Lage befindet
wie bei verriegelter Schiebetir 1.

Der Antriebseingriff 9 wird wahrend des Offnungsvorgangs im Uhrzeigersinn um
die Antriebswelle 8 verschoben. Eine Entriegelung des Hakens 17 findet bei noch

im Wesentlichen geschlossenen Turblattern 3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5 statt.

In den Figuren 4A bis 5D ist ein Federelement 18 dargestellt, welches mit dem
Hebel 16 gekoppelt ist. Das Federelement 18 bewirkt, dass der Haken 17 nach
dem Entriegeln wieder zurtck gedreht wird, so dass das schnellste Turblatt 3.1
nach seiner geringen Schragstellung wieder zurtck in eine vertikale Ausrichtung
gebracht wird. Bei der Entriegelungsbewegung des Hebels 16 werden Federn im
Federelement 18 gespannt, so dass der Hebel 16 unter Federlast nach der

Entriegelung wieder in seine ursprungliche Stellung zurtick gebracht wird.
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Patentanspriiche

Schiebetur (1) fur eine Aufzugsanlage, die Schiebetir (1) umfassend
Tarblatter (3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5), welche zwischen einer geschlossenen
Position und einer offenen Position horizontal verschiebbar sind, und ein
Synchronisationselement (10), welches mit den Turblattern (3.1, 3.2, 3.3, 3.4,
3.5) gekoppelt ist und diese so synchronisiert, dass die Turblatter (3.1, 3.2,
3.3, 3.4, 3.5 mit unterschiedlichen, relativ zueinander konstanten
Geschwindigkeiten in einer Offnungsrichtung von der geschlossenen Position
in die offenen Position, bzw. umgekehrt gegen die Offnungsrichtung, gefuhrt
sind, wobei das Synchronisationselement (10) zumindest ein
Scherengestange (10.1, 10.2, 10.3, 10.4) umfasst, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Antriebswelle (8) Uber ein Antriebsgestange (10, 15) zumindest mit
einem Torblatt (3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5) gekoppelt ist, und dass ein
Verriegelungsmechanismus (15, 16, 17) so mit der Antriebswelle (8)
gekoppelt ist, dass der Verriegelungsmechanismus (15, 16, 17) durch eine
Betatigung der Antriebswelle (8) bei noch im Wesentlichen geschlossenen
Tarblattern (3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5) éffnenbar ist.

Schiebetur (1) nach Anspruch 1, wobei der Verriegelungsmechanismus (15,
16, 17) durch eine Kraft, welche auf ein Turblatt (3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5) in
dessen Offnungsrichtung wirkt, onne dass die Antriebswelle (8) betatigt wird,
bei im Wesentlichen geschlossenen Turblattern (3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5) nicht

offnenbar ist.

Schiebetlr (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, wobei das
mindestens eine Scherengestédnge (10.1, 10.2, 10.3, 10.4) von der

Antriebswelle (8) antreibbar ist.

Schiebetur (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, wobei das
Synchronisationselement (10) vier Scherengesténge (10.1, 10.2, 10.3, 10.4)

umfasst, wobei zwei obere Scherengestédnge (10.1, 10.2) spiegelbildlich
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zueinander angeordnet sind und wobei zwei untere Scherengesténge (10.3,

10.4) spiegelbildlich zueinander angeordnet sind.

Schiebetur (1) nach einem der Anspriche 1 bis 3, wobei das
Synchronisationselement (10) drei Scherengestange (10.1, 10.2, 10.3, 10.4)
umfasst, wobei zumindest ein Scherengestange (10.1, 10.2, 10.3, 10.4) in
einem oberen Bereich der Schiebetir (1) angeordnet ist und wobei zumindest
ein Scherengestange (10.1, 10.2, 10.3, 10.4) in einem unteren Bereich der
Schiebetur (1) angeordnet, und wobei im unteren oder im oberen Bereich der
Schiebetur (1) ein zweites Scherengestange (10.1, 10.2, 10.3, 10.4)
angeordnet ist, welches spiegelbildlich zu einem ersten Scherengestange
(10.1,10.2, 10.3, 10.4) angeordnet ist.

Schiebetur (1) nach einem der Anspriche 4 oder 5, wobei zumindest ein
oberes Scherengestange (10.1, 10.2) von der Antriebswelle (8) antreibbar ist,
wahrend zumindest ein unteres Scherengestéange (10.3, 10.4) Uber
Kupplungsstabe (10.7) mit dem oberen angetriebenen Scherengestange
(10.1, 10.2) gekoppelt ist.

Schiebetur (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, wobei jedes
Torblatt (3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5) an Drehpunkten (14) drehbar mit dem
Scherengestange (10.1, 10.2, 10.3, 10.4) gekoppelt ist, und wobei das
Scherengestange (10.1, 10.2, 10.3, 10.4) jeweils zwischen zwei Drehpunkten

(14) ein freies Gelenk (13) umfasst.

Schiebetur (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, wobei der
Verriegelungsmechanismus (15, 16, 17) einen Haken (17) umfasst, welcher
drehbar an der Schiebetur (1) angeordnet ist, und welcher Uber ein
Ubersetzungsgestéange (10, 15, 16) durch eine Betatigung der Antriebswelle

(8) gedreht und dadurch gedffnet bzw. geschlossen werden kann.
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Schiebetir (1) nach Anspruch 8, wobei das Ubersetzungsgesténge (10, 15,
16) einen Hebel (16) umfasst, welcher drehbar an einem Turblatt (3.1, 3.2,

3.3, 3.4, 3.5), vorzugsweise am schnellsten Tarblatt (3.1), angeordnet ist.

Schiebetur (1) nach Anspruch 9, wobei der Hebel (16) Uber ein freies Gelenk
(13) mit einem Kniehebel (15) gekoppelt ist, welcher zwei Schenkel aufweist,
wobei ein Schenkel mit Antriebswelle (8) gekoppelt ist und von der
Antriebswelle (8) antreibbar ist und ein zweiter Schenkel mit dem Hebel (16)

gekoppelt ist.

Schiebetur (1) nach Anspruch 10, wobei der Kniehebel (15) mit dem

Synchronisationselement (10) gekoppelt ist.

Schiebetlr (1) nach einem der Anspriche 8 bis 11, wobei der Haken (17) in
einem verriegelten Zustand der Schiebetlr (1) in einen Hakeneingriff, welcher

nicht-beweglich in Bezug zu einem Turrahmen (2) angeordnet ist, eingreift.

Verfahren zur Verriegelung einer Schiebetur (1) fur eine Aufzugsanlage, die
Schiebetur (1) umfassend Turblatter (3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5), welche zwischen
einer geschlossenen Position und einer offenen Position horizontal
verschiebbar sind, und ein Synchronisationselement (10), welches mit den
Tarblattern (3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5) gekoppelt ist und diese so synchronisiert,
dass die Turblatter (3.1, 3.2, 3.3, 3.4, 3.5) mit unterschiedlichen, relativ
zueinander konstanten Geschwindigkeiten in einer Offnungsrichtung von der
geschlossenen Position in die offene Position, bzw. umgekehrt gegen die
Offnungsrichtung, gefuhrt sind, wobei das Synchronisationselement (10)
zumindest ein Scherengesténge (10.1, 10.2, 10.3, 10.4) umfasst, und eine
Antriebswelle (8), welche Uber ein Antriebsgestange (10, 15) zumindest mit
einem Tarblatt (3.1, 3.2, 3.3, 34, 3.5) gekoppelt ist, und ein
Verriegelungsmechanismus (15, 16, 17), welcher mit der Antriebswelle (8)
gekoppelt ist, das Verfahren umfassend den Schritt: Offnen des

Verriegelungsmechanismus (15, 16, 17) durch eine Betatigung der
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Antriebswelle (8) bei noch im Wesentlichen geschlossenen Turblattern (3.1,
3.2,3.3,34, 35).

14. Verfahren nach Anspruch 13, wobei beim Offnen ein Haken (17), welcher
5 drehbar an der Schiebetir 1 angeordnet ist, Uber ein Ubersetzungsgestéange
(10, 15, 16) durch die Betatigung der Antriebswelle (8) gedreht und dadurch

geoffnet wird.

15. Verfahren nach Anspruch 13, wobei die Schiebetir (1) nach einem der

10 Anspruche 1 bis 12 ausgebildet ist.
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