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Urzadzenie do samoczynnego napinania taSmy przenos$nika
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sa-
moczynnego napinania tasmy przeno$nika, szcze-
gblnie nadajgce sie¢ do zastosowania w kopalniach
odkrywkowych.

Do utrzymania przenos$nika w ruchu konieczne
jest wywolanie odpowiedniego napigcia wstepnego
i utrzymanie go na mniezbednym poziomie we
wszystkich fazach ruchu. Prawidlowe napiecie
tasmy przeno$nika ma istotny wplyw na jego pra-
ce, gdyz zbyt male napiecie taSmy powoduje zer-
wanie sprzezenia ciernego miedzy tasma a bebnem
napedowym, co obniza mozliwosci pelnego wyko-
rzystania ukladu transportowego, natomiast zbyt
silne napiecie tasmy powoduje przys$pieszone zu-
zycie czesci przenosnika oraz obniza trwalosé sa-
mej tasmy. Z uwagi na konieczno$¢ zwiekszania
napiecia w okresie rozruchu jak réwniez ze wzgle-
du na zmienne wobcigZzenie przenosnika nosiwem
oraz warunki atmosferyczne, wplywajace na sprze-
zenie cierne tasmy z bebnem nalezy dokonywaé
czestych i szybko po sobie nastepujgcych zmian
napiecia tasmy.

Dotychczasowe préby zautomatyzowania regulacji
napiecia taSmy doprowadzily do powstania szeregu
urzadzen napinajgcych, w ktérych elementem
przekazujacym stan napiecia taSmy na mechaniczny
uklad wykonawczy jest znany czujnik dynamome-
tryczny, hydrauliczny lub magneto-strykeyjny.

Znane jest réwniez rozwigzanie urzgdzenia do
automatycznego napinania tasmy, ktérego cechg
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znamienng jest dwustopniowy naped wciggarki na-
pinajgcej. Naped wurzgdzenia sklada sie z dwéch
silnikéw elektrycznych, z dwéch przekladni, z jed-
nego sprzegla przecigzeniowego jednostronmego
dzialania, z jednego hamulca. Naped wurzgdzenia
sterowany jest znanym powszechnie ukladem wy-
1aczniké6w krancowych zalgczanych przez ruchoma
dzwignie.

Naped pierwszego stopnia napedza beben wcig-
garki w kierunku napinania tasémy przed rozru-
chem przeno$nika, natomiast naped drugiego
stopnia zalgczany jest po zakoficzonym rozruchu
i przeznaczony jest do powolnego luzowania tasmy.
Znane obecnie urzadzenia mapinajgce sg zbyt skom-
plikowane tak w cze$ci mechanicznej jak i elek-
trycznej, na skutek czego ulegajg czestym awariom.
Wyposazenie elektroniczne jest zbyt wrazliwe na
ciezkie warunki panujgce w kopalniach odkryw-
kowych.

Celem miniejszego wynalazku jest skonstruowa-
nie prostego, miezawodnego i szybko dzialajgcego
urzadzenia przekazujacego chwilowe stany napie-
cia taSmy przeno$nika do mechanicznego ukladu
wykonawczego, ktéry dokonuje korekty napiecia
tasmy.

Istota wynalazku polega na skonstruowaniu
urzadzenia, ktére jest wyposazone w mechanizm
wykonawczy, zlozony z ruchomego bebna napina-
jacego tasme z wciggarka linowg oraz ukltadu ste-
rowniczego, utworzonego z czujnika dynamome-
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trycznego. Beben napinajgcy polaczony jest linami
z wciggarkg oraz z dzwignia, ktéra wspiera sie ma
czujniku dynamometrycznym. Czujnik sklada sie
z korpusu polaczonego za pomocg krééca z cisnie-
niowg rurksg napelniong cieczg przewodzgcg prad
elektryczny na przyklad rteciag. Wewnatrz korpusu
znajduje sie komora rozdzielona elastyczng prze-
pong, ktora osadzona jest miedzy dwoma plytkami
ogranicznikami przesuwu. W jednej czesci tej ko-
mory znajduje sie ciecz przewodzaca prad elek-
tryczny, a po przeciwleglej stronie na jednym
z plytkowych ogranicznikéw przesuwu przepony
osadzona jest kulka naciskowa czujnika.

W rurce ci$nieniowej czujnika znajduje sie izo-
lacyjna warstwa, w Kktérej na roznej wysokosci
umieszczone sg styki elektryczne polaczone z prze-
wodami. Przewody te usytuowane sg po przeciwnej
stronie izolacji. W gérnej cze$ci rurki ci$nieniowej
znajduje sie otwdr 1laczacy ja z atmosferg oraz
pierScien zaciskowy, dla polgczenia przewodéw
przekazujgcych odpowiednie impulsy sterownicze
z czujnika do silnika wciggarki linowej. Okazalo
sie, ze w przypadku stosowania urzadzenia napina-
jacego do przénos’nirké‘w taSmowych o wiekszych
mocach, korzystniejsze jest zastosowanie odmiany

urzgdzenia, ktéra jest zaopatrzona w czujnik dy-

namometryczny, skladajacy sie z korpusu wraz
Z przepong oraz polaczonej z nim szczelnie zam-
knietej ci$nieniowej rurki. Rurka ta jest dodatko-
WO wyposazona W zawoér przeznaczony do wytwo-
rzenia w niej, a jednocze$nie i w komorze czujni-
ka wstepnego mnadcishienia. Rozwigzanie
umozliwia uzyskanie zwartej i wygodnej do za-
budowy na przenos$niku konstrukcji czujnika, ktoé-
rego wymiary znacznie sie zmniejszaja.

Urzgdzenie -do  samoczynnego napinania tasmy
przeno$nika wedtug wynalazku jest proste, bardziej
niezawodne od dotychczas stosowanych i dziala
z duzg szybko$cig. Kazda zmiana napiecia tasmy
powoduje natychmiastowe przekazanie, ze wzgledu
na zmiane wysoko$ci stupa cieczy w rurce ci$nie-
niowej, odpowiedniego impulsu sterowniczego na
silnik weiggarki — doprowadzajgc napiecie tasmy
do zalozonej uprzednio wartosci.

Mala ilo$é elementéw posredniczacych i wykorzy-
stanie stupa cieczy przewodzgcej prad elektryczny
jednocze$nie dla celéw - informacji o stanie napie-
cia tasémy oraz dla wytworzenia impulsu ,rozkazu”
przekazywanego do silnika umozliwia uzyskanie
urzgdzenia, odznaczajgcego sie¢ duza pewnoscig
dziatania, nawet w ciezkich warunkach pracy.

Przedmiot wynalazku zostal przedstawiony w
przykladzie wykonania - na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schematycznie urzgdzenie do na-
pinania ta$my przenosnika, fig. 2 — schemat czuj-
nika z ukladem polgczer elektrycznych, fig. 3 —
czujnik ‘w przekroju, a fig. 4 — odmiane czujnika
w przekroju.

Urzgdzenie do samoczynnego napinania tasmy
przeno$nika wedlug wynalazku wyposazone jest
w dzwignie 1, ktéra polaczona jest z ruchomym
wbézkiem 2, bebna 3 napinajgcego i wspiera sie
swym koficem na naciskowej kulce 4 czujnika 5,
wywierajac na nig site P. Czujnik 5 w zalezno$ci
od zalozonego cyklu napinania przekazuje wodpo-
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wiednie impulsy sterownicze, powodujgce wlgcze-
nie, wylaczenie lub zmiane kierunku obrotéw sil-
nika 6 wciggarki 7. Wytwarzanie odpowiednich
impulséw odbywa sie w czujniku 5 dynamome-
trycznym. Zmiana wysokos$ci slupa cieczy powodu-
je przeplyw pradu przez aktualnie zanurzone
w cieczy styki 8, a nastepnie przewodami 9 do
silnika 6 wciggarki 7. Nacisk kulki 4 na sprezysta
przepone 10, ktéra zaopatrzona jest w plytkowe
ograniczniki 11 przesuwu powoduje podniesienie
slupa cieczy w rurce 12, ktéra polgczona jest z ko-
morg czujnika 5.

Powoduje to zwieranie poszczegdlnych stykéw
8, ktéore sg osadzone w izolacyjnej warstwie 13 na
réznej wysokosci w ci$nieniowej rurce 12. Polgcze-
nie odpowiednich obwodéw wywoluje nawijanie
lub odwijanie liny 14 a tym samym przesuw bebna
3 napinajgcego tas$me 15, W gérnej czeSci rurki
znajduje sie otwoér 16 do wyréwnywania cisnien.
Ciecz znajduje sie wiec pod dzialaniem cidnienia
atmosferycznego.

Odmiana urzgdzenia ma -czujnik 5 wyposazony
w zamknietg ciSnieniowg rurke 12, ktéra zaopatrzo-
na jest w zawér 17 przeznaczony do wstepnego
wytworzenia ci$nienia. Dzieki takiemu rozwigzaniu
uzyskaé mozna znaczne zmniejszenie wymiaréw
komory czujnika 5 oraz skrécenie ci$nieniowej rur-
ki 12 co umozliwia miniaturyzacje calego urzgdze-
nia. W tym przypadku ciecz znajduje sie¢ pod dzia-
laniem ci$nienia wiekszego od atmosferycznego.

Urzgdzenie ze wzgledu na prostote konstrukcji
i duzg odpornos$¢ na wplywy atmosferyczne nadaje
sie szczegdlnie dla kopaln odkrywkowych, portow
i innych tym podobnych obiektéw. Dodatkowg za-
letg jest mozliwo§¢ wykonania urzgdzenid w S$red-
nio wyposazonych warsztatach. Jako ciecz przewo-
dzacg w czujniku 5 najkorzystniej jest stosowaé
rteé. Dla wyeliminowania wplywu przypadkowych
zaklocen pracy czujnika 5 stosuje sie czasowe prze-
kazniki 18.

Urzadzenie moze byé dodatkowo wykorzystane
do cigglego pomiaru iloSci przenoszonego przez
przeno$nik nosiwa. W przypadku transportu ma-
teriatéw jednorodnych, o stalym ciezarze wlasci-
wym,: podczas ruchu ustalonego, napiecie ta$my
15 przybiera wartoéci proporcjonalne do stdpnia
jej napelnienia.

Pozwala to znanymi metodami przy uzyciu od-
powiedniej skali rejestrowaé pomiary napiecia
tasmy 15, ktére w tym przypadku odzwierciedlaja
stopien napelnienia ta$§my 15 w danej chwili.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego napinania tasmy
przeno$nika, wyposazone w przejezdny beben na-
pinajacy z weciggarkg linows, polgczony z diwi-
gnig wspartg dodatkowo na dynamometrycznym
czujniku, znamienne tym, Ze czujnik (5) sklada sie
z rurki (12) mnapelnionej cieczg przewodzgcg prad
elektryczny i polaczonej z korpusem, wewnatrz
ktérego znajduje sie komora z elastyczng przepong
(10), zaopatrzong z obydwéch stron w plytkowe
ograniczniki (11) przesuwu, przy czym W jednym
z nich osadzona jest naciskowa kulka (4).
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2. Urzadzenie do samoczynnego napinania tasmy
przeno$nika wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
$cianki rurki (12) zaopatrzone sg w izolacyjng war-
stwe (13), w ktorej na réznej wysokosci umieszczo-
ne sg styki (8) elektrycznie polgczone z przewoda-
mi (9) znajdujgcymi sie po przeciwnej stronie
warstwy (13), przy czym wyprowadzenie przewo-
dow (9) na zewnatrz znajduje sie w gornej czesci
czujnika (5).

6

3. Urzadzenie do samoczynnego napinania tasmy
przeno$nika wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
rurka (12) dynamometrycznego czujnika (5) w goér-
nej swej czeSci polgczona jest z atmosfers.

4. Odmiana urzgdzenia do samoczynnego mnapi-
nania tas$my przenosnika wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze zawiera dynamometryczny czujnik
(5), wyposazony W uszczelniong ci$nieniowg rurke
(12), ktora zaopatrzona jest w zawor (17).
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Typo L6dZ, zam. 89/72 — 205 egz.
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