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(54) Zapojenie lokalizdtora

Vynélez sa tyka zapojenia lokalizatora pre urce-
nie zdroja zvuku v stereofénnom obraze s ohfadom
na kompatibilitu s monofénnym signdlom.

Doterajsie zapojenia vyuZivaji pre podobnu
reguldciu potenciometre so Specidlne nastavova-
nym priebehom pre prislusny pokles trovne regu-
lovaného signalu v jednom bode.

Nevyhodou tychto zapojeni je, Ze priebehy
regulacnych charakteristik v celom rozsahu regula-
cie poziadavkam kompatibility nezodpovedaju.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zapojenie lokali-
zitora podfa vyndlezu, ktorého podstata spociva
v tom, Ze vstupné svorka je pripojend cez odpor
k invertujicemu vstupu prvého zosiliiovaca s bez-
com prvého potenciometra a k jeho vystupu jeden
koniec toho istého potenciometra a odpor, ktory je
zéroven druhym vyvodom pripojeny k invertujice-
mu vstupu druhého zosiliovaéa spolu s bezcom
druhého potenciometra, pricom jeho vystup je
pripojeny k jednému koncu druhého potenciomet-
ra, prvej vystupnej svorke a zaroveini cez odpor
k invertujicemu vstupu treticho zosililovaca, vy-
stup ktorého je cez odpor spojeny s druhym
koncom prvého potenciometra a cez odpor so
svojim vstupom a cez deli¢ tvoreny dvoma odpormi
k neinvertujiicemu vstupu Stvrtého zosiliovaca,
invertujdci vstup ktorého je spojeny cez odpor so
vstupnou svorkou a cez odpor so svojim vystupom
a druhou vystupnou svorkou.
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Vyhodou uvedeného zapojenia je, Ze vytvdra
poZadované priebehy charakteristik podla funkcii
sinus, kvadrdt a cosinus kvadrat pomocou zmeny
odporu linearneho dvojitého potenciometra.

Lokalizator bude dalej bliZ§ie popisany a jeho
funkcia podrobne vysvetlend s pouzitim priloZené-
ho vykresu. :

Vstup je pripojeny k zosilitovacu Z,, ktory ma
v spétnej vézbe premenlivy odpor R,, resp. poten-
ciometer P; jeden koniec ktorého je pripojeny
k vystupu toho istého zosiliiovada. Vystup prvého
zosililovaca je pripojeny k vstupu druhého zosilfio-
vala Z,, ktory ma v spitnej véizbe rovnako premen-
livy odpor, resp. potenciometer P, siihlasne pracu-
juci s potenciometrom P;. Vystup druhého zosiliio-
vaca je pripojeny k vstupu treticho zosiliiovacéa Z,,
vystup ktorého je cez odpor R; pripdjany k druhé-
mu koncu prvého potenciometra P,. Toto usporia-
danie zosiliiovacov vytvara blok, ktorého prenos je
zavisly na hodnote odporov R, potenciometrov P,,
P, resp. na polohe beZca pri zachovani linearity
a sibehu potenciometrov. Zavislost vystupného
napitia tohto bloku na zmene polohy beZcov, resp.
hodnét R, udédva v dalSom rovnica (4) a konkrét-
nejsie rovnica (6). Vystup druhého zosilfiovaca je
totozny s vystupnou svorkou 2 a zdroveh je
privedeny cez deli¢ tvoreny odpormi R, a R,
k neinvertujicemu vstupu Stvrtého zosiltiovaca Z,.
K invertujicemu vstupu toho istého zosiliiovada je
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pripojena cez odpor R, vstupn4 svorka 1. Vystup
zosilfiovada Z, je totoiny s druhou vystupnou
svorkou 3. Prenos je potom vyjadreny v dalSom
rovnicou (7).

Zmenu vystupnych napiiti U,, U, podla funkcii
kvadratov spominanych trigonometrickych funkcii
zabezpeduje zmena polohy beZcov jednotlivych
potenciometrov P,, P,, ktoré riadia prenosy jed-
notlivych zosiltiovatov. Prenos a teda i charakter
zmeny vystupného napitia je tieZ vyrazne zavisly
i od zavddzane;j spitnej viizby cez zosiltiovad /8
Spétnovizobné napitie je privddzané k potencio-
metru P; ¢im sa vo vysledku dosiahne vyznadnej
zavislosti vystupného napitia U, na okamZitej
hodnote odporu potenciometra R, pri konstantnej
hodnote vstupného napiitia U,

Vystupné napitie Uj je iba rozdielom vystupné-
ho napitia U, a vstupného napitia U,

Pre zapojenie podla obr. 1 moZno pisat

'R2 RZ
=— Up+ ——2—— . U, 1
U: RR, "’ Ry(Rs + Ry) ™

pri¢om R, je doplnkové hodnota odporu potencio-

metra k R,, resp. je R.,=R, + R,, kde R, je
hodnota celkového odporu.

Ak oznatime prenos zosiliovaia Z, rovny K, -

potom dosadenim do (1) za U; = —K - U, dost4-
vame po tpravichpre R, = R, = R

2 -
U2 — 1 . Rx (RS + Rc Rx) . Us

R
KR Ry + R~ Ry R

(2

alebo pre R, = Rs + R, a =‘_I%

1 R,R? — R}

U, = .
KR @R, -aR + R

- U 3)

Prevedenim delenia, pri¢om sa tretia mocnica R,
vo vysledku neobjavi, vychddza

1 1
=T Ri- ——R}) .U, (4)

Uz =( aR.R?
V-

Ak bude hodnota R, timern4 jeho uhlu otodenia X,
mozZno pisat

U= -x¥-q-x%) U, )

¢o oviem s dostatoénou presnostou odpoved4d
rovnici

U, = (sin’x) - U, (6)
na intervale 0 x ,.

PrestoZe plati cos’ = 1 ~ sin’, mozno pre druhy
vystup pisat

U; = (cos’x) - U, U]

Pre stereosigndly X, Y mo#no pomocou uvedeného
zapojenia vytvorit priebehy -

X - sink, Y - cos®x
Y - sin’, Y - cos*x 8
vhodnym s&itanim ktorych dostaneme
(X - sin’x, X - cos?x, Y - sin’x, Y - cosx) =

—(X+Y).
(sin’ + cos’x) = M - (sin% + cos’) = M . (9)

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie lokalizdtora, vyznadené tym, Ze
vstupnd svorka (1) je pripojend cez odpor Ry
k invertujiicemu vstupu prvého zosiliiova&a (Z)
s beZcom prvého potenciometra (P,) a k jeho
vystupu jeden koniec toho istého potenciometra
a odpor (R,), ktory je zdroveii druhym vyvodom
pripojeny k invertujicemu vstupu druhého zosil-
fiovada (Z,) spolu s bezcom druhého potenciomet-
ra (P,), pritom jeho vystup je pripojeny k jednému
koncu druhého potenciometra, prvej vystupnej

svorke (2) a zdroveri cez odpor (R,) k invertujice-
mu vstupu treticho zosiltiovata (Z,), vystup ktoré-
ho je cez odpor (R;) spojeny s druhym koncom
prvého potenciometra (P;) a cez odpor R,) so
svojim vstupom a cez deli& tvoreny dvoma odpormi
(R¢, R;) k neinvertujiicemu vstupu $tvrtého zosil-
fiovada (Z,), invertujiici vstup ktorého je spojeny
cez odpor (Ry) so vstupnou svorkou (1) a cez odpor
(Rg) so svojim vystupom a druhou vystupnou
svorkou (3).

1 vykres



208 394




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

