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Generator harmonicznych drgan skretnych zwlaszcza do oddzialywania
na elementy urzgdzenia znajdujgce si¢ w ruchu obrotowym

Przedmiotem wynalazku jest generator harmonicznych drgan skretnych, zwlaszcza do oddziatlywania na
elementy urzadzenia znajdujace si¢ w ruchu obrotowym, posiadajacy mozliwo$¢ regulacji czgsto$ci momentu
skrecajacego przy zadanej amplitudze, w czasie ruchu obrotowego elementéw badanego urzadzenia.

Dotychczas znane i stosowane generatory harmonicznych drgar skretnych wykorzystujace niewywa-
2one masy wirujace budowe zblizone sa badZ do przektadni planetarnej, w kt6rej satelity posiadajg niewywa-
zone masy lub tez podobne sg do przekladni zebatej o dwdch kotach zgbatych napedzanych silnikiem
elektrycznym, na ktérym znajduja si¢ niewywazone masy. Kola te zazebiajg si¢ z kolem centralnym. Wadga
powy2szych rozwiazan jest niekorzystny wplyw zazebienia na przebieg generowanych drgan skretnych oraz
ich skomplikowana budowa.

Znane sg takze z opisoOw patentowych ZSRR nr nr 154123, 252773, 314954, 199611, 304370, 153817
generatory oparte na mechanizmie dwukorbowym symetrycznym, kt6re migdzy innymi umozliwiaja wytwo-
rzenie w ogdlnosci zmiennego momentu skr¢cajacego. Jednakze generatory te nie s przydatne do generowa-
nia drgan skretnych o cisle okreslonym przebiegu sinusoidalnym.

Celem wynalazku jest opracowanie generatora harmonicznych drgan skretnych posiadajgcego mozli-
wo$¢ regulacji czgstoéci momentu skrecajacego przy zadanej amplitudzie, odznaczajacego si¢ prostg i -
niezawodng w dzataniu konstrukcja.

Cel ten zostat osiagni¢ty w rozwiazaniu wedtug wynalazku, w ktérym w mechaniZmie dwukorbowym
symetrycznym skiadajacym si¢ z utozyskowanych wspo6tosiowo korb o réinej dtugosci i dZwigni, potaczo-
nych ze soba przegubami i taczacymi korby, dZwignie laczace korby s3 jednakowej dlugoéci a stosunek
dtugosci korb diuzszej do krétszej jest nie mniejszy niz 5: 1. Dhugoéé dZwigni laczacych korby réwna jest
pierwiastkowi kwadratowemu potowy sumy kwadratéw dtugo$ci obydwu korb. Osie przegubdw taczacych
dZwignie ze sobg i z korbami sa §rodkami uderzen tych dZwigni.

Rozwigzanie wedlug wynalazku umozliwia obcigzanie konstrukcji i uktadéw napgdowych momentem
skrecajacym o przebiegu sinusoidalnym z mozliwoscia regulacji amplitudy i czestoéci w ukladzie z moca
krazaca, jak i w ukfadzie otwartym dla do$wiadczalnego wyznaczenia charakterystyki widmowej.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przvkiadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
pokazuje zasad¢ dzatlania, a fig. 2 schemat kinematyczny i zastosowanie mechanizmu w uktadze z mocg
krazacq. W generatorze harmonicznych drgan skr¢tnych, zwlaszcza do oddziatywania na elementy urzadze-
nia znajdujace si¢ w ruchu obrotowym, wedtug wynalazku korba |, jest pieé¢ razy dluzsza od korbv I4, a
dzwignie 1.1 1; sg sobie réwne oraz réwne pierwiastkowi kwadratowemu polowy sumy kwadratéw diugosci
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korb 1,1 1. Korby l,i l4 potaczone sa ze soba poprzez diwignie 1. i 1; przv pomocy przegubéw A, B, C. Osie
przegubéw A, B, C sa §rodkami uderzen dzwigni ;i l5. Korba 1, napgdzana jest jednym silnikiem, a korba 14
drugim. Wskutek zadanego ruchu obrotowego masa zredukowana m.B dzwigni l2i 13 powoduje powstanie
zmiennego momentu M, wzgledem osi obrotu O, ktorego przebieg przy spetnieniu okreslonych warunkdéw,
bedzie okresowy i zblizony do sinusoidalnego. Z uwagi na to, ze §rodkami uderzenri dZzwigni L, i 1 sg osie
przegubéw A, B, C sila bezwladnosci pochodzaca od ich wzglgdnego ruchu obrotowego przenosi si¢
poosiowo, co powoduje, 2e moment skrecajacy bedze $cislej odpowiadat przebiegowi sinusoidalnemu.

Silnik elektryczny S; napgdza korbe |, speliajaca funkcje kota zamachowego, a silnik S; poprzez
przekiadni¢ z¢bata peiniaca rol¢ kota zamachowego i poprzez zespdt sprezyn x¢ napedza wakek skretny «o,
ktéry potaczony jest z korba 14 pelniaca role walu wykorbionego. W ukiadze przedstawionym na fig. 2
urzadzenie badane 2 poddane moze byé statycznemu momentowi skrecajacemu przy pomocy mechanizmu
napinajgcego 1. Wskutek wirowania niewywazonych mas m.B, na walek skretny x, oddzialywuje zmienny
moment skrecajacy, ktéry przenoszony jest na urzadzenie badane 2. Poprzez regulacj¢ predkosci obrotowej
silnika S; uzyskuje si¢ zmian¢ amplitudy momentu, natomiast regulacja predko$ci obrotowe;j silnika S,
umozliwia zmiang czestosci. Czestoéé ta wvnosi: w.= wi—awis. gdzie: w — predkoséé obrotowa cztonu 1. a wie
— predko$é obrotowa cztonu la.

Zastrzetenie patentowe

Generator harmonicmych drgan skretnych, zwlaszcza do oddzialywania na elemenety urzadzenia
znajdujace si¢ w ruchu obrotowym zawierajagcy dwukorbowy mechanizm symetryczny skiadajacy si¢ z
utozyskowanych wspétosiowo korb o réznej diugoéci i dZwigni potaczonych ze sobg przegubami i taczacych
korby, znamienny tym, ze dZwignie (I2i Is) taczace korby (1,1 14) sa jednakowej dugoséci, stosunek dtugosci
korb dtuzszej (1:) : krotszej (l4) jest nie mniejszy niz 5: 1, przy czym diugo$é dzwigni (12 i 15) réwna jest
pierwiastkowi kwadratowemu polowy sumy kwadratéw diugosci korb (11 i ls) a osie przegubéw taczacych
d#wignie ze sobg i z korbami s3 §rodkami uderzen dZwigni (121 ly).
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