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Robot

SAMMENDRAG 1647-86

Robotten omfatter et positioneringshoved (7), som beva-
ges til ensket stilling ved hjalp af indstillingsorga-
ner (1), som kan forlanges og forkortes. Hvert indstil-
lingsorgan (1) er fikseret via et forste led (4) i et
fast stativ (5), s3d at hvert indstillingsorgan (1) er
svingeligt i alle retninger i forhold til stativet.
Hvert indstillingsorgan (1) er via et andet led (6)
forbundet med positidneringshovedet (7). En arm (8),
som udgar fra positioneringshovedet (7), er anbragqgt
mellem indstillingsorganerne og strazkker sig gennem
midterabningen til et af stativet (5) understettet uni-
versalled (11). Armen er forskydeligt anbragt i aksial
retning i forhold til leddet (11) og er samtidigt sty-
ret i radial retning af dette og kan stilles i forskel-
lige vinkler i forhold til stativet (5).
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