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Podstata zaPizeni spodivd v tom, Ze pretd-
decl dotyk /1/ pilového kotoude je spojen

Eiﬁchozi pistni tyde /2/
pretddeciho linedrnfho hydromotoru /3/
vykyvnd uchyceného na rdmu /20/ stroje,

Horn{ 3dst prichozi pistni tyde /2/ Je

na svém konci opatPena ovlddaci rolnou

spojenou 8 vykgvné uloZenym na rdmu

/20/ stroje pPitladénym linedrnim hydromo-

torem /3/. Ovlddaci roina /4/ je vedena

mezi opdrou /8/ a kopirovaci Sablonou /6/

a do jeji dréhy zasahuje Stit /7/ vysuvné

se spodni Sdati

/47

uloZeny na rému /20/

deciho linedrniho hydromotoru /3/ mdiZe
ddsti opatfen nejméné
dvéma pruZinami /18/, které jJsou

v kontaktu 8 posuvnyw dorazem /21/
uchycenyn na prichozi pfatni tysi

byt ve avé spodni
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Vynélez se t¥k4 za¥fzen{ pro pdoté&eni pilového kotoude pFi ostiPeni biity zubﬁﬂ

V soufasné dobd se pro pooté&eﬁi pilového kotou¥e pouZivd jednak kulisového me=-
chynismu, jehoZ konstrukdni uspofdddni neumo¥nuje brouSen{ Sela zubu a pPi pootdSent
pilového kotoude dochdzf k relativnimu posuvu pretéSeciho tdhla po Sele zubu, &{m¥
dochdzi k opotFebeni t£hla, a tfm ke zm¥ng feznych podminek pfi broudeni, coZ je na
zdvadu zejména pfi brouSeny pilovych kotoudd se vsazenyuwi tvrdokovovymi Feznymi des-
tikami.

Dalsi zpisob pootdSeni pilového kotoude spodivd v sériovém zapojeni linedrnich
bydromotort, z nichf prvni zajiifuje pfisuv pfetdSectho dotyku k zubové mezefe a
néelednd, po asignalizaci koncovych spinadd, druhy linedrnd hydromotor zasune dotyk
do zubové mezery a spolednym pohybem hydromotord pootoSi pilovim kotouSem, Miniwdlni
posuv dotyku je zajiZfovdn piitladovénim pistndl tyde prvého linedrnfho hydromotoru
k Sablond. Tento zplscb pFetdens pllového kotoude vede ke konstrukei slofitého zatf{~
zeni a spolehlivé a pFesné pootodent pilového kotoude je podmin¥no bezchybnou funkel
koncovych spina¥l, signalizujfofch okam¥ik zaskoSeni pretdeotho dotyku do zubové
mezery a spolehlivosti jednotlivfch $4st{ celého mechanicko - hydraulického Fetdzcs,

VySe uvedené nedostatky z velké 34ati odstranuje za¥{zen{ pro pootdeni pilovée-
ho kotoude, podle vyndlezu, jehof podstata spodivd v tom, Ze pretdect dotyk pilového
kotou¥e je spojen se spodnf Sdst{ prichozi{ pistni tyde pretdSeciho linedrniho hydro-
wotoru, vykyvnd uchyceného na rému stroje a horni &dst prichoz{ pistni tyde je na
avén konei opatFena oviddaci rolnou spojenou goudasné s pFitladnfm linedrnim hydromo=~
torem uchycenym v podstat$ kolmo k ose pPetd¥ectho hydromotoru také v¥kyvné uchycenym
na rdmu stroje, priSem? ovlddac{ rolna Je vedena mezi opdrou a kopfrovac{ Sablonou
a do Jejf dréhy zasahuje 5t{t visuvnd uloZeny na rédmu stroje.

Pist linedrniho pfetdSectho hydromotoru wi¥e byt pfitom ve své spodnf S4sti
opatfer nejméng dvima prufinami, které jsou v kontaktu s posuvnym dorazem, uchycenyu
na prichozi pistni tysi,

Vyhoda zaffzeni pro pootddens pilového kotoude podle vyndlezu spodivd v tom, Ze
zasunut{ pfetdectho dotyku do zubové mezery je odvozeno od ¥tftu zakryvajfotho Sabe
lonu tak, aby kopirovaci ovlddac{ rolna dosedla na Sablonu v okam¥iku, kdy je pFetd-
Eeci dotyk proti zubové mezefe. Odprufeny pist potom zajisti odskok pretdSectho doty~-
ku pred jeho zp¥tnfu pohybem., Celé za¥{zen{ je jednoduché robustni konstrukce, eli-
winujfc{ mo¥nost poruchy, eventudlnd havarie pFi porufie t¥snosti kteréhokoliv linedr=
ného hydromotoru nebo pFi poru¥e elegtrohydraulickich prvki,

PFikladné provedeni zaFizen{ pré pootdleni pilovébo kotoude bude podrobngji
popsdno 8 poufitim schematického znézorndni.,

Jak je znédzorndno na obrdzku, je linedrni pfetd8ecs hydromotor 3 vykyvn& uchy-
ceny na Sepu 19 k rému stroje 20 a ogatfen prichozi pistni tyd{ 2y kterd je na svém
spodnim konei opatfena pFetdSecinm dotykem 1 a na svém opadném konci ovlddaci rolnou
4. Ve mvé stfedni $4sti je prichozi pistnl ty& 2 opatfena pistem 16, ve kterém jsou
v jeho spodni dsti umistény pruZiny }g, které jsou v kontaktu s posuvnym dorazem 21,
unisténfu centricky na prichoz{ pistni ty3i 2, Ovlddaci rolna 4 Je pPitladnym hydro~
motorem 5, otoln& uloZenyu na Sepu 22° pFitladného hydromotoru 5, kyvn¥ spojena
8 rédmem stroje 20 a jednak je apojena s prﬁchozi'pistni’ty&i'g v jed{ hornf &dati,
Orlddaci rolna 4 je p¥itom v kontaktu s kopfrovaci ¥ablonou 6, respektive ¥t{tem 7
nebo opdrou 8. Mezni polohy prF{tladného hydromotoru 5 jsou indikovdny koncovim spf-
nafem -9 horni tvrati, regpektive koncovim spinadem 10 dolnd dvrati. Jednotlivéd polo=-
prostory linedrnfho pfet4Seciho hydromotoru 3 jsou napdjeny z elektrohydraulického
rozvéd&Se 11 pfes paralelnd umfstdnd Skrticf ventily 14 a zp§tné ventily 23.

Jednotlivé poloprostory phftladného hydromotoru 5 jsou napdjeny rozvdd¥sem 12,
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na jehoi vstupu je zaFazen redukdni ventil 13,

Zar{zeni pracuje tak, %e po vyddn{ impulzu z nezndzorn¥ného #idicfho systému se
prestavi elektrohydraulické rozvédsde 11 a 12. Tlekové médium je vedeno jednsk pres
zpdtn¥ ventil 23 do hornfho poloprostoru linedrniho piet{Sectho hydromotoru 3 a déle
pPes redukiéni ventil 13 = elektrohydraulicky rozvddéE 12 do pFitladného hydromotoru
5. T{m dojde k pFestaveni ovlidaci rolny 4 na 8tit 7 a preté&eci dotyk 1 vykondvé
piimofary pohyb. Po pPekonéni drdhy ovlddaci rolny 4 pPedem nastavené na Stitu J se
ovlddaci rolna 4 prost¥ednictvim pFftladného hydromotoru 5 pPetladi na kopirovaci
Sablonu 6, &imi dojde k zaskoSeni pFet4Seciho dotyku 1 do zubové mezery 17 a pFetdde~
of dotyk 1 vykondvd pohyb po kruhové vysedi. Pretd¥ecf zdvih je ukonden pii dosednuti
posuvného dorazu 21 na dno vdlce linedrniho pPetdSecfho hydromotoru 3 2 ndslednym
stladenim pru¥in 18 pistem 16, Soudasns je ukondeni petdSecfho zdvihu signalizovédno
koncovym spinadem 9 horn{ tivrati. Néslednd nezndzornény ¥{dicf systém pPestavi
elektrohydraulicky rozvdd¥& 1l do stFedni polohy, $im%¥ jsou horni a dolni poloprostor
pPetédeciho hydromoteru 3 propojeny do odpadu. Prufiny:18 prestavi pist 16, a tim
1 pretdeci dotyk 1 o hodnotu, dannou zdvihem pruiiny. PPetdSeci dotyk 1 Je tin
prestaven od b¥itu zubu pilového kotou¥e 17. Po vyddni impulsu Fidictho systému se
prestavi elektrohydraulické rozvddéde 11 a 12, pF{tladnf hydromotor 5 pPestavi ovld-
dact rolnu 4 na opiru 8, &imi me pretdeci dotyk 1 vysune ze zubové mezery a nésledns$
Je tlakové médium vedeno pFes zp¥tny ventil 23 do spodniho poloprostoru linedrnfho
pFetd¥eciho hydromotoru 3, takie pist 16 se spolu s pPetdSecim dotykem 1 pFesouvd do
vychozi polohy. Z horniho poloproatoru 1ineérniho pretdteciho hydromotoru 3 je piFitom
tlakové médium vytlaﬁovéno pbes §krtici ventil 15 a elektrohydraulicky rozvdddd 11
do odpadu.

PretdSeci cyklus je ukon¥en pFestavenim linedrnfho pietdecfho hydromotoru 3 do
horni mezni polohy a soufasnou signalizaci koncového spinade 10'dolni dvrati.

Za¥{zeni podle vyndlezu je moZno uplatnit zejuména pii konstrukci obrdb&cich
strojd,

PEEDMET vyYNL1LEZU

1. Zaf{zeni pro pooté&¥eni pilového kotoude pomoci dvou linedrnich hydromotord, vyzna=
Sujfef se tim, fe pretdSeci dotyk /1/ pilového kotoude /17/ je spojen se spodni
84st{ prichoz{ pistni tyle /2/ pPetd¥eciho linedrniho hydromotoru /3/, vykyvnd
uchyceného na rému /20/ stroje a horni ¥dst prichozi pistni tyde /2/ je na svém
konci opat¥ena ovlddaci rolnou /4/ spojenou souSasnd s pFftladnym linedrnim hydro=-
motorem /5/, uchycenym v- podstatd kolmo k ose pretdSectfho hydromotoru /3/, také

~ v¥kyvnd na rému /20/ stroje, priSem: ovlddaci rolna 74/ je vedena mezi opdrou /8/
a kopirovaci Sablonou /6/ a do jeJi drdhy zasahuje 5tit /7/ visuvnd uloZeny na
rému /20/ stroje.

2, Zadizen{ pro pootddeni pilového kotouSe, podle bodu:1, vyznadujici se tim, Ze
pist /16/ pFetdtectho linedrnfho hydromotoru /3/ je ve své spodni Edsti opatien
nejménd dvdma prufinami /18/, které jsou v kontaktu s posuvnjm dorazem /21/

 uchycenym na prichozi pfstni tysi /2/.

1 vikres
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