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(57) Der mechanische SchlieRfolgeregier fir zweifliglige Tiren, bestehend aus Stand- und Gehfliigel wird an
zweiflligligen Tiiren eingesetzt, deren Fligel Uberwiegend offen gehalten werden und nach manueller oder
automatischer Losung der Feststellvorrichtung selbsttatig die Schliestellung in einer bestimmten Reihenfolge
erreichen sollen. Er besteht aus einem Sperrarm, der verschiebbar angeordnet ist und durch eine
Arretierungsvorrichtung in einer Lage gehalten wird, in der er den Gehfliigel stoppen kann, wenn dieser schneller als
der Standfligel schlieft. Erreicht der Standflligel die SchiieRstellung, so I6st er (ber einen Bedienarm und ein
Verbindungselement die Arretierung des Sperrarmes und ermdglicht das SchlieRen des Gehfliigels. Die Vorteile
dieser Erfindung gegeniber den bekannten Losungen liegen in einer hoheren Funktionssicherheit bei einfacherer
Wartung und unkomplizierter universeller Montier- und Nachristbarkeit. ' ’
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Patentanspruch:

Mechanischer SchlieRfolgeregler fir zweiflliglige Tiiren, bestehend &us Stand- und Gehflligel, im
wesentlichen bestehend aus einem Sperrarm zum Offenhalten des Gehfligels bei gedffnetem
Standflligel und einem Bedienarm, der zur Authebung der Sperrung des offenen Gehfliigels beim
SchlieRen des Standfltgels einerseits mit dem Standflligel andererseits mit dem Sperrmechanismus
des Sperrarmes in Verbindung steht, gekennzeichnet dadurch, da der Sperrarm (3) und der
Bedienarm (11) unterhalb des Tirbalkens der zweiflligligen T(r, etwa in gleicher Hohe und parallel
zueinander, senkrecht zur Tlrebene verschiebbar angeordnet sind und sich durch Federwirkuna oder
andere bekannte Mittel bei gedffnetem Stand- und Gehflligel (10; 11) in Ausgangsstellung befinden
-und hierbei der Sperrarm (3) iber mindestens ein durch Feder oder andere bekannte Mittel
beaufschlagtes Sperrglied arretiert ist, das zur Aufhebung der Arretierung tber ein zweiteiliges
Verbindungselement (14) mit dem Bedienarm (11) in Verbindung steht, wobei das eine Teil (14.1) des
Verbindungselementes (14) zwischen einem an dem Bedienarm (11) und einem anderen Teil (14.2) des
Verbindungselementes (14) befindlichen Drehpunkt angeordnet und horizontal schwenkbar ist und
hierzu der letztgenannte Drehpunkt zusammen mit dem letztgenannten in einer Fihrung angeordneten
Teil (14.2) vertikal zwischen den Achsen des Sperrarmes (3) und des Bedienarmes (11) verschiebbar ist.

Hierzu 2 Seiten Zeichnungen-

Anwendungsgebiet

Die Erfindung betrifft einen mechanischen SchlieRBfolgeregler fiir zweiflliglige Turen, vorzugsweise zweiflliglige
Brandschutztliren, bestehend aus Stand- und Gehfliigel, wobei Stand- und Gehflligel mit selbstéandigen TirschlieSvorrichtungen
versehen sind und in einer bestimmten Reihenfolge in die SchlieBstellung gelangen sollen, wobei der Gehfiligel nach dem
Standfliigel schlieRen soill.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Bei der im Katalog Nr.M 8247 PET des VEB Metalleichtbaukombinat Leipzig ,Arretierungs- und SchlieBvorrichtungen fiir
Brandschutztliren aus Stahl” auf Seite 7 dargestellten Lésung wird der Gehfliigel durch einen um eine horizontale Achse
kippbaren Sperrarm so lange offen gehalten, bis der Standfltgel kurz vor dem Erreichen der SchlieBstellung durch Hochkippen
eines mit dem Sperrarm starr verbundenen Hebels den Sperrarm aus der Bewegungsbahn des Gehfliigels herausdriickt. Die
dabei zu verrichtende Arbeit ergibt sich aus dem Weg, um den die Auflagefldche.des Sperrarmes auf dem Turfiligel zu
verschieben ist, aus der Auflagefléche, aus dem Zustand der Oberflache der Tur und aus der Kraft, mit der die Tlr gegen den
Sperrarm driickt. Der Weg und die Auflageflache sind bekannt. Die Oberflache der Tur kann durch Verschmutzung oder
Beschadigung so verdndert werden, dafd der Reibungskoeffizient unbestimmbar groR wird. Die Kraft, die gegen den Sperrarm
driickt, kann durch Zugluft oder andere Umsténde sehr groBe Werte annehmen. Die Grée dieser Kraft ist nicht vorhersagbar.
Aus dem Gesagten ergibt sich, daB3 die durch den Standfliligel zu erbringende Energie nicht hinreichend genau vorausgesagt
werden kann. Das fihrt zu einer hohen Unsicherheit in bezug auf die Funktionssicherheit.

In der OS 2627278 (DE) wird ein SchlieRfolgeregier mit einem um eine vertikale Achse schwenkbaren Sperrarm beschrieben.
Dieser Sperrarm besteht aus zwei Armgliedern, die durch Federkraft zusammengezogen werden. Die Freigabe des Gehfllgels
erfolgt durch einen am Standflligel befestigen Mitnehmer, der wahrend des SchlieBvorganges des Standfliigels den Sperrarm
knickt. Die dazu nétige Energie wird durch die relativ genau zu ermittelnde Federkraft bestimmt. Nachteilig bei dieser Losung ist
die Notwendigkeit, wahrend der Installierung des Schlie3folgereglers Zusatzausriistungen, wie den Zapfen am Standflligel,
gemeinsam mit.dem SchlieRfolgeregler sehr genau zu justieren. Zum Bespiel sind folgende Parameter genau einzustellen:
Winkel zwischen Sperrarm und Tirrahmen, Hohe des Sperrarmes, Hohe und Stellung des Zapfens am Standflligel usw. Die
Vielzahl der EinfluB- und méglichen Stérfaktoren fiihrt zu einem hohen Aufwand fiir Installation und Wartung sowie zur
Funktionsunsicherheit. )

Beim Unterbrechen der Bewegung des Gehfllgels werden der Turflligel, die Lagerung des Sperrarmes und die
Justiervorrichtung stark beansprucht, weshalb es schnell zu Abweichungen von der justierten Stellung kommen kann, wodurch
die Funktion nicht mehr gewéhrleistet ist.

Bei den bekannten Ldsungen ist es durch Unachtsamkeit bzw. versehentliches AnstoRen oder auch flir Unbefugten durch
einfache Eingriffe leicht méglich, die Vorrichtung funktionsunfahig zu machen.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist ein mechanischer SchlieBfolgeregler fur zweiflligelige Tlren, bestehend aus Stand- und Gehfiligel, der
gegeniber den bekannten SchlieBfolgereglern bei geringerem Installations- und Wartungsaufwand eine héhere
Funktionssicherheit garantiert.”
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Wesen der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen mechanischen SchiieRfolgeregler fir zweiflliglige Tiiren, bestehend aus Stand-
und Gehfligel zu entwickeln, bei dem die Arbeit, die zur Freigabe des Gehfliiges| durch den Standfiiigel zu verrichten ist, vom
Standfliigel sicher aufgebracht wird. Dazu muf diese Arbeit hinreichend genau vorhergesagt werden kénnen. Bei dem zu
entwickelnden mechanischen Schiie3folgeregler fiir zweifliiglige Tiren, bestehend aus Stand- und Gehfliige! sollen geringe
Lagednderungen nach der Montage keine Rolle spielen. Er soll einfach gegen unbefugte Eingriffe geschiitzt werden kénnen.

Er soll weiterhin fiir bereits vorhandene Tiiren problemlos nachriistbar sein und ohne zusétzliche Bauteile bzw. mechanische
Einrichtungen an mit Prifzeugnis ausgestatten Brandschutztiiren anwendbar sein.

Die Aufgabe wurde durch einen mechanischen SchiieRfolgeregler fiir zweifliiglige Tiiren, bestehend aus Stand- und Gehfligel
geldst, der im wesentlichen aus einem Sperrarm zum Offenhalten des Gehfliigels bei geéffnetem Standfliige! und einem
Bedienarm besteht, der zur Aufhebung der Sperrung des offenen Genriligets beim Schiiefsen des Standfitigels einerseits mit
dem Standfliigel, andererseits mit dem Sperrmechanismus des Sperrarmes in Verbindung steht, gekennzeichnet dadurch, daR
der Sperrarm und der Bedienarm unterhalb des Tlirbalkens der zweifliigligen Tir, etwa in gleicher Hohe und parallel zuginander
senkrecht zu Tlirebene verschiebbar angeordnet sind und sich durch Federwirkung oder andere bekannte Mittel bei gedffnetem
Stand- und Gehfliigel in Ausgangsstellung, befinden und hierbei der Sperrarm liber mindestens ein durch Feder oder andere
bekannte Mittel beaufschlagtes Sperrglied arretiert ist, das zur Aufhebung der Arretierung Gber ein zweiteiliges
Verbindungselement mit dem Bedienarm in Verbindung steht, wobei das eine Teil des Verbindungselementes zwischen einem
an dem Bedienarm und einem anderen Teil des Verbindungselementes befindlichen Drehpunkt angeordnet und horizontal
schwenkbar ist und hierzu der letztgenannte Drehpunkt zusammen mit dem letztgenannten in einer Flhrung angeordneten Teil
vertikal zwischen den Achsen des Sperrarmes und des Bedienarmes verschiebbar ist.

Im folgenden soll die Wirkungsweise der Erfindung beschrieben werden. Bei gedffneten Tiiren befindet sich der
erfindungsgemaéRe mechanische SchlieRfolgeregler fiir zweifliiglige Tiliren, bestehend aus Stand- und Gehfllgel in
Ausgangsstellung. SchlieRt der Gehfligel schneller als der Standfliigel, so wird er durch den arretierten Sperrarm gestoppt. Der
Standfliigel passiert den Gehfltigel und wirkt, indem er den Bedienarm verschiebt auf das zweiteilige Verbindungselement,
wobei das eine Teil des Verbindungselementes horizontal geschwenkt wird, wodurch sich der Abstand zwischen den
Drehpunkten zwischen den beiden Teilen des Verbindungselementes und dem Bedienarm veringert. Der zweite Teil des
Verbindungselementes verschiebt sich in Richtung Bedienarm und 16st, indem er die Sperrglieder bewegt, die Arretierung des
Sperrarmes. Der Gehfliigel verschiebt dann den freigegebenen Sperrarm aus der Ausgangsstellung bis die SchlieBstellung
erreicht ist.

Wird der Gehfliigel bei geschlossenem Standfliigel geéffnet, so schiebt eine Feder oder ein anderes bekanntes Mittel den
Sperrarm in die Ausgangsstellung ohne da er arretiert wird. Beim Offnen des Standfliigels wird der Bedienarm in seine
Ausgangsstellung gebracht und iiber das zweiteilige Verbindungselement wird die Arretierung geschlossen. Damit ist der
Sperrarm wieder arretiert und der Schlie3folgeregler befindet sich in Ausgangsstellung.

Ausfithrungsbeispiel

Nachstehend soll die Erfindund an Hand eines Ausfithrungsbeispieles naher erlautert werden. In den zugehérigen Zeichnungen
zeigen:

Figur 1: eine schematische Darstellung des gesamten SchlieRfolgereglers
Figur 2: eine perspektivische Darstellung einer méglichen Arretierungsvorrichtung

Der mechanische SchiieRfolgeregler besteht aus einer Grundplatte 1, die an der Unterseite des oberen Tiirbalkens zu befestigen
ist. Auf der Grundplatte 1 befinden sich zwei Lager 2, in denen ein Sperrarm 3, im verliegenden Fall als Stab ausgebildet, gefihrt
ist. Seine Langsachse steht senkrecht auf der Tiirebene. An seinem dem Gehfligel zugewandten Ende befindet sich ein
StoRdémpfer, bestehend aus einem Gleitstab 5, einer Feder 6 und einem Rollelement 7. Am anderen Ende des Sperrarmes 3
befindet sich eine Feder 8, die in Richtung Tir wirkt und den Sperrarm 3 in der Ausgangsstellung halt. .

Zwei Lager 9 befinden sich auf der Seite des Standfliigels 10 auf der Grundplatte 1. Durch diese Lagerwird ein Bedienarm 11,im
vorliegenden Beispiel als Stab ausgefiinrt, parallel zum Sperrarm 3 und etwa in gleicher Héhe wie dieser gefiihrt. Dieser
Bedienarm 11 wird durch eine Feder 12 bei gedffnetem Standfliigel in seiner Ausgangsstellung in Richtung des Standfliigels
gehalten.

An einem Gelenk 13 auf dem Bedienarm 11 ist ein Verbindungselement 14 gelenkig gelagert. Das Verbindungselement 14
besteht aus zwei Teilen 14.1 und 14.2., die durch ein Gelenk 15 miteinander gelenkig verbunden sind. Das Teil 14.1 ist mit dem
Bedienarm verbunden und kann horizontal geschwenkt werden. Das Teil 14.2 wird durch eine Fihrung 16 gefihrt. Das Gelenk 15
istauf einer Geraden, die senkrecht zum Sperrarm 3 und durch diesen und den Bedienarm 11 verlduft, verschiebbar. Das Teil 14.2
greift liber ein Gelenk 17 einen Riegel 18 und tiber ein Gelenk 19 einen Riegel 20. Die Riegel 18 und 20 sind durch zwei Kipplager
21 getagert und werden durch zwei Federn 22 in der Verriegelungsstellung gehalten. In der Ausgangsstellung rasten die Riegel
18 und 20 in Kerben 23 auf dem Sperrarm 3 ein. Auf der Grundplatte 1 wird eine Abdeckhaube 24 als Schutz gegen
Verschmutzung und unbefugte Eingriffe befestigt.
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