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Przedmiotem wynalazku jest spos6b regulacji
czasu zmiany poloZenia suwaka zmieniacza obra-
z6w $wietlnych, ktére to zmieniacze majg zastoso-
wanie w pulpitach nastawczo-regulacyjnych jako
organ dokonujacy wprowadzenia do akcji §wietl-
nej wygaszania lub zmiany obrazu §wietlnego
przez podanie napiecia na zestaw nastawnikéw,
zainstalowanych w polach nastawczych pulpitéw.
Zmieniacz obrazu wykonany jest zwykle jako au-
totransformator regulacyjny lub opornik regulo-
wany. Zmiany obrazu dokonuje sie przez przesu-
. niecie suwaka z jednego polozenia krancowego
w drugie.

Znane sg rozwigzania zmieniaczy z uktadami
napedowymi, zapewniajgcymi przesunigcie suwa-
ka w spos6b mechaniczny z mozliwo§¢ia regulacji
czasu jego przesuniecia. Z uwagi na stawiane wy-
mogi, aby zakres regulacji czasu zmiany mieS§cit
sie w granicach od kilku do kilkunastu sekund,
a nawet do kilkudziesieciu minut, uklady napedo-
we sg zazwyczaj bardzo kosztowne i skompliko-
wane., W zwigzku z tym w znanych dotychczas
uktadach istnieje konieczno§¢é stosowania dwoch
silnikbw napedowych lub podwéjnych przekladni,
jak réwniez instalowania precyzyjnych zabezpie-
czen i ukiadéw regulujgcych predkos§é obrotows
silnikéw napedowych.

Pomimo zastosowania powyZszych rozwigzan,
nie udalo sie osiggnaé statych i powtarzalnych
parametr6w z uwagi na to, Ze bedace w ruchu
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obrotowym, posuwistym lub posuwisto-zwrotnym
poszczegoblne czesci mechaniczne zwlaszcza
o znacznej masie, trudno bylo w krétkim czasie
zahamowaé lub wrecz odwrotnie nadaé im zwiek-
szone warto§ci kinetyczne. Stad tez zname sposoby
regulacji czasu zmiany polozenia suwakéw majg
te zasadnicza wade, Ze na skutek zjawiska bez-
wladno$ci nie dajg mozliwo§ci przeprowadzenia
plynnej regulacji.

Wad i niedogodnofci wyZej podanych nie ma
sposéb regulacji czasu zmiany polozenia suwaka
zmieniacza obrazéw §wietlnych wediug wynalazku,
polegajacy na impulsowym zasilaniu silnika elek-
trycznego poprzez bezstykowy przekaznik tranzy-
storowy, ktérego uklad sterowania, oparty na
elementach, RC, pozwala na uzyskiwanie w sze-
rokim zakresie zmiany parametréw tych elemen-
tow, przez co w efekcie umozliwia ptynng regula-
cje czasu przesuniecia suwaka zmieniacza obra-
z6w z jednego polozenia krancowego w drugie
polczenie za pomocg tylko jednego silnika elek-
trycznego, w taki spos6b, Zze ruch suwaka skltada
sie z szeregu krétkich po sobie nastepujgcych sko-
k6w, dajacych w sumie ruch ciagly.

Sposdb wedlug wynalazku pozwala na osiggnie-
cie wymaganego zakresu regulacji, mieszczacego
sie w granicach od trzech sekund do dwudziestu
minut. Zmieniajac czas wlaczenia silnika do sie-
ci, jak rowniez czas jego wylaczania, reguluje sie
tym samym czas przesuniecia suwaka, napedza-
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nego przez ten silnik prgdu stalego, jak ré6wmiez
pradu zmiennego,

Spos6b wedlug wynalazku jest wyjasniony
szczegblowo ma podstawie rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat elektryczny uktadu
zmieniacza obrazow, a fig. 2 — schemat z trans-
formatorami stuzacymi do dopasowania napieé
znamionowych silnika napedowego i tramsforma-
tora.

Uklad wedlug wynalazku sklada sie¢ z mostka
z diodami 1, 2,3 i 4, wktérego przekatnej jest wia-
czony tranzystor 5 oraz z impulsatora 6, wytwarza-
jacego impulsy wysterowujace tranzystor 5. Do
zaciské6w 7, 8 przyklada sie napiecie zasilajace,
dobrane do parametr6w tranzystora 5, a na wyj-
§ciu 9, 10 otrzymuje sie impulsy napiecia zasila-
jacego uzwojenie 15 silnika 11, o czasie frwania
uzaleznionym od impulséw sterujacych tranzystor
5. Uklad moze byé stosowany zaré6wno dla silni-
kéw pradu stalego, wéwiczas mozna pomingé dio-
dy 1 i 2, jak i dla silnik6w pradu zmiennego.
W tym ostatnim przypadku na zaciskach 7, 8, 9,
10 mozna stosowaé transformatory 12 i 13 o prze-
kladni dopasowtujacej napiecie zasilajgce i napie-
cie znamionowe uzwojenia 15 silnika 11 do para-
metréw znamionowych tranzystora 5.

Uklad impulsatora 6 wysterowujacy tranzystor 5
pozwala na regulacje zar6wmo okresu otwarcia
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tranzystora, w ktérym to czasie tranzystor prze-
wodzi, jak réwniez okresu zablokowania, w kt6-
rym tranzystor mnie przewodzi. Otrzymuje sie
w efekcie dogodny spos6éb regulacji czasu przesu-.
niecia suwaka 14 zmieniacza, napedzanego przez
elektryczny silnik 11 z jednoczesng mozliwoS$cia
dokladnej korekcji uchyb6éw, spowodowanych réz-
nymi oporami przekladni mechanicznych i innych.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb regulacji czasu' zmiany polozenia su-
waka zmieniacza obrazéw $§wietlnych, znamien-
ny tym, ze uzwojenie (15) silnika (11) napedza-
jacego suwak (14) zmieniacza zasila sie impul-
sowo z sieci poprzez uklad skladajacy sie
z tranzystora (5) i mostka diodowego (1, 2, 3, 4),
przy czym uklad z tranzystorem wlacza sie
w szereg z zaciskami (7, 8) napiecia sieci i z za-
ciskami (9, 10) zasilania uzwojenia (15) silni-
ka (11).

2. Odmiana sposobu wedlug zastrz. 1, znamien-

na tym, ze w celu obnizenia napiecia na tran-
zystorze (5), do zaciské6w (7, 8, 9, 10) wiacza
sie transformatory (12 i 13) dopasowujgce na-
piecie sieci i napiecie zasilajgce uzwojenie (15)
silnika (11) do parametré4w znamionowych tran-
zystora (5).
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