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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest
plytkowy mechanizm migawkowy apara-
tow fotograficznych, posiadajacy plytki
obracajace si¢ o 180° i pozostajace przy
nastawianiu na pewien okres czasu nieru-
chomo w polozeniu otwartem.

Ulepszenia, bedace przedmiotem niniej-
szego wynalazku, maja na celu:

regulacje czasu dzialania przy catko-
wicie otwartych plytkach bez dokonywa-
nia jakichkolwiek zmian tak w mechaniz-
mie migawkowym, jak i w aparacie foto-
graficznym, ktéry go zawiera;

hamowanie ruchu poszczegolnych cze-
‘$ci pod koniec ich drogi w ten sposéb, aby
nie zatrzymywaly si¢ zbyt gwaltownie;

catkowite zapobiezenie przechodzeniu

$wiatta migdzy plytkami migawki w chwi-
li, gdy znajduja si¢ w polozeniu zamknig-
tem;

nadanie wigkszej sztywnosci
migawki, aby si¢ nie wyginaty.

Mechanizm wedlug niniejszego wyna-
lazku przedstawiony jest jako przyklad na
zalaczonych rysunkach, na ktérych po-
szczegblne figury sa oznaczone odpowied-
nio do kolejnosci ruchéw.

Fig. 1 przedstawia przekr6j przez dwie
osie oraz mechanizm migawkowy, z ktére-
go przedstawiono tylko dwie plytki zasta-
niajace; fig. 2 — widok zewnetrzny we-
dtug przekroju wzdluz linji 2—2 na fig. 1,
fig. 3 — przekréj wzdtuz linji 3—3 na fig.
1, fig. 4 — przekréj wzdluz linji 4—4 na

plytkom



fig. 1, fig. 5 — przekrdj wzdtuz linji 5—5
na fig..1;. flg 6 — schemat wykonany w
pmzy'b'hz'emn wadtis 1inji 6—6 na fig. 1;
fig. 7 — widok zewnetrzny wzdluz linji
7—7 ma fig. 1, fig. 8 — w powiekszonej
skali koniec jednej z plytek migawki; fig.
9 — analogiczny widok blaszki w innem
potozeniu; fig. 10 — widok wzdluz linji
10—10 na fig. 9, przyczem blaszki sa w
polozeniu otwartem; fig. 11 — w perspek-
tywie jedna z plytek; fig. 12 — schemat
wykazujacy, ze plytki wzajemnie zacho-
dza za siebie, niezaleznie od tego, jakie po-
fozenie zajmuja przy zamykaniu.
Mechanizm migawkowy sklada sie z o-

stony 1 z tozyskiem 2, podtrzymujacem

dwie osie 3 i 4. Os 3 przechodzi przez bocz-
ne $cianki 5, 6. Na jednym z koricéw osi 3
zamocowane jest kolo zebate 7, na ktére-
go piascie zaklinowany jest pierscien 8 z
dwoma dosrodkowo skierowanemi zebami
9, 10. Miedzy tym pierécieniem i plytka 5
znajduje sie lekko zachodzacy w nig kra-
‘zek 11 z wystepem 12, z ktérym polaczone
sa na stale dwa sworznie 13, przechodzace
przez otwér 14. Miedzy gléwkami tych
sworzni i plytka umieszcza isi¢ gietka pod-
ktadke 15, wygieta wzdluz linji prostopa-
dtej do linji przechodzacej przez sworznie.
Ta podkladka opiera si¢ o plytke 5 i ha-
muje ruchy krazka 11, ktérego wystep 12
znajduje sie miedzy wystajacemi zebami
9, 10, w wickszem polu katowem przez nie
utworzonem.

Do maciecia 19 dzwigni 16, zamocowa-
nej na stale w punkcie 17 i pociaganej w
kierunku osi 3 przez sprezyng 18, wchodzi
jeden z wystajacych zebéw 9, 10.

Z ze¢batem kolem 7 zazebia si¢ uzebie-
nie poruszajacej czesci 20.

Na drugim koricu osi 3 spoczywa luzno
przymocowana tuleja 21, polaczona na sta-
te z nacietym guzikiem 22, posiadajacym
wewnatrz odpowiednia podziatke (fig. 7):
przed podzialka znajduje sie wskazowka
.23, zamocowana na koricu osi 3. Sprezyna

24 przesuwa guzik 22 wraz z tuleja 21 w
kierunku zgbatego kola 25, polaczonego
na stale z osia 3, z ktérem zazebia sie
wszystkiemi zgbami wewngtrzne uzebienie
26, znajdujace si¢ w rozszerzeniu 27 tulei
21. Ta ostatnia posiada sworznie 28, §li-
zgajace si¢ w odpowiednich otworach

"krazka 29, polaczonego na stale z .tuleia‘

lub piasta 30, na ktérej zamocowano czesé
w ksztalcie kolnierza 31. Na wkladce 32,
luZzno spoczywajacej ma osi 3, znajduje
si¢ kolnierz 33.

Miedzy tulejg 30 i wklaqu 32 znajdu-
je sie¢ przymocowana do osi 3 tulejka 34
posiadajaca trzpiedn 35, na ktérym zkolei
spoczywa swobodnie poprzeczny drazek
36, ktérego kuliste korice 37, 38 znajduja
si¢ w otworach 39 kolnierzy 31—33.

Takie rozmieszczenie przypomina bu-
dowe dyferencjatu, przyczem o§ 3 odpo-

wiada obracanej osi, trzpien 35 — krzy-
zulcowi, dZzwignia 36, 37, 38 — kotu sate-
litowemu, za$ kolnierze 37 i 33 — kolom

planetarnym (fig. 6).

Kolnierz 31 posiada wystep 40, ktore-
mu odpowiada wydrazenie 41, a kolnierz
33 — wystep 42 z odpowiadajacem mu
wydrazeniem 43 (fig. 1, 51 6).

Katowe zaklinowanie wystepow 40 i 42
wzgledem otworéw 39 oraz zaklinowanie
katowe kolnierzy 31, 33 wzgledem siebie
jest takie, ze gdy dZwignia 36, 37, 38 jest
prostopadle ustawiona do plaszczyzny
kotnierzy (polozenie wskazane pelnemi
linjami na fig. 6), odleglosé katowa mie-
dzy wystepami 40 i 42 jest np. 2 (srodko-
wa odleglosé na fig. 5).

Na osi 4 zamocowany jest krzyz 44 z
dwoma rowkami 45 i 46, prostopadiemi do
siebie i skierowanemi ku sobie grzbietami
w ten sposéb, ze rowkowi 45 odpowiada
wystep 40, zas rowkowi 46 — wystep 42.

O$ 4 polaczona jest na stale z korba-
mi 47, 47°, ktére za posrednictwem czo-
péw 48, 48°, ramion 49, 50, 49°, 50, osi
51, 51° oraz mimos$rodéw 52 i 52% z trzpie-



niami 53, 53%, do ktérych przymocowane
sa zapomoca $rub 54, 54° plytki migawki,
przenosza ruch do tych ostatnich w spo-
sob ponizej opisany. ‘

" Mechanizm migawkowy puszcza si¢ w
ruch zapomoca wystepu 56 ‘(fig. 2), dzia-
* lajacego na dzwignig 16, przyczem wystep
ten porusza si¢ albo reka, albo samoczyn-
nie. Wrystep fen odsuwa dzwignie w ten
sposéb, ze wystajacy zab 9 opuszcza na-
cigcie 19. W tej samej chwili pod dzia-
laniem uzebionej poruszajacej czesci 20
zg¢bate kolo 7 obraca si¢ wraz z pierscie-
niem 8 z z¢bami wystajacemi oraz osig 3.
Zab 10 napotyka na wysigp 12, ktéry po-
pycha, pociagajac krazek 171 ze sworznia-
mi 13, pociagajacemi za soba podktadke
hamujaca 15, przez co lagodzi sie wstrza-
$nienie pod koniec ruchu tych czesci. Zab
10 wchodzi w nacigcie 19 dzwigni 16, po-
.ciagnietej przez spreiyne 18.

Przy obrocie 0§ 3 pocigga za soba kor-
be 34 wraz z dzwigniq 36 z kulkami 37,
38. Kolnierze 31 i 32 obracaja sie razem,
przyczem bez zadnej zmiany w odlegltosci
katowej migdzy wystepami 40 i 42, a to z
tego powodu, ze kolnierz 31 jest potaczo-
ny na stale z osig 3 zapomoca zazebier
251 26. ‘

Jeden z wystepéw, np. 42 (fig. 5),
wchodzi w rowek 46 i obraca o éwieré
obrotu krzyz 44, ktéry za posrednictwem
osi 4 1 zespolu korbowego 47, 48 i t. d. do-
prowadza plytki migawki 55 do polozenia
zupelnie otwartego, trwajacego tak dlugo,
az wystep 40 dotknie rowka 45 krzyza,
ktéry pociagajac za soba o§ 4 i zespét
korbowy, doprowadza ptytki migawki 55
do potozenia zamknigtego, przyczem plyt-
ki obrécity si¢ o 180°,

Mechanizm migawkowy moze wtedy
dzialaé od poczatku i w tym celu kolo ze-
bate 7 obraca si¢ w kierunku przeciwnym
do poprzedniego, obracane przez uzebiona
czesé 20, g¢dy wystep 56 odsunie ponownie
zapadke od wystajacego z¢ba 10.

~ Dzialanie jest wiec takie same jak po-
przednio, tylko poszczegolne czesci prze-
suwajg si¢ w kierunku przeciwnym.

Okres czasu, podczas ktérego plytki
migawki 55 sa catkowicie nierichome w
polozeniu zupelnie otwartem, zaleizy od
odleglosci katowej miedzy wystepami 40 i
42. Kat o odpowiada okresowi sredniemu,
kat f — najkrétszemu ok.resom, za$ kat
1 — na]dhlzszemu

Do zmiany odleglosci katowej mledzy
kradicowemi wartosciami, odpowiadajace-
mi wartoéciom B i 7 wystarczy wywrze¢
dostatecznie silny nacisk na guzik. 22, aby
uzebienie 25, 26 nie stykaly sie za po-
srednictwem czesci 21 i 27, a nastepnie,
przyciskajac stale guzik 22 do sprezymy
24, obrécié go w pozadanym kierunku, kie-
rujac si¢ podziatka i nieruchoma wska-
zowka 23. : ‘

Dzieki obrotowi guzika wystepy 28
pociagaja plytke 29, a wraz z nia kolnierz
31, ktéry obraca sie wzgledem unierucho-
mionej osi 3 o kat réwny katowi, o ktory
obrécono guzik 22.

Poniewaz dzwignia 36 laczy 311 33, a
trzpienn 35 fej dzwigni jest mnieruchomy,
zaréwno jak i 0§ 3, czesé 33, wskutek ru-
chu drazka dzwigni 36, przesuwa sie w
kierunku przeciwnym dd" obrotu czesci 31,
lecz o ten sam kat., Aby zwiekszyé lub
zmniejszyé okres trwania zupelnego o-
twarcia mechanizmu migawkowego, nale-
2y dodaé¢ lub odjaé od sredniego kata =
sume tych dwéch przesunieé katowych.

Z chwila, gdy sprezyna 24 odpycha gu-
zik 22, wewnetrzne uzebienie styka si¢ z
uzebieniem 25, i caly zespél moze dzia-
taé¢ jak uprzednio.

Aby uniknaé przechodzenia swiatla
pomiedzy plytkami mechanizmu migawko-
wego w ich potozeniu zamknigtem oraz w
celu nadania im wigkiszej mocy, brzegi ma-
ja ksztalt wskazany na fig. 11.

Diuzsze boki 57 na brzegach 58 posia-
daja z jednej strony rowek, ktéry tworzy



grzbiet ze strony przeciwnej. Dzieki tym
rowkom i grzbietom brzegi plytek wza-
jemnie zazebiajg sig, jak to wskazuje fig.
12, co uniemozliwia przejscie $wiatla mie-
dzy niemi.

Pozatem koniec kazdej plytki jest tak
wykonany i zgiety w miejscu 59, ze two-
rzy jakgdyby zaslone dla promieni swietl-
nych, ktére, jak to przedstawiaja fig. 8 i 9,
moga jedynie pochylo padaé¢ na jedna z
powierzchni czesci 59, gdyz te ostatnie
znajduja sie w glebi rowka 60 kadtuba 1.

Zastrzezenia patentowe.

1. Ulepszenie mechanizméw migaw-
kowych aparatéw fotograficznych zlozo-
nych z plytek obracalnych o 180° zna-
mienne tem, ze dozwala dowolnie regulo-
waé czas pelnego otwarcia plytek bez
zdejmowania jakichkolwiek czesci dzigki
uzebieniu osi poruszajacej migawke, z
ktérem zazebia si¢, w sposdb dajacy sie
regulowaé, wewnetrzne uzebienie przesu-
wanej tulejki, posiadajacej naciety guzik z
odpowiednia podziatka, przyczem tulejka
ta zmocowana jest stale z kolnierzem, po-
taczonym za posrednictwem dzwigni z ku-
listemi korficami, umieszczonej na trzpie-
niu stale zmocowanym z wyzej wspomnia-
na osia poruszajaca, z drugim kolnierzem,
spoczywajacym luzno na tej samej osi,
kazdy zas poszczegélny kolnierz posiada
wystep, dzialajacy kolejno na krzyz, znaj-

dujacy sie na drugiej osi, poruszajacej
zespél korb stuzacy do napedu ptytek
mechanizmu migawkowego, a regulowanie
odleglosci katowej miedzy wystepami kot-
nierzy odbywa isi¢ przez - rozlaczenie
wspomnianych uzebiei oraz obrét reka
wspomnianego nacigtego guzika, przyczem
wskazéwka przymocowana do poruszaja-
cej osi stuzy jako wskaznik przy regulo-
waniu.

2. Ulepszenie wedlug zastrz. 1,
mienne tem, Zze, celem hamowania odnas-
nych urzadzen pod koniec ich ruchu, taczy
sie poruszajaca o$§ objektywu, na krétko
przed koricem kazdego ruchu obrotowego,
ze sprezysta podkladka, ocierajaca sie o
stala cze§é mechanizmu migawkowego.

3. Ulepszenia wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tem, Ze, w celu unikniecia prze-
chodzenia $wiatla miedzy plytkami mi-
gawki w ich polozeniu zamknigtem oraz w
celu wzmocnienia plytek, wykonuje si¢ na
ich podluznych brzegach grzbiety w ten
sposéb, aby grzbiet jednego brzegu ptytki
wchodzit we wglebienie drugiego brzegu
drugiej plytki, i to w obu polozeniach za-
mknigtych, przyczem oba korice plytek
znajduja sie we wglebieniu kadluba me-
chanizmu migawkowego i zgiete sg pod ka-
tem prostym, przez co tworza zaslone.

zna-

Emile Labrély.
Zastepca: Inz. S. Pawlikowski,
rzecznik patentowy.
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