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Spinacie povelové zariadenie, pozostdva-
juce z nosnej dosky, hriadela, spojovacie-
ho hriadela, kott&ov, zubového prevodu, ve-
ka, Capov, kole€iek prestavenia, snimacowv
polohy a bezkontaktnych vysieladov polohy.
Snimade polohy si pripevnené na vonkaj-
Som ohvode kottfov, otofne stistredne ulo-
Zenych v nosnej doske s otofne v nosnej
doske uloZenymi spojovacim hriadelom
a rovnobeZne umiestnenym hriadelom,
navzdjom spojenych zubov§m prevodom.
K spojovaciemu hriadelu a X hriadelu
st prostrednictvom unédSafov pripevne-
né rotujice bezkontaktné vysielade po-
lohy. Vo veku st oto&ne a ststredne uloZené
tapy opatrené koletkom prestavenia s are-
taciou polohy, urfené pre prestavenie sni-
macov polohy polas chodu zariadenia. Spo-
jovaci hriadel je spojeny s pohybujlicou sa
Castou automatizovaného zariadenia. Spina-
cie povelové zariadenie je uréené pre vysie-
lanie viacerych povelovych signdlov podla
Casu, alebo polohy v jednoznatnom vztahu
na polohe pohybujicej sa &asti automati-
zovaného zariadenia.
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Vynélez sa tyka spinacieho povelového
zariadenia s prestavitelnymi snima&mi po-
lohy, aktivizovanymi rotujicimi bezkontakt-
nymi vysielaémi polohy s pohybom odvode-
nym od rotatného, aleho priamo&arého po-
hybu Casti automatizovaného zariadenia.

Doteraz zndme spinacie povelové zariade-
nia neumoZiiuji vysielanie presnych pove-
lovych signdlov, odvodenych od pohybuju-
cich sa fasti automatizovanych zariadeni s
moZnostou prestavenia spinania podla ¢asu,
alebo polohy pocas chodu zariadenia a pre
nérotné pracovné prostredie nie si rieSené
pre dosiahnutie potrebnej tesnosti elektric-
kého krytia. Doteraz zndme povelové zaria-
denia pre riadenie zloZitych automatizacC-
nych tkonov s frekvenciou spinania 0,5/sek.
aZ 15/sek. sl vyrobne ndro¢né a pri pouZiti
kontaktnych spinacich elementov nemaji
vyhovujiicu Zivotnost a prevddzkovii spo-
lahlivost. U spinacich povelovych zariade-
ni s elektrickou vézbou polohy sa pri pre-
rudeni privodu elektrickej energie strdca in-
formécia o jednoznaénej polohe.

Vys8ie uvedené nedostatky st odstrdnené
spinacim povelovym zariadenim podla vyné&-
lezu, pozostdvajicim z nosnej dosky, hria-
dela, spojovacieho hriadela, kottov, zubo-
vich prevodov, veka, apov a kolediek pre-
stavenia, ktorého podstatou je pripevnenie
snima&ov polohy na obvode kottidov, otone
stistredne uloZenych v nosnej doske s otog-
ne v nosnej doske uloZenymi spojovacim
hriadelom a rovnobeZne umiestnenym hria-
- delom, navzdjom spojenych zubovym prevo-
dom, ku ktorym sii prostrednictvom unéSa-
tov pripevnené rotujliice bezkontaktné vy-
sicla€e polohy. Vo veku, pripevneném k nos-
nej doske sil ototne uloZené fapy, z vonkaj-
Sej strany opatrené koletkom prestavenia
snimatov polohy s aretdciou polohy. Spojo-
vaci hriadel je svojim vonkaj$im koncom
pripojeny k pohybujicej sa &asti automati-
zovaného zariadenia.

Hlavné vyhody spinacieho povelového za-
riadenia podl!a vyndlezu spo&ivaji v tom, Ze
umiestnenim spinacov polohy na oto&ne u-
loZenych kott&och, siistrednych so_spojova-
cim hriadelom a s hriadelom, ktoré su na-
vzdjom spojené zubovym prevodom, a pri-
pojenim bezkontakinych vysielatov polohy
prostrednictvom unéd3adov k spojovaciemu
hriadelu a k hriadelu sa dosiahne vysiela-
nie viacerych povelovych signdlov podla &a-
su, alebo polohy v jednoznatnom vzfahu na
polohe pohybujicich sa €asti automatizova-
ného zariadenia, s moZnostou prestavenia
polas chodu zariadenia. Tieto signdly moZu
byt vyhodne vyuZité na riadenie ¢&innosti
automatizaénych zariadeni, mechanizmov a
zloZitych automatizaénych tikonov, aj s vys-
Sou frekvenciou spinania, v rozsahu 0,5/s
aZ 10/s. Umiestnenim kotifov, snimacov po-
lohy, bezkontaktnych vysielatov polohy a
zubovych prevodov do priestoru medzi nos-
ni dosku a veko sa dosiahne potrebnd tes-
nost zariadenia pre pra$né, kordzne a vy-
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bu8né pracovné prostredie. Spinacim a po-
velovim zariadenim podla vyndlezu sa da-
lej dosiahne nizka vyrobnd nérofnost tym,
Ze st pre jeho vytvorenie pouZitg sudiastky
prevaZne hriadelového a prirubového tvaru
a ich oto¢né uloZenia s moZnostou jedno-
duchého utesnenia, vysoka prevadzkova spo-
lahlivost a jednozna&nost poldh spinania aj
pri preruSeni privodu elektrickej energie.

Na pripojenych vykresoch je zndzorneny
priklad vyhotovenia spinacieho povelového
zariadenia podla vyndlezu. Na cobr. 1 je na-
kreslené spinacie povelové zariadenie v po-
zd'Znom reze a na obr. 2 v pohlade sme-
rom ,M"“ z obr. 1. Na obr. 3 je vyobrazeny
detail spojenia Capu so spojovacim pésom
v priereze A—A.

K nosnej doske 1 je tesne pripejené veko
18 tak, Ze vytvaraji spolu skrifiovy priesior
[obr. 1). V nosnej doske 1 je otofne uloZe-
ny spojovaci hriadel 2, ku ktorému je vo
vniitornej &asti skrifiového priestoru pripo-
jeny pastorok 7 a unéafa¢ 17, opaireny bez-
kontaktnym vysielalom polohy 6. Spojovaci
hriadel 2 je svojim vonkaj$im zakonfenim
spojeny s pohybujlcou sa Castfou 20 auto-
matizovaného zariadenia 19. Ststredne so
spojovacim hriadelom 2 je v nosnej doske 1
otofne uloZeny kotu¢ 4, ku ktorému sd na
jeho vonkajSom wobvode pripevnené jeden,
alebo viaceré snimade polohy 5, spolupd-
sobiace s bezkontaktnymi vysieladmi polo-
hy 6. Vo veku 18 je ststredne so spojova-
cim hriadelom 2 ototne uloZeny Cap 12, z
vniitornej strany opatreny na svojom konci
viachranom 13 a na vonkajSom konci ko-
letkom 11 prestavenia. Ku kotafu 4 je pri-
pevneny spojovaci pas 18, ktory je vedeny
mimo dosahu pohybujicich sa bezkontakt-
nych snimadov polohy 6 a pastorka 7 k Ca-
pu 12, s ktorym je neotofne a posuvne sSpo-
jeny otvorom tvaru viachranu 13 (obr. 3).
Hriade! 3 umiestneny rovnobeZne so spojo-
vacim hriadelom 2 je ototne uloZeny w
nosnej doske 1. Z vnitorne]j strany je k hria-
delu pripevnené kolo 8 a unéaSac¢ 17, opatre-
ny bezkontaktnym vysielatom polohy 6. Sa-
stredne s hriadelom 3 je v nosnej doske 1
otofne uloZeny kotul¢ 4, ku ktorému sd na
jeho vonkajSom obvode pripevnené jeden,
alebo viaceré snimade polohy 5, spolupdso-
biace s bezkontaktnymi vysielaémi polohy 8.
Obdobne ako u spojovacieho hriadela 2 je
stioso s hriadelom 3 vo veku 18 otoéne u-
loZeny €ap 12 s koletkom 11 prestavenia a
spojovaci pas 10, pripevneny ku koticu 4
je posuvne a neotone spojeny s fapom 12.
Spojovaci hriadel 2 s hriadelom 3 je spoje-
ny zubovym prevodom 9, ktory méZe byt
rieSeny tak, Ze pastorok 7 s kolom & st v
zébere bezprostredne ako ozubené kolg, ale-
bo sti v zdbere. napr. prostrednictvom val-
¢ekovej retaze, alebo ozubeného remeiia, Je
vhodnéd volba zubového prevodu 9 tak, Ze
prevodovy pomer (pomer vé&Sieho prieme-
ru k men$iemu pastorka 7 a kola 8) je celé
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¢islo. Prevodovy pomer moZe byt vSak aj
napr. 3 : 2,5 : 2 a pod., a voli sa pcdla
poZadovanej €astosti povelovych signdlov vo
vziahu k cyklom pohybujicich sa casti 28
automatizevaného zariadenia 18. Pohybuji-
ca sa Cast 20 spoOsobuje otdcanie spojova-
cieho hriadela 2 a vplyvom zubového pre-
vodu aj ota€anie hriadela 3. V dodsledku to-
ho vykondvaji bezkontaktné vysielaCe po-
lohy 86 rotaény pohyb a spdsobuju opakujice
sa spinanie snimafov polohy %, ktoré si
prepojené na riadiaci systém automatizova-
ného zariadenia 19. Otafanim koletka 11
prestavenia sa pootdaca koti¢ 4, a snimale
polohy 5 sa plynule, aj pofas chodu auto-
matizovaného zariadenia 18 prestavuji do
poZadovanej polohy spinania vo vztahu k
polohe pohybujice]j sa Casti 20 automatizo-
vaného zariadenia 18. Nastavend poloha ko-
letka 11 prestavenia sa fixuje aretdciou 14
polohy, pripevnenou k veku 18 (obr. 2.
Na veku 13 je umiestnend stupnica 18 pre
ukazovotel 13, pripevneny ku kolefku 11
prestavenia. Bezkontaktné vysielate polohy
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8 spravidla nevyZaduji privod energie (per-
manentné magnety, odrazové zrkadld, me-
chanické clonky, fercmagnetické clonky pre
zmenu magnetického toku a pod.), snimage
polohy % sa okrem nastavenia spravnej pc-
lohy nepohybuji, €im sd vytvorené predpo-
klady pre vysokid spolahlivost prevadzko-
vého chedu.

Spinacie povelové zariadenie mdZe byl
rieSené &j tak, Ze so spojovacim hriadeiom
2 si zubovymi prevodmi 9 spejeng -viaceré
rovnobezné hriadele 2, ¢im sa dosiahne roz-
Sirenie Castosti a kombinaénych moZnosti
spinania. Spinacie povelové zariadenie mod-
Ze byt spojené s rotacnou, alebo posuvinou
pohyhujticou sa fastou 28 automatizovang-
ho zariadenia 19. Pre rotatnti pohybujdcu sa
dast 28 pouZije sa neototné a posuvné pri-
pojenie spojovacieho hriadla 2. Pre posuvna
pohybujicu sa €ast 20 pouZije sa pripojenie
spojovacieho hriadela 2, napr. prosired-
nictvom prevodového koletka, umiestneného
na vonkajSom zakonfenl spojovacieho hria-
dela 2.

PREDMET VYNALEZU

1. Spinacie povelové zariadeunie, pozosta-
vajace z nosnej dosky, hriadela, spojova-
cieho hriadela, kotafov, zubovych prevodov,
veka, Capov a kolefiek prestavenia, vyzna-
dené tym, Ze spojovaci hriadel (2), ntofne
uleZeny v nosnej doske (1), svojim vonkaj-
8im koncov pripojeny k pohybujlcej sa €as-
ti (20) automatizovaného zariadenia (19),
je zubovym prevodom (9} spojeny s rovno-
beZne umiestnenym hriadelom (3), otodne
uloZenym v nosnej doske (1), a Ze na ob-
vode kottfov (4), otolne uloZenych z vni-
tornej strany v nosnej doske [1) centricky
so spojovacim hriadelom (2) a s hriadelom
{3) st upevnené snimafe polohy (5), spo-
lupbsobiace s bezkontaktnymi vysielaCmi

polohy (6), pripeviaenymi undsafmi (17) k

" spojovaciemu hriadelu (2) a k Lriadeiu (3),

a k nosuej doske (1) je pripevieng veko
(18] s ctofne wloZenymi Capmi (12], opat-
renymi z vonkajSe] strany veka (18) kolec-
kom (11) prestavenia snimafov polohy [5)
a aretaciou (14) polohy, prifom snima&e po-
lohy (5) su pripojené k riadiacewmu systému
antematizovaného zariadenia (19).

2. Spinacie povelové zariadenie poedla bo-
din 1 vyznadendg tym, Ze &apy (12] sid si-
stredné so spojovacim hriadefom (2] a s
hriadefom [3) a s0 nepicéne a posuviie spo-
jené so spojovacimi pésmi (10}, pripevne-
nymi ku kotddom (4).

1 list vykresov
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