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Menetelmd ja laite taipumasdidetyssi telassa
(10), jossa tk-telassa (10) kiytetdin hydrauiisla
kuormituselementtejd (14), jotka on sijoitettu
valkuttamaan tk-telan (10) ja sen vastatelan (30)
vdlille muodostettavissa olevan nipin (N) tasoon
tk~telan (10) keskiakselin (l1) ja sen ympdrilli
vohjauksessa pySrivén sylinterivaipan (15) vdlil-
le. Keskiakselia (11) kannatetaan akselitapeis-
taan (12a,12b). Tk-telan (10) keskiakselin (11l)
akselitapeilla (12a,12b) tal niiden jatkeilla
(12¢c) on eplkeskokappaleet (13), jotka ovat pyd-
rivid tk-telan (10) laakerinksnnattimien (20a,20b)
yhteyssé. Epdkeskokappaleita (13) pydritetiddn
laakerinkannattimien (20a,20b) yhteydessd ole~
viesa laakeriosissa (13a,16a,13b,16b) toimilafit-
teilla (17,18,18a), jolloin akselitappien
(12a,12b,12¢c) epiékeskeisyyden ansiosta tk-tela
(10) eiirtyy vastatelansa (20) kanssa muodostetun
nipin suljetusta asennosta (Na) avattuun asentoon

(N.) ja piinvagtoin (Na-N').
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FSrfarande och anordning vid en bdjningsreglerad
vals (10), 1 vilken bk-vals (10) det anvinds
hydrauliska belastningselement (14), vilka dr
placerade att pdverka planet av ett nyp (N), som
kan bildas mellan bk-valsen (10) och en motvals
(30) till denna, mellan en mittaxel (ll) f&r
bk-valsen (!0) och en kring denna i styrning
roterande cylindermantel (15). Mittaxeln (11)
uppbirs pid sina axeltappar (l12a,12b). P3 axel-
tapparna (12a,12b) av bk-valsens (10) mittaxel
(11) eller pd fdrlingningar (l2c) av dessa finns
excenterkroppar (13), vilka dr vridbara i samband
med lagerbockar (20a,20b) fdr bk-valsen (10).
Excenterkropparna (13) vrids { lagerdelar
(13a,16a,13b,16b) 1 samband med lagerbockarna

(20a,20b) medelst funktionsanordningar (17,18,18a),

varvid bk-valsen (10) pd grund av axeltapparnas
(12a,12b,12c) excentricitet rdr sig frin det med
motvalsen (20) bildade nypets slutna ldge (Ns)
till ett Sppet lidge (N') och tvirtom (N.-N').
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Menetelmd taipumasiidetyssi telassa
sekd menetelmii soveltava telalaite
Forfarande vid b&jningsreglerad vals och

valsanordning f&r tillidmpning av f&rfarandet

Keksinnoén kohteena on menetelmi taipumasiddetyssi telassa, jcssa
tk-telassa kiytetiiiin hydraulista kuormitusta tai hydraulisten kuormi-
tuselementtien sarjaa, joka on sijoitettu vaikuttamaan tk-telan ja sen
vastatelan vilille muodostettavissa olevan nipin tasoon tk-telan keski-
akselin ja sen ympdrillid ohjauksessa, sopivimmin radiaalilaakereilla,
pydrivén sylinterivaipan vidlille, jota keskiakselia kannatetaan akseli-

tapeistaan.

Lisdksi keksinndn kohteena on keksinn®én menetelmin soveltamiseen tarkoi-
tettu telalaite, joka kisitt#d massiivisen keskiakselin ja sen pididlli
radiaalilaakereilla tai vastaavissa ohjauksissa pySrivin telavaipan,
jonka keskiakselin ja telavaipan viliseen tilaan on sovitettu liuku-
kenkd-kuormitusmintielementtien sarja tail vastaava painenestekammio-
jdrjestely, jolla on siidettivissi tk-telan ja sen vastatelan vilille
muodostettavissa olevan nipin profiilia ja joka liukukenkid-mintisarja
tal vastaava on sovitettavissa vaikuttamaan olennaisesti mainitun nipin

tasossa ja jota kiinte#did akselia tuetaan telavaipan ulkopuolelta.

Paperikoneissa kiytetddn yleisesti sellaisia teloja, jotka muodostuvat
vettd poistavan puristinnipin, tasoitusnipin tai kalanteroimisnipin vasta-
telan kanssa. Niissi kidyttdtarkoituksissa on tdrkedd se, ettd nipin viiva-
paineen jakautuma eli profifli telojen aksiaalisuunnassa saadaan vakiolli-
seksi tai etti tdmd profiili on gsdddettdvissd halutuksi esimerkiksi rainan
poikkisuuntaisen kosteusprofiilin ja/tai paksuusprofiilin (kaliiberin)
hallitsemista varten. Tidsgsi tarkoituksessa on ennestiin tunnettuja eri-
laiset taipumakompensoidut tai taipumasdddetyt telat (edellid ja myShem-
min kdytetdin molemmista lyhennystd tk-tela), joilla nipin viivapaineen

jakautumaan pyritidin vaikuttamaan.
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Ennestiin tunnetaan useita erilaisia paperikoneen tk-teloja. Némd telat

kisittivit yleensi massiivisen tai putkimaisen, stationdidrisen tela-akselin

ja sen ympdrille pycrivdksi jirjestetyn telavaipan. Mainitun akselin ja

vaipan viliin on sovitettu vaipan sisdpintaan valkuttavat liukukenkdjdrjes-

telyt ja/tai painefluidin kammio tai kammiosarja niin, ettd vaipan ak-
siaalista profiilia nipin kohdalla voidaan oikaista tai sddtdd halutuksi.
Yleensi tdllaisten telojen muodostamia nippejé kuten puristinnippejd tai
kalanteroimisnippeji kuormitetaan tk-telan ja sen vastatelan akselitap-

peihin kohdistetuilla kuormitusvoimilla.

Kiytettiessd tk-teloja puristinteloina on niiden muodostaman nipin
avaus tarpeellista esimerkiksi huoltotoimenpiteitd kuten puristushuopien
vaihtoa varten. Kiytettiessid tk-telaa kalenteritelana on kalanteroimis-

nipit avattava esim. rainan pddnvientid varten.

Ennestiin tunnetaan myds ns. kuormitusvarrettomia tk-teloja, joissa hyd-
raulisten kuormituselementtien minti-sylinteri-elementtien iskunpituus

on sovitettu niin suureksi, etti se riittii myds nipin avausliikkeen ja
vastaavasti sulkuliikkeen aikaansaamiseksi jopa niin, ettd tela-akselin
pidihin vaikuttavia, voimalaitteilla varustettuja kuormitusvarsia tai vas-
taavia sylinterilaitteita ei lainkaan tarvita. Tdllaisissa kuormitusvar-
rettomissa tk-teloissa hydrauliset kuormituselementit, jotka vaikuttavat
telavaipan sisdpintaa vasten, saavat alkaan taipuman kompensoinnin ja
nipin profiloinnin lisiksi myUs varsinaisen nippipainekuormituksen aina-

kin osittain.

Ennestdiin tunnetuilla kuormitusvarrettomilla tk-teloilla on omat edulli-
set ominaisuutensa, mutta niissi on ollut epdkohtana mm. se, ettd tk-
telan stationiirisen keskiakselin dimensioista ja jiykkyydestd on jou-
duttu tinkimidin, koska avausliikett# varten on telavaipan ja keski-
akselin vilille varattava tietty vidlitila sen tilan 1lisdksi, joka tarvi-
taan hydraulisten kuormituselementtien vastakkaiselle puolelle keski-

akselin taipumaa varten.

Tk~telan rakenteellisten ja toiminnallisten ominaisuuksien kannalta on
kuitenkin ensiarvoisen tirkedi se, etti keskiakselista saataisiin mah-

dollisimman jaykki, nimenomaan nipin tasossa ja hydraulisten kuormitus-
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elementtien suunnassa. Vastakkaisessa suunnassa keskiakselin jidykkyv-

delld ei ole niink#in suurta merkitysti.

Esi11d4 olevan keksinndn tarkoituksena on aikaansaada sellainen menetelmi
ja laite, joka on sovellettavissa tk-teloissa siten, ettd sen muodostama
nippi voidaan avata ja sulkea yksinkertaisin menetelmivaihein ja laite-

ratkaisuin.

Lisdksi keksinndn tarkoituksena on aikaansaada sellainen menetelmi ja
laite, joka on toteutettavissa siten, etti tk-telan keskiakselin jdyk-
kyys nipin tasossa ja kuormituselementtien kuormitussuunnassa on mak-

simoitavissa.

Keksinnon ef-vdlttimittSmini lisitarkoituksena on saada aikaan sellai-
nen kyseinen menetelmi ja laite, johon on edullisesti integroitavissa
voimalaitteet, esim. hydrauliset mdntid-sylinterilaitteet, joilla tk-
telan vastatelansa kanssa muodostava nippi on tk-telan akselitappien

vdlitykselli kuormitettavissa.

Edelld esitettyihin ja myShemmin selviiviin pdimddriin piidsemiseksi

keksinndn menetelmdlle on pddasiallisesti tunnusomaista se,

ettd menetelmdssi kiytetdidn tk-telan keskiakselin akselitapeille tai
niiden jatkeille sovitettuja epdkeskokappaleita,

ettd mainitut epikeskokappaleet jérjestetdin pysdriviksi tk-telan laa-
kerinkannattimien yhteyteen ja

ettd mainittuja epikeskokappaleita pydritetdin laakerinkannattimien
yhteydessid olevissa laakeriosissa toimilaitteilla, jolloin akselitappien
epdkeskeisyyden ansiosta tk-tela siirretiin vastatelansa kanssa muo-

dostaman nipin suljetusta asennosta avattuun asentoon ja pdinvastoin.

Keksinnén mukaiselle telalle on pddasiallisesti tunnusomaista se,
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ettd tk-telan keskiakselin akselitapit tai niiden jatkeet on tuettu mo-

lemmat omiin laakerinkannattimiinsa,

ettd mainittujen akselitappien tai niiden jatkeiden ymparille on laake-
roitu pydrivaksi epakeskokappale mainittujen laakerinkannattimien ko-

telo-osan sisille jarjestettyyn osaan ja

ettd mainittujen epakeskokappaleiden yhteyteen on jarjestetty voiman-
siirtolaitteet, joiden valitykselld epakeskokappaleet on jadrjestetty
akselitappien tai niiden jatkeiden ympari mainitun osan ohjauksessa

pyoéritettavdksi nipin avaamiseksi ja sulkemiseksi.

Keksinnossd kdytetain hyvaksi toimilaitteilla kierrettavii epakesko-
laakeriholkkeja, joita kiertden saadaan nippi avatuksi ja suljetuksi.
T41l6in tk-telan massiivinen keskiakseli ei lainkaan vdlttamatta kier-
ry, vaan sen ja pydrivan telavaipan vilisen hydrauliset kuormitusele-

mentit saattavat pysyd nippitasossa.

Keksinnéssd voidaan keskiakselin kannatinkotelon sisddn jdrjestaa edel -
l4 esitettyjen epakeskolaitteiden lisdksi hydrauliset kuormituslait-

teet, joilla aikaansaadaan nippikuormitus ainakin osittain.

Keksinnén mukaisesti saadaan aikaan rakenteeltaan yksinkertainen ja
kompakti nipin avaus- ja sulkulaite, johon voidaan edullisesti integ-

roida myés tela-akselin kuormituslaitteet.

Seuraavassa keksintéa selostetaan yksityiskohtaisesti viittaamalla
oheisen piirustuksen kuvioissa esitettyihin keksinnén erdisiin sovel-
lusesimerkkeihin, joiden yksityiskohtiin keksinté ei ole mitenkddn

ahtaasti rajoitettu.

Kuvio 1 esittai keksinnén mukaista tk-telaa muodostamassa suljetun

nipin vastatelansa kanssa.

Kuvio 2 esittaa kuviota 3 vastaavaa leikkausta nipin ollessa keksinnén

mukaisin laittein avattuna.
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Kuvio 3 esittids leikkausta III-III kuviossa 1.
Kuvio 4 esittii leikkausta IV-IV kuviossa 2.

Kuviossa 1 on esitetty tk-tela 10, joka muodostaa nipin N vastatelan 30
kanssa. Vastatela 30 on akselitappiensa 31la ja 31b vilityksella laake-
roitu laakerein 32a, 32b pyérivdksi. Laakereiden 32a,32b kannattimet

ovat kiinte&t tai ne on varustettu nippikuormituslaittein.

Keksinnén mukainen tk-tela 10 kasittdd kiintein massiivisen keskiakse-
lin 11, joka on akselitappiensa 12a ja 12b vialityksella tuettu kiintei-
siin laakerinkannattimiin 20a ja 20b. Keskiakselissa 11 on sindnsi
tunnetusti sarja hydraulisia sylinteri-mint&-liukukenkdelementteja 14,
joiden kunkin sylinteriin on johdettavissa siidettidvd hydraulinesteen
paine. Voidellut liukukengit puristetaan telavaipan 15 silead sisipin-
taa 15’ vasten. Elementtien 14 liukukengilld on aikaansaatavissa nipin
N pituussuunnassa sdidettdavissid oleva paineprofiili rainan W kosteus-

ja/tai paksuusprofiilin s4itidmist4 ja hallitsemista varten.

Pybérivan telavaipan 15 ja keskiakselin 11 v4lilla on tila V, joka on
mitoitettu siten, ett4d keskiakselin 11 ollessa taipuneena maksimaali-
sesti, j&4 telavaipan 15 sisdpinnan 15' ja keskiakselin 11 keskikohdal-
la sen ulkosivun vilille mahdollisimman pieni vilys. Toisin sanoen

keskiakseli 11 on mitoitettu nipin N tasossa mahdollisimman jaykiksi.

Telavaippa 15 on laakeroitu keskiakselin 11 ympirille pyériviksi laa-
kerein 26a ja 26b, jotka on sovitettu keskiakselin molemmissa paaty-
osissa olevien kaulaosien 1llk ympirille. Vaipan 15 pyérimiskeskisakse-
lia on merkitty K -K,. Keskiakselin kaulaosilla 1lt, jotka ovat laake-
reiden 26a ja 26b kaulaosien ulkopuolella, on tiivisteet 27a ja 27b,

jotka sulkevat vaipan 15 sisitilan V 6ljytiiviisti.

Keksinnén mukaisesti on akselin 11 akselitapit 12a ja 12b tuettu laa-
kerinkannattimiin 20a,20b, jotka ovat jalustaosiensa 21 vilityksella
kiinnitetty alusta- tai runkorakenteisiin. Laakerinkannattimet 20a ja

20b ovat rakenteeltaan toistensa peilikuvia, mutta muuten identtisii.
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Titen seuraavassa selostetaan vain toisen laakerinkannattimen rakenne.
Laakerinkannattimiin 20a,20b on integroitu laitteet, joilla nippi N on
saatettavissa kuviossa 3 esitetystd suljetusta asennosta N, avattuun
asentoon N,, jossa tk-tela 10 on siirretty kannattimen 20a ja 20b yh-
teydessi olevilla siirtolaitteilla ala-asentoon. Mainitut siirtolait-
teet kasittavat akselitappien 12a,12b jatko-osan 12c ymparille pyoéri-
vaksi kiinnitetyn epikeskokappaleen 13. Epakeskokappale 13 on sijoitet-
tu laakerinkannattimien 20a,20b kotelo-osien sis4lle sovitetun runko-
osan 16 sisille. Kotelomaisessa runko-osassa 16 on sen molemmissa vas-
takkaisissa pystyseinamissd ympyraaukot 16a,16b, joihin epakeskokappa-

leet 13 reunauristaan 13a ja 13b on laakeroitu pyorimadn paadseviksi.

Epakeskokappaleiden 13 suurimman siteen omaavissa keskiosissa on viisto
hammastus 28, jonka yhteydessd on kdyttohammaspyéran 18 hammastus 18a.
Hammaspyor4d 18 on laakeroitu runko-osaan 16 akselinsa 17 valityksella.
Akseli 17 menee kannattimen 20a,20b pystyseindmin reidn 23 kautta ulos
ja akseliin 17 on yhdistetty esim. nivelakseli (ei esitetty), jolla ak-

selia 17 kaytetdidn esim. hydraulimoottorilla (ei esitetty).

Kannattimien 20a,20b sisalla oleva runko-osa 16 on jirjestetty pysty-
tasossa liikkuvaksi pystyjohteissa 19a ja 19b. Runko-osan 16 alasei-
nimassid on mantd 19, joka on sovitettu jalustaosassa 21 olevaan sylin-
teriporaukseen 24. Midnnidssd 19 on tiivisteet 19a. Sylinteriporaukseen
24 johdetaan kanavan 25 kautta hydraulinesteen paine p suunnassa py,
jolla paineella p voidaan runko-osaa 16, siihen kiinnitettyé& epakesko-
kappaletta 13, akselitappeja 12a,12b ja 12c ja sita kautta tk-telaa 10
kuormittaa vastatelaansa 20 vasten nipin N, kuormittamiseksi elementeil-

14 14 tapahtuvan kuormituksen lisaksi.

Akselitapit 12c jarjestetddn epakeskokappaleiden 13 yhteyteen joko
kiinteasti tai pyorivaksi. Tarvittaessa akselitappien 12c yhteyteen
jarjestetddn myos taipumalaakerit, jotka sallivat tela-akselin taipu-
man. N4it4d useasti tarvittavia laitteita ei ole selvyyden vuoksi kuvi-
oissa lainkaan esitetty, koska ne eivit varsinaisesti kuulu tamin kek-

sinnén piiriin.
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Laakerinkannattimien 20a,20b sisdpystyseindmissi on riittAvin suuret
aukot 22, jotka sallivat nipin N avaamisen ja sulkemisen epakeskokappa-

leiden 13 pydrimisliiketta hyviaksikiyttden.

Seuraavassa selostetaan edells selostetun laitteen toiminta. Kun telo-
jen 10 ja 20 valinen nippi N on suljetussa asennossa N,, jossa se on
esitetty kuviossa 1 ja 3, on tk-tela 10 yliasennossa ja epakeskokappale
13 kierrettyns laakereissaan 13a,16a;13b;16b sen kaantdkeskion K, ku-
viossa 3 esitettyyn asentoon. Kun akselia 17 pyéritetdan, valittyy
pyérimisliike hammaspyérd4n 18 hammastuksen 18a valitykselld epidkesko-
kappaleen 13 ulkokehidn hammastukselle 28. Kun epdkeskokappale 13 on
kuvion 3 mukaisesta asennosta kainnetty 180° kuvioissa 2 ja 4 esitettyyn
asentoon, on tk-telan 10 pyérimiskeskié K,-K, siirtynyt asentoon K,
epidkeskokappaleen ollessa asennossa 13’ ja akselitapin 12c¢ ollessa
asennossa 12c’. T4116in nippi N on tullut aukiasentoon N,. Kddnteiselld
tavalla voidaan nippi N, sulkea. Nipin N ollessa suljettuna, voidaan
sitd kuormittaa akselitappiensa 12a ja 12b valityksells johtamalla
sylinteriporauksiin 24 paine, mika vaikuttaa mant&in 19, joka nousee
kuviossa 3 esitettyyn yldasentoon 19' siirtden runko-osan 16 ja epdkes-
kokappaleen 13 v4lityksella akselitapit 12c ja 12a,12b tk-telan 10

yliasentoon.

Seuraavassa esitetdin patenttivaatimukset, joiden maarittelemin keksin-
ndllisen ajatuksen puitteissa keksinnén eri yksityiskohdat voivat vaih-

della ja poiketa edelld vain esimerkinomaisesti esitetyisti.
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Patenttivaatimukset

1. Menetelmd taipumasididdetyssid telassa (10), jossa tk-telassa (10)
kiytetain hydraulista kuormitusta tai hydraulisten kuormituselementtien
(14) sarjaa, joka on sijoitettu vaikuttamaan tk-telan (10) ja sen vas-
tatelan (30) valille muodostettavissa olevan nipin (N) tasoon tk-telan
(10) keskiakselin (11) ja sen ymparilli ohjauksessa, sopivimmin radiaa-
lilaakereilla (26a,26b), pydrivdn sylinterivaipan (15) valille, jota
keskiakselia (11) kannatetaan akselitapeistaan (12a,12b), twun -

nettu siita,

ett4d menetelmdssa kaytetdan tk-telan (10) keskiakselin (11) akselita-
peille (12a,12b) tai niiden jatkeille (12c¢) sovitettuja epidkeskokappa-
leita (13),

ettd mainitut epikeskokappaleet (13) jarjestetdidn pyériviksi tk-telan

(10) laakerinkannattimien (20a,20b) yhteyteen ja

ettd mainittuja epikeskokappaleita (13) pyoritetdan laakerinkannattimi-
en (20a,20b) yhteydessd olevissa laakeriosissa (13a,l16a,13b,16b) toimi-
laitteilla (17,18,18a), jolloin akselitappien (12a,12b,12¢) epakeskei-
syyden ansiosta tk-tela (10) siirretdin vastatelansa (30) kanssa muo-

dostaman nipin suljetusta asennosta (N,) avattuun asentoon (N,) ja péin-

vastoin (N,-N,).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, tunne¢t¢tu siita,
ettd mainittuja molempia epikeskokappaleita (13) pydritetdan noin 180°,
jolloin tk-tela (10) siirtyy suljetusta asennosta (N,) taysin avattuun

asentoon (N,) ja pdin vastoin.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen menetelmd, tunnettu
siita, ettd tk-telan (10) keskiakselin (11) molempien akselitappien
(12a,12b) tai niiden jatkeiden (12c) ymparille pyérivaksi laakeroidut
(13a,16a,13b,16b) cpakeskokappaleet (13) sovitetaan tukeutumaan osaan
(16), jonka seindmien aukoissa (l6a,16b) mainitut epikeskokappaleet

(13) padsevit pyérimasn ja ettd mainittu osa (16) jarjestetadn tk-telan
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(10) laakerinkannattimien (20a,20b) sisille pystyjohteisiin (19a,19b)

pystysuunnassa siirrettidviksi.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen menetelmd, tunnettu siita,
ettd mainittuun osaan (16) jarjestetain sylinteri-mintiyhdistelms
(19,24), jota kuormitetaan painenesteen paineella (p), jolla saadaan
osaltaan aikaan suljetun nipin (N,) nippikuormitus tk-telan (10) kes-
kiakselin (11) akselitappien (12a,12b) valityksells.

5. Jonkin patenttivaatimuksen 1-4 mukaisen menetelmin soveltamiseen
tarkoitettu telalaite, joka kidsittida massiivisen keskiakselin (11) ja
sen pdalla radiaalilaakereilla (26a,26b) tai vastaavilla pyorivin tela-
vaipan (15), jonka keskiakselin (11) ja telavaipan (15) viliseen tilaan
(V) on sovitettu liukukenks-kuormitusmintielementtien (14) sarja tai
vastaava painenestekammiojdrjestely, jolla on saadettivissi tk-telan
(10) ja sen vastatelan (30) valille muodostettavissa olevan nipin (N)
profiilia ja joka liukukenkd -mintisarja (14) tai vastaava on sovitetta-
vissa vaikuttamaan olennaisesti mainitun nipin (N) tasossa ja jota
kiinte&4 akselia (11) tuetaan telavaipan (15) ulkopuolelta, t un -

nettu siita,

ettd tk-telan (10) keskiakselin (11) akselitapit (12a,12b) tai niiden
jatkeet (12c) on tuettu molemmat omiin laakerinkannattimiinsa

(20a,20b),

ettd mainittujen akselitappien (12a,12b) tai niiden jatkeiden (12c¢)
ympdrille on laakeroitu pyérivaksi epdkeskokappale (13) mainittujen
laakerinkannattimien (20a,20b) kotelo-osan sisille jarjestettyyn osaan

(16) ja

ettd mainittujen epikeskokappaleiden (13) yhteyteen on jirjestetty voi-
mansiirtolaitteet (17,18,18a,28), joiden vialityksella epakeskokappaleet
(13) on jarjestetty akselitappien (12a,12b) tai niiden jatkeiden (12c)

ympari mainitun osan (16) ohjauksessa pyéritettidviksi nipin (N) avaami-

seksi ja sulkemiseksi.
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6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, tunmne t tu siita, etta
mainituissa epiakeskokappaleissa (13) on ulkokehidhammastus (28), sopi-
vimmin viisto hammastus, jonka yhteydessd on kayttShammaspydran (18)
hammastus ja ettd mainittu kiyttohammaspyérd (18) on kiinnitetty kayt-
téakselille (17), joka on laakeroitu mainittuun sisdpuoliseen osaan
(16) ja ettd mainittua akselia (17) kayttai nippid (N) avattaessa ja

suljettaessa voimalaite, kuten hydraulimoottori tai vastaava.

7. Jonkin patenttivaatimuksen 5 tai 6 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd laakerinkannattimien (20a,20b) mainitussa sisidpuolisessa
osassa (16) on sen molemmissa pystyseinisséa ympyrédaukot (16a,16b),
joihin mainittu epakeskokappale (13) on reunauristaan (13a,13b) tai

vastaavista laakeroitu pydrivaksi.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 5-7 mukainen laite, tunnet¢ttu
siitd, etta mainittu sisdpuolinen osa (16) on jarjestetty liikkuvaksi
laakerinkannattimien (20a,20b) kotelo-osan sisdlla pystyjohteissaan
(19a,19b).

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen laite, tunmnet t u siitia, ettd
mainittuun sisdosaan (16) on jarjestetty vaikuttamaan miantilaite (19),
joka on sovitettu liikkuvaksi laakerinkannattimien (20a,20b) yhteydessa
olevissa sylinteriporauksissa (24) tai vastaavissa, joihin on kanavan
(25) kautta johdettavissa hydraulinesteen paine (p), jolla tk-telan
(10) vastatelansa (30) kanssa muodostama suljettu nippi (N,) on kuormi-
tettavissa tk-telan (10) keskiakselin (11) akselitappien (12a,12b)
vialityksella.
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Patentkrav

1. Forfarande vid béjningsreglerad vals (10), i vilken bk-vals (10) man
anvdnder hydraulisk belastning eller en serie hydrauliska belastnings-
element (14), som 4r anordnad att paverka planet av ett nyp (N), som
kan bildas mellan bk-valsen (10) och en motvals (30) till denna, mellan
en mittaxel (11) fér bk-valsen (10) och en kring denna i styrning rote-
rande cylindermantel (15), vilken mittaxel (11) uppbdrs pa sina axel-
tappar (12a,12b), k A nne tecknat dirav,

att vid foérfarandet anvidnds excenterkroppar (13) pa axeltapparna
(12a,12b) av bk-valsens (10) mittaxel (11) eller pa férlangningar (12¢)

av dessa,

att namnda excenterkroppar (13) anordnas vridbara i samband med lager-

bockar (20a,20b) fér bk-valsen (10), och

att ndmnda excenterkroppar (13) vrids i lagerdelar (13a,16a,13b,16b) i
samband med lagerbockarna (20a,20b) medelst funktionsanordningar
(17,18,18a), varvid bk-valsen (10) pa grund av axeltapparnas
(12a,12b,12c) excentricitet rér sig fran det med motvalsen (30) bildade
nypets slutna lige (N,) till ett éppet lige (N,) och tviartom (N,-N,).

2. Férfarande enligt patentkravl, ka4 nnetecknat ddrav, att
ndmnda bdgge tva excenterkroppar (13) bringas att rotera cirka 180°,
varvid bk-valsen (10) rér sig fran det slutna liget (N,) till ett helt

oppet lige (N)) och tviartom.

3. Forfarande enligt patentkrav 1 eller 2, k4 nnetecknat
ddrav, att excenterkropparna (13) som lagrats roterbart kring de bigge
axeltapparna (12a,12b) av bk-valsens (10) mittaxel (1l1) eller dess
forlangningar (12c¢) anordnas att stéda sig mot en del (16), i vars
vaggéppningar (l6a,16b) nimnda exenterkroppar (13) kommer At att rotera
och att ndmnda del (16) anordnas att kunna réra sig i lodrdt riktning i
lodrata ledningar (19a,19b) innanfér bk-valsens (10) lageruppbiaringsor-
gan (20a, 20b).



1

10

15

20

25

30

35

12 83105

4. Forfarande enligt patentkrav 3, k&4 nnetec k n a t dirav, att
i namnda del (16) anordnas en cylinder-kolvkombination (19,24),som be-
lastas med trycket (B) av en tryckvatska, med vilket man till en del
astadkommer nypbelastningen av det slutna nypet (N,) genom foérmedling av

axeltapparna (12a,12b) av bk-valsens (10) mittaxel (11).

5. Valsanordning avsedd av tillimpa férfarandet enligt nagot av pa-
tentkraven 1-4, som innefattar en massiv mittaxel (11) och en valsman-
tel (15) som roterar pa denna med radiallager (26a,26b) eller motsva-
rande, varvid man i utrymmet (V) mellan mittaxeln (11) av valsmanteln
(15) anordnats en serie glidsko- belastningskolvelement (14) eller
motsvarande tryckviatskekammarsystem, med vilken man kan reglera profi-
len pa nypet (N) som kan bildas mellan bk-valsen (10) och dess motvals
(30) och vilken glidsko- kolvserie (14) eller motsvarande kan anordnas
att verka vasentligen 1 planet av nypet (N) och vilken stationdr axel

stéds utanfér valsmanteln (15), kd nnetec k nad dirav,

att axeltapparna (12a,12b) av bk-valsens (10) mittaxel (11) eller for-
langningarna av dessa (1l2c) 4r bigge tva stédda mot sina egna lager-

uppbdringsorgan (20a,20b),

att kring namnda axeltappar (12a,12b) eller dess forlangningar (12c)
har lagrats att rotera en excenterkropp (13) till delen (16) som anord-

nats innanfér fodraldelen av nidmnda lageruppbdringsorgan (20a,20b) och

att i férbindelse med namnda excenterkroppar (13) har anordnats kraft-
sverforingsanordningar (17,18,18a,28) genom férmedlig av vilka excen-

terkropparna (13) &r anordnade kring axeltapparna (12a,12b) eller dess
férlangningar (12c) for att kunna roteras vid styrningen av nimnda del

(16) vid oppning och tillslutning av nypet (N).

6. Anordning enligt patentkrav 5, kdnnetec knad dirav, att
namnda excenterkropp (13) har en tandning (28) pa den yttre omkretsen,
lampligast en sned tandning, { férbindelse med vilken finns en tandning
av ett drivkugghjul (18) och att namnda drivkugghjul (18) ar fast vid
en drivaxel (17) som lagrats vid nimnda invdndiga del (16) och att
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ndmnda axel (16) drivs av en kraftanordning vid éppning och tillslut-

ning av nypet (N), sisom en hydraulmotor eller motsvarande.

7. Anordning enligt nidgot av patentkraven 5 eller 6, k 4 nn e -
tecknad ddrav, att i nimnda invdndiga del (16) av lageruppbi-
ringsorganen (20a,20b) och dess bigge lodrata viggar finns cirkelépp-
ningar (16a,16b), i vilka niamnda excenterkropp (13) &r lagrad roterbart
vid sina kantspdr (13a,13b) eller motsvarande.

8. Anordning enligt nigot av patentkraven 5-7, k4 nnetecknad
dirav, att niamnda invindiga del (16) 4r anordnad att réra sig innanfor
fodraldelen av lageruppbaringsorganen (20a,20b) i sina lodrdta lednin-
gar (19a,19b).

9. Anordning enligt patentkrav 8, k4 nnetecknad didrav, att
en kolvanordning (19) anordnats att verka pd nidmnda inre del (16), som
4r anordnad att réra sig i cylinderborrningar (24) eller motsvarande i
samband med lageruppbaringsorganen (20a,20b), till vilka man kan leda
ett tryck (P) av en hydraulvitska via kanalen (25), med vilket det
slutna nypet (N,) som bildas av bk-valsen tillsammans med sin motvals
(30) kan belastas genom férmedling av axeltapparna (12a,12b) av bk-
valsens (10) mittaxel (11).
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