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(57) Abstract: Holder (1) com-
prising on the one hand a base (2)
designed for fixing on a culinary
item, and comprising a use posi-
tioning member (9) and a rotary
shaft (6), and on the other hand a
handle (3) pivoting on the rotary
shaft (6) and a lock (10) mounted
in such a way that it can move be-
tween a locked position in which
it engages with the use position-
ing member (9) in such a way as
to immobilize the handle (3) and
a release position in which it al-
lows it to be rotated. According
to the invention, the use position-
ing member (9) is on the rotary
shaft (6).

(57) Abrégé : Dispositif de
préhension (1), comprenant,
d'une part, un socle (2) adapté
a étre fixé a un article culinaire,
et comprenant un organe de
positionnement d'utilisation (9)
et un arbre de rotation (6) et,
d'autre part, une poignée (3)
montée rotative sur l'arbre de
rotation (6) et un verrou (10) sur
laquelle est monté mobile entre
une position de verrouillage dans
laquelle il coopere avec 1'organe
de positionnement d'utilisation
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(9) de fagon a immobiliser la poignée (3) et une position de libération dans laquelle il permet sa rotation. Selon l'invention, I'organe
de positionnement d'utilisation (9) est porté par 1'arbre de rotation (6).
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DISPOSITIF DE PREHENSION POUR USTENSILE CULINAIRE

La présente invention concerne un dispositif de
préhension pour ustensile culinaire avec poignée rotative.

On connaft un dispositif de préhension du type,
comprenant, d’une part, un socle qui est adapté & &tre fixé
4 un article culinaire, et qui comprend au moins un organe
de positionnement d’utilisation et un arbre de rotation

g’ étendant selon un axe de rotation, et, d’autre part, une

poignée qui comprend un corps ayant une ouverture coopérant

avec l’arbre de rotation de facon & permettre la rotation
de la poignée selon l’axe de rotation entre une position
d’utilisation et au moins une position de rangement, et un
verrou monté mobile sur le corps entre une position de
verrouillage dans laquelle i1l coopére avec 1l'organe de
positionnement d’utilisation de fagon & immobiliser Ila
poignée dans sa position d‘utilisation, et une position de
libération dans laquelle il permet 1la rotation de la
poignée.

Cependant, les organes de positionnement d’utilisation
sont souvent disposés dans des endroits imposant des
contraintes & 1’esthétisme du dispositif de préhension.

Selon 1’invention, 1'organe de positionnement
d’utilisation est porté par 1l’arbre de rotation. De ce
fait, il est trés facile de cacher cet organe du fait de la
faible course qu’il parcoure quand la poignée pivote, méme
pour des amplitudes angulaires importantes.

D’'autres particularités et avantages de la présente
invention apparaitront dans la description du mode de
réalisation donné & titre d’exemple non limitatif et

illustré aux dessins dans lesquels
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La figure 1 est une vue en perspective éclatée d’un
dispositif ‘de préhehsion conforme au mode de réalisation de
la présente invention, et

La figure 2 est une vue en coupe de la partie du
dispositif de préhension adjacente 3 1l’axe de rotation.

De fagon classique, un ustensile culinaire tel qgu'une
casserole ou une sauteuse comprend un récipient et un
dispositif de préhension 1. Comme on peut le voir aux
figures 1 et 2, le dispositif de préhension 1 conforme & 1la
présente invention comprend, d’une part, un socle 2 qui est
adapté & étre fix€ & un récipient d’article culinaire, et
d’autre part, une poignée 3 qui est montée de facon
pivotante par rapport au socle 2 selon un axe de rotation 4
et qui s’étend principalement selon une direction
longitudinale 5 perpendiculaire a 1l’axe de rotation 4.

Le socle 2 comprend un arbre de rotation 6 s’étendant
selon l’axe de rotation 4 et faisant saillie sur une face
supérieure du socle 2 quand i1l est fixé au récipient de
sorte que la rotation de la poignée se fasse selon un plan
horizontal gquand 1l’ustensile culinaire est convenablement
disposé sur une surface de travail. De préférence, afin
d’avoir un gain de place en hauteur lorsque plusieurs
ustensiles culinaires sont empilés les uns dans les autres,
le dispositif de préhension 1 est conformé de sorte que les
parois de fond des récipients empilés restent paralléles
les uns des autres, et ceci, quelle que soit la position de
la poignée.

La poignée 3 comprend un corps 7 formant 1’essentiel
de la poignée 3 et possédant une ouverture 8 qui coopére
avec l’arbre de rotation 4 de fagon & permettre la rotation
de la poignée 3 entre une position d’utilisation dans

laquelle, quand le dispositif de préhension 1 est fixé & la -
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paroi latérale d’un récipient, elle s’étend
perpendiculairement & cette paroi, et au moins une position
de rangement (en l’occurrence deux, selon le sens de
rotation utilisé pour la déplacer depuis sa position
d’utilisation) dans laquelle, gquand le dispositif de
préhension 1 est fixé & la paroi latérale, de préférence,
elle s’étend de fagon sensiblement tangentielle & cette
derniére. Ainsi, en position de rangement, 1’'encombrement
de l’ustensile culinaire est particuliérement restreint.

En outre, le socle 2 comprend un  organe de
positionnement d‘utilisation 9 et la poignée 3 comprend un
verrou 10 qui est monté mobile sur le corps 7 entre une
position de verrouillage dans laquelle il coopére avec
l’organe de ©positionnement d’utilisation 9 de fagcon a
immobiliser la poignée 3 dans sa position d’utilisation, et
une position de libération dans laquelle il permet la libre
rotation de la poignée 3. En 1’occurrence, 1l’organe de
positionnement d’utilisation 9 est formé par une cavité de
positionnement d’utilisation 9 dans laquelle le verrou 10
péneétre quand 1l est en position de verrouillage (et quand
la poignée 3 est dans sa position d’utilisation). Dans la
présente invention, 1’ organe de positionnement
d'utilisation 9 est porté par l’arbre de rotation 6, et
plus précisément, dans le présent mode de réalisation, 1la
cavité de positionnement d’utilisation 9 est réalisée dans
l"arbre de rotation 6.

Par ailleurs, 1l’arbre de rotation § porte au moins un
organe de positionnement additionnel 11,12 (en 1l’occurrence
deux disposés symétriquement par rapport a 1l’organe de
positionnement d’utilisation 9) avec lequel le wverrou 10
est adapté & coopérer quand il est dans sa position de

verrouillage de facon & immobiliser 1la poignée 3 dans sa
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position de rangement correspondante. Dans le présent mode
de réalisation, chaque organe de positionnement
additionnel 11,12 est formé par une cavité de
positionnement additionnelle 11,12 réalisée également dans
l’arbre de rotation 6. Il est a noter que la profondeur des
deux cavités de ©positionnement additionnelle 11,12 est
nettement inférieure & celle de la cavité de positionnement
d’utilisation 9 afin de pouvoir réaliser 1les trois
cavités 9,11,12 dans 1l’arbre de rotation 6 et wvu le degré
de sureté devant &tre apporté & 1la stabilité de la
poignée 3 quand l'’ustensile culinaire est utilisé.

Dans le présent mode de réalisation, 1le socle 2
comprend, d’'une part, une embase 13 (en général moulé en
thermodur) qui est adaptée & étre fixée au récipient et
dans laquelle est réalisé un logement 14, et, d’autre part,
un dispositif de positionnement 15 (en général métallique)
qui est fixé dans le logement 14 et qui porte les organes
de positionnement 9,11,12. L’arbre de rotation 6 est formé,
d’'une part, par une collerette 16 c¢ylindrique qui est
portée par l’embase et qui définie le logement 14, et,
d’autre part, par un épaulement 17 qui est porté par le
dispositif de positionnement 15 et gqui est porté et
prolonge la collerette 16. Les . organe de
positionnement 9,11,12 sont réalisés & la périphérie
extérieure de 1’épaulement 17 afin d’é&tre accessible depuis
l’extérieur du socle 2 par le verrou 10.

L’ouVerture 8 du corps 7 a une extrémité axiale
obstruée par un élément de butée 18 qui prend appui contre
l’extrémité libre de 1’arbre de rotation 6 afin d’empécher
tout déplacement axial de la poignée 3 par rapport au
socle 2. Dans le présent mode de réalisation, 1’élément de

butée 18 est formé par une plaque 18 qui prend é&galement
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appui contre un épaulement annulaire 19 réalisé dans
l’ouverture 8 et qui est fixée au socle 2 par une vis 20
traversant un pergage 21 réalisé dans la plaque 18 et
pénétrant dans un orifice fileté 22 réalisé dans le socle 2
(et plus précisément, dans le dispogitif de
positionnement 15). Les formes de 1la plaque 18 et de
l’épaulement annulaire 19 permettent la rotation de 1’une
par rapport a 1’autre guand la poignée 3 est pivotée.

Le verrou 10 est monté coulissant en translation selon
la direction longitudinale 5. Il est logé dans une
rainure 23 qui est réalisée dans le corps 7 et qui débouche
dans 1l’ouverture 8. La rainure 23 est couverte par un
capot 24 fixé& au corps 7. En l’occurrence, cette fixation
est réalisé€e, d'une part, par une patte 25 qui est portée
par le capot 24 et qui est adapté & étre emmanché dans un
logement 25 réalisé dans le corps 7, et, d’autre part, par
une vis 26 traversant un percage 27 réalisé dans le corps 7
et pénétrant un orifice fileté 28 réalisé dans le capot 24.

Dans le présent mode de réalisation, pour améliorer la
sureté du verrouillage de la poignée 3 dans sa position
d’utilisation, le verrou 10 est sollicité dans sa position
de verrouillage par un ressort de verrouillage 28. Ce
dernier est disposé dans la rainure 23 et prend appui
contre le corps 7 et le verrou 10.

Etant donné que le verrou 10 est disposé dans une
rainure 23 recouverte par un capot 24, afin de pouvoir
l’entrainer facilement dans sa position de déverrouillage,
la poignée 3 comprend un bouton de commande manuelle 29 qui
est accessible depuis 1l’extérieur de 1la poignée 3. Le
bouton de commande manuelle 29 est relié au verrou 10 par
un tenon 30 qui traverse une fente 31 réalisée dans le

capot 24, et il y est fixé par une wvis 32 qui traverse un
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pergcage 33 réalisé dans le verrou 10 et qui péndtre un
orifice fileté 34 réalisé dans le tenon 30 porté par le
bouton de commande manuelle 29.

Afin de minimiser, voir empécher, tout jeu de rotation
de la poignée 3 par rapport au socle 2 du fait d’une
différence de largeurs entre le wverrou 10 et les
différentes cavités de positionnement 9,11,12, un ressort
de blocage 35 (en l’occurrence un ressort 3 lame 35 disposé
sans la rainure 23 et prenant appui contre le corps 7 et le
verrou 10) sollicite le verrou 10 & venir en butée contre
une surface radiale 36 de 1’organe de
positionnement 9,11,12 qguand, en position de verrouillage,
il coopére avec cet organe. La largeur du verrou 10 (ou
d’une cavité 9,11,12) est la distance séparant les deux
surfaces longitudinales du wverrou 10 (les deux surfaces
radiales de la cavité 9,11,12).

Par ailleurs, le dispositif de préhension 1 comprend
une rondelle de glissement élastique 37 (ondulée, en inox)
qui est disposée autour de 1l’arbre de rotation 6, repose
sur 1l’épaulement situé & la base de la collerette 16, et
sur laquelle la poignée 3 vient en appui.

Un wutilisateur wvoulant faire pivoter la poignée 3
déplace le bouton de commande manuelle 29 dans le sens du
déverrouillage du verrou 10 (ici, en 1’é&loignant du
récipient) et fait pivoter la poignée 3. Une fois le bouton
de commande 29 reldché, le verrou 10 vient en butée contre
l"arbre de rotation 6 et, guand la poignée 3 se trouve dans
,l'une de ses positions verrouillables, il pénétre dans 1la
cavité correspondante afin d’immobiliser cette derniére.

Evidement, la présente invention n’est pas limitée au

mode de réalisation venant d’étre décrit.
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7
REVENDICATIONS
1. Dispositif de préhension (1), comprenant, d’une

part, un socle (2) qui est adapté & étre fixé & un article
culinaire, et qui comprend un organe de positionnement
d’utilisation (9) et un arbre de rotation (6) s’étendant
selon un axe de rotation (4), et, d’autre part, une
poignée (3) qui comprend un corps (7) ayant une
ouverture (8) coopérant avec 1l'’arbre de rotation (6) de
fagon a permettre la rotation de la poignée (3) selon 1’axe
de rotation (4) entre une position d’‘utilisation et au
moins une position de rangement, et un verrou (10) monté
mobile sur le corps (3) entre une position de verrouillage
dans laquelle il coopére avec 1l’organe de positionnement
d'utilisation (9) de fagon & immobiliser la poignée (3)
dans sa position d’utilisation, et une ©position de
libération dans laquelle il permet la rotation de 1la
poignée (3), caractérisé en ce que 1’ organe de
positionnement d‘utilisation (9) est porté par 1’arbre de

rotation (6).

2. Dispositif de préhension (1) selon la
revendication 1, caractérisé en ce que 1/arbre de
rotation (4) fait saillie sur une face supérieure du

socle (2) quand il est fixé au récipient.

3. Dispositif de préhension (1) selon la
revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que l’organe de
positionnement d’utilisation (9) est formé par une
cavité (9) réalisée dans l’arbre de rotation (6) dans
laquelle le verrou (10) est adapté & pénétrer quand il est
en position de verrouillage.

4. Dispositif de préhension (1) selon 1’une des

revendications 1 & 3, caractérisé en ce que 1’arbre de
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rotation (6) porte au moins un organe de positionnement

additionnel (10,11) avec lequel le verrou (10) est adapté 3

coopérer quand il est dans sa position de verrouillage de

fagon & immobiliser la poignée (3) dans une position
correspondante.
5. Dispositif de préhension (1) selon 1l’une des

revendications 1 & 4, caractérisé en ce que le verrou (10)
est monté coulissant selon la direction longitudinale (5)
du csrps (7).

6. Dispositif de préhension (1) selon l’une des
revendications 1 & 5, caractérisé en ce que le verrou (10)
est sollicité dans sa position de verrouillage par un
ressort de verrouillage (28).

7. Dispositif de préhension (1) selon 1l’une des
revendications 1 & 6, caractérisé en ce que le verrou (10),
en position de verrouillage, est sollicité & prendre appui
contre une surface radiale (36) de 1’ organe de
positionnement (9,11,12) correspondant par un ressort de
blocage (35) afin de limiter le jeu de rotation entre 1la
poignée (3) et le socle (2).

8. Dispositif de préhension (1) selon 1l’une des
revendications 1 & 7, caractérisé en ce que le verrou (10)
est logé dans une rainure (23) réalisée dans le corps (7)
et débouchant dans 1’ouverture (8).

9. Dispositif de préhension (1) selon la
revendication 8, caractérisé en ce que la rainure (23) est
fermée par un capot (24) dans laquelle est réalisée une
fente (31) traversée par un tenon (30) solidarisant le

verrou (10) & un bouton de commande manuelle (29).
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