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1 ]
Vynélez rieSi problematiku ziskania pres-

‘nej derivdcie vstupného signdlu obvodom, u

ktorého sa vplyv odporov derivaéného ob-
vodu kompenzuje pomocou vystupného na-
pdtia privddzaného na vstup obvodu. Pri
splneni podmienky pre vykompenzovanie
maéa obvod {isto derivadny prenos.
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Vyndlez sa tyka =zapojenia technického
derivatora, u ktorého sa za tfelom ziskania
presnej derivacie kompenzuji G€inky od-
porov v deriva¢nom obvode.

Doteraz zndme derivaty iba pribliZne
derivuja, lebo vyuZivaji sériovo zapojeny
odpor na snimanie pridu kondenzatorom,
vplyv odporu nevylufujd, ale iba vhodnou
volbou prvkov obmédzuji jeho ucinok.

Uvedené nedostatky odstraiiuje zapojenie
technického derivdtora podla vyndlezu,
ktorého podstatou je zapojenie, v ktorom
je vstupnéd svorka zapojend na vstupny od-
por, ktorého druhy vyvod je spojen so vstu-
pom prvého operadného zosiliiovaa a si-
tasne s druhym odporom a tretim sp&tno-
vdzobnym odporom, ktorého druhy vyvod je
spojen s vystupom prvého operatného zo-
siliiovaca. Sticasne je spojen so Stvrtym od-
porom, ku ktorému je sériovo zapojeny
kondenzéator, ktorého druhy vyvod je pri-
pojen na vystup druhého opera&ného zosil-
fiovata a tieZ na druhy odpor a vystupni
svorku.

Vyhodou nového zapojenia je, Ze ak zvo-
lime druhy odpor prestavitelny, dd sa ob-
vod nastavit tak, aby bola splnend podmien-
ka (2], pri¢om do hodnoty Stvrtého odporu
je zahrnuty aj vystupny odpor prvého ope-
ratného zosililjovada a sériovy odpor kon-
denzéatora, teda obvod kompenzuje i niekto-
ré nedokonalosti technickych stavebnych
prvkov, pri€om velkost kompenzovanych
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odporov neovplyviiuje  velkost derivacnej
konstanty Td, vid. vztah (4). Dal$ou vyho-
dou je moZnost nastavovania deriva&nej
kons$tanty Td zmenou vstupného odporu bez
poru$enia podmienky (2]). PouZitim nového
obvodu sa dosiahne vyS8ia presnost deriva-
cie pri celkovej jednoduchosti obvodu.

Na priloZenom obr. je nakreslend schéma
obvodu derivatora podla vynélezu.

Obvod derivatora pozostdva so vstupného
odporu R1, ktory je pripojeny na vstup pr-
vého operatného zosililovata Al snufasne s
druhym odporom R2 a tretim spédtnovédzob-
nym odporom R3, ktorého druhy vyvod je
spojen s vystupom prvého opera¢ného zo-
siliiovada A1l a stdasne so Stvrtym odporom
R4, ku ktorému je sériovo zapojeny konden-
zédtor C1, ktorého druhy vyvod je zapojen
na vstup druhého operatného zosiliiovada
A2 a tieZ s piatym odporom RS, ktorého dru-
hy vyvod je pripojen na vystup druhého o-
peratného zosiliiovata A2 a stfasne na dru-
hy odpor R2 a vystupni svorku 2. Funkcia
obvodu je nasledovné:

Ku vstupnému signdlu Ui(p) privedené-
mu na vstupnii svorku 1 sa pripocitava vy-
stupny signdl z vystupnej svorky 2, ¢im sa
kompenzuji ubytky na S$tvrtom odpore R4
sériovo zapojenom s kondenzitorom -Cl-a
potom je vystupny signdl Uz(p) derivéciou
vstupného signélu, vztah (5). Obvod podla
obr. pri pouZiti Laplace-Wéagnerovej trans-
formécie méa prenos:

Ui(p)
Ked bude platit podmienka:

R2.R4 = R3.R5

(2)
prenos (1) obvodu sa upravi na:
. C1.R3.R5  _
F(p)'=1p Rl = p.Td (3)
R3.R5
kde Td = C1. T

je derivacnd konStanta

(4)

R1.(R2 + p.C1.R2.R4 — p.Cl.R3.R5]

Vystupny signél:

Uz(p) = p.Td.Ui(p)
(5)

Uvedeny obvod je moZné vyuZit v oblasti
regulatnej techniky na ziskanie derivacie
signdlu (oby&ajne regula¢nej odchylky), v
oblasti analogovej vypoétovej techniky a v
meracej technike.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie technického derivatora sa vy-
znaCuje tym, Ze vstupnd svorka (1) je zapo-
jend na vstupny odpor (R1], ktorého druhy
vyvod je spojen so vstupom prvého operac-
ného zosiliiovaca (Al) a stdasne s druhym
odporom (R2]) a tretim spétnovdzobnym
odporom (R3]}, ktorého druhy vyvod je spo-
jen s vystupom prvého operaéného zosiliio-
vata (Al) a stdasne so- Stvrtym odporom

(R4) k druhému vyvodu, ktorého je sériovo
zapojeny kondenzéator (C1), ktorého druhy
vyvod je zapojen na vstup druhého operac-
ného zosiliiovaa (A2) a stfasne je spojend
s piatym spdtnovdzobnym odporom (R5],
ktorého druhy vyvod je pripojen na vystup
druhého operaéného <zosililovaa (A2) a
sidasne na druhy odpor (R2) a vystupnt
svorku (2), pritom plati R2.R4 = R3.R5.
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