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Urzadzenie do dynamicznej
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do dy-
namicznej stabilizacji i kontroli sprezyn oparte na
wykorzystaniu ukladu dwéch mas polgczonych ze
sobg sprezyscie, przy czym lgcznikiem sprezystym
sg obrabiane sprezyny.

Warunkiem poprawnosci pracy wielu mechaniz--

mow jest niezmienno$é w czasie parametréw spre-
zyn wchodzacych w sklad mechanizmu. Osigga sie
to w zasadzie przez stosowanie odpowiednich ma-
terialéw i odpowiedniego procesu technologicznego
wytwarzania. Jednak pomimo stosowania tych wa-
runkéw w sposob poprawny, sprezyny wykazujg
w poczatkowym okresie pracy pewne zmiany para-
metréw, W przypadkach, gdy te poczgtkowe zmiany
sg niedopuszczalne lub tez obnizajg warto$é mecha-
nizmu, stosuje sie¢ odpowiednie zabiegi, majgce na
celu ustabilizowanie parametrow sprezyn przed
zamontowaniem do mechanizmu, w ktérym majg
pracowaé¢. Gléwnym zabiegiem stosowanym z po-
wodzeniem jest dynamiozna stabilizacja sprezyn.
DynamicZna stabilizacja sprezyn polega na pod-
dawaniu ich okresowym ugieciom, wiekszym okoto
10% od ugieé wystepujacych przy normalnej pracy,
tak jednak, aby nie przekroczyé wartosci dopuszczal-
nej ze wzgledu na wytrzymalo$¢ zmeczeniowsq, przy
czym liczba ugieé wystarczajgca do ustabilizowania
parametrow wynosi normalnie okolo 5.106. Stwier-
dzono, ze po takiej dodatkowej obroébce parametry
sprezyn nie ulegajg dalszym zmianom, a co wigcej,
sprezyny z wadami ukrytymi ulegajg zniszczeniu.
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Obecnie do tego celu stosuje sie urzadzenie z elek-
tromagnesem i przyciggang kotwicg polgczong z ma-
sg drgajaca, ktére pozwalajg na uzyskiwanie ampli-
tudy drgan rzedu 1 mm, a elektronowe sterowanie
wymaga kosztownej i skomplikowanej aparatury.

Maszyny rezonansowe z mechanicznym ukladem
podtrzymujgcym drgania, np. z mimos$rodami lub
z masami mimosrodowymi, wymagajg skompliko-
wanych urzadzen utrzymujacych z duzg dokladno-
Scig stalg czestotliwo$é drgan. Urzgdzenia pracujgce
z czestotliwo$cig nierezonansowg wymagaja stosun-
kowo duzych mocy do wymuszania drgan.

Mozna réwniez do tego celu stosowaé znane urzg-
dzenie, w ktérym na przedluzonym wale silnika
elektrycznego umieszczony jest przyrzad ze skosny-
mi kolnierzami, ktére przy obrocie watu wywolujg
okresowe drgania nalozonych w przyrzgdzie spre-
zyn. Urzadzenie jest jednak klopotliwe w eksplo-
atacji, gdyz wymaga stosowania silnika elektrycz-
nego i kazdorazowo innego uchwytu dla obrabia-
nych sprezyn oraz urzadzenia do dokladnej regulacji
liczby obrotéw.

Celem wynalazku jest usuniecie wad i niedogod-
nosci znanych rozwigzan.

Cel zostal osiggniety przez opracowanie urzgdze-
nia opartego na ukladzie dwu mas drgajgcych po-
laczonych sprezyscie, przy czym w ukladzie podtrzy-
mywane sg drgania wtasne. Jedna z mas jest bardzo
duza w poréwnaniu z druga, tak, ze praktycznie
mozna uwazaé, ze drga tylko jedna masa, wywolujgc
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zmienne ugiecia obrabianych sprezyn, ktére stano-
wig sprezyste polgczenie mas. Drgania wlasne pod-
trzymywane sg oddzialywaniem migedzy dwiema
cewkami, przez ktére przeplywa odpowiednio wy-
sterowany pragd a rdzeniem polaczonym z masg
drgajaca.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest proste i tanie
oraz pozwala na szybkie prowadzenie obroébki w do-
wolnych warunkach przemystowych, przy czym moc
uzywana do napedu urzadzenia jest niewielka, gdyz
jest wykorzystywana tylko do podtrzymywania drgan
ukladu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, Kktéry przedstawia
schematycznie urzadzenie wedlug wynalazku.

Urzadzenie sklada sie z ciezkiej podstawy 1, kto6-
rej masa przekracza wielokrotnie mase drgajgca
i umocowanego na niej sztywno postumentu. 2. Na
postumencie 2 umocowane sg przesuwnie dla umoz-
liwienia obroébki sprezyn o roéznej diugosci plyty 3.
Do podtirzymywania ruchu drgajgcego przeznaczony
jest rdzen 5, polgczony w dowolny znany sposéb
z przerywaczem 8, np. za pomocg trzpienia 6, na
ktérym sg osadzone w sposob sztywny talerze 7,
przy czym sposOb Igczenia talerzy 7 z rdzeniem 5
i trzpieniem 6 moze by¢ rozwigzany réwniez w do-
wolny znany sposob zapewniajgcy jednak sztywnos$é
ukladu drgajacego. Pomiedzy plytami 3 i talerzami
7 umieszczone sg obrabiane sprezyny 4. Na koncu
trzpienia 6 umieszczony jest przerywacz 8, ktory
W sposOob mechaniczny steruje przekaznik 9 dosy-
lajacy prad do cewek 10. Prad do cewek jest dostar-
czany z sieci prgdu zmiennego poprzez stabilizator
napigcia 11, autotransformator 12, prostownik 13
i uklad RC 14, polgczone wedlug znanych ogélnie
zasad z cewkami 10 i przerywaczem 8, przy czym
uklad RC spelnia role filtra i zabezpiecza przed wa-
haniami napiecia przy zasilaniu cewek.

" Urzadzenie wedlug wynalazku dziala nastepujgco.
Na odpowiedniej wysokosci, uzaleznionej od dlu-
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goSci przeznaczonych do obrdbki sprezyn, mocuje
sie plyty 3 i talerze 7 oraz wklada miedzy nie spre-
zyny 4. Wielko$¢ amplitudy drgan obrabianych spre-
zyn reguluje sie wielko$cig napiecia prgdu dopro-
wadzanego do cewek. Dla zainicjowania drgan pod-
1gcza sie nie pokazanym na rysunku przelgcznikiem
cewki urzgdzenia do sieci prgdu zmiennego 220V
na kilka sekund, po czym przelgcza sie urzgdzenie
na normalne zasilanie poprzez stabilizator napiecia
11, autotransformator 12, prostownik 13 i uklad RC
14. Urzadzenie wylacza sie po wykonaniu okoto 5.106
drgan, wyjmuje sprezyny, zaladowuje nowy wsad
i postepuje dalej w wyzej opisany sposéb. Przery-
wacz 8 i przekaznik 9 wspdlpracujg ze sobg bezpo-
$rednio. Jedne z kancéwek uzwojenia cewek 10 sg
doprowadzone do przekaznika 9 i tak w nim usy-
tuowane, ze zaleznie od polozenia przerywacza 8,
z ktérym sg polgczone poprzez mase drugie konce
uzwojenia cewek, zamyka sie obwdd elektryczny
badZz jednej badz drugiej cewki. Wzajemng zmiane
polozenia przerywacza i przekaznika w czasie pracy
urzadzenia uzyskuje sie na skutek tego, ze przery-
wacz polgczony jest szytwno z trzpieniem 6, a prze-
kaznik z postumentem 2.

Zastrzezenie patentowe

Urzgdzenie do dynamicznej stabilizacji i kontroli
sprezyn, skladajgce sie z dwoéch mas polgczonych
Ze sobg sprezyScie obrabianymi sprezynami i z ukla-
du zasilajacego przeznaczonego do podtrzymywania
ruchu drgajgcego, znamienne tym, ze ma rdzen (5)
polaczony sztywno z talerzami (7), podtrzymujgcymi
drgania sprezyn (4), umieszczonych pomiedzy ply-
tami (3) i talerzami (7¥) oraz ma trzpien (6) zakon-
czony przerywaczem (8), za pomocg ktorego uklad
drgajacy przelgcza odpowiednio prad w przekazni-
ku (9) zasilajgcym cewki (10) polgczone sztywno
z podstawg (1) i oddzialujgce na rdzen (5).
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