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Mechanizm posuwu zwlaszcza do maszyn goérniczych

1
Przedmiotem wynalazku jest mechanizm po-
suwu zwlaszcza do maszyn gérniczych takich jak
maszyny urabiajgce i ladujace oraz kolejki na-
ziemne i podwieszane.

Znane dotychczas konstrukcje mechanizméw
posuwu wyposazone sa w kola napedowe zazgbia-
jace sie z zebatka sztywno mocowane do trasy
jezdnej maszyny lub segmentami zgbatki moco-
wanych przesuwnie w dwoéch punktach za po-
mocg sworzni umieszczonych w otworach owal-
nych kadluba trasy jezdnej maszyny. Segmenty
zebatki posiadaja sworznie, zeby lub gniazda
o robznych ksztattach. Znana jest réwniez kon-
strukcja mechanizmu posuwu z segmentami zg-
batki umocowanymi przeguboWo do uchwytéw
osadzonych obrotowo i przesuwnie w punktach
zamocowania oraz konstrukcja mechanizmu posu-
wu z segmentami zebatki umocowanymi do pun-
ktéw mocowania za pomocg dwoéch przegubéw
polaczonych ze soba dziwignia.

Zasadnicza wada znanych konstrukcji mecha-
nizméw posuwu z zebatkami sztywno umocowa-
nymi do trasy jezdnej maszyny jest ich wadli-
wa praca na trasach wykrzywionych. Kolo na-
pedowe mechanizmu posuwu przyjmuje na poko-
nywanych krzywiznach trasy jezdnej réine po-
lozenia wzgledem zebatki a na stykach wykrzy-
wionych wzgledem siebie - segmentach zgbatki
powstaja znaczne przyrosty warto§ci podzialki.
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Powstajace na krzywiznach. powazne zaburze-
nia wspélpracy w wyniku zmian polozenia kola
wzgledem zebatki i zmian warto$ci podzialki na
stykach rynien przenosnika ograniczajg znacznie
zakres stosowania tych mechanizméw oraz sg
zrédiem licznych awarii i niskiej trwalosci ze-
batki i kola napedowego.

Wada natomiast mechanizméw posuwu z se-
gmentami zebatki umocowanymi przegubowo do
uchwytéw osadzonych obrotowo i przesuwnie
w punktach zamocowania lub umocowanymi za

‘pomocg dwéch przegubéw polgczonych ze soba

dzwignig jest dosé zlozona konstrukcja przegubo-
wych uchwytéw mocujgcych, podrazajgca koszty
wytwarzania segmentéw zebatki.

Celem wynalazku jest opracowanie konstrukcji
mechanizmu posuwu eliminujgcego powyzsze wa- -
dy. Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie
rozwigzania bedgcego przedmiotem wynalazku.

Mechanizm posuwu zwlaszcza do maszyn gor-
niczych wedlug wynalazku posiada kolo napegdo-
we wspoéldzialajace z zebatks zlozong z segmen-
téow zebatki mocowanych przegubowo do trasy
jezdnej maszyny za pomocy pojedynczego prze-
gubu, przy czym segmenty zebatki posiadaja
wzgledem kola napedowego stale potozenie wy-
muszone przez powierzchnie oporowe prowadni-
kéw przymocowanych do maszyny w poblizu ko-
la napedowego. Taki sposéb mocowania segmen-
téw zebatki w mechaniZmie posuwu umozliwig
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“uzyskanie w kazdych warunkach jego pracy sta-
lego polozenia kola napedowego wzgledem zebat-
ki niezaleznie od rodzaju i stopnia wykrzywie-
nia trasy jezdnej maszyny oraz pozwala zmini-
malizowaé przyrosty podziatki
gmentéw zebatki, dzieki zastosowaniu 1gczn’kow
umocowanych przesuwnie w owalnych otworach
zebatki.

Dalsze zalety to prostota konstrukeji, nieza-
wodnos¢ dziatania oraz male gabaryty mechani-
zmu pozwalajgce na jego zastosowanie w réinych

“warunkach pracy. Mechanizm posuwu wedlug . _.

wynalazku umozliwia zaréwno poziome jak réw-
niez pionowe usytuowanie napedowego kola.

fig.. 1 przedstawia widok

si obrotu, fig. 2 — widok
zebatki i uchwytu mocujace-
kroj poprzeczny przez trase
fig. 4 — widok z przodu se-

jezdna maszyny,
gmentéw zebatki z segmentem posrednim, fig. 5§ —

widok

mocg wkladek z tworzywa gumowego, fig. 6 —
przekr6j przegubowego poljczenia segmentéow ze-
batki za pomocg pojedynczego sworznia, fig. 7 —
widok z przodu prowadnika dolnego segmentéow
zebatki w postaci obrotowego kraika, fig. 8 —
przekr6j wzdluzny polgczenia segmentéw zebatki

na - stykach --se--

ia wynalazku pokazano mha‘

z przodu podatnego sposobu mocowania.
w plaszczyznie poziomej segmentu zebatki za po-

10

11
"moca podatnych wkladek z tworzywa gumowego

za pomoca lacznika, fig. 9 — widok segmentu -

zebatki z przegubowym uchwytem mocujgcym
wmongowanym ponizej zebatki i fig. 10 — widok
segmentu zebatki z przegubewym uchwytem umo-
.cowanym do kadtuba trasy jezdnej obok Scianki
- bocznej segmentu zebatki.

Mechanizm posuwu wyposazony jest w kolo
:napedowe 17 napedzane przekladnia napedowa
maszyny 1. Kolo napedowe 7 zazebia sig¢ z se-
gmentami zebatki 8 w postaci sworzni przytwier-
dzonych do dwo6ch listew bocznych 12, Segmen-
"ty zebatki 8 mocowane s3a przegubowo do trasy
jezdnej maszyny 1, skladajacej sie¢ z rynien prze-
noénika 3, rury prowadniczej 6 zastawki przeno-
-$nika 5 i plozy 4 przymocowanej do san 2 ma-
szyny 1. Segmenty zebatki 8 posiadaja wzgledem
kola napedowego 7 state polozenie wymuszone
przez powierzchnie oporowe prowadnika dolnego
22. usytuowanego pod kolem napedowym 7 i pro-
wadnika goérnego 23 usytuowanego nad segmen-
tem zebatki 8. Uchwyt 9 mocujacy przegubowo
segment zebatki 8 do trasy jezdnej maszyny 1
posiada powierzchnie robocza 10 wspélpracujaca
z kolem napedowym 7 i czopy 11, na ktérych
osadzone s3 przegubowo boczne listwy 12 segmen-
~tu zebatki 8. Uchwyt 9 segmentu zebatki 8 mo-
cowany jest do kadluba 13 trasy jezdnej maszy-
ny za pomocg -sworzni 14. Obrét segmentu ze-
batki - 8 = wzgledem  nieruchomych  czopéw 11
uchwytu 9 w plaszczyZnie prostopadiej do bo-
cznych listew 12 uzyskuje sie poprzez luz w otwo-
rach tych listew 12. Segmenty zebatki 8 polgczo-
.ne sg miedzy sobg.przegubowo za pomocg lgcz-
nika 17 skladajacego sie¢ z dwoéch sworzni 18 i 19
psadzonych w otworach owalnych 20 listew borz-

43

~Tozsuniecia

I't S
nych 12, przy czym wymiar wzdluiny otworu
owalnego a jest wigkszy od wymiaru poprzeczne-
go b. Lacznik 17 pozwala na wydatne zmniejsze-
nie przyrostu podzialtki powstajacego w wyniku
~-sig - wzgledem siebie segmentéw zg-
batki i tak -dla. warto$ci rozsuniecia At przyrost
podzialki na sworzniach segmentu zg¢batki wynn-

" si tylko 0,5 At.

Odmiang rozwigzania wedlug wynalazku jest
przegubowe polaczenie segmentéw zebatki 8 za
pomoca pojedynczego sworznia 16.

‘Odmiang. .rozwigzania wedlug wynalazku jest
uzyskiwany obrét segmentu zebatki 8 wzgledem
nieruchomych czopéw 11 uchwytu 9 w . plaszczy-
Znie prostopadlej. .do bocznych listew 12 za po-

15 osadzonych w otworach bocznych listew 12.
Odmiang rozwigzania wedlug wynalazku jest,
ze pomiedzy segmentami zgbatki 8 znajdujg sie
segmenty -poSrednie 21 polaczone przegubowo
tymi segmentami zebatki 8 za pomocg ljcznika 17.
Odmiang rozwiazania wedlug wynalazku jest
dolny prowadnik segmentu zebatki 8 w postaci

--obrotowego krazka 24 usytuowanego pod kolem

napedowym 7.

"Odmiana rozwigzania wedlug wynalazku jest
uchwyt 25 mocujacy przegubowo segment zebatki
8 do trasy jezdnej maszyny 1, .posiadajacy po-
wierzchnie roboczg 26 wspéblpracujagcg z kolem
napedowym 7 i czopy 27 i 28, na ktérych osa-
dzone s3 przegubowo boczne listwy 12, przy czym
czop 28 uchwytu 25 mocowany jest do kadiuba
29 trasy jezdnej maszyny 1 obok $cianki bocznej
listwy 12,

Odmiang rozw1azama wedlug wynalazku jest
uchwyt 30 mocujacy przegubowo segment zebatki
8 do trasy jezdnej maszyny 1, usytuowany po-
nizej segmentu zebatki 8. '

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm posuwu zwlaszcza do maszyn
gérniczych, posiadajacy kolo napedowe wsp6lipra-
cujace z zebatka zlozong z segmentéw zebatki
przymocowanych przegubowo do trasy jezdnej
maszyny, znamienny tym, ze segmenty ze¢batki (8)
mocowane s3 przegubowo do trasy jezdnej ma-
szyny (1) za pomoca pojedynczego uchwytu mo-
cujacego, przy czym segmenty zebatki (8) posia-
daja wzgledem kota napedowego (7) stale polo-
Zenie wymuszone przez powierzchnie oporowe
prowadnikéw przymocowanych do maszyny (1)
w poblizu kota napedowego (7).

2. Mechanizm posuwu wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze uchwyt (9) mocujacy'przegubowo
segment zgbatki. (8). do .trasy -jezdnej maszyny (1)
posiada powierzchnie ‘robocza (10) wspélpracuja-
ca z kolem napedowym .(7)-i czopy (11), na kté-
rych osadzone s3 przegubowo boczne listwy (12)
segmentu. zebatki (8).

3. Mechanizm posuwu wedlug zastrz. 2, znamlen-
ny tym, ze uchwyt (9) mocowany jest do kadiu-
ba (13) trasy jezdnej maszyny za pomocg Swo-
rzni (14).

4. Mechanizm posuwu wedlug zastrz. 2, znamien-
ny tym, ze ma luz w otworach listew (12) dla
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uzyskania obrotu segmentu zebatki (8) wzgledem
czopéw (11) uchwytu (9) w plaszczyZnie prosto-
padlej do bocznych listew (12). ST

5. Mechanizm posuwu..wedlug zastrz. 2, zna-
mienny tym, ze w otworach -bocznych listew (12)
ma osadzone podatne--wkladki (15) z tworzywa
gumowego dla obrotu segmentu zebatki (8) wzgle-
dem czopow (11) uchwytu (9) w plaszczyinie
prostopadiej do bocznych listew (12).

6. Mechanizm posuwu wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze segmenty zebatki (8) polaczone sa
miedzy sobg przegubowo za pomocg lacznika (17)
skladajacego sie z dwéch sworzni (18) i (19)
osadzonych w otworach owalnych (20) listew
bocznych (#2), przy czym wymiar wzdluiny (a)
otworu owa{rf{égo (20) jest wickszy od wymiaru
poprzecznego (b). : ‘

7. _Mechanizm posuwu wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, e segmenty zcbatki (8) polaczone
sq miedzy sobg przegubowo poprzez pojedynczy
sworzen (18). :

8. Mechanizm posuwu wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze pomiedzy segmentami zebatki (8)
przymocowanymi do trasy jezdnej maszyny (1)
znajdujq sie segmenty posrednie (21) polgczone
przegubowo z segmentami. (8) za pomocg lgcznika

10

15

(17), przy czym sworznie (18) i (19) osadzone s3g --

[}
w otworach owalnych (20) segmentéw zebatki (8)
i segmentu posredniego (21). ‘
9. Mechanizm posuwu wedlug -zastrz. 1, zna-
mienny tym, ‘ie' posiada prowadniki segmentéw

~ zebatki (8) w postaci $lizgu dolnego (22) usytu-

owanego pod kolem napedowym‘ (7) i Slizgu gor-
nego (23) usytuowanego nad segmentem  zg-

" Dbatki (8).

10. Mechanizm posuwu wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze posiada prowadnik segmentéow ze-
batki (8) w postaci obrotowego krazika (24) usy-
tuowanego pod kolem napedowym (7).

11. Mechanizm posuwu wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze uchwyt (25) mocujacy przegubo-
wo segment zebatki (8) do trasy jezdnej maszyny
(1) posiada powierzchnie roboczg (268) wspélpra-
cujaca z kotem napedowym (7) i czopy (27) i (28),
na ktoérych osadzone sg przegubowo boczne listwy
(12) segmentu zebatki (8) przy czym czop (28)
uchwytu (25) mocowany jest do kadlubu (29) tra-
sy jezdnej maszyny (1) obok scianki bocznej list-
wy (12).

12. Mechanizm posuwu wedlug zastrz. 1, zna-

mienny tym, ze uchwyty (30) mocujgce przegu-
bowo segmenty zebatki (8) do trasy jezdnej ma-
szyny _(1) usytuowane sg ponizej segmentéw zg-
batki (8). . R :
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