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valcovaci traté* -~ -

Utelem zaFizeni je zajistit jednoduchou

korekci rychlosti i proudu a zmén smyslu
otaceni pohdnéciho motoru v. zdvislosti na
zadaném techuologickém reZimu.

.Uvedeného telu se dosdhne zaFizenim,
které sestdvd z reguldtoru stavu, t¥i koreké-
nich blokd, dvou hradel, &ty¥ vykonovych
bloki, vyhodnocovaciho bloku a ¢tyF poha-

fnécmh motortl.
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Vynédlez se tyka zaFizeni pro regulaci
rychlosti a zrychleni spolupracujicich po-
honti vdlcovaci traté&, nap¥. hladici traté na
Gpravu kovovych péast, apod.

Jak znameo, je ¢innost nékterych mecha-
nism@ ve valcovndch ovlivnéna jejich vza-
jemnou spoluprdci. Nap¥. véalcovaci stolice,
navijedlo a rozvijedle jsou spojeny napnu-
tym pédsem. Regulovany pohon, tj. tyristo-
rovy méni¢ a pohéné&ci motor téchto spolu-
pracujicich mechanismfi musi byt schopen
regulovat prostfednictvim reguldtoru wvy-
stupni parametry jako je rychlost, tah, apod.

Veldouci rychlostni pohon, tj. vélcovaci
stolice tohoto uspofddani mechanism@ ini-
cuje svou ¢innosti pfes napnuty pas vélco-
vaci rychlost a zrychleni podfizenym taho-
vym pohonlim, tj. navijedlu a rozvijedlu.
Kvalita spoluprdce t&chto mechanismil je
pak dana mimo jiné i kvalitou spoletné re-
gulace zdkladnich parametrd rychlostniho
pohonu, tj. rychlosti a zrychleni.

U pohontt klasické kvartotraté, kde mo-
tor vélcovaci stolice pohani dva jeji vélce,
horni a spodni, spojené hiebenovym pie-
vodem, které maji vZdy stejny primér, ne-
nastivaji v podstaté Zadné problémy s Fi-
zenim rychlosti a zrychleni.

Jing situace v8ak nastdva u hladici traté,
kde wvélcovaci stolice pracuje s dvojitym
pohonem, v tzv. zapojeni twin—drive, Horni
a spadni vélec je kaZdy samostatné pohdnén
stejnosmérnym motorem, pfiCemZ oba valce
se bghem jedné smény &asto vyméiuji a
mohou mit po pfebrouSeni riizny pramér a
valcovani probihd v nékolika technologic-
kych reZimech. Navic p¥i provedeni tric je
mezi horni a spodni valec uloZen jesté va-
lec tfeti, coZ ma za nésledek zmény polari-
ty zadanych rychlosti a zrychleni vaéi pro-
vedeni duo.

AZ dosud se pro Fizeni vdalcovacich stolic
s dvojitym pohonem pouZivala individudlni
regulace pohdnécich motord, horniho a
spodniho vélce tak, Ze nad¥azend rychlostni
smycfka, sestavend z rozbghové jednotky a
spolegného reguldtoru otdcek, byla nadia-
zena proudové smyCce s idvojitou regulaci
prouwdu pro kazdy pohdnéci motor. Proudo-
vd smydtka sestdvala z reguldtoru proudu,
omezovafe strmosti proudu, napéajeciho
zdroje a zpé€tné proudové vazby. Takto pro-
vedend regulace se z vyhodou pouZivala u
téch valcovacich stolic, kde priméry hor-
ntho a spodniho pracovniho vélce byly vZdy
stejné.

Nevyhodou stdvajictho FeSeni byl problém
sesynchronizovani obou individudIné mapa-
jenych pohdnécich motorh tak, aby mevzni-
kaly ztratové tfeci momenty mezi véici, po-
kud tyto mély rdzny pramér. Daleko v&t3i
problém vznikl p#i pouZiti tfetiho vloZeného
vélce s poZadavkem na zachovéani konstant-
ni obwvodové rychlosti pracovniho a vloZe-
ného valce. Tento problém spoéival v ne-
kvalitni regulaci rychlostni odchylky poho-
nu op&rného valce, coZ se projevovalo ve
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zvySeném opotfebeni vlioZeného i pracovni-
ho vélce. Navic se vyskytly problémy s o-
hledem na zmé&nu smyslu otéfeni opérného
vdlce, kterd se musela zabezpedit sloZitymi
logickymi obvody na vstupu proudové smyé-
ky nebo v buzeni tyristorového ménice.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zafizeni pro
regulaci rychlosti a zrychleni spolupracu-
jicich pohoni valcovaci traté podle vynéle-
zl, které sestdvd z reguldtoru stavu, t¥i ko-
rek€nich blokl, dvou hradel, ¢tyf vykono-
vych blokd, vyhodnocovaciho bloku a &tyf
pohanécich motoril.

Podstatou zafizeni podle vynélezu je to,
Ze vystup prvniho korekéniho bloku je spo-
jen s prvaim pfimym vstupem a vystup dru-
hého korekéniho bloku a druhym pfimym
vstupem prvniho hradla. Prvni a t¥eti ¥idici
vystupy prvniho hradla jsou zapojeny na
odpovidajici pfimé vstupy prvniho vykono-
vého bloku, k jehoZ vystupu je pfipojen po-
hanéci motor horniho vélce stolice. Druhy
a Ctvrty Fidici vystupy prvniho hradla jsou
zapojeny na piislu§né pifimé vstupy druhé-
ho vykonového bloku, k jehoZ vystupu je
pfipojen pohdnéci motor spodniho vélce
stolice.

Prvni Fidici vystup regulétoru stavu je
spojen s pfimym vstupem prvniho koreké-
niho bloku a «druhy ridici vystup je para-
leln€ pripojen na pFimy vstup vyhodnoco-
vaciho bloku, pfimy vstup druhého korekg-
niho bloku a na p¥imy wvstup t¥etiho korekg-
niho bloku. Vystup tfetiho korek&niho bloku
je zapojen na primy vstup druhého hradla,
jehoZ prvni regulaéni vystup je spojen s
prtimym vstupem tfettho vykonového bloku,
k jehoZ vystupu je plipojen pohdnéci motor
navijedla. Druhy regulatni vystup druhého
hradla je pak spojen s piimym vstupem
&tvrtého vykonového bloku, k jehoZ vystupu
je pripojen pohané&ci motor rozvijedla, p¥i-
¢em# blokovaci vstup druhého hradla je
paraleln& zapojen k blokovacimu vstupu
prvniho hradla.

Pfinos zaFizeni podle vyndlezu spodiva
zejména v moZnosti jednoduché korekce
rychlosti i proudu a zmén smyslu otdéeni
pohénéciho motoru, tj. moZnosti zmén rych-
losti i proudu v zAavislosti na zadaném tech-
nologickém rezimu. To se projevi v lspofe
drahych automatizatnich a ovladacich pro-
stfedkd, pfi€emZ se omezi subjekt obsluhy
na minimum, coZ méd pochopitelng wvliv na
zvySeni kvality vyvdlcovaného materidlu.

Zatrizeni pro regulaci rychlosti a zrych-
leni spolupracujicich pohoné véalcovaci tra-
t& podle vynédlezu je p¥ikladn& schematicky
zndzornéno blokovym schématem na p¥i-
pojeném vylkresu.

Zarizeni podle vynélezu sestdva z reguli-
toru stavu, tvofeného napf. integradnimi
zesilovadi, t¥i korekdnich blokd 2, 3, 5, coZ
jsou mapfF. operatni a vykonové zesilovate
a nésobitky, dvou hradel 4, B, sestdvajicich
nap¥. z relé, diod, tranzistord a klopnych
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zesilovatl, &tyr vykonovych blokd 7, 8, 9,
10, coZ jsou v daném pripadé tyristorové
meénite a vyhodnocovaciho bloku 11, reali-
zovaného napf. komparadnimi- zesilovadci.

-Nedflnou sougasti zafizeni podle vynaiszu
j& téZ pohénéci motor 12 horniho véalce 18
stolice, pohdnéci motor' 13 spodniho vélee
19 stolice, pohdn&ci motor 14 navijedla: 16
a poh#anéci motor 15 rozvijedla 17, vietné
jejich budicich vinuti-12.1, 13.1, 14.1, 15.1.

- Mezi vélci 18, 19, stolice je jesté v daném
pripadé uspefddan vloZeny vélec!20, kiery
tak s hornim valcem 18 tvoii pracovni véal-
ce stolice, zpracovavajici prisludny kevovy
péas 21. Jednotlivé bloky 1 aZ 11 a pohdn&ci
motory 12 a¥ 15 jsou pak zapojeny tak,: Ze
vystup prvniho korek&éniho bloku 2, jehoZ
Zadavacl vstup a je pripojen k ovlddadi v
nezakresleném oviddacim pultu, je spojen
s prvnim pFimym vstupem 1 a vystup idru-
hého korek&niho bloku 3 s druhym pFfimym
vstupem  m prvniho hradla 4, jehoZ fidici
vstup g8 je pfipojen k vystupu nezakreslené-
ho logického automatu.

Prvni a tFeti vystupy n, p prvniho hradla
4 jsou zapojeny na odpovidajici piimé vstu-
py s, t prvniho vykonového bloku 7, k jehoZ
vystupu je pFipojen pohédnéci motor 12 hor-
niho vélce 18 stolice. Druhy a &tvrty ridici
vystupy @, r prvniho hradla 4 jsou pak za-
pojeny na prisiudné pfimé vstupy u, v dru-
hého vykonového bloku 8, k jehoZ vystupu
je pfipojen pohdné&ci motor 13 spodniho
vélce 19 stolice.

Prvni Fidici vystup e reguldatoru 1 stavu,
jehoZ zaddvaci vstupy ¢, d jsou p¥ipojeny k
ovlddatlim v nezakresleném ovladdacim pul-
tu nebo vystuplm Fidictho mikropotitate
je spojen s pfimym vstupem b prvniho ko-
rekéniho bloku 2 a druhy Fidici vystup £
je paralelnd pripojen na p¥imy vstup vyhod-
nocovaciho bloku 11, p¥imy vstup g druhé-
ho korek&niho bloku 3 a na p¥imy vstup h
tfetiho korek&niho bloku 5, jeho# prvni za-
davaci vistup i je spojen s vystuivem neza-
kresleného programétoru a druhy zaddvaci
vstup j s vystupem nezakreslené potencio-
metrické jednotky reguldtoru zrychleni,

Vystup t¥etiho korektniho bloku 5 je za-
pojen na primy vstup k druhého hradla B,
jehoZ Fidici vstup y je pfipojen na vystup
nezakresleného logického automatu, ni ie-
hoZ dalsi vystup je zapoijen blokovaci vstun
o prvniho hradla 4, ke kterému je jesté p¥i-
pojen hlokovaci vstup » druhého hradla 6.

Prvni regulaéni vystup w druhého hradla
6 je spojen s pFimym vstupem y tfetiho vy-
konového bloku 9, k jehoZ vystupu ie prFi-
pojen pohdnéci motor 14 navijedla 16. Dru-
hy regulatni vystup z je spojen s pFimym
vstupem o Gtvrtého vykonového bloku 10,
k jehoZ vystupu je pFipojen pohdnsci motor
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15 rozvijedla 17. Napdjeci vstupy 6, ¢, &, =
vykenovych blokd 7, 8, 8, 10 jsou pak pri-
pojeny k nezakreslené napdjeci siti.

Funkce zafizeni podle vyndlezu je mésle-
dujici.

Na' prvni zaddvaci vstup e regulétoru 1
stavu se pFivadi napsti, im&vraé stavavé ve-
li¢iné rychlosti a na druhy zadavaci vstupy
d napéti, Gm&rné stavoyvé velifing zrychleni.
Z prvnihg Fidiciho vystupu e regulatoru 1
stavu se mapéti, am&rné £asov8 upravené
stavové veliCing rychlosti, pfivadi na primy
vstup b prvniho korekéniho bloku 2, kde se
koriguje napétim, dmérnym zméndm horni-
he a spodniho vélce 18, 19 stolice, pfivede-
nym na zaddvaci vstup a prvniho korekéni-
ho bloiku 2.

Vystupni napéti tchoto prvaniho korek&ni-
ho bloku 2 se pak pfivede do prvniho hradla
4, kde se rozhodne s jakou polaritou, kdy
a kam se toto napé&ti, tmérné véalcovaci
rychlosti, pfivede, a to bud do prvnihc nebo
druhého, pfipadné soufasné do obou vyko-
novych blokdt 7, 8 Z druhého Fidiciho vy-
stupu f reguldtoru 1 stavu se nap#ti, imér-
né dasové upravené stavové veliging zrych-
lemi, pFfivadi na p¥imy vstup g druhého ko-
rekéniho bloku 3 druhého korekéniho bloku
3, kde se amplitudové upravuje a p¥ivadi
ddle na druhy pfimy vstup m prvniho hrad-
la 4. V tomto prvnim hradle 4 se rozhodne
s jakou polaritou, kidy a kam 'se toto napéti,
amérné zrychleni pohonu stolice, pfivede, a
to bud do prvniho, nebo druhého, pFipadné
soutasné do obou vykonovych bloktt 7, 8.

Déle se pak napéti z druhého Fidiciho vy-
stupu f reguldtoru 1 stavu pfivadi jednak
na pfimy vstup r vyhodneccovacthe bloku
11, kde se vyhodnocuji zm#ny rychlosti a
jednak na p¥imy vstup h tietiho korekéniho
bloku 5. Zde se toto napéti koriguje jednak
napétim, dmérnym zadanému Gbéru, priva-
‘dénym na prvni zaddvaci vstup i1 z neza-
kresleného programétoru a jednak napétim,
Umérnym pFedstihu a pFivddénym na druhy
zaddvaci vstup j z nezakreslené potencio-’
metrické jednotky reguldtoru zrychleni.

Takto upravend hodnota nap8ti se ptiva-
di do druhého hradla 8, které rozhodne o
tom, s jakou amiplitudou a kam se tato hod-
nota privede, a to bud do t¥etiho vykonové-
ho bloku 9, nebo ¢tvrtého vykonového blo-
ku 10, které napdjeji a reguluji pohéngci
motor 14 navijedla 18, resp. pohanéci motor
15 rozvijedla 17. Budici vinuti 14.1, 15.1
obou pohédnécich motorft 14, 15 jsou napéa-
jena z nezakreslenych napédjecich zdrojt.
Obé& hradla 4, 6 jsou pak ovladana logicky-
mi signédly, privedenymi na jejich ftidici
vstupy B, y a blokovaci vstupy w, x z neza-
kresleného logického automatu.
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PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro regulaci rychlosti a zrychile-
ni spolupracujicich pohonili véalcovaci traté,
sestdvajici z reguldtoru stavu, tFf koreké-
nich blokl, dvou hradel, {tyf¥ vykonovych
bloktl, vyhodnocovaciho bloku a &ty poha-
nécich motorl, vyznacujici se tim, Ze vystup
prvniho korekéniho bloku (2) je spojen s
prvoim pfimym vstupem (1) a vystup dru-
hého korekéniho bloku (3) s druhym p¥Fi-
mym vstupem (m) prvniho hradla (4], je-
hoZ prvni a tfeti ¥idici vystupy (n, p] jsou
zapojeny na odpovidajici pfimé wvstupy (s,
t) prvniho vykonového bloku (7], k jehoZ
vystupu je pfipojen pohdn&ci motor (12)
horniho vélce (18) stolice a druhy a &tvrty
Fidici vystupy (o, r) prvniho hradla (4)
jsou zapojeny na pfisluSné piFimé vstupy
{u, v) druhého vykonového bloku (8), k je-
hoZ vystupu je pfipojen pohanéci motor
{13} spodniho vilce (19) stolice, pfFitemZ

prvni Fidici vystup (e} reguldtoru (1) stavu
je spojen s pfimym wstupem (b] Pprvniho
korekéniho bloku (2) a druhy ¥Fidici vystup
(f) je paraleln& pfipojen na pfimy vstup
(r) vyhodnocovaciho bloku (11), pFimy
vstup (g) druhého korekéniho bloku (3) a
na pFimy vstup (h) tfetiho korek&niho blo-
ku (5), jehoZ vystup je zapojen na p¥imy
vstup (k) druhého hradla (6), jehoZ prvni
regulatni vystup (w) je spojen s pfimym
vstupem (y] tfetiho vykonového bloku (9],
k jehoZ vystupu je pfipojen pohdnéci motor
(14} navijedla (16) a druhy regulatni vy-
stup (z) je spojen s pfimym vstupem («)
¢tvrtého vykonového bloku (10), k jehoZ
vystupu je piipojen pohé&néci motor (15)
rozvijedla (17), pFidemZ blokovaci vstup
(x} druhého hradla (6) je paraleln& zapo-
jen k blokovacimu vstupu (w) prvniho hra-
dla (4).

1 list vykresil
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