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Zapojeni pro p¥imy pFenos nizkofrekvené-
nich signdll vfetné stejnosmérné slozky v
systémech s thlovou modulaci, pracujicich
na vyssich kmltoctovych pdsmech.

Zapojeni FeSi problém vysokofrekvené&ni-
ho telemetrického p¥enosu nf signgltt viet-
né ss sloZky p¥i méfeni a ovlddani pohybu-
jicich se zafizeni v priib&hu pracovniho pro-
Cesu. Podstata vynédlezu spodivd v pFimém
galvanickém nebo optickém a podobném
propojeni mezi vystupem snima&e fyzik4lni
veli€iny (tlaku, teploty, vibraci ...), tj.
zdrojem vstupniho signdlu a modulédtorem,
stabilnim oscilatorem s ndsobifem kmito&tu
ve vysila€i jako s pFfimymi pfevodniky zmén
vstupni drovné na zmény kmito&tu nebo fa-
ze vi nosného signdlu a v obdobné dpravé
prijimace. V p¥ijimacdi se stabilnim oscil4dto-
rem, délifem kmito€tu, mf zesilovadem je
vystup demoduldtoru galvanicky, svételn&
nebo podobnym zplisobem propojen s kon-
covym ss zesilovaem, coZ umo#iiuje prfimy -
pfevod zmé&n kmito¢tu nebo fdze signalu na
zménu vystupni tdrovné. K odstrandni ne-
linearity prenosu jsou pouZity vhodné ko-
rektory. Zapojeni je vyuZitelné pro primys-
lova meéfeni, pro ovladdni a pro automatic-
ké Fizeni vyrobniho procesu ve strojirenstvi,
v chemickych provozech, v 1ékaistvi apod.
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Vynélez se tyka zapojeni pro pFimy pfe-
nos nizkofrekventnich signéli vCetn& stej-
nosmérné slozky v systémech s tthlovou mo-
dulaci FM, @M, pracujicich na vy38ich kmi-
togtovych pasmech, sestdvajiciho z vysilale,
v kterém se pouZiva krystalem Fizenych
stabilnich oscildtorfi a nésobitd kmitoltu
nebo jinych stabilnich zdrojli kmitotu a
z podobné vybaveného pfijimafe telemetric-
kého signdlu.

Pro vysokofrekven&ni p¥enos modulaéni-
ho spektra v&etn& pasma nejniZSich kmito-
§tt a stejnosmérné slozky se dosud v systé-
mech s thlovou modulaci FM, @M pouZiva
zptsobu, ktery predstavuje rozdéleni spekt-
ra zpravidla na dv& nebo vice kmitoftovych
oblasti, jejich zpracovani v p¥isludnych mo-
duldtorech a filtrech na vysilaci stran& pfe-
nosové cesty a déle v alespoil dvou nebo vi-
ce filtrech, v demoduldtorech a v dalsich
obvodech na pfijimaci strand. Vicendsobnd
modulace a demodulace nizkofrekven&niho
spektra je dosud sloZitym procesem a zall-
zeni, kterd je pouZivaji, jsou vétSinou roz-
mérnd, technicky ndro€nd a nédkladnd. Do-
drzeni podminky linedrni zdvislosti mezi
vstupni trovni modulaéniho signdlu a trov-
ni vystupniho demodulovaného signélu vy-
Zaduje pouZiti v8t§iho po&tu elektronickych
prvkil. Je skutetnosti, Zé dosavadni zpiiso-
by modulace a demodulace vysokofrekvenc-

niho signdlu, které pouZivaji bud kmito&to- .

vé, nebo fdzové modulace, tedy neumoZziiuji
jednoduchym zpisobem, linedrné a soucas-
nd s nizkofrekven&nim spektrem pienést na
vys§ich kmito&tovych pasmech téZ piimo
jeho stejnosmérnou sloZku. Tak je tomu i
v pFipadé FeSeni vysilate k obdobnému tle-
lu podle polského pat. spisu €. 59 983, podle
n&hoZ nelze prfimo vyhodnocovat stejnosmeér-
nou sloZku vstupniho signdlu. Navic je to-
to feSeni vysilate znatn& sloZit&jsi, rozmeér-
n&jsi a md pomé&rn& velkou energetickou
spotFebu. Dalsi systémy tohoto druhu sice
vyuzivaji pf¥imého pienosu nizkofrekvenc-
nich signaldt vEetnd stejnosmérné slozky
kmitodtovou modulaci, ale pouze na nizkych
pienosovych kmito&tech, zpravidla do f =
= 10 kHz.

Vyse uvedené nedostatky odstraiiuje za-
pojeni pro primy p¥enos nizkofrekvenénich
signdli vdetn& stejnosmérné sloZzky ve sdé-
lovacich systémech s thlovou modulaci FM
nebo @M podle vyndlezu, pracujicich na
vy88ich kmito&tovych pdsmech, v zdkladu
tvoteném vysilatem a pfijimafem. Podstata
vynalezu spociva v tom, Ze na strané vysi-
late je vystup snimade fyzikdlni veliCiny
nebo zdroj vstupniho signdlu vgetng stejno-
sm&rné sloZky vét§inou pfimo galvanicky
propojen na vstup stabilniho modulatoru a
déale propojen na oscildtor s nasobicem kmi-
todtu o volitelném koeficientu nédsobeni ja-
ko na primé prvky pievodniku vstupniho
napéti a jeho zmén na Gmérné zmé&ny Kmi-
toétu nebo fdze vystupniho signédlu vysila-
e, a na stran® prijimace, sestdvajictho ze
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sméfovafe spojeného se stabilnim oscildto-
rem a pripojeného na mezifrekvenéni zesi-
lovad, jehoZ vystup je piipojen na stabilni
demoduldtor jako na p¥imy pfevodnik kmi-
to¢tovych nebo fdzovych zmén nosného sig-
nélu na zmény napéti na vystupu pFijimace.
Stability uvedenych prvkd prevodniku zmén
vstupniho nap&ti na zmény kmitoftu nebo
fdze vystupniho signédlu vysilate a prvki
prevodniku zm&n kmito&tu nebo fdze vyso-
kofrekvenéniho signdlu na zmény vystupni-
ho napéti v pFijima&i jsou uréeny hodnotou
zvolené presnosti pFevodd.

Modulator a oscilator s nésobifem kmito-
&tu ve vysiladi jsou sloudeny v jeden aktiv-
ni stupeii opatfeny vyb&rovym obvodem pro
vyb&r Zadaného harmonického kmito¢tu nos-
ného signdlu.

Vystup demoduldtoru pfijimate je pfipo-
jen na vstup stabilniho stejnosmérného ze-
silovade. Propojeni mezi snimaem a modu-
latorem nebo mezi demoduldtorem a stejno-
smérnym zesilovatem mohou byt téZ vytvo-
fena sv&telnym zdrojem a svételnym pfFiji-
madem nebo druhym moduldtorem a demo-
duldtorem vysokofrekvenéniho signdlu. Ko-
rekéni ¢len modulatoru sestaveny z elektro-
nickych pasivnich nebo aktivnich prvki{i mi-
Ze byt zapojen ve vysilagi na vystup snima-

‘8¢ fyzikdlnich velidin nebo vstupniho sig-

nédlu, kde tvoFi souddst modulatniho ¢lenu
moduldtoru pro piimou eliminaci nelineari-
ty snimace.

Korekéni &len stejnosmérného koncového
zesilovade, je-li pouZit, je zapojen v pFiji-
mati na vystup demoduldtoru pro eliminaci
nelinearity snimade fyzikdlnich velifin a
vstupniho modulaéniho signalu. :

Jako snimate fyzikalnich veli€in 1ze pouZit
snimaé& ze skupiny snima&t kapacitnich, in-
duktivnich, odporovych, piezorezistentnich
a optoelektronickych.

Oscilator vysilate zapojeny soufasng ja-
ko né&sobid, je opatFen vyb&rovym obvodem
s volitelnym koeficientem nésobeni kmito-
&tu nosného signédlu pro zvétSovani citlivosti
a zvySovéani odstupu signédlu od Sumu a pro
ipravu strmosti m&Feni fyzikdlnich veli¢in
¢idlem, pFitemZ mohou byt pouZita ¢idla riz-
ného typu.

Prijima¢ miZe byt opatfen kmitoftovym
dslicem s volitelnym koeficientem déleni
pro tpravu rozsahu, citlivosti méfeni, zvy-
Sovani linearity a sniZeni strmosti mé&fent
fyzikalnich veli€in.

Vysilag se snimatem fyzikédlni veli¢iny je
zpravidla umist&n v pohyblivé gasti kontro-
lovaného strojnfho zatizeni, pFifemZ pfiji-
maé je umistén bud na statické Casti té€hoZ
stroje, nebo se nachdzi mimo kontrolovany
stroj.

Pro udéely Fizeni pracovniho procesu je
umistén v pohyhblivé ¢4sti Fizeného stroje
prijimad, pritemz vysilaé je umist&n bud na
statické &asti téhoZ stroje, nebo se nachéazi
mimo Fizeny stroj,
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Pro optimalizaci & fizeni a d4le pro au-
tomatické ovladani pracovniho procesu je
pohyblivd ¢dst zafizeni soudasng vybavena
vysilatem kontrolnich ddajii a pFijimatem
pro fidici signdly k ovladani funkci pohyb-
livé Casti zarizeni, pFifemZ prijima kon-
trolnich tdaji s vysilatem Fidicich signald
jsou umistény na statickych &astech stroje
nebo se nachézeji mimo tento stroj.

Vyhody konstrukce zalizeni s piedmét-
nym zapojenim, které vykazuje vysokou
kmitoCtovou stabilitu, spoivaji v tom, Ze
pouZitim piimé galvanické vazby mezi sni-
madem vstupni velifiny a moduldtorem prv-
niho osciladtoru s nascbitem kmito&tu ve vy-
sflaCi se podstatné zjednodu3i cely vysilag,
CoZ se projevi predevdim tim, ¥e se udet¥{
miniméalné jeden wmoduldtor, oscilator a
filtr. Zmen8eni podtu aktivnich a pasivnich
elektronickych sougastek vede v tomto pii-
padé k miniaturizaci a sni¥eni elektrického
prikonu. Z tohoto uspoidddni pak vyplyva-
ji mozZnosti pouZit vysilade, zapojeného po-
dle vynalezu, p¥i primyslovych telemetric-
kych méfenich, kde je vysilag napiiklad za-
budovan i na rozmérové malych, pohybuji-
cich se strojnich dilech, ani# by svou hmot-
nosti nebo rozméry, pfipadnd jinou neZéa-
doucl vlastnosti nepFiznivé ovliviioval funk-
ci zkouSeného stroje. Tim se mohou ziskat
ve stadiu vyzkumu a vyvoje a také ve vy-
robni sféfe nejrizndjdich obort déleZité in-
formace o vlastnostech jak funk&nich, tak
i o pouZivaném materidlu nebo o pracovnim
procesu, které dosud jinym zptisobem ne-
bylo moZno zméfit. Obdobn& se pouZitim
piimé galvanické vazby mezi demodulato-
rem a vystupniml obvody v pfijimaci uset¥i
miniméalné jeden demodulator, oscildtor a
filtr. Jsou-li vysledky a naméfené hodnoty
b&hem vyrobniho procesu zpracovany v sou-
Cinnosti s dal§imi zafizenimi, umoZiiuje
usporadani podle vynélezu kontrolovat, ¥i-
dit a optimalizovat tento proces. Funkce p¥i-
jimaCe a vysilate 2z hlediska umistdni a
funkce miiZe byt téZ vzdjemnd zamérna. Ob-
dobné jako vysilag, miiZe byt v pohybujicich
se strojnich dilech umistén miniaturni te-
lemetricky prijimac, ktery ovlada zpracova-
nim povelll vysilanych z Fidiciho stanovists
probihajici proces, a tim pfispivd k jeho
optimalizaci. V pripadé automatického ¥i-
zeni je vyhodné vybavit pohyblivou gdst
strojniho zafizeni jak miniaturnim vysila-
¢em, tak i miniaturnim pFijimatem. P¥iji-
mani a zpracovdni telemetrickych signélt
a vysilani Fidicich signdlt se potom usku-
tetfiuje v plijima¢i a vysiladi, které jsou
umistény mimo iizeny stroj. Miniaturizace
téchto externich telemetrickych pFijimaéi
a vysilatlh neni v podstatd rozhodujici.
Av8ak uspora elektrického pFikonu, které
se dosahuje zapojenim pFijimade a vysilate
podle vyndlezu, mliZe byt rovnéZ vyznamna,
zv145té pfi vicesménném nebo nepretrZitém
provozu, pfi méfeni a pIi fizeni procesu.
Dalsi vyhodou zapojeni podle vyndlezu je
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snadné dodrZeni linedrnich zdvislosti mezi
vstupni trovni modulagniho signalu a tirov-
ni  vystupniho demodulovaného signdlu,
zv1aSt pri spravném uZiti nasobidd nebo ds-
liéd kmito&tu a korektord. Vhodnym nasta-
venim a cejchovénim lze s dostatetnou pfes-
nosti vylou€it i vliv nelinearit snima&i a
prevodniklt neelektrickych veligin na Vy-
sledky méfeni.

Zapojeni pro p¥imy prenos nizkofrekvend-
nich signéldt vetn& stejnosmdrné sloZky w
systémech s thlovou modulaci FM, @M pra-
cujicich na vy38ich kmito&tovych pdsmech
podle vyndlezu bude bliZe popsano v prikla-
dovém provedeni s pomoct pFipojenych vy-
obrazeni, kde

obr. 1 zndzoriiuje blokavé zapojeni vysi-
lae s moduldtorem, stabilnim oscildtorem
a néasobiCem kmitoStu a prijimace s demo-
duldtorem v usporadani pro p¥imy pienos
nizkofrekvengnich signél,, véetns stejno-
smérné slozky,

obr. 2 zndzoriiuje zapojeni snimate fyzi-
kalnich veli¢in pro uéely eliminace neline-
arit,

obr. 3 zndzoriiuje zapojeni snimade fyzi-
kdlnich veli¢in a moduldtoru na strang vy-
silaCe a kmitottového dé&lite, demoduldto-
ru, korekéniho &lenu a koncového stejno-
smérného zesilovate v prijimaci.

Zapojeni sestdva z vysilate A a prijimade
B, jak ukazuje obr. 1. Na strans vysilade A
je vystup snimafe 1 fyzikalni veli€iny nebo
zdroj vstupniho signdlu vietns stejnosmér-
né slozky galvanicky propojen na vstup
stabilniho modulédtoru 2, za kterym nésle-
duje stabilni oscildtor a nédsobig kmito&tu 3
s obvodem 3a pro vybér ¥Yadaného kmito&to-
vého ndsobku pro vystupni nosny signél.
Tyto stupné& tvori pFfimé prvky prFevodniku
vstupniho napéti a jeho zm&n na Gmérné
zmeény kmitoftu nebo faze vystupniho sig-
ndlu vysilate. PFijima¢ B sestiva ze sm&So-
vate 4 se stabilnim oscildtorem 5, pfipoje-
ného na mezifrekvenéni zesilovag 6, jehoZ
vystup je veden na stabilni demoduldtor 7
jako na p¥imy prevodnik kmitoétovych ne-
bo fdzovych zmén nosného signdlu na zms-
ny napéti na vystupu. Potiebné stability uve-
denych prvki{t prevodniku zmén vstupniho
napéti na zmé&ny kmitoftu nebo faze vystup-
niho signalu vysilade A a prvkidl prevodniku
zmén kmitoftu nebo faze vysokofrekvend-
niho signdlu na zmé&ny vystupniho napéti
v pfijimaci B jsou uréeny hodnotou zvolené
presnosti pfevodi.

Modulator 2 a oscildtor s ndsobidem 3 ve
vysilaC¢i A mohou byt z hlediska funkce slou-
Ceny v jeden aktivni stupeil opatFeny vybé-
rovym obvodem 3a k vyb&ru Z4daného har-
monickeho kmito€tu pro nosny signél, jak
obr. 1 zrazoriiuje.

Na stran& prijimate B je pro zvySeni vy-
stupniho vykonu za Gfelem ovlddani zazna-
movych zafizeni vystup demoduldtoru 7 p¥i-
pojen na vstup stabilniho stejnosmérného
zesilovacle 8.
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Propojeni mezi snimafem 1 a modulédto-
rem 2 nebo mezi demoduldtorem 7 a stejno-
smérnym zesilovatem 8 mohou byt téZ vy-
tvofena svételnym zdrojem a svételnym pii-
jimagem- nebo druhym moduldtorem a de-
moduldtorem nosného signdlu apod.

Korek&ni $len 2a moduldtoru 2, jak je pa-
trno z obr. 2, sestaveny z elektronickych
pasivnich nebo aktivnich prvkd, je zapojen
ve vysiladi A na vystup snimace 1 fyzikal-
nich velid¢in nebo zdroje vstupniho signélu,
kde tvoii soufdst modulatniho ¢&lenu 2Zb
moduldtoru 2 pro pfimou eliminaci neline-
arity snimade 1.

V piipadg, Ze nelze na strané vysilate po-
uZit korekéni tlen 2a, je moZno zafadit pfed
stejnosmérny zesilova¢ 8b korek&ni ¢len 8a,
ktery je zapojen v prijimaci B na vystup
demoduldtoru 7 pro eliminaci nelinearity
snimade 1 fyzikédlnich veli&in, tj. vstupniho
modula¢niho signdlu, jak ukazuje obr. 3.

Jako snima¢ 1 fyzikdlnich veli€in je po-
uZit snimad¢ kapacitni, induktivni, odporovy,
piezorezistentni nebo optoelektronicky.

Oscilator 3 vysilate A zapojeny soufasné
jako nasobié, mliZze byt vybaven vybérovym
obvodem 3a s volitelnym koeficientem na-
sobeni (1, 2, 3, ...) kmito&tu oscilatorového
signdlu pro zvétSovéni citlivosti a zvySovani
odstupu signdlu od Sumu a pro tpravu str-
mosti mfeni fyzikdlnich veli€¢in Cidlem, p¥i-
gemZ mohou byt pouZita ¢idla rizného typu.

P¥ijimat B miZe byt pro piipad pfekro-
¢eni meze linearity prenosu opatfen kmi-
tostovym délitem Ba s volitelnym koeficien-
tem déleni (1, 2, 3, ...) pro Gpravu rozsa-
hu, citlivosti mé&feni, zvySovani linearity a
sni¥eni strmosti mé&feni fyzikdlnich veliCin.

Vysilag A se snimatem 1 fyzikdlni veli-
giny je zpravidla umistén v pohyblivé €asti
kontrolovaného strojnfho zafizeni, pfitemZ
pFijimad B je pak umistovédn bud na sta-
tické t4sti tého? stroje, nebo se nachazi
mimo kontrolovany stroj.

Pro udely PFizeni pracovniho procesu je
pfijimag B umistovdn v pohyblivé casti ri-

8

zeného stroje, pfifem# vysilad A je umistdn
bud na statické ¢asti téhoZ stroje, nebo se
nachazi mimo fizeny stroj.

Pro optimalizaci a Fizeni a ddle pro auto-
matické ovladani pracovniho procesu lze
pohyblivou ¢ast zafizeni vybavit souCasné
vysilatem kontrolnich tdaji a pfijimatem
pro fidici signdly k ovlddani funkci pohyb-
livé asti zafizeni, p¥i¢emZ prijima¢ kontro-
lovanych ddajii s vysilatem Fidicich signé-
It jsou pak umistény na statistickych Cés-
tech stroje nebo se nachdzeji mimo tento
stroj.

Pri pfenocsu telemetrickych tndaji je vy-
silany signdl podle typu moduldtoru 2 ve
vysilati A bud kmitottové, nebo fdzové mo-
dutovan. Urgité konstatni méfené hodnoté
tlaku, teploty apod. musi odpovidat vystup-
ni signdl s konstantnim kmito¢tem, p¥ipad-
né se stalou fazi. Podobné je tomu na stra-
né ptrijimate B, kde kmitotové €i fdzové
stdlému vstupnimu signdlu musi odpovidat
stdld vystupni droveil s odchylkami v mezich
zvolené presnosti urfované stabilitami mo-
duldtoru 2 a piedev8§im oscilatoru 3 ve vy-
silati A, a dale oscilatoru 5 a demodulédto-
ru 7 v piijimac¢i B. Sife plrenaSeného modu-
latniho pasma je omezena hlavngé vlastnimi
resonanénimi kmitodty pouZitych snimacil
1 a p¥i sprdvném technickém Fedeni jiZ me-
né prenosovymi §ifemi vysilage A a pFijima-
ce B.

Pro prenos na v&t$i vzdalenosti lze priji-
maé B vybavit vf zesilovatem zafazenym
pred smésoval 4 nebo zvySit vykon vysila-
¢e A.

Zapojeni pro primy pFenos nizkofrekvené-
nich signdld vcetn& stejnosmérné slozky na
vysokych kmitodtovych pasmech pomoci
thlové modulace FM, @M popsanym zpliso-
bem je vyuZitelné ve formé& vhodného tele-
metrického systému pro rdznd primyslova
méteni provadsna b&hem pracovnich pro-
cesft bez jejich naruSeni, napriklad v oboru
strojnim, chemickém, stavebnim, déle v 1é-
kafstvi aj.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro piimy pFenos nizkofrek-
venénich signali vcetn& stejnosmeérné sloz-
ky ve sd&lovacich systémech s Ghlovou mo-
dulaci FM nebo @M, pracujicich na vy38ich
kmito&tovych pésmech, v podstaté tvofené
vysilatem a pfijimacem, vyznafené tim, Ze
na strand vysilate (A) je vystup snimace
(1) fyzikélni veli€iny nebo zdroj vstupniho
signédlu véetné stejnosm&rné slozky galva-
nicky propojen na vstup stabilniho modulé-
toru (2) a dale propojen na oscilator s na-
sobitem kmitoétu (3) o volitelném Kkoefi-
cientu néasobeni jako na p¥imé prvky pre-
vodniku vstupniho nap&ti a jeho zmén na
Gmérné zmény kmitoftu nebo fdze vystup-
niho signalu vysilaCe, a na strané pfijimace

(B), sestdvajiciho ze sméSovace (4) spoje-
ného se stabilnim oscilatorem (5) a pfipo-
jeného na mezifrekventni zesilovat (6), je-
hoZ vystup je piipojen na stabilni demodu-
lator (7) jako na primy p¥evodnik kmitocto-
vych nebo fazovych zmé&én nosného signdlu
na zmény napéti na vystupu prijimace, pii-
temZ stability uvedenych prvkd prevodniku
zmsn vstupniho napéti na zmé&ny kmito€tu
nebo faze vystupniho signédlu vysilade (A)
a prvki prevodniku zm#&n kmitoftu nebo
faze vysokofrekventniho signdlu na zmény
vystupniho napéti v prijimaci (B) jsou ur-
geny hodnotou zvolené plesnosti pievodi.
2. Zapojeni pro pfimy presnos nizkofrek-




245106

ventnich signdli podle bodu 1, vyznadené
tim, Ze funkce moduldtoru {2) a oscilatoru
s nasobiCem kmito&tu (3) ve vysilati (A)
je slouCena v jeden aktivni stupeil opatfe-
ny vyb&rovym obvodem (3a) pro vybér Z4-
daného harmonického Kkmitottu nosného
signdlu.

3. Zapojeni pro pliimy pienos nizkofrek-
vencnich signdld podle bodu 1, vyznadené
tim, Ze vystup demoduldtoru (7) pfijimace
(B) je pripojen na vstup stabilntho stejno-
smérného zesilovade (8).

4. Zapojeni pro p¥imy prenos nizkofrek-
venéniho signédlu podle bodti 1 aZ 3, vyzna-
¢ené tim, Ze propojeni mezi snimacem (1)
a moduldtorem (2) nebo mezi demoduldto-
rem (7) a stejnosmérnym zesilovadem (8)
jsou vytvofena svételnym zdrojem a svétel-
nym pFijimac¢em nebo druhym moduldtorem
a demoduldatorem vysokofrekven&niho nos-
ného signalu.

5. Zapojeni pro pfimy prenos nizkofrek-
vendénich signdll podle bodd 1 az 4, vy-
znacené tim, Ze korekéni ¢len (2a) modu-
latcru (2} sestaveny z elektrickych pasiv-
nich nebo aktivnich prvk{i je zapojen ve vy-
silaCi (A} na vystup snimage (1) fyzikédlnich
veliéin nebo vstupniho signalu, kde tvofi
souCdst modulacniho &lenu {2b) modulé-
toru (2) pro primou eliminaci nelinearity
snimade (1).

6. Zapojeni pro pfimy prenos nizkofrek-
ventniho signdlu podle bodlt 1 aZ 4, vy-

znalené tim, Ze korek¢ni €len (8a) stejno-

smérného koncového zesilovade (8} je za-
pojen v pfijimaci (B) na vystup demoduléd-
toru (7) pro eliminaci nelinearity snimace
(1) fyzikdlnich veli¢in a vstupniho modu-
la¢niho signélu.

7. Zapojeni pro pFimy prenos nizkofrek-
venénich signald podle bodG 1 aZ 6, vyzna-
¢ené tim, Ze jako snimaé¢ (1) fyzikdlnich ve-
li¢in je pouZit snimaé ze skupiny snimaci
kapacitnich, induktivnich, odporovych, ten-
sometrickych, piezoresistentnich a opto-
elektronickych.
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8. Zapojeni pro pfimy pirenos nizkofrek-
vencnich signdli podle boddl 1 a% 7, vyzna-
tené tim, Ze oscilator (3) vysilade (A) za-
pojeny soufasné jako ndsocbit je opatien
vyb&rovym obvodem (3a) s volitelnym koe-
ficientem ndsobeni (1, 2, 3, ...) kmito&tu
nosného signdlu pro zvétSovani citlivosti a
zvySovani odstupu signdlu od Sumu a pro
dpravu strmosti méfeni fyzikdlnich veligin
¢idlem.

9. Zapojeni pro primy prenos nizkofrek-
venlnich signaltt podle bodidl 1 aZ 8, vyzna-
Cené tim, Ze pFijima¢ (B) je opatfen kmi-
toCtovym délicem (6a) s volitelnym koefi-
clentem dé&leni (1, 2, 3,...) pro tpravu roz-
sahu, citlivosti méFen{, zvySovani linearity
a sniZeni strmosti méFeni fyzikalnich veli-
¢in. :

10. Zapojeni pro pilenocs nizkofrekvend-
nich signdlti podle bodli 1 aZ 9, vyznadené
tim, Ze vysila€ (A) se snimalem fyzik&lni
veli¢iny je umistén v pohyblivé &&sti kon-
trolovaného strojniho zaiizeni, pFitemZ p¥i-
jima¢ {B) je umistdn bud na statické &asti
téhoZ stroje, nebo se nachdazi mimo kontro-
lovany stroj.

11. Zapojeni pro pfenos nizkofrekvendnich
signdltl podle boddi 1 aZ 9, vyznadené tim,
Ze prijima¢ (B} je pro udely Fizeni pracov-
niho procesu umistén v pohyblivé Easti Fi-
zeného stroje, pricemZ vysilad (A} je umis-
tén bud na statické C&sti téhoZ stroje, nebo
se nachazi mimo Fizeny stroj.

12. Zapojeni pro pienos nizkofrekvend-
nich signdld podle bodh 10 a 11, vyznafené
tim, Ze pro optimalizaci a Fizeni, a dédle pro
automatické ovladani pracovniho procesu
je pohybliva cast zafizeni soufasn& vyba-
vena vysilatem kontrolnich ddaji a pfFiji-
macem pro Fidici signédly k ovladani funkci
pohyblivé €&asti zafizeni, pFi¢emZ pfFijimac
kontrolnich ddaji s vysilatem Fidicich sig-
néld jsou umistdny na statickych &dstech
stroje nebo se nachdzeji mimo tento stroj.

1 list vykrest
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