CESKOSLOVENSKA

SOCIALISTICKA

REPUBLIKA
(19)

POPIS VYNALEZU | 207062 -

K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

A

(21) (PV 7576-79)

- ORAD PRO VYNALEZY .
(45) Vydané 15 10 83

A OBJEVY

(22) Prihlasené 07 11 79

(40) Zverejnené 15 09 80

(51) Int. CL3
B 25 J 5/02

(75)
Autor vynalezu

STASSEL LADISLAV ing., MINAR STANISLAV ing. MIHALIK VIN-

CENT ing., SARNECKY PETER PRESOV a BURIAK MARIAN ing., ZA-

HRADNE

(54) Manipulaéna jednotka s narazkovym polohovanim

Vynalez sa tyka manipulaénej jednotky
s narazkovym polohovanim, u ktorej sa riesi
vytvorenie vysuvnej narazky pripojenej
k posuvnému voziku a prestavitelnej nardz-
ky pripojenej k nosniku.

V doteraz znamych manipulaénych jednot-
kach sa pouzivaju pre zastavovanie vo viace-
rych polohéch zloZité, z hladiska ceny, vyro-
by, obsluhy a udrzby naro¢né hydraulické a
elektrické servosystémy, alebo hydraulické a
elektrické obvody pre zastavovanie v poZa-
dovanej polohe identifikovanej snimacom
vplyvom zastavenia privodu hnacej energie
a pripadnym mechanickym zabrzdenim po-
honu. Takéto jednotky vykazuju pri pracov-
nej rychlosti cez 1 m/s nedostatoénu presnost
polohovania, viésiu ako + 0,5 az 1 mm. Mani-
pulaéné jednotky s pneumatickym pohonom
vyuzivajuce nardzkové polohovanie maju zlo-
zité a vyrobne naroéné pevné a vysuvné na-
razky, spojené s nevyhnutnym zloZitym sys-
témom absorbcie kinematickej energie.

Vy&Sie uvedené nedostatky su odstranené
manipulaénou jednotkou s narazkovym polo-
hovanim vytvorenou z nosnika, na nom po-
suvne uloZeného vozika pohananého poho-
nom, z vysuvnych naraziek, prestavitelnych
naraziek a snimadov, ktorého podstatou je, Ze
vysuvna nardzka pripojend k voziku svojim
vysunutym palcom dosada spredu na kamen
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prestavitelnej nardZky, pevne prichytenej
prostrednictvom ozubenej rozperky medzi
listu a ozubenu listu pevne pripojend k nos-
niku a vystupok prestavitelne priskrutko-
vany k liSte je v kontakte so snimafom pri-
pevnenym k voziku.

Manipulaénou jednotkou podla vynélezu
sa dosiahne vysokd presnost polochovania
z pracovnych rychlosti cez 1 m/s do hodnoty
4+ 0,1, mm pri vyrobnej jednoduchosti, nizkej
cene, nendrocnej obsluhe, Udrzbe a vysokej
prevadzkovej spolahlivosti zariadenia. Tym,
Ze kazda poloha i pri preruseni energie je me-
chanicky aretovani, (najmé v zvislom smere),
dosiahne sa pri jej pouziti tieZ zvySenie bez-
pecnosti prace. Pre vyvodenie posuvného po-
hybu vozika postatuje pouZitie jednoduchych
hydraulickych, alebo elektrickych pohonov so
stupniovou zmenou rychlosti.

Na pripojenych vykresoch je vyobrazeny
priklad vyhotovenia manipulaénej jednotky
s narazkovym polohovanim. Na obr. 1 je znéa-
zorneny celkovy pohlad na jednotku, na obr.
2 je vyobrazend v reze vysuvnd nardzka pri-
pojenad k voziku a na obr. 3 je nakreslena
prestavitelnd narazka, vioZzen4d medzi listu
a ozubenu listu nosnika.

Manipulaéné jednotka snarazkovym poloho-
vanim (obr. 1) pozostdva z nosnika 1, vozika
2, pohonu 21, vysuvnej narazky 4, prestavi-



telnych naraziek 3, snimacov 7 a vystupkov
8. Vozik 2 je posuvne uloZeny na nosniku
1. Jeho posuvny pohyb sa vyvodzuje poho-
nom 21 pripevnenym k voziku 2 prostred-
nictvom ozubenych, retazovych, alebo trecich
prevodov s rotanymi motormi, alebo péso-
benim piestnej ty¢e priamociarych motorov.
K voziku 2 su pevne pripojené jedna, alebo
dve vysuvné narazky 4 tak, Ze svojimi vysu-
nutymi palcami 11 (obr. 2) zasahuju do prie-
storu medzi ozubenou listou 6 a jednou, alebo
druhou listou 5. Ozubend lista 6 a listy 5 su
v pozdlZnom smere pripevnené k nosniku 1.
Vysuvna nardzka 4 je vytvorend z telesa 9,
palca 11, piestov 10 opatrenych vykruzkom
s tesnenim 25, pruziny 14 a veka 13. Palec 11
je posuvne uloZzeny v strednom otvore telesa
9, Na svojom vrchnom konci je opatreny roz-
$irenou ¢asfou a dierou 24, v ktorej je vloZena
pruZina 14, opierajuca sa svojim vrchnym
koncom o veko 13, priskrutkované k telesu 9.
V boénych otvoroch, rovnobeZnych so stred-
nym otvorom telesa 9 st posuvne uloZené
piesty 10, opierajuce sa svojou tlaénou stra-
nou zospodu o roz§irent ¢ast palca 11. Poso-
benim tlakového média, vstupujiceho v spod-
nej dasti do priestoru boénych otvorov telesa
9 kanalmi 26 sa piesty 10 presunu smerom na-
hor, prekonaju silu pruziny 14 a prestavia pa-
lec 11 do hornej, zasunutej polohy. Pri zni-
Zeni tlaku a vypusteni tlakového média cez
kanaly 26 pruZina 14 vrati palec 11 a piesty
10 do pévodnej polohy. Pre vyvodenie funk¢-
ného pohybu vysuvnej nardzky 4 je potrebny
najmenej jeden piest 10. Z dovodu silového
posobenia je vSak vyhodné pouzitie par-
neho podtu piestov 10, umiestnenych sumer-
ne vo vztahu k strednému otvoru telesa 9.
Teleso 9 moze byt za uéelom jednoznaéného
poistenia upevnenia vysuvnej nardiky 4
k voziku 2 opatrené nastavcom 12 zapada-
jucim do vozika 2. PredstaviteIna nardZzka 3
(obr, 3) je zostavena z kamena 15, skrutky 16,
nastavovacej matice 17, ozubenej rozperky
18, hladkej rozperky 23, klinu 19 a matice 20.
Kamen 15 ma na prednej strane funkénu do-
tykovti plochu, prispdsobenu tvarovo podla
vyénievajucej ¢asti palca 11 vysuvnej nardz-
ky 4 a na bot¢nej strane je opatreny rovno-
bene s listou 5 predlzenou ¢astou, dotykaja-
cou sa listy 5. Ku kameriu 15 je rovnobeZne

s liftou 5 pevne pripojena skrutka 16. Na
skrutke 16 je zaskrutkovand nastavovacia
matica 17 s valcovymi otvormi 22, na ktoru
zozadu dosadaju prednou plochou ozubend
rozperka 18, zapadajuca svojim ozubenim do
ozubenej listy 6 a hladka rozperka 23, svojou
boénou plochou sa opierajuca o predlzenu
¢ast kamenia 15. Klin 19, nasunuty na skrutku
16 dosada svojou klinovou plochou vplyvom
silového pbsobenia matice 20, zaskrutkovanej
zozadu na skrutku 16, na sikmu plochu ozu-
benej operky 18 a Sikmu plochu hladkej roz-
perky 23 a sposobuje ich rozopretie medzi
listou 5 a ozubenou listou 6, ¢im sa upevni
pozadovand poloha prestavitelnej narazky 3,
uréend nastavovacou maticou 22, k nosniku
1. Na listach 5 su prestavitelne priskrutkova-
né vystupky 8, ktoré su v uréitej polohe vo-
zika 2 v kontakte s prislusnym snimacom 7,
pripevnenym k voziku 2. PoZadované presné
polohy zastavenia vozika 2 v jednom, alebo
druhom smere jeho pohybu sa nastavia vsu-
nutim prestavitelnej narazky 3 medzi listu
5 a ozubenu listu 6 nosnika 1, jemnym presta-
venim nastavovacej matice 17 a dotiahnutim
matice 20. Prestavitelné nardzky 3 mozu byt
medzi 1i§tu 5 a ozubenu listu 6 vloZené v jed-
nom, alebo v druhom smere. Vyhodné je po-
uzitie dvoch vysuvnych naraziek 4, spolupd-
sobiacich s dvoma radmi prestavitelnych
naraziek 3 a pouzitie dvoch snimacov 7, spo-
lupdsobiacich s dvoma radmi vystupkov 8,
lebo pri takom usporiadani nie je obmedzena
minimalna vzdialenost dvoch za sebou nasle-
dujucich poldh vozika 2 konstrukénou dizkou
prestavitelnej narazky 3. Vystupky 8 su zo-
radené tak, aby v uréitej vzdialenosti od
miesta zastavenia vozika 2 vznikol impulz pre
stupfiovité zniZenie rychlosti pohonom 21 a
po dosadnuti vysunutého palca 11 vysuvnej
narazky 4 na kamen 15 prestavitelnej naréaz-
ky 3 vznikol impulz o dosiahnuti poZadova-
nej polohy v snimaci 7. Snimace 7 s spojené
s centralnym riadiacim systémom manipulaé-
ného procesu. L

Popisany systém nardZkového polohovania
moéZe byt vyhodne aplikovany aj na rotaéné
pohyby. V tom pripade pouzitia manipulac-
na jednotku vyobrazenu na obr. 1 treba pova-
zovat za segment kruhového tvaru.

PREDMET VYNALEZU

1. Manipula¢na jednotka s nardzkovym polo-
hovanim, vytvorena z nosnika, na fiom po-
suvne ulofeného vozika pohailaného poho-
nom, z vysuvnych naraziek, prestavitel-
nych naraziek a snimacov, vyznalujuce sa
tym, Ze k voziku (2) si pripevnené pohon
(21), snima¢ (7) a vysuvna narazka (4) a
k nosniku (1), opatrenému pevne pripoje-
nom listou (5) a ozubenou listou (6), su pev-
ne prichytené prostrednictvom ozubene]
rozperky (18) prestavitelné narazky (3),
vioZené medzi listu (5) a ozubenu listu (6)
a vystupky (8) préstavitelne priskrutkova-

né k liste (5), pricom vysuvna narazka (4)
svojim vysunutym palcom (11) dosadéa pri
posuve vozika (2) spredu na kamen (15)
prestavitelnej narazky (3) a vystupok (8)
je v kontakte so snimacom (7).

2. Manipula¢na jednotka podlfa bodu-1, vy-
znadujuca sa tym, Ze vysuvnd nardzka (4)
je vytvorena z telesa (9), v ktorom st posuv-
ne uloZené v strednom otvore palec (11) a
v rovnobeznych bo¢énych otvoroch so stred-
nym otvorom najmenej jeden piest (10)
s tesnenim (25), opierajuci sa svojou tlac-
nou stranou na rozsirenu cast palca (11),



opatreného dierou (24), v ktorej je vlozZena
pruzina (14), druhou stranou sa opierajuca
o veko (13) priskrutkované k telesu (9).

. Manipulaéné jednotka podla bodu 1, vyzna-
¢ujuca sa tym, Ze prestavitelnd nardzka (3)
je vytvorena z kamena (15), svojou bocnou
plochou sa opierajiceho o listu (5), ku kto-
rému je rovnobezne s liStou (5) pevne pri-
pojena skrutka (16), s presuvne umiestne-
nou nastavovacou maticou (17), pricom
klin (19), vplyvom matice (20) zaskrutkova-
nej zozadu na skrutke (16), svojou funkc-
nou klinovou plochou dosadé na $ikmu plo-

chu ozubenej operky (18), zapadajucej svo-
jim ozubenim do ozubenej listy (6), a Sikmu
plochu hladkej rozperky (23), ozubena roz-
perka (18) svojou prednou plochou dosada
na nastavovaciu maticu (17) a hladka roz-
perka (23) sa opiera svojou prednou plo-,
chou o nastavovaciu maticu (17) a svojou
boénou plochou na predizenu éast kamena
(15), rovnobeznu s lidtou (5).

. Manipulaéné jednotka podla bodu 1 vyzna-

¢end tym, Ze snimade (7) su spojené s cen-
tralnym riadiacim systémom manipulac¢né-
ho procesu.

3 vykresy
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