v POPIS VYNALEZU | 205 s

REPUBLIKA ay (B1)
(19) . .
K AUTORSKEMU OSVEDCENIU
* < (51)Int.CL3 F 16 H 1/28

(23) Vystavn4 priorita
(22) Prihlasené 21 08 78
(21) PV=5450~78

URAD PRO VYNALEZY |  (40) Zverejnene 2> 98 80 .

(45) Vydané 01 08 83
A OBJEVY
(75)
Autor vynélezu BEDNAR JIRT ing., POVAZSKA BYSTRICA
(54)

Reverzaény planetovy prevod

Vyndlez sa tyka reverzainého planetového prevodu s odstredivou radiacou spo jkou vy-
bavenou mechanizmom silovej spdtnej vidzby, ktor§ je vhodny pre viacstupnové automatické
planetové prevodové skrine.

Znéme prevedenia reverzéacie automatickych planetovych prevodoviek s odstredivymi
radiacimi spojkami opatrenymi mechanizmom Silovej spdtnej vdzby si rieSené v podstate
tromi sposohmi:

Zachytavanim reakéného momentu vstupného prevedu a dal§ich prevedov pridavnymi korunov§-
mi kolesami, kroté si v zidbere s hnanymi kolesami dvojitych satelitov na volnobeZky,

prepo jené s reakinym &lenom naslbdujﬁceho prevodu, Potom iba reakiny moment posledného
prevodu je z volnobeZikového telesa zachytdvany brzdou v telese skrine, Po uvolnent tejto
brzdy je prevodovka v neutrdlnej funkcii a po gopnuti brzdy prepijajicej undsal satelitov
vstupného prevodu s telesom skrine je zmysel otélania v§¥vodového hriadeﬂa prevodovky
opaén§. NevyRody tohotolusporiadania spoiivaji v nadmernych nirokoch na zastavany priestor
a vysokej vdhe prevodovej skrine, ked' dopredny pohyb reakéngch &lenov netinosne zvyfuje
prevodovy pomer vlastnych planetovych prevodoviek, Dalej v konStrukinej komplikovanosti
premostenia korunovych kolies s volnobeikami, bubnami obchadzajlcimi prévodové jednotky,

v nadmernom zataZenf vofﬁobqiky posledného prevodu, ktoré prenasa pri najniZiSom prevodo-
vom stupni silet reakénych momentov v¥etkych prevodov; jednotlivé prevody prevodovej skri-
ne nie si vobec unifikovatelné; alebo tak, %e reakine momenty jednotliv§ch prbvodov si za-
chytivané v telese skrine a reverzicia je dosahovana ovladdanim osobitného planetového
prevodu za prevodovkou, Nevfhodou tejto koncepcie je zna&né zloZitost, ked pre dosiahnutie
prijatelného prevedového pomeru pri spatnom chode nevyhovuje jednoduché planetové jednotka
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a narastaji néroky na zastaveny priestor v.-smere osi otddania prevodovky; &i tak, Ze
reakéné momenty jednotlivych prevodov sd zachytavané v telese skrine a reverzéicia je
dosahované ovlidénim v§¥stupného planetového prevodu prostrednictvom brzd telesa volno-
bezky a bubna radiacej spojky a presuvnou spojkou, prepé&jajhicou v§vodovy hriadel pre-
vodove j skrine s centrédlnym hriadelom prevodovej Skrine alebo.s v§stupnym regulainym
unégadom vystupného planetového prevodu, prilom reakény &lem vystupnéhe planetového
prevodu je otolne spojeny s centrdlnym hriadelom prevodovej skrine. Prevodov4 skrina
Je jednoduchéd a rozmerovo nendrofnd, nevfhodou je nedostatedny prevodov§y pomer pri
spdtnom chode a blokovanie centrdlneho hriadela pri niZ3ich prevodov§ch stuphoch, ked
Je potom uloZenie centrélnych kolies jednotliv§ch prevodov néro&né na privod maziva,

Tieto nevfhody reasSi reverzadny planetovy prevod podla vynidlezu, ktorého podstata
Je v tom, Ze reak&ny &len reverzainého planetového prevodu je opatreny pridavnymi dvo-
Jitymi satelitmi, ktorych reakiné koleso je v zédbere so vstupnym kolesom reverzalného
planetového prevodu a hnacie koleso pridavnych dvojitfch satelitov je v zdbere s pri-
davnym kolesom, oto&ne spo jenym s cen}rélnym hriade lom prevodove j skrine,

V§hody reverzainého planetového prevedu podl vynilezu spodivaji v dosiahnuti po-
Zadovaného prevodového pomeru pri spétnom chode bez ochladu na polet predradenych,&i uZ
mechanicky alebo automaticky ovl&danym prevodov, VyZaduje si minimidlne néroky na maza-
nie uloZenia centrdlnych kolies jednotliv§ch prevodov, pretoZe centrdlny hriadel sa i
pri zaradenych niZ&fch prevodovych stupfoch otéd&a v zmysle at&dania centrilnych kolies
Jednotliv§ch prevodov relativne niZ3imi otalkami a tieto uloZenia nevyZaduji osobitny
privod zasiva, '

Na obr, 1 je znazorneny pozdIZny rez prikladom riedenia reverza&ného planetového
prevodu, na obr, 2 je priklad schematického usporiadania prevodovej skrine so Styrmi
prevodovymi stupnami, obsahujicej reverzainy planetovy prevod podla vynélezu,

Prevodov4 skrina pozostiva zo vstupného prevodu 18 realizujiiceho preradovanie medzi

1. a 2, prevodovym stupfiom, z prevodu 19 realizujiceho preradovanie medzi 2, a 3, prevo-
dovym stupfiom a z reverzainého planetového prevodu 1 realizujiceho preradovanie medzi
3, a 4, prevodov§m stupnom a reverziciu zmyslu otddania v§vodovéhe hriadela 11 prevodo-
vej skrine, Hnacia sila je do vstupného prevodu 18 privadzand od rozbehovej spo jky 17,
Mechanizmy silovej spétnej vazby na vstupnom prevode 18 a prevode 12 si vytvorené pre-
pojenim odstredivych zdvaii 23 preradovacfich spo jek 24 s centrdlnymi vstupnymi kolesami
22 regulainymi ramenami 21. Na reverzalnom planetovom prevode 1 je mechanizmus silovej
spidtnej vidzby vytvoreny prepojenim zdvaZi 25 radiacej spojky 4 s ozubcovou spo jkou 10,
Pri doprednom pohybe vozidla je nolnobeZkové teleso 8 blokované o teleso skrine 8 brzdou
1 a regulainy uniSel 9 je ozubcovou spojkou 10 prepojeny s v§vodovym hriadelom 11, Pri
ni%3ich prevedovfch stupnoch sa otada centrélny hriadel 12 v zmysle otélok motora a
centrélnych kolies 22, vstupného kolesa 3 a centrélnych vstupnych kolies 26 relativne
niz&imi ot&lkami. Dosahuje sa to prepojenim vstupného kolesa 3 s centrdlnym hriadelom
12 pridavnym dvojitym satelitom 13, ktorého hnacie koleso 15 je v zibere s pridavnyﬁ
kolesom 14, spojenym s centrélnym hriadelpm 12, ked reaké&né koleso 18 pridavného dvo-
Jitého satelitu 13, vedenédho reakinym &lenom 2, je v zibere so vstupnym kolesom 3.
Pri najvy&%om prevodovom stupni sii preradovacie spojky 24 i radiaca spojka 4 zopnuté
a rotujice fasti prevodovej skrine sa otadaji ako jeden celok., Pri spitnom chode jeo

. buben § radiacej sppjky 4 blokovany spidtnou brzdou 20 o teleso skrine 8 a centrdlny
hriadel 12 je ozubcovou spojkou 10 prepojeny s vyvodovym hriadeloom 11, vstupny prevod
18 i prevod 19 sa otdlaji v zmysle ot4dlok motora, aviak reakdny &len 2 reverzad&ného
planetového prevodu 1 sa relatfvne vysokymi otddkami ot&&a v opadnom zmysle. Tieto
otalky si dané prevodovymi pomermi reverza&ného planetového prevodu 1, ktorého centrél-
né koleso 26 je znehybnené brzdenim bubna 5.
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Spomalenie spadtnych ot&fok reakiného tlena 2 v poZadovanej miere je dosiahnuté odvédza-
‘nim spatnfch otéok reakiného &lena 2 na centrdlny hriadel 12 pridavnym kolesom 14,
ktoré je v zibere s hnacim kolesom 15 pridavnych dvojitych satelitov 13, ktorych reakiné
koleso 6 jo v zdbere so vstupnym kolesom 3 otddajicim sa v zmysle otddok motora,

PREDMET VYNAKLEZU

Reverzaény planetovy preved, opatreny reainym &lenom a upraveny v auto-
matickej prevodovej skrini spolu so vstupnym prevodom, pripadne s jednym alebo viace-
rymi prevodmi, ktoré si vybavené odstredivymi radiacimi sppjkami s mechani zmom silovej
spdtnej vazby, prifom u reverza¥ného planetového prevodu je volnobeikové teleso prepi-
jané brzdou a bubon radiacej spo jky prepdjany spdtnou brzdou s telesom skrine a regu-
la&ny unéfed i centrdlny hriadel prevodovej skrine si ozubcovou spo jkou prepojitelné
8 vyvodovym hriadelom prevodovej skrine, vyznafujici sa tym, Ze je opatreny pridavnymi
dvojitymi satelitmi (13), upravenymi na reakénom &leme (2), ktorych reakiné koleso (16)
je v zébere so vstupnym kolesom (3) reverzainého planetového prevodu (1) a hnacie ko~

leso (15) s pridavnym kolesom (14), pevne spojenym s centralnym hriadelom (12) prevodo-
vej skrine,
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