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(64)  Za¥izeni pro uchyceni sb&raciho Gstroji

Za¥izen{ oro uchyceni sbiraciho
ustroji sb&racich ndvEsi pouZivenych osro
gb&r, odvoz o vyklddku objemnych krmiv.
Udelem vyndlezu je jednoduché zeji¥tdn{
sbdraciho istroji v pifepravni poloze 2
pouhym jeho zveddnim a sooudtinim, které
1ze ocomoci hydrsulického okruhu trektoru
ovlédat p¥imo z Jeho kabiny. Uvedeného
d&elu se dosdhne provedenim kyvnjch ra-
men uloZenych pod rdmem ndvésu a opsatie-
nych &ikmou & svislou nardZkou, dosedac{
plochou. Kyvné temeno Je nastaveno v
zdkladni poloze dvojici pruZin e neonina=-
cim 3roubem, P¥i zveddni sbéraciho udstro-
Ji %ep sb&rafe odtlad{ kyvné resmeno ples
Sikmou nardfku dozedu., Jekmile se &ep
ocitne nad Sikmou nerdfkou, kyvné remeno
se plisobenim pruZin vreci do své opdvodni
nolohy, pPilemZ &eo sbérade parszl na
svislou nardfku, kterd zsbranuje k%vnému
romenu vrdceni do pdvodni polohy..Uvel-
nénim sbdrsciho dstroji dosedne ¥ed sbé-
rafe ne dosedaci plochu pfipevnénou na
kyvné rameno. Na dosedaci plo¥e Je no~
loha fixovédna hmotnost{ sb&raciho ustro=-
ji. P¥i spoudtdni se nejprve sbéreci
istroj{ prisgvedne, tim se &ep sbirale
uvolni z dosedaci plochy, kyvné rameno
se pomoci pruZin vychyli don¥edu zo¥t do
své vychozi oolohy. Potom se sb¥&raci{
ustrodi spust{ na zem, pPilemZ &Cep sbé-
rede nerezi ne ¥ikmou nerd¥fku e vychyluje
pfitom kyvné remeno smdrem dopPedu, s% se
Zep sb¥re¥e ocitne mimo Zikmou neré¥ku,
o tim i 2 dosshu celého za¥izeni. :
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Vynélez se tfkd eutometického zajistovéni sbiracino zedizeni sbéracich ndvsd
v transportni poloze.

Dosud zndmé zpisoby zajistovéni sbira¥d se provdddjf rudnd. PFi sbdru posedend
zelend pice, slémy npod. sbidred zevdfeny ne remeni pod rdémem sb&rsciho ndvésu kopiru-
Je terén. Po neplndni ndvdsu Je t¥ebs sbdrad zvednout, sby p¥i pPepravd nedochédzelo
k jeho poskozeni. Zveddni se provddf pomoci lana, kterd Je pPes kledku spojeno s hyd-

. reulickym vélcem. Zveddn{ s spoustdni se ovlddéd z trektoru pomoci hydreulického okru-
hu. P#i odoojeni traktoru od néviésu, pfi pPepravé ndvdsu po poli s komunikecich Je
t¥ebe sbdrad v horni poloze 2e2jistit. To se pievdind provddi zevdsenim na Fetdz &i
zejlitdnim pomoci Zepu. VZdy v3ak musi $1di& zestavit o vystoupit z traktoru.

Uvedené nedostatky jsou odstrandny zef{zenim pro uchyceni sbdracfiho ustroji
podle vyndlezu, jehoZ podstata spo¥ivd v tom, Ze je uloZeno na &epu kyvného remene,
kterd je opati¥eno dvojici pruZin ukotvenych pod rémem, pFiZem%f jedne z pruZin je opnt-
fena nepinacim Aroubem. Na spodni hrend kyvného remene Je pFipevndns 5ikmd nardika,
spolupracujici se svislou nard?kou a dosedeci plochou, o kterou se opird &ep sbdrale.

Provedenim zejisté&ni sb¥rale vyde uvedenym zplsobem se docfl{i moZnosti zveddéni
‘a spoustdni sbirade vietnd jJeho zajist¥ni a odji¥t¥ni p¥imo z kebiny traktoru a to
nejen kdyZ je souprava traktor-ndvés v klidu, sle i za jizdy, Odpsdne tim zcela nui-
nost zastaveni & vystoupeni Fidide 2z traktoru zs uUlelem zaji¥tdni &i odjistdni sb&rade.

Pf¥fklad provedeni zabizen{ pro uchgceni abdractfho Ustroji podle vyndlezu Je sche-
waticky zndzorn&n ne pPipojenych vykresech, kde obr. ! pfedstavuje pohled ne zabize-
n{ 3 boku v trensportni poloze pFi zeji¥t¥ni sbdracfho dstroji, obr. 2 predstavuje
pohled ne zedizeni pFi zajislovdnl, obr. 3 pledstevuje pohled na za¥izeni pPi odji¥-
fovéni a obr. 4 phedstavuje bo¥ni pohled na sbdreci névds s nemontovenym zafizenim
pro uchyceni sb&raciho ustroji.

Zafizen{ je ulogeno pod rémem 1 ndvdsu ne ¥epu 2 kyvného remene 3, které je opst-
Yeno dvojici pru¥in 8, 8, z nich% Yedna je opatPene nepinacim ¥roubem 2. Ne spodni
hrand kyvného ramene 3 je pP¥ipevn¥ne ¥ikmd nardike 4, ned ni¥% je pFipevnéna svisld
nard¥ka 5, pod kterou Jje ke kyvnému remenu oFipevndna dosedaci ploche 6, navazujici

na Sikmou nerdZku 4 2 zapedd do n{ &ep sbdrade 1.

Po skon¥eni sbdru se sb¥raci dstrojil pomoci len & neznézorn&ného primpodarého
hydromotoru zvedne do tramsportni polphy. P¥i svedénf Zep 7 sbirsle narszi na ¥ikmou
nardiku 4 e pfi daldim pohybu &ep ] sbirade vychyli kyvné rameno 3 smdrem dopedu.

Jakmile se ¥ep ] sbdrade ocitne nad Zikmou nerdZkou 4, kyvné rameno 3 se plso=-
benim pru%in vreci do své pdvodni polohy, pPi%em% Zep ] sbi¥ra¥e naraszi nes svislou
nardiku 5, kterd zabranuje kyvnému remenu 3 vrdceni do pivodni polohy.

Uvolndnim sb¥raciho ustroji dosedne Zep ] shérade na dosedaci plochu 6, v ni%¥
Je poloha fixovédna hmotnosti sbdraciho udstroji. P#i spoudtdni sb¥raciho ustroji do
pracovni polohy je nutno sbdraci udstrojf s Sepem ] sb¥rele nedzvednout pomoci lan a
ptimodarého nezndzorndného hgdromotoru.

Nedzvednutim se Zep I sbdrae uvoldni z dosedaci plochy 6, kyvné rameno 3 se po-~
moci pru¥in 8, 8", vych¥li smiérem dopredu, af se Zep 7 sbireie ocitae mimo dosedsct
plochu §. Poté se sb¥raci Ustroj{ spusti na zem, pFilemf ¥ep ] sbérele klouke po 3ik-

mé nerd¥ce 4 o vychyluje pfitom kyvné rameno j smérem dopfedu, af se Sep 1 sbirale
ocitne mimo Sikmou nardZku 4,8 tim i z dosshu celéhg zefizeni.
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Zefizeni pro uchyceni sb&recfho zafizeni, uloZené pod rdmem ndvésu na Jepu kyv-
ného remene, vyznadujici{ se tim, %e kyvné remeno (3) je opatPeno dvojici pruzin (8,8")
ukotvenych pod rdmem (1) ndvdsu, pridem% jedns 2z pruiin (8) je opat¥ens napinacim
groubem (9), zatimco na spodnf hrand kyvného ramene (3) je oPioevnéna Sikmd nardZke
(4) spolupracujici se svislou nerdZkou (5) a dosedeci olochou (6), o kterou se opiré
Sep (7) sbdrade.

4 vykresy
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