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(57)摘要

本发明涉及一种食品加工领域，尤其涉及一

种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置。本发明要

解决的技术问题：提供一种鱿鱼头部解剖剔骨和

去皮一体装置。技术方案是：一种鱿鱼头部解剖

剔骨和去皮一体装置，包括有传送组件、剔骨组

件、去皮组件、控制台、第一收集箱、第二收集箱

和第三收集箱；剔骨组件与传送组件相连接；去

皮组件与传送组件相连接；控制台与传送组件相

连接。本发明实现了对鱿鱼依次进行头部解刨处

理、将鱿鱼的躯干与头部进行分离处理、将鱿鱼

的骨头剔除处理和将鱿鱼头部的外皮进行割除

处理，并且可以实现对多只鱿鱼进行多单元同时

处理，操作简单，安全可靠。
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1.一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，包括有第一收集箱、第二收集箱和第三收

集箱，其特征在于，包括有传送组件、剔骨组件、去皮组件和控制台；剔骨组件与传送组件相

连接；去皮组件与传送组件相连接；控制台与传送组件相连接；第一收集箱与传送组件相连

接；第二收集箱与传送组件相连接；第三收集箱与传送组件相连接。

2.根据权利要求1所述的一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，其特征在于，传送组

件包括有支架台、主电机、第一转轴、第二转轴、第三转轴、第四转轴、第一传送带、第二传送

带、第一传动轮、第一直齿轮、第二传动轮、第三传动轮、转接传动轮、第四传动轮、第六传动

轮、电动锯齿盘、分拨板、滑板单元和收尾传送轮；支架台与剔骨组件相连接；支架台的一侧

固接有主电机；第一转轴与支架台进行转动连接；第一转轴与主电机进行固接；在第一转轴

的一侧，第二转轴与支架台进行转动连接；在第二转轴一侧下方，第三转轴与支架台进行转

动连接；在第二转轴另一侧下方，第四转轴与支架台进行转动连接；第一转轴与第一传送带

的一端进行传动连接；第二转轴与第一传送带的另一端进行传动连接；第三转轴与第二传

送带的一端进行传动连接；第四转轴与第二传送带的另一端进行传动连接；在第一传送带

的一侧，第一传动轮与第一转轴进行固接；在第一传送带的另一侧，第一直齿轮和第二传动

轮分别与第一转轴进行固接；当第一直齿轮与剔骨组件相连接时，剔骨组件进行工作；当第

一直齿轮不与剔骨组件相连接时，剔骨组件不动；在第一直齿轮上方，控制台与支架台相连

接；第三传动轮与第二转轴的一侧进行固接；第二传动轮通过皮带与第三传动轮进行传动

连接；在第二传送带的两侧，转接传动轮和第四传动轮分别与第三转轴进行固接；第一传动

轮通过皮带与转接传动轮进行传动连接；在第二传送带的两侧，第六传动轮和收尾传送轮

分别与第四转轴进行固接；第四传动轮通过皮带与第六传动轮进行传动连接；在第一传送

带靠近第一转轴一侧上方，电动锯齿盘与支架台进行固接；电动锯齿盘的两侧各与一组分

拨板的一端表面相接触；滑板单元与支架台相连接；两组分拨板的另一端分别与滑板单元

相连接；在滑板单元远离分拨板一端的两侧，第一收集箱和第二收集箱分别与支架台相接

触；支架台远离主电机的一端与去皮组件相连接；收尾传送轮与去皮组件相连接；在去皮组

件下方，第三收集箱与支架台相接触。

3.根据权利要求2所述的一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，其特征在于，滑板单

元包括有左限位板、右限位板、左滑板、右滑板、托板、导向板、鱼骨滑板和躯干滑板；在第一

传送带上方，左限位板和右限位板分别与支架台的两侧进行固接；左限位板和右限位板靠

近电动锯齿盘的一端各与一组分拨板进行固接；左限位板靠近右限位板一侧与左滑板进行

固接；右限位板靠近左限位板一侧与右滑板进行固接；在分拨板的下方，托板的两侧分别与

左滑板和右滑板进行固接；导向板依次与左滑板和托板的顶端进行固接；导向板靠近分拨

板的侧面为斜面设计，并且导向板的朝向斜面右滑板；左滑板和右滑板分别为靠近托板一

侧高、远离托板一侧低的倾斜设计；左滑板和右滑板分别为靠近分拨板一侧高、远离分拨板

一侧低的倾斜设计；左滑板远离分拨板的一侧与鱼骨滑板进行固接；右滑板远离分拨板的

一侧与躯干滑板进行固接；鱼骨滑板和躯干滑板分别为靠近托板一侧高、远离托板一侧低

的倾斜设计。

4.根据权利要求3所述的一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，其特征在于，剔骨组

件包括有电动滑块、第二直齿轮、第三直齿轮、第四直齿轮、第七传动轮、第五转轴、第八传

动轮、第一固定架、第九传动轮、转接板、固定环、刮刀、第六转轴、第十传动轮、第十一传动
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轮、蜗杆、第七转轴、蜗轮、转接杆、剃刀、第八转轴、第十二传动轮、第十三传动轮、第九转

轴、第十四传动轮和托盘；在控制台下方，电动滑块与支架台进行滑动连接；第二直齿轮和

第三直齿轮通过转轴分别与电动滑块进行转动连接；在电动滑块的一侧，第四直齿轮和第

七传动轮固接同一根转轴，并且第四直齿轮和第七传动轮通过转轴分别与支架台进行转动

连接；当第二直齿轮的两侧分别与第一直齿轮和第四直齿轮相啮合时，第二直齿轮和第四

直齿轮转动；当第二直齿轮的两侧不与第一直齿轮和第四直齿轮相啮合时，第二直齿轮和

第四直齿轮不转动；当第三直齿轮的两侧分别与第一直齿轮和第四直齿轮相啮合时，第三

直齿轮和第四直齿轮转动；当第三直齿轮的两侧不与第一直齿轮和第四直齿轮相啮合时，

第三直齿轮和第四直齿轮不转动；在第四直齿轮一侧上方，第五转轴与支架台进行转动连

接；第八传动轮、第一固定架和第九传动轮依次与第五转轴进行固接；第七传动轮通过皮带

与第八传动轮进行传动连接；在第一固定架和第九传动轮两侧，各有一组转接板与第五转

轴进行固接；两组转接板分别与刮刀进行固接；固定环与第一固定架的底端进行固接；在第

五转轴的一侧，第六转轴与支架台进行转动连接；第十传动轮、第十一传动轮和蜗杆依次与

第六转轴进行固接；第九传动轮通过皮带与第十一传动轮进行传动连接；在蜗杆下方，第七

转轴与支架台进行转动连接；蜗轮与第七转轴进行固接；蜗杆与蜗轮相啮合；在蜗轮两侧各

有一组转接杆与第七转轴进行固接；两组转接杆分别与剃刀进行固接；在第七转轴的一侧，

第八转轴与支架台进行转动连接；第十二传动轮和第十三传动轮分别与第八转轴进行固

接；第十传动轮通过皮带与第十二传动轮进行传动连接；在第八转轴的一侧下方，第九转轴

与支架台进行转动连接；第十四传动轮与第九转轴进行固接；第十三传动轮通过皮带与第

十四传动轮进行传动连接；在第二传送带上方，托盘与第九转轴进行固接；托盘为靠近去皮

组件的一侧无挡板设计。

5.根据权利要求4所述的一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，其特征在于，去皮组

件包括有第二固定架、副电机、第十转轴、锯齿条、第十一转轴、下滚辊、上滚辊、第十五传动

轮、第五直齿轮、第六直齿轮和斜板；在第二传送带远离第一传送带一侧，第二固定架与支

架台进行固接；副电机与第二固定架的一端进行固接；第十转轴和第十一转轴分别与第二

固定架远离第一传送带一端的两侧进行转动连接；副电机与第十转轴进行固接；在第二传

送带和第二固定架之间，锯齿条一端的转动部件与第十转轴进行固接；锯齿条另一端的转

动部件与第十一转轴进行固接；在锯齿条一侧，下滚辊与支架台进行转动连接；在下滚辊上

方，上滚辊与支架台进行转动连接；第十五传动轮和第五直齿轮分别与下滚辊的一侧进行

固接；收尾传送轮通过皮带与第十五传动轮进行传动连接；第六直齿轮与上滚辊的一侧进

行固接；第五直齿轮与第六直齿轮相啮合；在上滚辊和下滚辊之间的一侧，斜板与支架台进

行固接。

6.根据权利要求5所述的一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，其特征在于，分拨板

为靠近电动锯齿盘一侧高，远离电动锯齿盘一侧低设计。

7.根据权利要求6所述的一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，其特征在于，环绕第

一传送带和第二传送带的外表面各设有七组凸起长条。

8.根据权利要求7所述的一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，其特征在于，固定环

的内底端为靠近电动锯齿盘一侧低，远离电动锯齿盘一侧高设计。
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一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种食品加工领域，尤其涉及一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装

置。

背景技术

[0002] 鱿鱼，也称柔鱼、枪乌贼，是软体动物门头足纲鞘亚纲十腕总目管鱿目开眼亚目的

动物。体圆锥形，体色苍白，有淡褐色斑，头大，前方生有触足10条，尾端的肉鳍呈三角形，常

成群游弋于深约20米的海洋中。

[0003] 工作人员在对鱿鱼进行处理时，需要持刀将鱿鱼的头部切开，并将鱿鱼的头部和

躯体进行分离，之后将鱿鱼头部中间的软骨头取出，最后将鱿鱼头部背面的外皮撕下，单一

只鱿鱼的操作下来需要花费较长的处理时间，并且人工持刀对鱿鱼进行解刨处理时存在被

刀割伤的风险。

[0004] 所以，急需一种可对多只鱿鱼进行头部解刨处理、将鱿鱼的躯干与头部进行分离

处理、将鱿鱼的骨头剔除处理和将鱿鱼头部的外皮进行割除处理的自动化多单元同步工作

的装置来解决上述问题。

发明内容

[0005] 为了克服人工处理鱿鱼的步骤繁琐，处理效率低，并且人工持刀对鱿鱼进行解刨

处理时存在被刀割伤的风险的缺点，本发明要解决的技术问题：提供一种鱿鱼头部解剖剔

骨和去皮一体装置。

[0006] 技术方案是：一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，包括有传送组件、剔骨组

件、去皮组件、控制台、第一收集箱、第二收集箱和第三收集箱；剔骨组件与传送组件相连

接；去皮组件与传送组件相连接；控制台与传送组件相连接；第一收集箱与传送组件相连

接；第二收集箱与传送组件相连接；第三收集箱与传送组件相连接。

[0007] 可选地，传送组件包括有支架台、主电机、第一转轴、第二转轴、第三转轴、第四转

轴、第一传送带、第二传送带、第一传动轮、第一直齿轮、第二传动轮、第三传动轮、转接传动

轮、第四传动轮、第六传动轮、电动锯齿盘、分拨板、滑板单元和收尾传送轮；支架台与剔骨

组件相连接；支架台的一侧固接有主电机；第一转轴与支架台进行转动连接；第一转轴与主

电机进行固接；在第一转轴的一侧，第二转轴与支架台进行转动连接；在第二转轴一侧下

方，第三转轴与支架台进行转动连接；在第二转轴另一侧下方，第四转轴与支架台进行转动

连接；第一转轴与第一传送带的一端进行传动连接；第二转轴与第一传送带的另一端进行

传动连接；第三转轴与第二传送带的一端进行传动连接；第四转轴与第二传送带的另一端

进行传动连接；在第一传送带的一侧，第一传动轮与第一转轴进行固接；在第一传送带的另

一侧，第一直齿轮和第二传动轮分别与第一转轴进行固接；当第一直齿轮与剔骨组件相连

接时，剔骨组件进行工作；当第一直齿轮不与剔骨组件相连接时，剔骨组件不动；在第一直

齿轮上方，控制台与支架台相连接；第三传动轮与第二转轴的一侧进行固接；第二传动轮通

说　明　书 1/8 页

4

CN 112841277 A

4



过皮带与第三传动轮进行传动连接；在第二传送带的两侧，转接传动轮和第四传动轮分别

与第三转轴进行固接；第一传动轮通过皮带与转接传动轮进行传动连接；在第二传送带的

两侧，第六传动轮和收尾传送轮分别与第四转轴进行固接；第四传动轮通过皮带与第六传

动轮进行传动连接；在第一传送带靠近第一转轴一侧上方，电动锯齿盘与支架台进行固接；

电动锯齿盘的两侧各与一组分拨板的一端表面相接触；滑板单元与支架台相连接；两组分

拨板的另一端分别与滑板单元相连接；在滑板单元远离分拨板一端的两侧，第一收集箱和

第二收集箱分别与支架台相接触；支架台远离主电机的一端与去皮组件相连接；收尾传送

轮与去皮组件相连接；在去皮组件下方，第三收集箱与支架台相接触。

[0008] 可选地，滑板单元包括有左限位板、右限位板、左滑板、右滑板、托板、导向板、鱼骨

滑板和躯干滑板；在第一传送带上方，左限位板和右限位板分别与支架台的两侧进行固接；

左限位板和右限位板靠近电动锯齿盘的一端各与一组分拨板进行固接；左限位板靠近右限

位板一侧与左滑板进行固接；右限位板靠近左限位板一侧与右滑板进行固接；在分拨板的

下方，托板的两侧分别与左滑板和右滑板进行固接；导向板依次与左滑板和托板的顶端进

行固接；导向板靠近分拨板的侧面为斜面设计，并且导向板的朝向斜面右滑板；左滑板和右

滑板分别为靠近托板一侧高、远离托板一侧低的倾斜设计；左滑板和右滑板分别为靠近分

拨板一侧高、远离分拨板一侧低的倾斜设计；左滑板远离分拨板的一侧与鱼骨滑板进行固

接；右滑板远离分拨板的一侧与躯干滑板进行固接；鱼骨滑板和躯干滑板分别为靠近托板

一侧高、远离托板一侧低的倾斜设计。

[0009] 可选地，剔骨组件包括有电动滑块、第二直齿轮、第三直齿轮、第四直齿轮、第七传

动轮、第五转轴、第八传动轮、第一固定架、第九传动轮、转接板、固定环、刮刀、第六转轴、第

十传动轮、第十一传动轮、蜗杆、第七转轴、蜗轮、转接杆、剃刀、第八转轴、第十二传动轮、第

十三传动轮、第九转轴、第十四传动轮和托盘；在控制台下方，电动滑块与支架台进行滑动

连接；第二直齿轮和第三直齿轮通过转轴分别与电动滑块进行转动连接；在电动滑块的一

侧，第四直齿轮和第七传动轮固接同一根转轴，并且第四直齿轮和第七传动轮通过转轴分

别与支架台进行转动连接；当第二直齿轮的两侧分别与第一直齿轮和第四直齿轮相啮合

时，第二直齿轮和第四直齿轮转动；当第二直齿轮的两侧不与第一直齿轮和第四直齿轮相

啮合时，第二直齿轮和第四直齿轮不转动；当第三直齿轮的两侧分别与第一直齿轮和第四

直齿轮相啮合时，第三直齿轮和第四直齿轮转动；当第三直齿轮的两侧不与第一直齿轮和

第四直齿轮相啮合时，第三直齿轮和第四直齿轮不转动；在第四直齿轮一侧上方，第五转轴

与支架台进行转动连接；第八传动轮、第一固定架和第九传动轮依次与第五转轴进行固接；

第七传动轮通过皮带与第八传动轮进行传动连接；在第一固定架和第九传动轮两侧，各有

一组转接板与第五转轴进行固接；两组转接板分别与刮刀进行固接；固定环与第一固定架

的底端进行固接；在第五转轴的一侧，第六转轴与支架台进行转动连接；第十传动轮、第十

一传动轮和蜗杆依次与第六转轴进行固接；第九传动轮通过皮带与第十一传动轮进行传动

连接；在蜗杆下方，第七转轴与支架台进行转动连接；蜗轮与第七转轴进行固接；蜗杆与蜗

轮相啮合；在蜗轮两侧各有一组转接杆与第七转轴进行固接；两组转接杆分别与剃刀进行

固接；在第七转轴的一侧，第八转轴与支架台进行转动连接；第十二传动轮和第十三传动轮

分别与第八转轴进行固接；第十传动轮通过皮带与第十二传动轮进行传动连接；在第八转

轴的一侧下方，第九转轴与支架台进行转动连接；第十四传动轮与第九转轴进行固接；第十
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三传动轮通过皮带与第十四传动轮进行传动连接；在第二传送带上方，托盘与第九转轴进

行固接；托盘为靠近去皮组件的一侧无挡板设计。

[0010] 可选地，去皮组件包括有第二固定架、副电机、第十转轴、锯齿条、第十一转轴、下

滚辊、上滚辊、第十五传动轮、第五直齿轮、第六直齿轮和斜板；在第二传送带远离第一传送

带一侧，第二固定架与支架台进行固接；副电机与第二固定架的一端进行固接；第十转轴和

第十一转轴分别与第二固定架远离第一传送带一端的两侧进行转动连接；副电机与第十转

轴进行固接；在第二传送带和第二固定架之间，锯齿条一端的转动部件与第十转轴进行固

接；锯齿条另一端的转动部件与第十一转轴进行固接；在锯齿条一侧，下滚辊与支架台进行

转动连接；在下滚辊上方，上滚辊与支架台进行转动连接；第十五传动轮和第五直齿轮分别

与下滚辊的一侧进行固接；收尾传送轮通过皮带与第十五传动轮进行传动连接；第六直齿

轮与上滚辊的一侧进行固接；第五直齿轮与第六直齿轮相啮合；在上滚辊和下滚辊之间的

一侧，斜板与支架台进行固接。

[0011] 可选地，分拨板为靠近电动锯齿盘一侧高，远离电动锯齿盘一侧低设计。

[0012] 可选地，环绕第一传送带和第二传送带的外表面各设有七组凸起长条。

[0013] 可选地，固定环的内底端为靠近电动锯齿盘一侧低，远离电动锯齿盘一侧高设计。

[0014] 有益效果为：1、为克服人工处理鱿鱼的步骤繁琐，处理效率低，并且人工持刀对鱿

鱼进行解刨处理时存在被刀割伤的风险的缺点；

2、本发明装置设有：将装置放置且保持稳定，外接电源，调控控制台调节装置，首

先人工将已致死的鱿鱼以躯体超前头朝后的姿态放置于传送组件中，由传送组件将鱿鱼的

头部解刨后传送至剔骨组件各处理单元中，由剔骨组件将鱿鱼的躯干与头部进行分离，并

由剔骨组件将鱿鱼的骨头剔除，被分离的鱿鱼的躯干和骨头依次掉落至第一收集箱和第二

收集箱进行回收，之后传送组件将鱿鱼的头部传送至去皮组件中，由去皮组件将鱿鱼头部

的外皮进行割除处理，处理完的鱿鱼和被割下的外皮分别落至第三收集箱中的两个箱体内

进行回收；

3、本发明实现了对鱿鱼依次进行头部解刨处理、将鱿鱼的躯干与头部进行分离处

理、将鱿鱼的骨头剔除处理和将鱿鱼头部的外皮进行割除处理，并且可以实现对多只鱿鱼

进行多单元同时处理，操作简单，安全可靠。

附图说明

[0015] 图1为本发明的第一种立体结构示意图；

图2为本发明的第二种立体结构示意图；

图3为本发明的第三种立体结构示意图；

图4为本发明的传送组件第一种立体结构示意图；

图5为本发明的传送组件第二种立体结构示意图；

图6为本发明的传送组件局部立体结构示意图；

图7为本发明的滑板单元立体结构示意图；

图8为本发明的第一传送带立体结构示意图；

图9为本发明的剔骨组件第一种立体结构示意图；

图10为本发明的剔骨组件第二种立体结构示意图；
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图11为本发明的固定环立体结构示意图；

图12为本发明的去皮组件立体结构示意图。

[0016] 附图标号：1_传送组件，2_剔骨组件，3_去皮组件，4_控制台，5_第一收集箱，6_第

二收集箱，7_第三收集箱，101_支架台，102_主电机，103_第一转轴，104_第二转轴，105_第

三转轴，106_第四转轴，107_第一传送带，108_第二传送带，109_第一传动轮，110_第一直齿

轮，111_第二传动轮，112_第三传动轮，113_转接传动轮，114_第四传动轮，115_第六传动

轮，116_电动锯齿盘，117_分拨板，118_滑板单元，119_收尾传送轮，11801_左限位板，

11802_右限位板，11803_左滑板，11804_右滑板，11805_托板，11806_导向板，11807_鱼骨滑

板，11808_躯干滑板，201_电动滑块，202_第二直齿轮，203_第三直齿轮，204_第四直齿轮，

205_第七传动轮，206_第五转轴，207_第八传动轮，208_第一固定架，209_第九传动轮，210_

转接板，211_固定环，212_刮刀，213_第六转轴，214_第十传动轮，215_第十一传动轮，216_

蜗杆，217_第七转轴，218_蜗轮，219_转接杆，220_剃刀，221_第八转轴，222_第十二传动轮，

223_第十三传动轮，224_第九转轴，225_第十四传动轮，226_托盘，301_第二固定架，302_副

电机，303_第十转轴，304_锯齿条，305_第十一转轴，306_下滚辊，307_上滚辊，308_第十五

传动轮，309_第五直齿轮，310_第六直齿轮，311_斜板。

具体实施方式

[0017] 下面结合附图对本发明进行具体描述。

[0018] 实施例1

一种鱿鱼头部解剖剔骨和去皮一体装置，如图1‑12所示，包括有传送组件1、剔骨

组件2、去皮组件3、控制台4、第一收集箱5、第二收集箱6、第三收集箱7；剔骨组件2与传送组

件1相连接；去皮组件3与传送组件1相连接；控制台4与传送组件1相连接；第一收集箱5与传

送组件1相连接；第二收集箱6与传送组件1相连接；第三收集箱7与传送组件1相连接。

[0019] 使用时先将装置放置且保持稳定，外接电源，调控控制台4调节装置，首先人工将

已致死的鱿鱼以躯体超前头朝后的姿态放置于传送组件1中，由传送组件1将鱿鱼的头部解

刨后传送至剔骨组件2各处理单元中，由剔骨组件2将鱿鱼的躯干与头部进行分离，并由剔

骨组件2将鱿鱼的骨头剔除，被分离的鱿鱼的躯干和骨头依次掉落至第一收集箱5和第二收

集箱6进行回收，之后传送组件1将鱿鱼的头部传送至去皮组件3中，由去皮组件3将鱿鱼头

部的外皮进行割除处理，处理完的鱿鱼和被割下的外皮分别落至第三收集箱7中的两个箱

体内进行回收；本发明实现了对鱿鱼依次进行头部解刨处理、将鱿鱼的躯干与头部进行分

离处理、将鱿鱼的骨头剔除处理和将鱿鱼头部的外皮进行割除处理，并且可以实现对多只

鱿鱼进行多单元同时处理，操作简单，安全可靠。

[0020] 其中，传送组件1包括有支架台101、主电机102、第一转轴103、第二转轴104、第三

转轴105、第四转轴106、第一传送带107、第二传送带108、第一传动轮109、第一直齿轮110、

第二传动轮111、第三传动轮112、转接传动轮113、第四传动轮114、第六传动轮115、电动锯

齿盘116、分拨板117、滑板单元118和收尾传送轮119；支架台101与剔骨组件2相连接；支架

台101的一侧固接有主电机102；第一转轴103与支架台101进行转动连接；第一转轴103与主

电机102进行固接；在第一转轴103的一侧，第二转轴104与支架台101进行转动连接；在第二

转轴104一侧下方，第三转轴105与支架台101进行转动连接；在第二转轴104另一侧下方，第
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四转轴106与支架台101进行转动连接；第一转轴103与第一传送带107的一端进行传动连

接；第二转轴104与第一传送带107的另一端进行传动连接；第三转轴105与第二传送带108

的一端进行传动连接；第四转轴106与第二传送带108的另一端进行传动连接；在第一传送

带107的一侧，第一传动轮109与第一转轴103进行固接；在第一传送带107的另一侧，第一直

齿轮110和第二传动轮111分别与第一转轴103进行固接；当第一直齿轮110与剔骨组件2相

连接时，剔骨组件2进行工作；当第一直齿轮110不与剔骨组件2相连接时，剔骨组件2不动；

在第一直齿轮110上方，控制台4与支架台101相连接；第三传动轮112与第二转轴104的一侧

进行固接；第二传动轮111通过皮带与第三传动轮112进行传动连接；在第二传送带108的两

侧，转接传动轮113和第四传动轮114分别与第三转轴105进行固接；第一传动轮109通过皮

带与转接传动轮113进行传动连接；在第二传送带108的两侧，第六传动轮115和收尾传送轮

119分别与第四转轴106进行固接；第四传动轮114通过皮带与第六传动轮115进行传动连

接；在第一传送带107靠近第一转轴103一侧上方，电动锯齿盘116与支架台101进行固接；电

动锯齿盘116的两侧各与一组分拨板117的一端表面相接触；滑板单元118与支架台101相连

接；两组分拨板117的另一端分别与滑板单元118相连接；在滑板单元118远离分拨板117一

端的两侧，第一收集箱5和第二收集箱6分别与支架台101相接触；支架台101远离主电机102

的一端与去皮组件3相连接；收尾传送轮119与去皮组件3相连接；在去皮组件3下方，第三收

集箱7与支架台101相接触。

[0021] 首先主电机102带动第一转轴103转动，第一转轴103依次带动第一传动轮109、第

一直齿轮110和第二传动轮111转动，第二传动轮111通过皮带传动第三传动轮112带动第二

转轴104转动，第一转轴103和第二转轴104分别传动第一传送带107带动其转动，同时第一

传动轮109通过皮带传动转接传动轮113带动第三转轴105转动，第三转轴105带动第四传动

轮114转动，第四传动轮114通过皮带传动第六传动轮115带动第四转轴106转动，第三转轴

105和第四转轴106分别传动第二传送带108带动其转动，同时第四转轴106带动收尾传送轮

119转动，收尾传送轮119转带动去皮组件3进行工作，同时电动锯齿盘116上的电机带动锯

齿盘进行工作，接着人工将已致死的鱿鱼以躯体超前头朝后的姿态放置于第一传送带107

上，由第一传送带107带动鱿鱼先后经过电动锯齿盘116和剔骨组件2，当鱿鱼的头部经过电

动锯齿盘116时，电动锯齿盘116将鱿鱼的头部朝上的一侧切割成两半，同时鱿鱼被切开的

两半头部分别沿分拨板117向两边展开，之后第一传送带107带动鱿鱼进入滑板单元118下

方，在鱿鱼经过剔骨组件2时，剔骨组件2对鱿鱼依次进行将鱿鱼的躯干与头部进行分离处

理和将鱿鱼的骨头剔除处理，被分离的鱿鱼的躯干和骨头沿滑板单元118依次掉落至第二

收集箱6和第一收集箱5进行回收，之后在第一传送带107远离主电机102的一端，剩下的鱿

鱼的头部以内肉朝上、外皮朝下的姿态从第一传送带107上往下悬吊着，接着鱿鱼头部的内

肉与剔骨组件2相接触，在第一传送带107的传送下，最终鱿鱼头部以内肉朝下、外皮朝上的

姿态掉落在剔骨组件2上，之后鱿鱼头部以内肉朝下、外皮朝上的姿态从剔骨组件2上滑落

至第二传送带108中，由第二传送带108将鱿鱼的头部传送至去皮组件3中，由去皮组件3将

鱿鱼头部的外皮进行割除处理，处理完的鱿鱼和被割下的外皮分别落至第三收集箱7中的

两个箱体内进行回收；另外，当剔骨组件2需要进行工作时，第一直齿轮110与剔骨组件2相

连接时，剔骨组件2开始进行工作；该组件完成了将鱿鱼的头部朝上的一侧切割成两半，并

完成了将鱿鱼先后传送至剔骨组件2和去皮组件3进行处理。
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[0022] 其中，滑板单元118包括有左限位板11801、右限位板11802、左滑板11803、右滑板

11804、托板11805、导向板11806、鱼骨滑板11807和躯干滑板11808；在第一传送带107上方，

左限位板11801和右限位板11802分别与支架台101的两侧进行固接；左限位板11801和右限

位板11802靠近电动锯齿盘116的一端各与一组分拨板117进行固接；左限位板11801靠近右

限位板11802一侧与左滑板11803进行固接；右限位板11802靠近左限位板11801一侧与右滑

板11804进行固接；在分拨板117的下方，托板11805的两侧分别与左滑板11803和右滑板

11804进行固接；导向板11806依次与左滑板11803和托板11805的顶端进行固接；导向板

11806靠近分拨板117的侧面为斜面设计，并且导向板11806的朝向斜面右滑板11804；左滑

板11803和右滑板11804分别为靠近托板11805一侧高、远离托板11805一侧低的倾斜设计；

左滑板11803和右滑板11804分别为靠近分拨板117一侧高、远离分拨板117一侧低的倾斜设

计；左滑板11803远离分拨板117的一侧与鱼骨滑板11807进行固接；右滑板11804远离分拨

板117的一侧与躯干滑板11808进行固接；鱼骨滑板11807和躯干滑板11808分别为靠近托板

11805一侧高、远离托板11805一侧低的倾斜设计。

[0023] 在电动锯齿盘116将鱿鱼的头部朝上的一侧切割成两半同时，鱿鱼被切开的头部

两侧分别沿分拨板117向两边展开并分别进入左限位板11801和右限位板11802的下方，在

鱿鱼经过剔骨组件2时，剔骨组件2对鱿鱼依次进行将鱿鱼的躯干与头部进行分离处理和将

鱿鱼的骨头剔除处理，被分离的鱿鱼的躯干沿导向板11806和托板11805滑入右滑板11804

上，被分离的鱿鱼的躯干先后沿右滑板11804和躯干滑板11808滑落至第一收集箱5进行回

收，同时鱿鱼的骨头被剔至左滑板11803中，被剔除的骨头先后沿左滑板11803和鱼骨滑板

11807滑落至第二收集箱6进行回收。

[0024] 其中，剔骨组件2包括有电动滑块201、第二直齿轮202、第三直齿轮203、第四直齿

轮204、第七传动轮205、第五转轴206、第八传动轮207、第一固定架208、第九传动轮209、转

接板210、固定环211、刮刀212、第六转轴213、第十传动轮214、第十一传动轮215、蜗杆216、

第七转轴217、蜗轮218、转接杆219、剃刀220、第八转轴221、第十二传动轮222、第十三传动

轮223、第九转轴224、第十四传动轮225和托盘226；在控制台4下方，电动滑块201与支架台

101进行滑动连接；第二直齿轮202和第三直齿轮203通过转轴分别与电动滑块201进行转动

连接；在电动滑块201的一侧，第四直齿轮204和第七传动轮205固接同一根转轴，并且第四

直齿轮204和第七传动轮205通过转轴分别与支架台101进行转动连接；当第二直齿轮202的

两侧分别与第一直齿轮110和第四直齿轮204相啮合时，第二直齿轮202和第四直齿轮204转

动；当第二直齿轮202的两侧不与第一直齿轮110和第四直齿轮204相啮合时，第二直齿轮

202和第四直齿轮204不转动；当第三直齿轮203的两侧分别与第一直齿轮110和第四直齿轮

204相啮合时，第三直齿轮203和第四直齿轮204转动；当第三直齿轮203的两侧不与第一直

齿轮110和第四直齿轮204相啮合时，第三直齿轮203和第四直齿轮204不转动；在第四直齿

轮204一侧上方，第五转轴206与支架台101进行转动连接；第八传动轮207、第一固定架208

和第九传动轮209依次与第五转轴206进行固接；第七传动轮205通过皮带与第八传动轮207

进行传动连接；在第一固定架208和第九传动轮209两侧，各有一组转接板210与第五转轴

206进行固接；两组转接板210分别与刮刀212进行固接；固定环211与第一固定架208的底端

进行固接；在第五转轴206的一侧，第六转轴213与支架台101进行转动连接；第十传动轮

214、第十一传动轮215和蜗杆216依次与第六转轴213进行固接；第九传动轮209通过皮带与
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第十一传动轮215进行传动连接；在蜗杆216下方，第七转轴217与支架台101进行转动连接；

蜗轮218与第七转轴217进行固接；蜗杆216与蜗轮218相啮合；在蜗轮218两侧各有一组转接

杆219与第七转轴217进行固接；两组转接杆219分别与剃刀220进行固接；在第七转轴217的

一侧，第八转轴221与支架台101进行转动连接；第十二传动轮222和第十三传动轮223分别

与第八转轴221进行固接；第十传动轮214通过皮带与第十二传动轮222进行传动连接；在第

八转轴221的一侧下方，第九转轴224与支架台101进行转动连接；第十四传动轮225与第九

转轴224进行固接；第十三传动轮223通过皮带与第十四传动轮225进行传动连接；在第二传

送带108上方，托盘226与第九转轴224进行固接；托盘226为靠近去皮组件3的一侧无挡板设

计。

[0025] 当头部被切开的鱿鱼经过固定环211时，鱿鱼的躯体一侧先后沿固定环211的中

间、刮刀212和导向板11806滑至右滑板11804上，同时鱿鱼的头部在固定环211的下方经过，

接着电动滑块201通过转轴带动第二直齿轮202和第三直齿轮203向上移动，使第一直齿轮

110啮合第三直齿轮203带动其转动，第三直齿轮203啮合第四直齿轮204通过转轴带动第七

传动轮205转动，第七传动轮205通过皮带传动第八传动轮207通过第五转轴206分别带动第

一固定架208、第九传动轮209和转接板210及其所连接的刮刀212绕第五转轴206的轴心转

动，使刮刀212位于固定环211的正下方，实现第一传送带107传送鱿鱼时，鱿鱼的头部和躯

体连接处可以被刮刀212切断，同时鱿鱼的躯体可以继续沿固定环211的中间和导向板

11806滑至右滑板11804上最后滑落至第一收集箱5进行回收，接着电动滑块201通过转轴带

动第二直齿轮202和第三直齿轮203向下移动，使第一直齿轮110啮合第二直齿轮202带动其

转动，第二直齿轮202啮合第四直齿轮204通过转轴带动第七传动轮205反向转动，使刮刀

212复位，之后躯体被剥离的鱿鱼头部经过固定环211的下方被第一传送带107传送至剃刀

220的下方，同时下一只待处理的鱿鱼被第一传送带107传送至刮刀212的下方，接着电动滑

块201通过转轴带动第二直齿轮202和第三直齿轮203向上移动，使第一直齿轮110啮合第三

直齿轮203带动其转动，第三直齿轮203啮合第四直齿轮204通过转轴带动第七传动轮205转

动，使第九传动轮209通过皮带传动第十一传动轮215通过第六转轴213分别带动第十传动

轮214和蜗杆216转动，蜗杆216啮合蜗轮218通过第七转轴217带动转接杆219及其所连接的

剃刀220绕第七转轴217的轴心转动，实现剃刀220沿鱿鱼的头部内肉表面滑动并将鱿鱼头

部中间的骨头剔除至左滑板11803中，被剔除的骨头先后沿左滑板11803和鱼骨滑板11807

滑落至第二收集箱6进行回收，同时刮刀212将下一只鱿鱼的躯干和头部进行剥离，之后电

动滑块201通过转轴带动第二直齿轮202和第三直齿轮203向下移动，使第一直齿轮110啮合

第二直齿轮202带动其转动，第二直齿轮202啮合第四直齿轮204通过转轴带动第七传动轮

205反向转动，使剃刀220和刮刀212复位，剩下的鱿鱼的头部以内肉朝上、外皮朝下的姿态

从第一传送带107上往下悬吊着，接着鱿鱼头部的内肉与托盘226相接触，在第一传送带107

的传送下，最终鱿鱼头部以内肉朝下、外皮朝上的姿态掉落在托盘226上，之后电动滑块201

通过转轴带动第二直齿轮202和第三直齿轮203向上移动，使第一直齿轮110啮合第三直齿

轮203带动其转动，第三直齿轮203啮合第四直齿轮204通过转轴带动第七传动轮205转动，

使第十传动轮214通过皮带传动第十二传动轮222通过第八转轴221带动第十三传动轮223

转动，第十三传动轮223通过皮带传动第十四传动轮225通过第九转轴224带动托盘226绕第

九转轴224的轴心转动，使鱿鱼头部以内肉朝下、外皮朝上的姿态从剔骨组件2上滑落至第
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二传送带108中；该完成了将鱿鱼的躯干和头部进行剥离处理和将鱿鱼头部中间的骨头剔

除处理，并完成了将剩下的鱿鱼的头部进行翻面处理工作。

[0026] 其中，去皮组件3包括有第二固定架301、副电机302、第十转轴303、锯齿条304、第

十一转轴305、下滚辊306、上滚辊307、第十五传动轮308、第五直齿轮309、第六直齿轮310和

斜板311；在第二传送带108远离第一传送带107一侧，第二固定架301与支架台101进行固

接；副电机302与第二固定架301的一端进行固接；第十转轴303和第十一转轴305分别与第

二固定架301远离第一传送带107一端的两侧进行转动连接；副电机302与第十转轴303进行

固接；在第二传送带108和第二固定架301之间，锯齿条304一端的转动部件与第十转轴303

进行固接；锯齿条304另一端的转动部件与第十一转轴305进行固接；在锯齿条304一侧，下

滚辊306与支架台101进行转动连接；在下滚辊306上方，上滚辊307与支架台101进行转动连

接；第十五传动轮308和第五直齿轮309分别与下滚辊306的一侧进行固接；收尾传送轮119

通过皮带与第十五传动轮308进行传动连接；第六直齿轮310与上滚辊307的一侧进行固接；

第五直齿轮309与第六直齿轮310相啮合；在上滚辊307和下滚辊306之间的一侧，斜板311与

支架台101进行固接。

[0027] 首先副电机302通过第十转轴303带动锯齿条304进行工作，同时收尾传送轮119通

过皮带传动第十五传动轮308通过转轴带动下滚辊306转动，下滚辊306带动第五直齿轮309

转动，第五直齿轮309啮合第六直齿轮310带动上滚辊307转动，被剔骨组件2翻面后的鱿鱼

以内肉朝下、外皮朝上的姿态从剔骨组件2上滑落至第二传送带108中，第二传送带108传送

鱿鱼经过第二固定架301下方，接着在鱿鱼的一侧与锯齿条304相接触时，锯齿条304将鱿鱼

头部的外皮和鱿鱼头部的内肉进行切割分离，被分离出的外皮分别沿锯齿条304的上方进

入下滚辊306和上滚辊307之间，被分离出的外皮随下滚辊306和上滚辊307的转动被碾至斜

板311上，在外皮和内肉完全被割离后，完成处理的头部沿第二传送带108掉落至第三收集

箱7靠近第二传送带108一侧的箱体内，同时被剥离出的外皮沿斜板311滑落至第三收集箱7

远离第二传送带108一侧的箱体内；该组件完了将鱿鱼头部的外皮和内肉进行割离处理，并

完成了将鱿鱼头部的外皮和内肉分别丢至第三收集箱7两侧的箱体内进行回收。

[0028] 其中，分拨板117为靠近电动锯齿盘116一侧高，远离电动锯齿盘116一侧低设计。

[0029] 可以使鱿鱼被切开的两侧头部分别沿分拨板117向两边展开并沿分拨板117进入

滑板单元118下方。

[0030] 其中，环绕第一传送带107和第二传送带108的外表面各设有七组凸起长条。

[0031] 可以使第一传送带107和第二传送带108上的凸起长条推动鱿鱼进行传送工作。

[0032] 其中，固定环211的内底端为靠近电动锯齿盘116一侧低，远离电动锯齿盘116一侧

高设计。

[0033] 可以使鱿鱼的躯体沿固定环211的内底端从第一传送带107表面滑至滑板单元118

上方。

[0034] 虽然已经参照示例性实施例描述了本发明，但是应理解本发明不限于所公开的示

例性实施例。以下权利要求的范围应给予最宽泛的解释，以便涵盖所有的变型以及等同的

结构和功能。
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