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Sposéb i urzadzenie do nastawiania kasety walcow
w walcarkach pionowych
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Przedmiotem wynalazku jest spos6éb i urzadzenie
do nastawiania kasety walc6w w walcarkach bruz-
dowych pionowych, pracujgcych w ukladach
cigglych.

Stosowane obecnie sposoby i urzadzenia do na-
stawiania walcéw w walcarkach pionowych ciez-
szego typu oparte sg na dwéch mechanizmach $ru-
bowych polgczonych walem mechanicznym, na kto6-
rych zawieszona kaseta z walcami podnoszona jest
odpowiednio do nacietych na walcach wykrojow
kalibrujgcych.

Zawieszenie ciezkiej kilkudziesieciotonowej ka-
sety na sSrubach przewaznie dwéch, umieszczonych
w Srodku krétszych bokéw ramy kasety powodo-
walo czeste zacieranie sie Sruby w nakretkach,
a tym samym dluzszy postdj walcarki i zwigzane
z tym straty produkcji.

Znane sg rowniez inne urzgdzenia nastawiajace
kasety za pomocg urzadzeh hydraulicznych w wal-
carkach pionowych, lzejszego typu, w ktérych sto-
suje sie jednostronne hydrauliczne ryglowanie ka-
sety do suwaka, natomiast zainstalowane od dolu
cylindry ustawiajg kasete walcow w kierunku sta-
lej osi walcowania.

Wynalazek wyklucza wady wymienionych roz-
wigzahh poprzez wyeliminowanie obcigzenia $rub
cigzarem kasety. Sruby zainstalowane nad kaseta,

pracujace parami wzdiluz krétszych bokéw kasety, .

spelniajq role bezstopniowo nastawianych zderza-
kéw.
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Operacja nastawiania mechanizméw zderzako-
wych odbywa si¢ bez kontaktu z kasetg. Pary $rub
uruchamiane s3 osobnymi mechanizmami bez sto-
sowania mechanicznego, czy elektirycznego walu
sprzegajacego dla uzyskania réwnomiernego nasta-
wienia kazdej pary Srub wzgledem siebie. R6wno-
mierne i dokladne nastawienie dwéch niesprzegnie-
tych mechanizméw uzyskano poprzez zastosowanie
znanego ukladu elektronicznego pomiaru wielkosci
przesuwu s$rub z mozliwoscig korekty przez kon-
trolny odczyt cyfrowy.
- Zainstalowane pod kasety wzdluz krétszych bo-
k6w kasety, cztery cylindry hydrauliczne, stero-
wane przez regulatory réwnomierno$ci przeplywu
czynnika, po wlasciwym ustawieniu mechanizméw
zderzakowych, dosuwajgq kasete do oporu, gwaran-
tujac wlasciwe ustawienie wykroju kalibrujgcego
walca do stalej osi walcowania. Nadmiar mocy
cylindréw umozliwia stabilne polozenie kasety
walcow.

Urzadzenie takiej konstrukcji eliminuje praco-
chionng zabudowe i wybudowe kasety walcow
z walcarki, gdyz brak jest skomplikowanego pola-
czenia kasety ze $rubowym mechanizmem podno-
szacym, umozliwia precyzyjne nastawianie mecha-
nizméw zderzakowych i ciagly kontrole poprzez
odczyt cyfrowy operacji nastawiania.

Urzadzenie przedstawiono w przykladzie wyko-
nania na rysunkach, na ktérych fig. 1 przedstawia
widok urzadzenia w poprzek osi walcowania,
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fig. 2 widok w kierunku prostopadlym do osi wal-
cowania od strony z ktérej zabudowuje i wybudo-
wuje sie kasete walcow z walcarki, a fig. 3 prze-
kréj podluiny mechanizmu zderzakowego.

Urzadzenie do nastawiania kasety walcéw ma
dwa zderzakowe mechanizmy 1 zainstalowane
wzdtuz krétszych bok6w ramy kasety 2 na stoja-
kach walcarki. 3 cztery hydrauliczne cylindry 4,
dzialajace w osi ruchu zderzakowych $§rub 5 osto-
nietych teleskopowymi ostonami 6.

Zderzakowe me¢hanizimy 1 majg dwie przeklad-
nie $limakowe napedzane wsp6lng przekiladnig kol
zebatych czolowych i elektryczny silnik 7. Prze-

‘ zyskowane w korpusie dwu-

! g6 mechanizmu 1 wprawiaja
wiruch nakretki 8 Srgb 5 ulozyskowane niezaleznie
W] HSNAkP0 kprapfu zderzakowego mechanizmu.
ruby« Semostoniete} teleskopowymi oslonami 6
z dwoma wzdiuznymi wpustami 9 wykénujg ruch
posiiwisto zwrothy i maja w dole nastawne
w plaszczyznie poziomej przegubowe glowice 10.

Spos6b dzidlafia urzadzénia jest tfiastepujgey:
elektryczne przekazniki 11 impulsujgee elektro-
niczny uklad odezytu cyfrowego poprzez zderzako-
we mechanizmy 1 najpierw ustawiaja glowice 10,
potem hydrauliczne cylindry 4 osadzone Pprzegubo-
wo w ohejmach 12 opierajac titokowe drazki 13
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w kulistych czaszach wspernikéw 14 kasety 2, ste-
rowane regulatorem tréwnomiernodei przeplywu
czynnika, podnosza kaséte 2 waleéw 16. Ubrzednio
wybrane polozenie glowic 10 powoduje automa-
tyczne nastawienie kaseéty 2 walcé4w 15 na zgdany
kalibrujaey wykréj.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b nastawienid kasety waleé6w w walcar-
kach pionowych znamienny tym, ze najpierw sg
ustawlane Zdef#alkowe mechanizmy (1), potem hy-
drauliczne cylindry (4) podnoszg kasete (2) walcoOw
(15) a nastepnie dociskaja ja do zHerzakowych me-
chanizméw (1).

2. Urzadzenie do nastawiania kasety walcow
w walcarkach pionowyth znamienne tym, zZe ma
dwa niedzwigajace kasete (2) waleéw (15) posu-
wisto-zwrotne, zderzakowe mechanizmy (1) i hy-
drauliczne cylindry (4) podnoszace i opuszczajace
kasete (2) walcow (15).

3. Ur¢adzenie wedlug Edstrz. 3, shamienne tym,
ze regulowane przekaZnikiem (11) zderzakowe me-
chanizmy (1) maja $ruby (5) z dwoma wzdluznymi
wpustami (9), z nastawnymi glowicami (10), wpra-
wiane w ruch nakretkami (8) poprzez przekladnie
$limakowag.
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