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(57)摘要

本发明公开了一种智能立体车库系统及其

实现智能泊车的方法包括：车库本体、受系统控

制的升降装置，车库本体内安装有第一支撑架，

在第一支撑架上安装有受电机驱动的若干第一

转轴，在第一转轴上套设有若干随第一转轴旋转

的第一转轮；在升降装置上安装有第二支撑架，

在第二支撑架上安装有受电机驱动的若干第二

转轴，在第二转轴上套设有若干随第二转轴旋转

的第二转轮，在第二转轮上方铺设有车辆承托

板；在第一支撑架外侧设置有导通座，该导通座

具有插槽，所述第二支撑架上设置有嵌入插槽并

与其电联导通的插接部,所述的插槽内还设有缓

冲弹性体。该立体车库系统不仅结构简单，车辆

存取速度快，还能在移位出入库时平稳、安全。
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1.一种智能立体车库系统，包括：车库本体、受系统控制的升降装置，其特征在于，所述

的车库本体内安装有第一支撑架，所述的第一支撑架上安装有受电机驱动的若干第一转

轴，所述的第一转轴上套设有若干随其旋转的第一转轮；所述的升降装置上安装有第二支

撑架，所述的第二支撑架上安装有受电机驱动的若干第二转轴，所述的第二转轴上套设有

若干随其旋转的第二转轮，所述的第二转轮上方铺设有车辆承托板；所述的第一支撑架外

侧设置有导通座，该导通座具有插槽，所述第二支撑架上设置有嵌入插槽并与其电联导通

的插接部,所述的插槽内还设有缓冲弹性体，还包括一个用于监控车辆承托板运行的纠偏

装置，所述的纠偏装置包括，设置在两第一转轴之间的红外发射阵列及安装在车库本体上

方与红外发射阵列相应的红外接收阵列及控制系统，还包括受系统控制并安装在第一支撑

架两侧的调速装置，所述的调速装置包括安装在第一支撑架两端的液压器及设置在液压器

上的推杆和设置在该推杆前端用于卡接车辆承托板的卡块，所述的车辆承托板上设置有套

环，所述的第一支撑架外侧设置有气缸，该气缸连接有可在套环内滑动的锁棒。

2.根据权利要求1所述的一种智能立体车库系统，其特征在于，所述的车库本体的内侧

壁上设置有防止车辆碰撞的防撞装置。

3.根据权利要求2所述的一种智能立体车库系统，其特征在于，所述的防撞装置包括第

一胶底板和第二胶底板，所述的第一胶底板和第二胶底板间设置有多个气囊间隔，所述的

第二胶底板上设置有若干具有空腔的凸起部，各凸起部之间在底部有通腔联通，所述凸起

部的底部为具有多层褶皱的膨出部。

4.基于上述任意一项权利要求所述的智能立体车库系统实现智能泊车的方法，其特征

在于，包括以下步骤：

a、先将车辆承托板铺设在第二转轮上方，再将车辆开上车辆承托板后停稳；

b、启动升降装置将车缓缓升起，直至导通座与插接部导通，系统发出升降装置停止和

驱动第一转轴和第二转轴的电机同时启动并往内侧转动的指令；

c、车辆承托板受第二转轮驱动而缓缓向内滑行，从而将车辆承托板推向第一转轮继续

滑行；

d、红外发射阵列与红外接收阵列启动，当车辆承托板某一侧运行过快而阻挡对应的红

外接收管接收信号时，系统判断该侧的车辆承托板运行过快并发出指令驱动对侧液压器工

作，届时液压器伸出推杆将该侧的车辆承托板前推，当系统检测到红外接收阵列的接收正

常，发出指令停止液压器工作；

e、车辆承托板到达车库本体的指定位置后，系统控制电机停止驱动，届时系统控制气

缸将锁棒伸出并穿进套环内，防止车辆承托板外滑，同时控制升降装置下降复位。
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一种智能立体车库系统及其实现智能泊车的方法

技术领域

[0001] 本发明涉及智能泊车的技术领域，尤指一种智能立体车库系统及其实现智能泊车

的方法。

背景技术

[0002] 随着车辆的日益增多，停车难的问题就日渐凸显，传统的停车场不仅占地面积大，

还需要在车位之间预留开门以及人行的空间，显然对本来就紧张的车位更是雪上加霜；然

而立体停车库作为城市的空间节能者，受到许多投资者的青睐，立体停车库作为一种新型

的停车方式，比普通的平面车位可以存放更多车辆，同时立体停车又节约用地，占地面积

少，造价成本低等众多优势而受到城市道路管理者的青睐，然而这种立体车库在泊车方面

仍然存在着车库结构复杂，存取速度慢且车辆移位入出库不平稳的技术问题。

发明内容

[0003] 为了解决上述技术缺陷，本发明的目的在于提供了一种智能立体车库系统，该立

体车库系统不仅结构简单，且车辆存取速度快，还能在移位入库时保证车辆的平稳、安全。

[0004] 为了实现上述目的之一，本发明提供一种智能立体车库系统，包括：车库本体、受

系统控制的升降装置，车库本体内安装有第一支撑架，在第一支撑架上安装有受电机驱动

的若干第一转轴，在第一转轴上套设有若干随第一转轴旋转的第一转轮；在升降装置上安

装有第二支撑架，在第二支撑架上安装有受电机驱动的若干第二转轴，在第二转轴上套设

有若干随第二转轴旋转的第二转轮，在第二转轮上方铺设有车辆承托板；在第一支撑架外

侧设置有导通座，该导通座具有插槽，所述第二支撑架上设置有嵌入插槽并与其电联导通

的插接部,所述的插槽内还设有缓冲弹性体。

[0005] 本发明的智能立体车库系统运行原理是：将先将车辆承托板铺设在第二转轮上

方，再将车辆开上车辆承托板后停稳；启动升降装置将车缓缓升起，直至导通座与插接部导

通，系统发出升降装置停止和驱动第一转轴和第二转轴的电机同时启动并往内侧转动的指

令；车辆承托板受第二转轮驱动而缓缓向内滑行从而将车辆承托板推向第一转轮继续滑

行；车辆承托板进入车库本体内并到达指定位置后，系统控制电机停止驱动，同时升降装置

下降复位。取车时与泊车操作相反即可，在这不在赘述。由于采用上述的技术方案，该立体

车库系统不仅结构简单，车辆存取速度快，还能在移位出入库时平稳、安全。

[0006] 为了更好的实现发明目的，本发明还具有以下更优的方案实现：

[0007] 在一些实施方式中，由于车辆各部重量不一致，为了使得车辆承托板运行速度平

稳，不发生倾斜而导致卡板的现象，在第一支撑架上还设置有用于监控车辆承托板运行的

纠偏装置。该纠偏装置包括设置在两第一转轴之间两侧的红外发射阵列及安装在车库本体

上方与红外发射阵列相应的红外接收阵列及控制系统，受系统控制并安装在第一支撑架两

端的调速装置。该调速装置包括安装在第一支撑架两端的液压器及设置在液压器上的推杆

和设置在该推杆前端用于卡接车辆承托板的卡块。
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[0008] 在一些实施方式中，为了让车辆承托板停稳后不向外滑动，杜绝车辆随车辆承托

板划出掉落的风险，在车辆承托板上设置有套环，同时在第一支撑架外侧设置有气缸，该气

缸连接有可在套环内滑动的锁棒，将车辆承托板牢牢锁定，保证车辆安全。

[0009] 在一些实施方式中，为了防止因机械故障，造成车辆与车库本体侧壁发生碰撞的

事故，故在车库本体侧壁上设置有防止车辆碰撞的防撞装置。该防撞装置包括第一胶底板

和第二胶底板，所述的第一胶底板和第二胶底板之间设置有多个气囊间隔，所述的第二胶

底板上设置有若干具有空腔的凸起部，各凸起部之间在底部有通腔联通，在凸起部的底部

为具有多层褶皱的膨出部。

[0010] 本发明还提供是一种智能立体车库系统实现智能泊车的方法，包括以下步骤：a、

将先将车辆承托板铺设在第二转轮上方，再将车辆开上车辆承托板后停稳；b、启动升降装

置将车缓缓升起，直至导通座与插接部导通，系统发出升降装置停止和驱动第一转轴和第

二转轴的电机同时启动并往内侧转动的指令；c、车辆承托板受第二转轮驱动而缓缓向内滑

行从而将车辆承托板推向第一转轮继续滑行；d、红外发射阵列与红外接收阵列启动，当车

辆承托板某一侧运行过快而阻挡对应的红外接收管接收信号，届时系统判断该侧车辆承托

板运行过快并发出指令驱动对侧的液压器工作将，液压器伸出推杆将该侧的车辆承托板前

推，当系统检测到红外接收阵列的接收正常，发出指令停止液压器工作；e、车辆承托板到达

指定位置后，系统控制电机停止驱动，届时系统控制气缸将锁棒伸出并穿进套环内，防止车

辆承托板外滑，同时升降装置下降复位。

附图说明

[0011] 图1是实施例智能立体车库系统的结构示意图；

[0012] 图2是实施例第一支撑架的立体结构示意图；

[0013] 图3是实施例第一支撑架的另一立体结构示意图；

[0014] 图4是实施例第二支撑架的立体结构示意图；

[0015] 图5是实施例第二支撑架的另一立体结构示意图；

[0016] 图6是实施例防撞装置的结构示意图。

具体实施方式

[0017] 下面结合实施例对本发明作进一步地详细说明，以使得本领域技术人员更好的理

解本发明的具体方案：

[0018] 如图1‑6所示，本发明提供的一种智能立体车库系统，包括：具有多层结构立体的

车库本体1，在车库本体1内安装第一支撑架11，在第一支撑架11上安装受电机12驱动的若

干第一转轴13，在第一转轴13上套设有若干随第一转轴13旋转的第一转轮14；在第一支撑

架11外侧设置有导通座15，该导通座15具有插槽151，在插槽26内还设有缓冲弹性体152。升

降装置2包括底架、液压升降杆、面板，在面板上安装有第二支撑架21，在第二支撑架21上安

装有受电机22驱动的若干第二转轴23，在第二转轴23上套设有若干随第二转轴23旋转的第

二转轮24，在第二转轮24上方铺设有车辆承托板3；在第二支撑架21上设置有嵌入插槽151

并与其电联导通的插接部26。在两第一转轴13之间安装有红外发射阵列4及安装在车库本

体1上方与红外发射阵列4相应的红外接收阵列41及控制系统，受系统控制并安装在第一支
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撑架11两端的调速装置，该调速装置包括安装在第一支撑架11两端的液压器27及设置在液

压器27上的推杆28和设置在该推杆28前端用于卡接车辆承托板3的卡块29。在车辆承托板3

上设置有套环31，同时在第一支撑架11外侧设置有气缸5，该气缸5连接有可在套环31内滑

动的锁棒51，将车辆承托板3牢牢锁定以保证车辆安全。

[0019] 本发明的原理是这样的，将先将车辆承托板3铺设在第二转轮24上方，再将车辆开

上车辆承托板3后停稳；在启动升降装置2将车缓缓升起，插接部26缓慢的嵌入插槽151内抵

接到弹性体152，直至导通座15上的与插接部26电导通，该系统发出升降装置2停止和电机

12、22同时启动并往车库本体1内侧转动的指令；车辆承托板3受第二转轮24驱动而缓缓向

内滑行从而将车辆承托板3推向第一转轮14上继续滑行；届时红外发射阵列4与红外接收阵

列41启动，当车辆承托板3某一侧运行过快而阻挡对应的红外接收管41接收信号，届时系统

判断该侧车辆承托板3运行过快并发出指令驱动对侧的液压器27工作将，液压器27伸出推

杆28后卡块29卡住车辆承托板3后将该侧的车辆承托板3前推，当系统检测到红外接收阵列

41的接收正常，发出指令停止液压器27工作；最终车辆承托板3到达指定位置后，系统控制

电机12、22停止运行，届时系统控制气缸5将锁棒51伸出并穿进套环31内，防止车辆承托板3

外滑，同时升降装置下降复位。

[0020] 在一些实施方式中，为了防止因机械故障，造成车辆与车库本体1侧壁发生碰撞的

事故，在车库本体1侧壁上设置有防止车辆碰撞的防撞装置6。该防撞装置6包括第一底胶板

61和第二胶底板62，在第一胶底板61和第二胶底板62之间设置有多个气囊63间隔，在第二

胶底板62上设置有若干具有空腔66的凸起部64，各凸起部64之间在底部有通腔联通，在凸

起部64的底部为具有多层褶皱的膨出部65当车辆车库本体1侧壁发生碰撞时，车辆首先与

凸起部64接触，凸起部64受挤压后气体通过空腔66分散的个凸起部64内形成第一道缓冲

层，若撞击力度较大时撞击力会传到膨出部65内形成第一道缓冲层，能有效的避免车体受

损。

[0021] 以上所述的仅是本发明的一些实施方式。对于本领域的普通技术人员来说，在不

脱离本申请创造构思的前提下，还可以做出若干变形和改进，这些都属于本发明的保护范

围。
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图1
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图2

图3
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图4

图5
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图6
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