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Machine-outil électrique a main notamment trongonneuse, scie circulaire.

@ a) Machine-outil électrique a main notamment trongon-
néuse, scie circulaire,

b) caractérisée en ce que l'organe de blocage (27) de la
broche est formé par au moins une cavité (28) logée radia-
lement dans la bride de serrage (19) et 'organe de blocage

(26) du c6té du boitier est formé par une came d’accro-
chage (32) pénétrant dans la cavité (28).
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« Machine-outil électrique & main notamment trongonneuse,
scie circulaire ».

La présente invention concerne une machine-
outil électrique a main comprenant un boitier de machine
avec en saillie de celui-ci une broche d’entrainement en-
trainée par un moteur électrique pour entrainer un outil
tournant, et qui porte solidairement en rotation 1’outil
tournant par l’intermédiaire d’un dispositif de serrage re-
1ié 3 la broche de serrage comprenant une bride de serrage
montée sur 1l’extrémité en saillie de la Dbroche
d’entrainement d’une maniére solidaire en rotation et sans
coulissement radial et axial, pour servir d’appui et/ou de
réception a l‘’outil tournant et un écrou vissé sur le seg-
ment fileté de l’extrémité en saillie, pour presser l’outil
tournant par une liaison par la force contre la bride de
serrage, ainsi qu’un moyen de blocage de broche actionné
manuellement pour bloquer la broche en rotation lorsqu’on
change 1l’outil tournant, ce moyen comprenant deux organes
de blocage qui peuvent étre mis en prise l’un avec 1l’autre
et dont l’un est fixe par rapport au boitier et 1l’autre
fixe par rapport a la broche.

Pour changer 1’outil rotatif, c’est-a-dire pour
son montage ou son enlévement de la broche d’entrainement,
il faut serrer ou desserrer 1l’écrou de serrage et pour cela
la broche d’entrainement doit étre bloquée en rotation. Sur
les anciennes machines-outils 3 main, la partie en saillie
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de la broche d’entrainement comportait des surfaces planes
diamétralement opposées pour placer un outil par exemple
une clé, permettant de bloquer la broche d’entrainement.

Pour bloquer la broche d’entrainement sans uti-
liser d’outil, une machine-outil manuelle, connue corres-
pondant au type défini ci-dessus (DE 41 00 412 Al) comporte
un blocage de broche avec un disque & rainure solidaire en
rotation de 1l’axe de sortie du moteur électrique et ayant
deux rainures d’accrochage diamétrales et une tige
d’accrochage qui peut se glisser dans les rainures en agis-
sant contre un ressort de rappel. Pour verrouiller la bro-
che d’entrainement, la tige d’accrochage s’enfonce soit en
poussant a la main un bouton qui dépasse du corps de la ma-
chine ou encore lorsqu’on dépose la machine-outil & main
sur une surface d’appui prévue a cet effet dans le boitier
de la machine pour étre actionné par un poussoir ; celui-ci
est en saillie de la surface d’appui et lorsqu’on pose la
machine, il se glisse dans le corps de la machine. Dans les
deux cas, la tige d’accrochage vient prendre dans 1l’une des
rainures d’accrochage du disque a rainures et bloque en ro-
tation 1’arbre d’entrainement du moteur électrique et ainsi
la broche d’entrainement par 1’intermédiaire du réducteur.

Cette solution sans conteste élégante sur le
plan constructif pour bloquer une broche d’outil, sans ou-
til et de maniére facile & utiliser, a l’inconvénient de
nécessiter d’une part une étanchéité contre les agents lu-
brifiants & cause de son montage dans le corps de la ma-
chine et d’autre part cette solution entraine des colts de
fabrication supplémentaires non négligeables & cause de
nombreuses opérations d’usinage et de montage.

La présente invention a pour but de remédier a
ces inconvénients et concerne a cet effet un machine-outil
électrique, manuelle selon le type défini ci-dessus, carac-
térisée en ce que l’'organe de blocage de la broche est réa-

lisé extérieurement sur la bride de serrage et en ce que
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l’organe de blocage solidaire du boitier est monté sur un
levier @ main porté de maniére pivotante sur le boitier de
machine autour d’un axe de pivotement dirigé transversale-
ment & l’axe de la broche.

Cette machine selon 1l’invention offre 1l’avan-
tage d’une construction trés simple pour le moyen de blo-
cage de la broche ; ce moyen se trouve a l’extérieur du
corps de la machine et ne crée aucun probléme d’étanchéité
supplémentaire. Le levier a4 main est une piéce peu cod-
teuse, non usinée qui se monte facilement a un endroit er-
gonomique du corps de la machine et qui ne géne pas
lorsqu’on utilise la machine. Pendant que 1l’on desserre ou
que l’on serre 1l’écrou, il faut actionner le levier et le
maintenir en position active. Lorsqu’on libére le levier,
il revient de préférence automatiquement ce qui libére au-
tomatiquement et de maniére fiable le blocage de la broche
lorsqu’on libére le levier.

Suivant une autre caractéristique de 1’inven-
tion, un grand nombre de cavités radiales qui sont prévues
de préférence avec une répartition équiangulaire, les unes
derriére les autres sur toute la périphérie de la bride de
serrage.

Une solution particuliérement avantageuse sur
le plan de la fabrication pour le blocage de la broche con-
siste a former 1l’organe de blocage du coété de la broche par
un ensemble de cavités radiales qui sont réparties de pré-
férence de maniére équiangulaire l’une derriére l’autre sur
toute la périphérie de la bride de serrage et dont la pro-
fondeur radiale est constituée par une denture extérieure
sur la bride de serrage.

L’organe de blocage du cdté du levier formé par
une came d’accrochage qui dans le cas d’une denture exté-
rieure est constitué par le segment d’extrémité de 1l’un des
bras du levier manuel & deux bras et peut venir prendre par

une liaison par la forme dans les intervalles des dents de
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la denture extérieure. Le second bras de levier constitue
la piéce de manoeuvre du levier a main pour le basculer
contre la force d’un ressort de rappel. La réalisation de
1’organe de blocage du cdté de la broche par la denture ex-
térieure sur la bride de serrage offre non seulement
l’avantage d’une fabrication simple, mais également celui
de bloquer solidairement en rotation la broche dans prati-
quement n’importe quelle position de rotation.

Selon un mode de réalisation préférentiel de
1l’invention, le boitier de la machine présente un col de
palier recevant un palier avec une surface de serrage annu-
laire extérieur pour une coiffe qui recouvre 1l’outil. Le
col du palier comporte une cavité s’étendant dans la direc-
tion axiale et qui est ouverte vers la face frontale du col
tournée vers la broche d’entrainement en saillie. Le levier
4 main est monté avec son axe de pivotement dans la cavité
pour étre en saillie de la cavité par le bras de levier
formant la came d’accrochage a l’extrémité frontale du col
de palier.

Si selon un autre mode de réalisation de
l’invention, en plus le col de palier est réalisé sous la
forme d’une piéce séparée en matiére plastique solidaire du
corps de la machine, on arrive globalement a& un montage peu
coliteux et permettant un montage rapide du palier du levier
sur le corps de la machine.

Dessins:

La présente invention sera décrite ci-aprés a
l’aide d’un exemple de réalisation représenté schématique-
ment aux dessins annexés dans lesquels:

La figure 1 montre une coupe partielle d’une
partie d’une trongonneuse selon la ligne I-I de la figure
2.

La figure 2 montre un détail en vue de dessus
de la tronconneuse vu dans la direction de la fléche II a
la figure 1, le disque ayant été enlevé.
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Description de 1’exemple de réalisation:

La tronconneuse ou meuleuse d’angle représentée
partiellement en coupe d la figure 1 et en vue de dessous &
la figure 2 et qui constitue un exemple de machine-outil
électrique manuelle, comprend un corps ou boitier de ma-
chine 10 qui loge un moteur électrique dont la figure 1 ne
montre que l’arbre de sortie 11 ; ce boitier loge également
un réducteur 12 et une broche d’entrainement 13. La broche
d’entrainement 13 est guidée dans un palier a billes 14 et
un palier & aiguilles 15 ; ces deux paliers sont des pa-
liers radiaux ; le palier 3 aiguilles 15 est logé dans le
boitier 10 de la machine et le palier & billes 14 dans un
col de palier 16 en matiére plastique. Ce dernier est relié
solidairement au boitier 10 de la machine.

La broche 13 est en saillie du col de palier 16
et recoit dans un dispositif de serrage 17 monté sur
1’extrémité en saillie 131, un outil rotatif 18 par exemple
un disque de trongonnage ou de meulage. Le dispositif de
serrage 17 comprend une bride de serrage 19 montée sur
1’extrémité en saillie 131 de la broche d’entrainement 13
en étant relide A celle-ci de maniére solidaire en rotation
et sans pouvoir se déplacer radialement et axialement ; le
dispositif de serrage comprend également un écrou 20 qui
est vissé sur un segment fileté 21 de 1l’extrémité en
saillie 131. L‘outil de rotation 18 se monte par un trou de
centrage 22, central sur un téton de réception 23 réalisé
sur la face frontale de la bride de serrage 19, avec une
liaison par la forme ; 1l’écrou 20 presse l’outil par une
liaison par la force contre la surface frontale annulaire
191 de la bride de serrage 19. Le cas échéant, on peut pré-
voir une rondelle de serrage 24 entre l’écrou de serrage 20
et l’outil rotatif 18 en forme de disque.

Pour serrer ou desserrer 1l‘écrou 20, il faut
bloquer en rotation la broche d’entrainement 13. Pour cela
il est prévu un moyen de blocage de broche 25 qui lorsqu’il
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est actionné bloque la broche 13 solidairement en rotation
au boitier 10 de la machine. Pour cela le moyen de blocage
de broche 25 comporte deux organes de blocage 26, 27 que
l1’on peut mettre en prise ; 1l’organe de blocage 26 est so-
lidaire du boitier et l’organe de blocage 27 est fixé a 1la
broche. L’organe de blocage 27 de la broche est réalisé ex-
térieurement sur la bride de serrage 19 sous la forme de
cavités radiales 28 alors que l’organe de blocage 26 du co-
té du boitier est monté sur un levier 29 monté pivotant sur
le boitier 10 autour d’un axe de pivotement 30 dirigé
transversalement par rapport a l’axe de la broche. Les ca-
vités 28 sont décalées de maniére équiangulaire 1l’une der-
riére 1l’autre sur toute la périphérie de la bride de
serrage 19 et sont fabriquées sous la forme d’une denture
extérieure 31 sur la bride de serrage 19. Les cavités 28
correspondent aux intervalles des dents. L’organe de blo-
cage 26 du boitier, sur le levier 29 est constitué par une
came d’accrochage 32 qui pénétre par une liaison par la
forme dans l‘une des cavités 28 de la denture extérieure
31.

L’extrémité de la came de blocage 32 porte une
surface inclinée 39 qui sert de surface repoussoir au cas
ol le dispositif de blocage de la broche était actionné ac-
cidentellement. On évite ainsi tout blocage accidentel de
la broche d’entrainement 13 car la came d’accrochage 32 ne
peut pénétrer dans les cavités 28 aussi longtemps que la
broche 13 tourne.

Le levier a main 29 est a deux bras ; le bras
291 comporte une surface d’actionnement 33 pour basculer le
levier 29 contre la force d’un ressort de rappel 34 ;
1l’autre bras 292 du levier porte la came d’accrochage 32.

Comme le montrent les figures 1 et 2, la came
d’accrochage 32 est formée directement par le segment
d’extrémité du bras de levier 292 qui bascule pratiquement
sans jeu, dans la direction de rotation, dans les cavités
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28 entre les dents de la denture extérieure 31. Le levier
a main 29 est formé pour que le bras de levier 291, partant
de 1l’axe de pivotement 30 s’étende tout d’abord sensible-
ment a 1l’équerre par rapport au bras de levier 292 puis
soit recourbé sensiblement & 90° et soit paralléle au bras
de levier 292. Le levier a main 29 est une piéce injectée,
non usinée.

Pour le montage pivotant du levier 29 sur le
boitier 10 de la machine, le col de palier 16 présente un
cavité 35 s’étendant dans la direction axiale et qui est
ouverte en direction de la face frontale 161 du col de pa-
lier 16, tournée vers l’extrémité en saillie de la broche
13. Le levier 29 est placé dans la cavité 35 en étant fixé
par l’axe de pivotement 30 au col de palier 16 pour que le
segment d’'extrémité du bras de levier 292 qui forme la came
d’accrochage 32 soit en saillie de la cavité 35. Le ressort
de rappel 34 est un ressort lame maintenu dans une poche 36
du col de palier 16 et qui s’appuie contre le bras de le-
vier 292 en appliquant celui-ci contre la paroi intérieure
de la cavité 35. L’autre bras de levier 291 traverse par
son segment de bras perpendiculaire au bras de levier 292 a
travers une cavité 37 de la paroi du col de palier et son
segment de bras paralléle au bras de levier 292 est dirigé
comme l‘outil tournant 18 & l’extérieur du col de palier
16. La surface d’actionnement 33 est prévue sur le cdté ex-
térieur du segment de bras, opposée au col de palier 16
pour que 1l‘utilisateur puisse y accéder sans difficulté
avec un doigt.

Le col de palier 16 présente a l’extérieur une
surface de serrage 162, annulaire pour un cépot de protec-
tion 38 qui se monte sur le col de palier 16. Le capot de
protection 38 recouvre de maniére connue, l‘outil tournant
18 en dehors de sa zone d’action, pour éviter le contact
par l’utilisateur. Le passage 37 pour le bras de levier 291
se trouve dans la zone du col de palier qui se situe sur le
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coété de la surface de serrage 162, opposée 3 l’extrémité en
saillie 131 de la broche d’entrainement 13.

Pour changer 1l’outil tournant 18, on desserre
tout d’abord 1l‘écrou 20 a l’aide d’une clé. L‘’utilisateur
prend le bras de levier 291 avec le doigt en poussant sur
la surface de manoceuvre 33 du levier 29. Le levier 29 bas-
cule alors contre la force du ressort de rappel 34, dans le
sens opposé de celui des aiguilles d’une montre selon 1la
figure 1 ; le segment d’extrémité du bras de levier 292 qui
constitue la came d’accrochage 32 pénétre alors dans 1l’une
des cavités 28 entre les dents de la denture extérieure 31.
La bride de serrage 19 du dispositif de serrage 17 reliée
solidairement a la broche 13 bloque ainsi la broche 13 so-
lidairement en rotation par rapport au boitier 10 de la ma-
chine. Cela permet de desserrer sans difficulté 1l’écrou 20
a l’aide de la clé. Il faut un verrouillage analogue de la
broche d’entrainement 13 lorsqu’on serre l’'écrou aprés rem-
placement de 1l’outil tournant 18.
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REVENDTI ATI N S

1) Machine-outil électrique & wmain comprenant
un boitier de machine (10) avec en saillie de celui-ci une
broche d’entrainement (13) entrainée par un moteur électri-
que pour entraliner un outil tournant (18), et qui porte so-
lidairement en rotation 1‘’outil tournant (18) par
l’intermédiaire d’un dispositif de serrage (17) relié a la
broche de serrage (13) comprenant une bride de serrage (19)
montée sur l’extrémité en saillie (131) de 1la broche
d’entrainement (13) d’une maniére solidaire en rotation et
sans coulissement radial et axial, pour servir d’appui
et/ou de réception a 1l’outil tournant (18) et un écrou (20)
vissé sur le segment fileté (21) de l’extrémité en saillie
(131), pour presser l’outil tournant (18) par une liaison
par la force contre la bride de serrage (29), ainsi qu’un
moyen de blocage de broche (25) actionné manuellement pour
bloquer la broche (13) en rotation lorsqu’on change 1l’outil
tournant (18), ce moyen comprenant deux organes de blocage
(26, 27) qui peuvent étre mis en prise 1l’un avec l’autre et
dont l’un est fixe par rapport au boitier et 1l’autre fixe
par rapport 3 la broche, machine caractérisée en ce que
1’organe de blocage (27) de la broche est réalisé extérieu-
rement sur la bride de serrage (19) et en ce que 1l’organe
de blocage (26) solidaire du boitier est monté sur un le-
vier & main (29) porté de maniére pivotante sur le boitier
de machine (10) autour d’un axe de pivotement (30) dirigé
transversalement d 1’axe de la broche. :

2) Machine selon la revendication 1, caractéri-
sée en ce que l’organe de blocage (27) de la broche est
formé par au moins une cavité (28) logée radialement dans
la bride de serrage (19) et l‘organe de blocage (26) du cd-
té du boitier est formé par une came d’accrochage (32) pé-
nétrant dans la cavité (28).

3) Machine selon la revendication 1, caractéri-
sée par un grand nombre de cavités radiales (28) qui sont
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prévues de préférence avec une répartition équiangulaire,
les unes derriére les autres sur toute la périphérie de 1la
bride de serrage (19).

4) Machine selon la revendication 2 ou 3, ca-
ractérisée en ce que le levier manuel (29)est a deux bras
et l’un des bras de levier (291) porte une surface de ma-
noeuvre (33) et l’autre bras de levier (292) porte la came
d’accrochage (32).

5) Machine selon l’une des revendications 2 a
4, caractérisée en ce que le levier manuel (29) est mainte-
nu dans sa position de base par un ressort de rappel (34),
position pour laquelle sa came d’accrochage (32) est déga-
gée d’au moins une cavité (28) de la bride de serrage (19).

6) Machine selon la revendication 4 ou 5, ca-
ractérisée en ce que son boitier (10) comporte un col de
palier (16) recevant dans un palier (14) 1la broche
d’entrainement (13) avec une surface de serrage (162) annu-
laire, extérieure pour un capot de protection (38), et dans
le col de palier (16), se trouve une cavité (35) qui
s’étend dans la direction axiale, cette cavité étant ou-
verte vers la face frontale (161) du col de palier (16),
tournée vers l’extrémité en saillie (131) de la broche
d’entrainement (13), le levier manuel (29) étant monté avec
son axe de pivotement (30) dans la cavité (35) pour qu’il
soit en saillie de la cavité (35) par son bras de levier
(292) portant la came d’accrochage (32), au niveau de la
face frontale (161) du col de palier (16).

7) Machine selon la revendication 6, caractéri-
sée en ce que la zone du col de palier qui se trouve du co-
té de la surface de serrage (162) opposée a l’extrémité en
saillie (131) de la broche d’entrainement (13), la paroi du
col de palier présente un passage (37), radial débouchant
dans la cavité (35) et le levier manuel (29) vient en
saillie par son bras de levier (291) portant la surface de
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manoeuvre (33), dans le passage (37) a travers le col de
palier (16).

8) Machine selon la revendication 7 caractéri-
sée en ce que le bras de levier (291) portant la surface de
manoeuvre (33) s’étend tout d’'abord perpendiculairement a
l’autre bras de levier (292) portant la came d’accrochage
(32) et aprés sa sortie du passage (37) pour étre recourbé
sensiblement & 90° dans la paroi du col de palier pour
qu’‘un segment de bras de levier qui porte 1la surface
d’actionnement (33) passe a distance de la surface de ser-
rage (162) sensiblement parallélement a l’autre bras de le-
vier (292).

9) Machine selon 1l’une des revendications 6 a
8, caractérisée en ce que le col de palier (16) est une
piéce séparée en matiére plastique reliée solidairement au
boitier (10) de la machine.

10) Machine selon l’une des revendications 3 a
9, caractérisée en ce que les cavités radiales (28) sont
réalisées par une denture extérieure (31) de la bride de
serrage (19) et la came d’accrochage (32) est formée direc-
tement par le segment d’extrémité d’un bras de levier (292)
qui peut pénétrer essentiellement par une liaison par la
forme dans les intervalles de la denture extérieure (31).

11) Machine selon l‘une des revendications 1 &
10, caractérisée en ce que l’organe de blocage (26) du coté
du boitier, notamment la came d’accrochage (32) présente, a
son extrémité qui peut pénétrer dans la cavité (28), une
surface inclinée (39) congue en cas d‘’un actionnement acci-
dentel du moyen de blocage de broche (25).
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