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Urzadzenie do okreslania kruchosci, elastycznos$ci
i konsystencji artykuféw spozywczych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do okre$lania kruchosci, elastycznosci i konsystencii artykutéw
 spozywczych zwtaszcza do badania ciasta, pieczywa, mi¢sa, warzyw i innych przetworéw owocowo-warzywnych.

Znane penetrometry nie okreslaja pelnej struktury badanej prébki, nie wykonuja rejestracji przebiegu
badania, a tylko wskazuja stan wynikowy w danym momencie pomiarowym. .

Urzadzenie wedtug wynalazku jest pozbawione wad znanych urzadzen. Urzadzenie do okreslania kruchosci,
elastycznosci i konsystencji artykutéw spozywczych posiada amortyzator do ttumienia powrotu uktadu dyna-
mometrycznego oraz elementy do ustawienia czutosci za pomocg tacznika na dZwigniach. Urzadzenie posiada
rejestrator, ktéry za pomocs pisaka rejestruje na ta$mie przebieg pomiaru.

Przedmiot wynalazku jest przyktadowo uwidoczniony na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzgdzenie
schematycznie, fig. 2 — przyrzad wielonozowy do badania kruchofci artykutéw migkkich, fig. 3 — przyrzad do
. badania materiatéw gabczastych, fig. 4 — przyrzad do badania mas. ’

Urzadzenie sktada si¢ z korpusu 1, do ktérego zamocowany jest silnik elektryczny 2, napedzajgcy za
pomocy két zgbatych 3, 4, 5 i 6 sSrubg 7 osadzona obrotowo ”tulei 8, na ktodrej suwliwie zamocowany jest
zesp6l napedowy 9. Sruba 7 napedza zespét napedowy 9 za pomoca nakretki segmentowej 10 zakleszczonej
tulejkg 11 isprezyna 12. Do regulacji czasu wytaczania stuzy wkret 13 umieszczony w gérnej czeéci tulejki 11.
Zesp6t napedowy 9 stuzy do umocowania i napgdzania widetek 14 lub grzebienia 15, grzybka 16 czy tez tloka
17. Widetki wspdipracujg z umocowanym do zespotu dynamometrycznego nozem 18. Do zespotu dynamome-
trycznego moga by¢é umocowane inne analogiczne czeéci sktadowe wymienionych przyrzagdéw, na przyktad
zesp6t nozy 19, ptytka 20 lub cylinder 21. » _

Zesp6t dynamometryczny skiada si¢ z dynamometru 22 umocowanego za pomocg pretéw 23 do korpusu
1. Cigglo dynamometru 22 potgczone jest zdzwignig 24 ktéra za pomocy }acznika 25 potgczona jest z dZwignig
26. Dzwignia 26 stanowi réwniez ramig¢ pisaka 27 wspStpracujacego z rejestratorem 28, a ponadto wyposazona .
jest w ciggno 29, ktére stuzy do podwieszania czg¢sci sktadowych przyrzadéw do dokonywania préb. Do dZwigni
26 przymocowany jest ttok amortyzatora 37 umocowanego do korpusu 1.
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~ Przyrzad wielonozny sktada si¢ z zespotu nozy 19 potyczonych wahliwie za pomocy sworznia 30. Zesp6t
nozny 19 sktadajacy sie z nozy krotkich 31 odpowiadajacych ksztattem czesci roboczej noza 18 wspdtpracuje
z grzebieniem 15. Przedstawiony na fig. 3 przyrzad do badania materiatéw gabczastych sktada si¢ z umocowane;j
do ciegna 29, za pomocy sworznia 32 ptytki 20 i wspdtpracujacego z nig grzybka 16 umocowanego za pomocy
tacznika 33 do zespotu napgdowego 9. Przedstawiony na fig. 4 przyrzad do badania nas sktada sie z cylindra 21
umocowanego do ciggna 29 za pomocg acznika 34 i sworznia 32. Cylinder 21 posiada w dolnej czesci otwér
kalibrowany 35. W cylindrze 21 znajduje si¢ tlok 17 przymocowany do zespotu napgdowego 9 za pomoca
1acznika 36.

Dziatanie urzadzenia wedtug wynalazku polega na odpowiednim nastawieniu fgcznika 25, w zaleznosci od
przewidy wanej twardosci analizowanej prébki oraz od typu wymiennego przyrzadu ustawia si¢ wartosé przektad-
ni, np. 2:1; 1:1;lub 1:2. Nastepnie naktada si¢ analizowana probke migdzy n6z 18 a widetki 14, po czym witacza
si¢ silnik. « ‘

Silnik 2 za posrednictwem przektadni redukcyjnej sktadajacej si¢ z kot zgbatych 3, 4, 5 i 6 napedza srubg
7, na ktdrej zacisnigta jest nakretka segmentowa 10 powodujaca ruch posuwisty zespotu napedowego 9 i umoco-
wanych do niego widetek 14. Ruch posuwisty widetek 14 powoduje scinanie prébki, np. nozem 18, co powoduje
wychylenie uktadu dynamometrycznego wspéimiernie do wystepujacych obciazeri. Wychylenie to jest mozliwe
do odczytania bezposrednio na dynamometrze 22, a jego charakterystyka zanotowana jest za pomocg pisaka 17
na tasmie rejestratora 28. Gwattownos¢ powrotu uktadu dynamometrycznego po zerwaniu prébki do pozycji
wyjsciowej ttumiona jest za pomoca amortyzatora 37, co zabezpiecza przed uszkodzeniem uktadu i wykresu.
Wytgczenie ruchu zespotu napedowego odbywa si¢ samoczynnie w momencie kiedy wkret 13 oprze si¢ o Srube
7, co powoduje pokonanie oporu sprezyny 12 i uniesienje tulejki 11. Czynno$¢ ta powoduje odblokowanie
nakretki segmentowej 10 i roztaczenie jej od sruby 7.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie do okreslania kruchosci, elastycznosci i konsystencji artykutéw spozywczych, wyposazone
wdynamometr, znamienne ty m, Ze posiada dZwigni¢ (24), ktéra potaczona jest elastycznie z dynamome-
trem, amortyzatorem (34) dZwignig (26) stanowiaca rami¢ pisaka (27) wspotpracujacego z rejestratorem (28)
i elastycznie zawieszonym wymiennym czujnikiem.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne ty m, Ze wymienny czujnik sktada si¢ z zespotu nozy
(19) wspSipracujacych z grzybkiem (15).

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Zze wymienny czujnik sktada si¢ z zawieszonej
elastycznie plytki (20) wspdéipracujacej z grzybkiem (16).

4. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze wymienny czujnik sktada si¢ z cylindra (21)
z otworem (35) wsp6tpracujacego z ttokiem (17).
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