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Vyndlez sa tyka rota&ného %fabu urfeného najm# pre orientdciu vykovkov diskovych matic
automobilov, za dfelom automatickéhe plnegia spddovych zdsobnikov viacndsobnych obribacich au-
tomatov, ' -

I ked sd zndme rdzue spdsoby orientdcie vykovkov, z ddvodov nevhodného tafiska, znalnej
hmotnosti a tvaru vykovku diskovej matice, nepodarilo sa doteraz vyrie§it spofahlivo jeho
orientdciu a preto sa u viacﬁésdbnidh automatov vykondva nakladanie tychto wykovkov do spddo-
vych zdsobnikov ruéne. )

Nedostatky doteraz zndmych spdsobov orientdcie vykovkov odétraﬁuje rotalny £Iab podla
vyndlezu, ktdrého jednoduchéd koncepeia zaruluje spolahlivé crientdciu vikovkov diskovych ma-
tic podla Hesthranu a valcovej hlavy. .

Podstata vyndlezu spoliva v tom, Ze dva hriadele sid opatrené nidhonom pre ich sdihlasné
otdfanie jednym smerom a navzdjom si usporiadané ako vodiaca drdZka, zodpovedajica posuvnéuu
uloZeniu dvoch ranobeénich ploch #esthranu vykovku, prifom jedno Selo dr¥iaka je op;trené )
vybranim a na vySiie peloZenom konci oboch hriadelov je upraveny privodny #lab.

Pokrok a vyhody rota&ného. #labu podla vyndlezu spolivaji hlavne v tom, Ze jednoduchym
splsobom zarufuje spolahlivd orientdciu vfkovkov diskovych matic za najkratii Zas.

Priklad vyhotovenia je zndzorneny na vykrese, na ktorom je na obr. 1 nakresleny nérys,
na obr. 2 rez podla Ziary A-A 2z obr. 1, na obr. 3 rez podla &iary B-B z obr. 1, na obr. 4
rez podla Ciary C~C z obr. 1 a na obr. 5 rez podia &iary D-D z obr. 1. '

Hlavné lasti rotalného %labu podla vyndlezu sd: drZiak 17 s Eg}ami 20, 23, hriadele 3,
27, ndhonové ozubené kolo 19, privodny vodiaci %lab 10 a nenakreslend prevodovka elektromo-
tora, hydromotor, alebo iné ndhonové zariadenie. Dva hriadele 3, 7 sd opatrené ndhonom pre
ich sthlasné otdlanie jednym smerom a navzdjom sd spolu usporiadané ako vodiaca drdika 11,
zodpovedajﬁcé posuvnému uloZeniu dvoch rowvmnobeZnych pldch 2 Sesthranu 8 vykovku 1, prilom jed=

no felo 23 drZiaka 17 je opatrené vybranim 24 a na vy$fie poloZenom konci oboch hriadelov
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i, 71 je upraveny privodny vodiaci %Ilab lg.‘Funkcia rotainého Zlabu podla vyndlezu je nasle=
dovnd: - I )

Osadeny hriadel 14 pripojeny na nenakreslené ndhonové zariadenie, oté¥a prostrednictvom
ndhonového ozubeného kola 19 upevneného na &ele 20 a ozubenia“ 13 obe hriadele 3, 7 smerom 26.
Vykovky 1 diskovych matic usmernené nQSikmenim privodnym vodiacim ¥Yabom 10 tak, Ze valcovd hla-
va 4 je vpredu alebo vzadu..posdvﬁjd sa smerom 9 do vodiacej drdZky 11, vytvorenej dvomi
otdfajicimi sa hriadeImi 3, 7 jednym smerom 26, ktoré uvedd aj vykovky 1 diskovych matic do
rotdcie druhym smerom 25. Akondhle sd dve rovnobeiné plochy 2 Zesthranu 8 rotujiceho vykovku
1 diskovej matice zhodné s vodiacou dréd¥kou 11 vytvorenou rotujdcimi hriadeImi 3, 7, potom -
Zestnran 8 svojimi rovnobeZnymi plochami 2 zapadne smerom 18, 22 do tejto vodiacej drdZky 11
a vykovok | diskovej matice jerrientovani tym, %e dve rovnebeiné plochy 2 jeho Zesthranu 8
sl zavedené vo vodiacej drdike 11 a dalej tym, Ze je zaveseny na hriadeloch 3, 7 za valcovd
hlavu 4, a posivany smerom 21, pridom takto orientované vykovky 1 diskovych matic md%u byt
zavedené pomocnym spojovacim Zlabom 12 cez nenakreslené kontrolné zariadenie a rozdeloval
uZ priamo do spddovych zdsobnikov viacnisobného obrdbacieho automatu. Sklon dr¥iaka 17 sme-
rom 9 ako aj volba kombindeie hriadelov 3, 7 je zivisld na druhu &i velkosti vfkouvkov 1 disko~
. vych matic a po¥adovanej rychlosti orientdcie. Pri pouZiti hriadefov 3, 7 s hladkou valcovou
plochou 15 musi mat drZiak 17 dostatofne velky sklon smerom 9. Ked sdi oba hriadele 3, 7
opatrené vodiacou skrutkovnicou 5, potom sd vykovky 1 diskovych matic posdvané smerom 21
touto vodiacou skrutkovnicou 5, pri&om rfchlost posuvu smerom 21 bude z4vislé na stipani
vodiacej skrutkovnice 5 a obrdtkach hriadelov 3y 7. Pri poufiti jedného hriadela 7
s pozdIlZnym rihovanim'lﬁ z2vy8i sa dfinnost prenosu kritiaceho momentu z hriadela 7 na nezorien-
tovany vykovok 1 diskovej matice a orientovany vykovok 1 diskovej matice je si¥asne uvedeny
do jemnej vibrécie. Do privodného vodiaceho Zlabu 10, ktory sa pohybuje v smeroch 6,sd vykov- -
ky 1 diskovych matic privddzané zo spolofnej ndsypky nenakreslenym vyndSacim dopravaikom.

Rota&ny ZIiab podla vyndlezu je moZné okrem vykovkov diskovych matic automobilov hospoddr-
ne yyuiit aj pre in% podobné vykovky v sériovej a hromadnej vyrobe.

PREDMET VYNALEZU

Rotafny Zlab, urdeny najmi pre orientdciu vykovkov diskovych matic aﬁtomobilov,*s otolne
uloZenymi hriadelmi v &eldcn na¥ikmeného drZiaka, vyznadeny .tym, %e dva hriadele /3, 7/ si
opatrenéd ndhonom pre ich sihlasné otddanie jednym smerom a navzdjom sd spolu usporiadané ako
vodiaca drdZka /11/, zodpovedajica posuvnému uloZeniu dvoch rovnobeZnych pldch /2/ Eesthranu
/8/ vykovku /1/, prifom jedno Zelo /23/ drZiaka /17/ je opatrené vybranim /24/ a na vyiiie
poloZfenom konci oboch hriadelov./3, 7/ je upraveny privodny vodiaci %lab /10/.
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