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Zap()]em pro i‘lzem automatického cyklu
jé uréeno predevdim pro obrabé&ci linky se-
stavené z nékolLka v1ceuce10vych obrabé-
cmh center.

‘P¥edm&tné zapojeni je v. hlavnich rysech
povedeno tak, Ze na ovlddaci gdst automa-
tické o-brabé‘ci linky jsou napojeny bloky lo-
gickych obvedd pro fFizeni-jednotlivych ob-
rabécich center, spojené s elektromotory,
dale blok F{zeni automatické meziopera&ni
dopravy a blok vyhodnocovédni 0vkamiit3’fch
stavil. S ovlddaci &4sti jsou rovné&Z propo-
. jeny bloky posuvnych registrii, napojenych
na bloky paméti, které jsou spojeny jed-
nak s bloky porovndvacich a vyhodnocova-
cich obvodd, jednak s bloky logickych ob-
vodt pro Fizent jednotlivych obrabécich cen-
ter; Na bloky logickych obvodli pro- Fizeni
jednotlivych obrdb&cich center a na bloky
porovndvacich a vyhodnocovacich obvodi
jsou dale napojeny bloky vyhodnocovacich
obvodd okamZitfch stavit v3ech aktivnich
uzli automatické obrabéci linky, na které
navazu]l ¢idla upinadd obrobkd, blok Fize-
ni automatické mezioperatni dopravy a me-
zioperatni dopravnik obrobkd.
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Vynélez se tyka zapojeni pro fizeni auto-
matického cyklu zejména obréb&cich linek
sestavenych z vicetdfelovych obrdbécich cen-
ter.

Automatické obrab&ci linky se sestavuji
podle poZadované technologie obrobku ob-
- vykle z jednotlivych aktivnich uzld. Pracov-
ni a pomocné jednotky jsou sestavovdny do
pracovnich stanic spojenych navzdjem me-
ziopera(‘fni dopravou obrobkil. Takto sesta-
vené obrab&ci automatické linky byly do-

© posud ]ednouﬁelovym zafizenim a jejich pfi-

padne prestavem na jiny obrobek bylo prac-
né a ¢asto i nemoZné.

Dosazeny stav vyvoje viceucelovych cen-
ter umoZiiuje zafazovat je do automatickych
obrabé&cich linek, pfipadné z t&chto center
sestavovat celé obrabéci linky.

Pro i#izeni cyklu automatickych linek se-
stavenych z vicevietenovych obrdbécich cen-
ter s automatickou vyménou olpera(‘.mch
hlav neni moZno pouZit zndmd zapojeni Fi-
dicich systémi ani primyslové vyrdbé&né fi-
dici systémy, které se pouZivaji pro fizeni
konvenénich stroj&, ani Fidici systémy, kte-
ré se pouzivaji pro samostatn® pracujici vi-
ceudelovd obrabéci centra, Tyto b&Zné& vyra-
b&né fidici systémy maji pevn& podet Iize-
nych os, nejéastéji &tyFi, zatimco u takto se-
stavenych obrdb&cich linek se jednd Casto
o n8kolik desitek Fizenych os. Zndmé Fidi-
cl systémy maji také z hlediska takovychto
obréb&cich linek maly poget pomocnych
funkcl.

VySe uvedené nedostatky odstraiiuje za-
pojeni pro fizeni automatického cyklu ze-
jména obréb#cich linek sestavenych z vice-
t&elovych obrab&cich center podle vynéle-

zu, jehoZ podstata spotivd v tom, Ze bloky .

logickych obvodi pro fizeni jednotlivych ob-
rgbsécich center, zp&tnovazebn& propojené
s ovlddaci &&sti automatické obrédb&ci lin-

ky a s elektromotory obrébécich center, jsou

zpétné pfipojeny na bloky posuvnych re-
gistrfi, pf¥ipojené na ovlddaci &&st automa-
tické obrabé&ci linky. Bloky posuvnych re-
gistri jsou dédle napojené na bloky paméti
technologickych tddajd, na které jsou piipo-
jeny bloky logickych obvodfi pro fizeni jed-
notlivfch obrébs&cich center a bloky porov-
ndvacich a vyhodnocovacich obvod{i. Bloky
logickych obvodd pro #izeni jednotliv§ch ob-
rdb&cich center jsou zpé&tnovazebn& propo-
jeny s bloky porovnédvacich a vyhodnocova-
cich obvoddl a jsou spolu s nimi zapojeny
na blok vyhodnocovacich obvodd okamZi-
tych stavil aktivnich uzlli automatické obré-
b&ci linky, zp&tn& napojeny na ovladaci
¢ast automatické obrdbé&ci linky.

Blok vyhodnocovacich obvodli okamZitych
stavil aktivnich uzlii automatické obrébé&ci
linky je propojeny s blokem Fizeni automa-
tické mezioperaéni dopravy, zp&tnovazeb-
nd spojenym jednak s ovlddaci &4sti auto-
matické obrdbéci linky, jednak s meziope-
ratnim dopravnikem obrobkfl. Meziopera&ni
dopravnik obrobkid je napojen déle na blok
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vyhodnocovacich obvoedii okamZitych stavil
aktivnich uzld automatické obré&bé&ci linky
a na &idla upina¢i obrobki, napojenych na
blok "vyhodnocovacich obvod@ okamZitych
stavil aktivnich uzlli automatické obrébéci
linky.

Zapojeni, provedené podle vynélezu, u-
moZiiuje stavebnicové FeSeni ridiciho systé-
mu automatickych obréabé&cich 'linek sesta-
venych z viceti¢elovych obrébé&cich center
podie podtu jednotlivich aktivnich uzld a
pozadované technologie a umoZiluje pri-
b&Zné sledovani a vyhodnocovédni okamZi-
tych stavli vSech aktivnich uzld obrab&ci
linky a s tim spojené pferuseni cyklu stro-
je v okamZiku, kdy stav kteréhokoliv ak-
tivniho uzlu automatické obrébéci linky ne-
odpovida stavu, ktery je poZadovan pro do-
drZeni sprdvné technologie pravé obrdb&né-
ho obrobku. To je dileZité zvl1&§t€ u rozsdh-
Iych linek, u kterych obsluha ze svého mis-
ta nemiZe dohliZet na vSechna pracovisté.

Piikladné zapojeni pro Fizeni automatic-
kého cyklu obrdb&ci linky sestavené ze tii
vicetelovych obréb&cich center, provedené
podle vynélezu, je schematicky zndzornéno
na piipojeném vykresu.

Na oviddaci &4st 1 automatické obrab&ci
linky, kterd sestdva z ovladacich a sxlovych
spinacich prvki, jake jsou tlagitka, piepi-
nate, stykafe a silovd relé apod,, umlsté-
nych jednak v ovlddacim panelu, a jednak
v rozvadsdi, jsou pfFipojeny zpétnovazebné
bloky 2 logickych obvodd pro Fizeni jed-
notlivych obrébécich center a blok 3 pro
Fizeni automatické mezioperaéni dopravy
obrobkd, ktery ¥idi i jejich polohovéni i u-
pindni v pracovnich polohdch vicetéelovych
obrdbé&cich center. Na ovlddaci &ast 1 au-
tomatické obrdbé&ci linky jsou jeSté p¥ipoje-
ny bloky 4 posuvnych registrd jednotlivgch
vicedgelovych obrdb&cich center. Na kaZdy
z blokt 4 posuvnych registri je piipojen
blok 5 paméti technologickych ddajt jako
tisla operatni hlavy nebo polohy zdsobni-.
ku operaénich hlav, otaek vietena, veli-
kosti pracovniho posuvu, hloubky vrtanych
otvorii a pracovniho cyklu p¥islusné operaé-
ni hlavy.

Udaje o ¢isle operatni hlavy, kterd mé byt
v daném pfipadé nasazena do technologic-
kého procesu jsou piivedeny z bloku 5.do
bloku 6 porovnédvacich a vyhodnocovacich
obvodi -polohy zdsobniku operaénich hlav
a udaje o odpovidajicich otdfkdch vretene,
velikosti pracovniho posuvu, hloubce vrta-
nych otvorll a odpovidajicim pracovnim cyk-
lu jsou piivedeny pfimo do bloku 2 logic-
kych obvodd pro Fizeni jednotlivich obré-
b&cich center. Blok 6 porovnédvacich a vy-
hodnocovacich obvodd je zp&tnovazebné spo-
jen s blokem 2 logickych obvod pro Fize-
ni jednotlivfch obrdbécich center a je p¥i-
pojen na blok 8 vyhodnocovacich obvodi o-
kamZitjch stavit vSech aktivnich uzll au-
tomatické obrdbéci linky. Blok 2 logickych




obvodl pro Fizeni jednotlivfch obrébécich
center je zp#étnovazebn& spojen s ovladaci
t4sti 1 automatické obrabdci linky a s e-
lektromotorem vicetdelového obrabéciho
centra a je pfipojen na blok & vyhodnoco-
vacich obvodi okamZitych stavii a na po-
suvny registr 4. Na blok & vyhodnocovacich
obvodd okamZitych stav@é jsou piipojena
viechna d¢idla 8 jednotlivych upinacddl ob-
robkfi a mezi operatniho dopravniku 18 ob-
robkid. Mezioperaéni dopravnik 16 obvodi,
¢idla 9 upinacli a blok 8 vyhodnocovacich
obvodl okamZitych stavi jsou zpétnovazeb-
né spojeny s blokem 3 Fizeni automatické
mezi operacni dopravy cobrobkil.

Sepnutim ovlddacich prvkid ovladaci ¢as-
ti 1 automatické obrab&ci linky se pfivede
nap&ti do blokl 4 posuvnych registri jed-
notlivych obrdbé&cich center. Elektricky sig-
néal pfivedeny prostfednictvim bloku 4 po-
suvového registru do bloku 5 paméti tech-
nologickych uddaji, odkud jsou pfivadény

odpovidajici tidaje o otdCkdch vietena, ve-.

likosti pracovniho posuvu, o hloubce vria-
nych otvorll a o piisludném pracoviim cyk-
Iu do bloku 2 logickych obvodil pro Fizeni
cyklu pfislusného obrédbéciho centra. Uda-
je o poloze zadsobniku opera¢nich hlav jsoa
z blcku 5 pam#ti technologickych udaji pfi-
vedeny do bloku 6 porovndvacich a vyhod-
nocovacich obvodli, ve kterém jsou porov-
ndny s ddaji o skutetné poloze zasebniku
operaénich hlav pfivedenymi do bloku 8
porovnavacich a vyhodnocovacich obvodil
z bloku 2 logickych obvodl pro Fizeni ob-
rabséciho centra. Vysledek porovnavéani je
vyhodnocen a pfiveden do bloku 2 logic-
kych obvodll pro iizeni obrdbé&ciho centra.
V piipadé, Ze skutefna poloba zasobniku
nesouhlasi s polohou prévé predtenou z pa-
mdti je vysldn elektricky signdl do bloku
2 logickych obvodil pro Fizeni pfisluSného
obrabéciho centra a aktivuje tu jeho &ast,
kterd je urcena k Fizeni zdsobniku operaé-
nich' hlav. Z této d&asti bloku 2 logickych
obvod@ pro Fizeni obrabéciho centra je pFi-
vedeno napéti na elektromotor 7 pohonu
zdsobniku operagnich hlav, umistény na
obrab&cim centru. Zasobnik opera¢nich hlav
se zafne otdCet a nezakreslené snimale po-
lohy na ném - umisténé vysilaji signédly o

poloze zé&sobniku prostredn1ctv1m blokl 2.

logickych obvodfi pro Fizeni obrdb&ciho
centra do bloku 6 porovndvacich a vyhod-
nocovacich obvodil, ve kterém jsou priib&z-
né porovnivdny s tdaji vysilanymi z bloku
5 paméti technologickych tdaj.

V okamZiku, kdy souhlasi skutetné polo-
ha zdsobniku s ddaji zapsanymi v bloku
paméti 3 technologickych tdajd je vyslan z

. tomatické obrébéci linky
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bloku & porovnédvacich a vyhodnocovacich
obvedill signdl do bloku 2 logickych obvodd
pro Fizeni obrdb&ciho centra, ve kterém je
zpracovan v povel k zgstaveni z&sobniku. Z
bloku & porovnévacich a vyhodnocovacich -
obvodl je vyslén signal o stavu a poloze za-
sobniku do bloku & vyhodnocovacich obvg-
di- ckamZitych stavd viech akiivnich nuzld
automatické obrabéci linky, kam jsou plivéa-
dény prubéZné signdly o oka”nzﬁsm stavu
viech aktivnich uzld linky.

Vysledek vyhodnoceni je pFivdad#n ve for
mé . el. -signdlu do bloku ovlddeci casti- i
automatické cbréibécl linky QOdpovidé-li vy-
sledek vyhodnoceni viem podminkdm pro
vykondni operace nmblu ného .obhrdhéciho
centra vyda ovladaci. ¢dst 1 auzomatlcke
obrabéci linky do p¥islusného bloku 2 logicg
kych -ebvodd pro Fizeni obrdbéciho gentra
signdl pro jeho spuSténi. Obréahéci Cantm

vykondvaji pracovni operace a jejich. &in-

nost je prib&Zné vyhodnocovana v bicku
8 vyhodnocovacich obvodid okamZitych sta-

vt v8ech akiivnich uzld auntcmatické obra-

b&ci linky. Béhem pracovniho cyklu ]ednot—
livgch obrébécich center jsou soutasnd prii-
béZné& sledovény stavy jednotlivych upina-
¢0 mezioperatniho dopravniku 18 obrob-
kit a jsou porovnavany se signdly privade-
nymi do bloku 8 vyhodnocovacich obvodil
okamZitych stavli vSech aktivnich uzld au-
z bloku 3 Fizeni
automatické mezioperatni dopravy. Vysle-
dek vyhodnoceni je privddén do bloku 1 a
do bloku 3 Fizeni automatické mezioperad-
ni dopravy. Dojde-li h8hem obrdbéni k ne-
Zddouci zméné stavu nékterého funkiniho
uzlu je cyklus obrdbécich center zastaven.

Po dokonteni cyklu obrébécich center je
vyslan prostfednictvim bloku & signal do
bloku 1 ovlddaci €asti automatické obrab#-
¢i linky a signél z bloku 1 do bloku 3 Fi-
zeni automatické meziopera&ni dopravy ob-
robkt a jejich polohovani a upinéni v pra-
covnich polohédch. Obrobky jsou uvolnédny a
pPesunuty do daldich pracovnich poloh. Sig-
nédly o okamZitém stavu upinati a mezi-
operagniho dopravniku 18 obrobkfl jsou p¥i-
vaddény do bloku 8 vyhodnocovacich obvo-

" dfi ockamZitych stavd vBech aktivnich uzli

automatické obrdbéci linky. Signdl o spréav-
né poloze cobrobkd a jejich upnuii je z blo-
ku 8 vyhodnocovacich obvodlt okamZitych
stavill’ v§ech aktivnich uzld automatické ob-
rabéci linky vyslan do ovilddaci Casti 1 au-
tomatické obrabéci linky, ze které jsou vy-
slany signdly do blokd 4 posuvnych registrii
jednotlivich obrédb&cich center, které jsou -
opét spuStény a cely cyklus se opakuje.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro Fizeni automatického cyklu
zejména obrédbé&cich linek, sestavenych z vi-
ceudelovych obrédbécich center, vyznadujici
se tim, e bloky (2) logickych obvodl pro
Fizeni jednotlivfch obrdb&cich center, zpé&t-
novazebné propojené s ovlddaci &asti (1)
automatické obrébé&ci linky a s elektromo-
tory (7) obrébé&cich center, jsou zp&tné p¥i-
pojeny na bloky (4) posuvnych' registri,
pfipojené na ovlddaci ¢4st (1) automatic-
ké obrdbéci linky a napojené na bloky (5)
paméti technologickych tdajii, na které jsou
pfipojeny bloky (2) logickych obvodii pro
Fizeni jednotlivych obré&bé&cich center a blo-
ky (6) porovndvacich a vyhodnocovacich
cbhvodfi, pfFitemZ bloky (2) logickych ob-
vodl pro fizeni jednotlivich obrébécich cen-
ter jsou. zp&tnovazebn& propojeny s bloKy

(6) porovndvacich a vyhodnocovacich ob-
vodll a jsou spolu s nimi zapojeny na blok
(8) vyhodnocovacich obvodil okamZitych sta-
vil aktivnich uzlt automatické obrébéci lin-
ky, zp8tn& napojeny na ovlddaci &éast (1) au-

.tomatické obrédbé&ci linky a zp&tnovazebné

propojeny s blokem (3) Fizeni automatické
mezioperaéni dopravy, zpétnovazebné spo-
jenym jednak s ovlddaci ¢éasti (1) automa-
tické obrabgci linky, jednak s mezioperac-
nim dopravnikem (10) obrobkd, napojenym
na blok (8) vyhodnocovacich obvodl okam-
Zitych stavil aktivnich uzld automatické ob-
rabéci linky a na &idla {9) upina&i obrob-
ki, napojenych na blok (8} vyhodnocova-
cich cbvodii ckamZitych stav( aktivnich uz-
14 automatické obrabé&ci linky.

1 list vykresi
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