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~Wynalazek dotyczy wylacznika elektrycznego
do sterowania urzgdzenia przemystowego, np.
urzadzenia dzwigowego lub innego urzadzenia
¢ ruchu zmiennym, np. zasobnika ci$nienia
hydraulicznego.

W tych urzadzeniach styki powinny byé u-
ruchamiane w zalezno$ci od rzeczywistego po-
tozenia elementu ruchomego. .

Wylgcznik tego rodzaju ma zazwyczaj jedno
lub kilka ramion osadzonych na osi opisuja-
cych linie $rubowg i wspoéidziatajgcych w o-
kre§lonych punktach z wahaczami przelgcza-
jacymi lub przerywajgcymi styki w zaleznoéci
od diugosci przebiegu elementu ruchomego.

Wal sterujgcy moze wykonaé pewng liczbe
obrotéw, gdy np. jest polaczony z kabing diwi-
gu za pomocg odpowicdniej przekladni zmniej-
szajacej, azeby ogdlna dlugosé linii srubowej,
opisywanej przez ramiona sterujace, byla w

pewnym stosunku do ogélnej wysoko$ci prze-
biegu kabiny.

Znane urzadzenia wybierakowe tego rodzaju
sg ciezkie, zajmujg duzo miejsca i nie daja
pozgdanej pewnos$ci szybkiego i precyzyjnego
dzialania stykow.

Nalezy zaznaczyé, ze wobec bardzo znaczne-
go stosunku zmniejszenia miedzy liczba obro-
tow walu wylacznikowego i droga urzadzenia
sterowanego, ruch Srubowy jest bardzo powol-
ny, a nieraz niepewny, jezeli istniejg znaczne
luzy w przekladniach mechanicznych.

Ruch wahadlowy stykéw dla tego samego
kierunku biegu_ urzadzenia powinien byé zde-
cydowany, szybki i dokladny.

W tym celu mozna stosowaé urzadzenia ¢
podwéjnym wahaniu, zawierajace dwie dzwig-
nie, z ktéorych jedna jest dZwignig wideltkowsg.



W przypadku rozregulowania moge zdarzyé
sie zlamanie diwigni widelkowej. Aby unik-
ngé tego zlamania prébowano w dotychczaso-
wych rozwigzaniach zaopatrzyé diwignie w u-
klad gietki, jest on jednak skomplikowany
i niewygodny. -

Znane sa zreszty wylaczniki miniaturowe, .

posiadajace diwignie przegubowe o dlugos-
ciach nieré6wnych i polgczone za pomoca spre-
s3yny w ksztalcie litery U albo Q, przy czym
jedna z tych dzwigni pozostaje pod wplywem
elementu nastawczego i przenoszacego naped
na drugg diwignie, ktéra posiada styki rucho-
me miedzy dwoma stykami stalymi,

Takie przenoszenie napedu odbywa sie za
pomocg dwdéch sprezyn umieszczonych syme-
trycznie z obu stron pierwszej dZwigni, na-
stawianej za pomoca sprezyny w ksztalcie li-
tery U. Ponadto, wobec niedokladno$ci przeno-
szenia miedzy urzadzeniami sterowanymj, jak
np. ma to miejsce w przypadku diwigéw i wy-
dluzenia kabli, droga $rubowa osi moze by¢
rozregulowana w stosunku do ruchu elemen-
tu ruchomego. '

W znanych urzadzeniach prébowano pozo-
stawiaé znaczny odcinek drogi jalowej na kaz-
dym koncu drogi elementu o ruchu $rubowym,
azeby element ten nie mégl oprzeé sie o cze$-
ci stale i spowodowaé uszkodzenie. Prébowano
rowniez zastosowaé tuleje wkrecang na Srube
stalg, sztywno polaczong z obudowg urzadze-
nia.

Wynalazek dotyczy wylacznika z wybiera-
kiem $rubowym, ktéry posiada tuleje nastaw-
czg, z wycieciem przesuwnym na wale obroto-
wym i z czeSciag gwintowang, wkrecajacg sie
na $rube staly, przymocowang do obudowy
urzadzenia, wylacznik miniaturowy z plytka-
mi wahliwymi i . sprezyna odciggowa oraz
urzgdzenie wahadlowe o podwéjnym wahaniu
dla sterowania wylgcznika miniaturowego w
spos6b bezwzglednie niezalezny od niego, przy
czym tylko sprezyna w ksztalcie U powoduje
nagle dzialanie wylacznika miniaturowego.

Wahacz posiada dwie diwignie o nieréwnej
dlugoéci, polaczone przegubowo w ksztalcie
nozyc i rozpierane za pomoca Sprezyny w
ksztalcie litery U, opartej na dwé6ch nozach
tych diwigni.

Diwignia o mniejszej dlugo$ci waha sie we-
wnatrz diwigni dluzszej, ktéra jest napedzana
bezpoérednio przez element sterujacy. Urza-
dzenie sprzegajgce z kulkami, sztywno pola-
czonymi z walem obrotowym, przenosi ruch
obrotowy tego walu.

Kulki urzgdzenia sprzegajacego sy umiesz-
czone w rowkach podluznych, wykonanych
wewnatrz tulei obrotowej. , ’

Urzadzenie kulkowe dziala réwniez jako ro-
zlgczajgce urzadzenie ograniczajgce i w tym -

- celu krawedzie rowkow sa $ciete w przyblize-

niu na polowie ich dlugosci, przy czym cze$é
Scigtej krawedzi jednego rowka znajduje sig
na wprost czeSci nieScietej przeciwleglej kra-
wedzi drugiego rowka.

Rowki s3 wykonane w oslonie wewnetrznej
tulei obrotowej, wykonanej z materialu pla-
stycznego, umozliwiajgcego tarcie suche.

Na rysunku uwidoczniony jest przykiad wy-
kcnania wynalazku, przy czym fig. 1 przedsta-
wia przekréj wylgcznika wediug wynalazku
z wybieraniem $rubowym, fig. 2 — przekréj
podluzny tulei o ruchu $rubowym, fig. 3 —
uklad rowkéw oslony wewnatrz tulei, fig. 4—6
przedstawiaja wylgcznik weditug wynalazku w

‘ré6znych polozeniach dzialania, fig. 7 i 8 przed-

stawiaja w widoku z przodu i z géry diwig-
ni¢ widelkowa urzadzenia wahadlowego, fig. 9
i 10 — réwniez w widoku z przodu i z géry
drugg diwignie wahacza, a fig. 11 i 12 — wi-
doki z konca i z géry sprezyny przekraczania
punktu martwego.

W postaci wykonania przedstawionej na ry-
sunku, urzadzenie wedlug wynalazku posiada
watl 1 napedzany przez kolo zebate 2 za pomo-
cg sterowanego elementu ruchomego. Na kon-
cu tego walu obrotowego i na przediuzeniu
jego osi jest umocowana $ruba stata 3, sztyw-
no polagczona z oslong 4. Pomiedzy walem 1
i stalg $rubg 3 znajduje si¢ przesuwna tuleja
obrotowa 5, posiadajaca od strony 6 wyciecia
wraz z nakretkg 7, odpowiadajaca Srubie 3,
natomiast drugie wyciecie 8 przekazuje ruch
walu za pomocg elementu wystajacego 9 tego
walu, i stanowigcego np. wystep lub klin prze-
suwny w rowkach 10 i 10a tulei (fig. 1).
Korzystnie jest gdy element wystajacy ma
postaé zespolu dwéch Kkulek 11 i 1la rozpy-
chanych w kierunkach przeciwnych za pomo-
ca sprezyny Srubowej 12 (fig. 5).

Tuleja 5 jest wykonana ze stali i posiada
wkladke wewnetrzng z materialu plastycznego,
umczliwiajaeg tarcie ,na sucho”, przy czym
takim materialem moze byé superpoliamid jak
np. nylon albo jakikolwiek inny material nie
zawierajgcy wypelniacza $ciernego (fig. 1 i 2).

Wkiladka z materialu plastycznego 5a¢ po-
siada wszystkie czeSci funkcjonalne -tulei, a
mianowicie nakretke 7 i rowki podluzhe 10
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i 10a, umozliwiajgce zabieranie przez kulki 11
i 1la elementu wystajacego 9, stanowigcego
urzadzenie sprzegajgce. Jedna z krawedzi tych
rowkow jest S$cieta z lagodnym nachyleniem
14 dla S$cislego ograniczenia sily rozprzegania.
Krawedzie sg $ciete tylko na polowie swej
diugosci, przy czym czes§¢ Scieta jednej kra-
wedzi, np. krawedzi 13 rowka 10, znajduje sie
na wprost nieécietej przeciwleglej krawedzi
13a drugiego rowka I0a (fig. 3). Na obwodzie
tulei 5 jest umieszczona przynajmniej jedna
obejma c¢ylindryczna 15 (fig. 4) posiadajgca
ramie czynne 16, umieszczone w taki sposéb,
ze podczas .swego ruchu napotyka przynaj-
mniej jedno urzadzenie wahadlowe 17, osadzo-
ne na stale na obudowie urzadzenia.

Urzgdzenie wahadlowe 17 jest typu podwoj-
ncgo i stanowi zesp6l skladajacy sie z wylacz-
nika miniaturowego 18 z pilytka przerzutowsa
18a, sprowadzong do jednego ze swych poto-
zenh przez wewnetrzna sprezyne 19, i z waha-
dia mechanicznego, posiadajgcego dwie diwig-
nie 20 i 21, osadzone na tej samej osi 22,
ktora jest rownolegla do walu obrotowego 1.
Dzwignie 20, 21 s3 zaopatrzone w elementy
gzderzakowe 20a i 20b, ktére ograniczajg ruch
tych diwigni, przy czym kazda diwignia po-
siada cze$é w ksztalcie noza 23, na ktérg dzia-
ta sprezyna 24, shuzaca do przekraczania mar-
twego punktu.

Pierwsza dZwignia 20 posiada na jednym
koncu czeé¢ widetkowg 25 umieszczong w ten
spos6b, ze dzwignia ta moze byé uruchamiana,
przechylana a nastepnie zwalniana (fig. 5) w
potozeniu ustalonym podczas obrotu $rubowego
ramienia 16. Dzwignia 20 jest wykonana w po-
staci ramki nalozonej otworami 22a na of 22
i obejmuje drugg mniejszg dzwignie 21, przy
czym calo§é stanowi rodzaj nozyc o nieréw-
nych ramionach (fig. 4—S8).

‘W urzadzeniu tym przez malag diwignie 21
ré6wniez przechodzi o§ 22 przez otwoér 22a wy-
konany w tej diwigni. Otwoér 22a¢ dzwigni 21
znajduje sie na przediuzeniu otworéw 22a
dzwigni ramkowej 20.

Mala dziwignia 21 posiada na koncu prze-
ciwleglym wzgledem sprezyny 24 stopke 26 do
przenoszenia ruchu, ktéra opiera sie na po-
pychaczu 27 wylacznika miniaturowego 18 (fig.
46 oraz 9 i 10).

Jedna lub obydwie diwignie s3 wykonane
najlepiej z lekkiego i odpornego na Scieranie
materialu odlewniczego.

- Sprezyna 24 do przekraczania punktu mar-
iwego stanowi plytke wygieta w ksztalcie li-

tery U, posiadajaca na jednym ramieniu 28
dwa wglebienia boczne 29, na drugim za$§ ra-
mieniu 30 posiada otwér osiowy 31, umozli-
wiajacy natychmiastowe rozlaczenie diwigni
(fig. 11 i 12). Ramie 28 tej sprezyny 24 styka
tie z nozem 23 diwigni 20, natomiast jej ra-
mie 30 styka sie z nozem 23 diwigni 21. N6z

© 23 dzwigni 20 posiada na swych koticach wy-

stepy 32 mieszczace si@ w wycieciach 29 spre-
zyny 24, zas no6z 23 dzwigni 21 jest zaopatrzo-
ny po Srodku w wystep 33 mieszczacy sie w
ctworze 31 sprezyny, 24.

Urzadzenie wedlug wynalazku dziala w spo-
s6b nastepujacy:

Kulkowe urzadzenie sprzegajace 11 i 1la
przenosi ruch obrotowy walu 1 na tuleje 5
w jednym lub w drugim kierunku za pomoca
kulek mieszczacych sie w rowkach 10 i 10a
tulei.

-Kulkowe urzadzenie sprzegajgce spelnia row-
niez zadanie ogranicznika sily, gdyz rozprze-
ga automatycznie, jezeli tuleja dojdzie do kon-
ca swej drogi i oprze sie na $ciankach oslony
zaréwno od strony 6 jak i od strony 8.

Nalezy zauwazyé, Ze dla pewnego kierunku
obrotu (f« i fe, fig. 3) sita kulek przy wysu-
waniu sie z rowkéw tulei unieruchomionej
moze by¢é wywierana tylko na krawedZz $ciety
14 rowkéw. Z chwila przywrécenia prawidto-
wej regulacji niezakleszczona tuleja 5—5a po-
winna byé pociagnieta w sposéb pewny w kie-
runku odwrotnym w przypadku gdy przynaj-

-mniej jedna kulka wpadnie do rowka. Z tego

wlasnie wzgledu krawedzie przeciwlegle row-
kéw powinny pozostaé ostre.

W okre$lonym potozeniu drogi tulei 5, a wiec
drogi Srubowej ramienia 16, ramie to napoty-
ka widetki 25 urzgdzenia wahadlowego 17.

Jezeli np. ramie 16 obejmy cylindrycznej 15
obraca sie w kierunku f: (fig. 4) to najpierw
wchodzi do widelek 25, a diwignia 20 pozo-
staje w tym czasie w polozeniu podniesionym
i opiera sie swym zderzakiem 20b na cokole.
Nastepnie ramie 16 pocigga diwignie 20 az do
potozenia pokazanego na fig. 4, przy czym
néz 23 diwigni 20, n6z 23 diwigni 21 i.o$
przechylu 22 znajduja sie wowczas na jednej
linii prostej punktu martwego. Sprezyna 24
jest $ci$nieta na swych dwé6ch ramionach 28
i 30. Gdy ramie 16 obejmy 15 obréci sie jesz-
cze o kat bardzo maly to ramie 30 sprezyny
24 wywiera na diwignie 21 sile, ktorej skta-
dowa styczna jest wowezas bardzo mata, pod-
czas gdy no6z 23 diwigni 21 zostaje poddany
dzialaniu sily stycznej na skutek dzialania
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sprezyny 19 w kierunku f;. Przechylenie rap-
towne dzwigni 21 w kierunku fib nastgpi
wtedy, gdy skladowa styczna, pochodzaca od
ramienia 30 sprezyny 24 stanie sie dostatecznie
duza i w ten sposéb dla pewnego kata drogi
po przejéciu nozy 23 przez linie punktéw mar-
twych. Nastepnie caly uklad przyjmuje szyb-
ko polozenie przedstawione na fig. 5, przy
czym popychacz 27 zostaje wecisniety w kie-
runku strzalki fs, a pitytka przerzutowa 18a
zmienia nagle polozenie stykéw wylacznika
miniaturowego 18, Kiedy wychodzac z poto-
zenia pokazanego na fig. 5 ramie 16 obroci sie
w kierunku f4 przeciwnym do kierunku po-
przedniego, to pocigga najplerw dzwignie 20
w kierunku ruchu wskazowek zegara, az do
polozenia pokazanego na fig. 6, w ktéorym noze
23 diwigni 20 i 21 oraz $rodek obrotow 22
znajduja sie prawie na linii prostej, a néz
dzwigni 21 jest jeszcze nieco cofniety wzgle-
dem linii punktéw martwych.

Skladowa styczna sily poprzecznej, pocho-
dzaca od galezi 30 sprezyny 24 jest jeszcze
zwrécona w kierunku wskazéwek zegara, ale
staje si¢ bardzo mala podczas gdy diwignia 21
jest poddana dzialaniu momentu wskutek na-
cisku sprezyny 19 i popychacza 27, dzialajgce-
go w kierunku strzalki f;. Dla pewnego kata
drogi przed przejéciem przez linje punktéw
martwych, urzadzenie przechyla diwignie 20
w kierunku fs«a i-dzwignie 21 w kierunku fsb.

Plytka 18 powoduje wéwcezas powrét stykow
wylgcznika miniaturowego w potozenie pier-
wotne. o

Jezeli przyjaé, ze ramie 16 obejmy 15 zo-
stalo calkowicie zatrzymane w obszarze kata
drogi dzwigni 20, caly mechanizm nie ma zad-
nej mozliwosci pozostania w réwnowadze.

Gléwna zaleta urzadzenia wahadlowego we-
dilug wynalazku polega na tym, Ze nacisk na
styki elektryczne wylacznika miniaturowego
18, ktéry zanika w chwili rozdzielania sie sty-
kéw, nie moze zanikaé powoli, podczas gdy dzwig:
nie 20 i 21 znajduja sie¢ w polozeniu réwno-
wagi, poniewaz w tej chwili popychacz 27
znajduje sie w jednym z polozen krancowych
(fig. 4 i 6). Nalezy zaznaczyé, ze obydwie dzwi-
gnie 20 i 21 urzadzenia wedlug wynalazku po-
siadaja wspdlng o§ 22 co upraszcza konstruk-
cje.

Moze sie jednak zdarzyé, ze wskutek rozre-
gulowania ramie 16 obejmy 15 zadziala w kie-
runku przeciwnym na widetki 25 dzwigni 20
wahacza 17, czyli wtedy gdy diwignia ta zo-
stala juz przechylona.

Urzadzenie ograniczajace o sprzeganiu kul-
kowym 11 i 1la wypehia réwniez swoje zada-
nie i zapewnia bez zadnego uzupelnienia to
samo zabezpieczenie przed zlamaniem dZwigni
widelkowej 20.

Wykonanie czgéci ciernych z materialu pla-
stycznego np. nylonu, zapewnia urzgdzeniu
wedlug wynalazku bardzo dilugi czas pracy
przy zachowaniu bardzo malej bezwtadnosci
elementéw ruchomych.

Zastrzezenia patentowe

1. Wybierak sSrubowy wylagcznika do napedu
lub sterowania elementu ruchomego o ru-
chu wahadlowym, zawierajacy jedno lub
kilka osadzonych na tulei ramion, opisu-
jacych linie Srubowag w zaleznoéci od diu-
go$ci drogi tego elementu ruchomego, wy-
posazony w tuleje napedzang przez prze-
kladnie polgczong z elementem ruchomym
i wkrecajgcg sie na S$rube stalg, przymo-
cowang do obudowy, jak réwniez w urzg-
dzenie wahliwe uruchamiane przez ramiona
posiadajgce dwie diwignie polgczone prze-
gubowo o nieréwnych dlugosciach, zna-
mienny tym, ze posiada tuleje (5) z wy-
cieciem (8) przesuwng na wale obrotowym
(1) przekladni polgczonej z elementem ru-
chomym, wylaeznik miniaturowy (18) z ptyt-
ka przerzutows (18a) i niezaleznym od nie-
go wahaczem (17) o podwljnym wahaniu
wraz ze sprezyng (24) w ksztalcie litery U,
powodujgcy  nagle przelgczenie wylgcznika
miniaturowego.
Wybierak S$rubowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze dwie dzwignie (20, 21) onie-
réwnych dlugosciach wahacza (17) polg-
czone przegubowo w ksztalcie nozyc polg-
czone s3 sprezyng (24) w ksztalcie litery U,
opierajacg sie na nozach (23) tych dzwigni
w taki sposOb, zZe nastepuje pewne prze-
suniecie przy rozlgczaniu wylgcznika (18)
z ptytkg przerzutowa (19) powodujgce opozi-
nianie lub przy$pieszanie wylgczenia wzgle-
dem chwili przej$cia z potozenia réwno-
wagi dwoch dzwigni (20, 21) wahacza (17)
i w zalezno$ci od kierunku obrotu ramienia
{16) obrotowej tulei (5), przy czym nacisk
na styki wylacznika nie zanika powoli, gdy
dzwignie znajdujg sie w poblizu tego poto-
zenia rownowagi.
3. Wybierak wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny
tym, ze dzwignia (21) o mniejszej dlugosci
dziala bezposrednio na popychacz (27) wy-
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tacznika (18) i waha sie wewmatrz diwigni
(20) o wiekszej dlugosci, ktéra ma dwa ra-
miona i jest popychana bezpoérednio przez
ramie nastawcze (16).

4. Wybierak sSrubowy wedlug zastrz. 1, zna-

mienny tym, Ze urzadzenie sprzegajace (29)
z kulkami (11, 1la) przenosi na tuleje o-
brotowa (5) ruch przenoszony na nig przez
wal (1) przekladni potaczonej z elementem
ruchomym.

5. Wybierak s$rubowy wedlug zastrz. 1—4,

znamienny tym, Ze kulki (11, 1la) urzadze-
nia sprzegajacego (9) s3 umieszczone w row-
kach podtuznych (10, 10a) wykonanych we-
wnatrz tulei obrotowej (5).

6. Wybierak S$rubowy wedlug zastrz. 5, zna-

mienny tym, Ze urzadzenie sprzegajace (9)
z kulkami (11, 1la) stanowi réwniez rozla-
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czajagce urzadzenie ograniczajace i w tym
celu krawedzie (13, 13a) rowkéw (10, 10a)
sg Sciete w przyblizeniu w polowie swej
dlugosci, przy czym na wprost cze$ci Scie-
tej jednej krawedzi (np. krawedzi 13 row-
ka 10) znajduje sie cze$¢ niescieta prze-
ciwleglej krawedzi (13a) drugiego rowka
(10a). :
Wybierak $rubowy wedlug zastrz. 5, zna-
mienny tym, ze rowki (10, 10a) s3 wyko-
nane w wewnetrznej wkladce (5a) tulei (5),
przy czym wkladka jest wykonana z ma-
terialu plastycznego, eliminujgcego smaro-
wanie.

La Télémecanique Eléctrique,

Zastepca: inz, J. Felkner
rzecznik patentowy
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