
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201920717621.X

(22)申请日 2019.05.17

(73)专利权人 江西鑫通机械制造有限公司

地址 337005 江西省萍乡市上栗县高新技

术园北区

(72)发明人 黎华　赖瑞刚　张毅　张军　

(74)专利代理机构 宁波市鄞州甬致专利代理事

务所(普通合伙) 33228

代理人 董超君

(51)Int.Cl.

E21D 9/01(2006.01)

E21D 9/12(2006.01)

E21D 20/00(2006.01)

E21B 7/04(2006.01)

E21B 15/04(2006.01)

(ESM)同样的发明创造已同日申请发明专利

 

(54)实用新型名称

一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种尾部带锚杆钻机的

巷道工作装置，涉及巷道工作装置技术领域，其

技术方案要点包括巷道工作装置本体，所述巷道

工作装置本体的中间部位设置有输送机构，所述

输送机构的后端两侧均设置有固定在所述巷道

工作装置本体上的锚杆钻机机构。本实用新型具

有通过输送机构在巷道工作装置本体于巷道内

工作时起到将巷道工作装置本体前端的物料向

后端输送的作用，并通过固定在巷道工作装置本

体后端且分别位于输送机构两侧的两个锚杆钻

机机构实现打锚杆锚索孔和/或对已失效的锚杆

锚索孔进行补打的作用，显著提升该巷道工作装

置在进行煤矿井下巷道作业的效率。
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1.一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，其特征在于：包括巷道工作装置本体(1)，所

述巷道工作装置本体(1)的中间部位设置有输送机构，所述输送机构的后端两侧均设置有

固定在所述巷道工作装置本体(1)上的锚杆钻机机构(2)。

2.根据权利要求1所述的一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，其特征在于：所述锚杆

钻机机构(2)包括固定在所述巷道工作装置本体(1)后端相应一侧的水平固定架(212)以及

位于所述水平固定架(212)后端的水平移动底板(213)，所述水平固定架(212)连接有另一

端与水平移动底板(213)连接的水平伸缩油缸(214)，所述水平移动底板(213)的前后两端

分别上下转动连接有翻转油缸(215)和翻转座(216)，所述翻转座(216)相对于与所述水平

移动底板(213)转动连接的另一端设置有水平锚杆钻机机体(211)，所述翻转油缸(215)的

后端与所述翻转座(216)铰接并驱动所述翻转座(216)转动。

3.根据权利要求2所述的一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，其特征在于：所述翻转

座(216)内设置有一端与所述水平锚杆钻机机体(211)连接的水平旋转油缸(217)，所述水

平旋转油缸(217)的轴线垂直于所述水平锚杆钻机机体(211)的轴线。

4.根据权利要求1所述的一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，其特征在于：所述锚杆

钻机机构(2)包括固定在所述巷道工作装置本体(1)后端相应一侧的竖直横移伸缩油缸

(225)，所述竖直横移伸缩油缸(225)沿竖直方向设置且依次连接有转动螺旋油缸(222)与

竖直锚杆钻机机体(221)，所述竖直横移伸缩油缸(225)的轴线与所述竖直锚杆钻机机体

(221)的轴线平行并与所述转动螺旋油缸(222)的轴线垂直。

5.根据权利要求4所述的一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，其特征在于：所述竖直

横移伸缩油缸(225)上端的活动端设置有竖直横移螺旋油缸(224)，所述竖直横移螺旋油缸

(224)连接有活动端与所述转动螺旋油缸(222)连接的转动伸缩油缸(223)，所述转动伸缩

油缸(223)位于所述竖直横移螺旋油缸(224)与竖直锚杆钻机机体(221)之间且顶端与竖直

横移螺旋油缸(224)连接，所述竖直横移螺旋油缸(224)的轴线与所述竖直横移伸缩油缸

(225)和转动伸缩油缸(223)的轴线均垂直。

6.根据权利要求5所述的一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，其特征在于：还包括固

定在所述巷道工作装置本体(1)后端相应一侧且活动端与竖直横移伸缩油缸(225)底部连

接的水平固定伸缩油缸(226)。

7.根据权利要求1所述的一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，其特征在于：所述巷道

工作装置本体(1)设置为装载机机体(11)，所述装载机机体(11)的后端设置有位于所述输

送机构两侧的装载机后板(111)，两个所述锚杆钻机机构(2)分别固定在相应的所述装载机

后板(111)上。

8.根据权利要求1所述的一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，其特征在于：所述巷道

工作装置本体(1)设置为巷道修复机机体(12)，所述巷道修复机机体(12)的后端设置有位

于所述输送机构两侧的巷道修复机后板(121)，两个所述锚杆钻机机构(2)分别固定在相应

的所述巷道修复机后板(121)上。

9.根据权利要求8所述的一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，其特征在于：所述巷道

修复机机体(12)的前端中间部位设置有三节臂工作机构(122)，所述三节臂工作机构(122)

上设置有挖斗(1221)、破碎锤(1222)以及铣挖头(1223)。
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一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种巷道工作装置，更具体地说它涉及一种尾部带锚杆钻机的巷

道工作装置。

背景技术

[0002] 挖掘式装载机是煤矿岩巷炮掘法常用的出渣设备，而锚杆钻机作为煤矿巷道锚杆

支护工作中的钻孔工具，其在改善支护效果、降低支护成本、加快成巷速度、减少辅助运输

量、减轻劳动强度、提高巷道断面利用率等方面有着十分突出的优越性。在传统的方法中，

首先由凿岩台车或凿岩机钻孔，爆破后由挖掘式装载机完成装载作业，并由人工或专用锚

杆钻机完成钻锚杆锚索孔。因此将使得工人劳动强度大，且两种设备交替作业也将影响到

施工效率。

[0003] 多功能巷道修复机是煤矿的重要装载设备，主要应用于破碎围岩巷道修复工作

面，承担巷道修复任务。现有施工技术中，通常是人工完成破碎围岩的清除以及锚杆、锚网

的更换拆除等。由于受岩石硬度、顶板围岩破碎程度的限制，人力施工增加了工人的劳动强

度、降低了掘进效率；由于需要在未支护的断面进行人工破碎及清渣，并难以对一些失效的

锚杆锚索孔进行补打。

[0004] 公告号CN105370275B的中国专利公开了一种悬臂式纵轴掘锚机，该悬臂式纵轴掘

锚机包括一台悬臂式纵轴掘进机，悬臂式纵轴掘进机包括机架本体、左行走部、右行走部、

截割部、回转体、后支撑体、装载机构、第一刮板运输机、电控系统、液压系统、喷雾系统以及

冷却系统；第一刮板运输机包括设置在机架本体上的机尾部分，伸出机架本体后部的机头

部分，机头部分上设置有若干台机载锚杆钻机。

[0005] 公开号为CN108252720A的中国专利公开了一种多功能巷道修复机，该多功能巷道

修复机包括主机架、工作臂，工作臂通过摇摆铰接座铰接在主机架，并通过左右摇摆油缸连

接在主机架，工作臂与摇摆铰接座之间设有回转支承装置，回转支承装置包括液压齿轮马

达、回转式减速器，液压齿轮马达主轴与蜗杆驱动轴连接；主机架的两侧均安装有侧斜支撑

机构，侧斜支撑机构包括支撑油缸、支撑鞋，与支撑油缸活塞杆连接的支撑鞋设置在主机架

两侧滑行槽里。

[0006] 但是该悬臂式纵轴掘锚机虽然设置有多台机载锚杆钻机在机头部分，但不能打迎

头或超前支护锚杆锚索孔，进而难以达到有效的提升工作效率的目的，而该多功能巷道修

复机无法对失效的锚杆锚索孔进行补打，进而需要进行人工或专用锚杆钻机对失效的钻锚

杆锚索孔进行补打，影响到巷道内的工作效率，有待改进。

实用新型内容

[0007] 针对现有技术存在的不足，本实用新型的目的在于提供一种尾部带锚杆钻机的巷

道工作装置，该尾部带锚杆钻机的巷道工作装置具有显著提升巷道内的工作效率的效果。

[0008] 为实现上述目的，本实用新型提供了如下技术方案：
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[0009] 一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，包括巷道工作装置本体，所述巷道工作装

置本体的中间部位设置有输送机构，所述输送机构的后端两侧均设置有固定在所述巷道工

作装置本体上的锚杆钻机机构。

[0010] 通过采用上述技术方案，输送机构在巷道工作装置本体于巷道内工作时起到将巷

道工作装置本体前端的物料向后端输送的作用，进而通过固定在巷道工作装置本体后端且

分别位于输送机构两侧的两个锚杆钻机机构实现打锚杆锚索孔和/或对已失效的锚杆锚索

孔进行补打的作用，显著提升该巷道工作装置在进行煤矿井下巷道作业的效率。

[0011] 本实用新型进一步设置为：所述锚杆钻机机构包括固定在所述巷道工作装置本体

后端相应一侧的水平固定架以及位于所述水平固定架后端的水平移动底板，所述水平固定

架连接有另一端与水平移动底板连接的水平伸缩油缸，所述水平移动底板的前后两端分别

上下转动连接有翻转油缸和翻转座，所述翻转座相对于与所述水平移动底板转动连接的另

一端设置有水平锚杆钻机机体，所述翻转油缸的后端与所述翻转座铰接并驱动所述翻转座

转动。

[0012] 通过采用上述技术方案，水平伸缩油缸起到驱动水平移动底板做前后往复移动的

作用，进而在翻转油缸运行时将驱动翻转座以与水平移动底板铰接的部位为轴转动，并在

翻转座转动的过程中带动水平锚杆钻机机体做上下的转动运动，从而达到显著提升水平锚

杆钻机机体的运行自由度与降低水平锚杆钻机机体的驱动局限性的目的，实现水平锚杆钻

机机体的多方位打锚杆锚索孔的效果。

[0013] 本实用新型进一步设置为：所述翻转座内设置有一端与所述水平锚杆钻机机体连

接的水平旋转油缸，所述水平旋转油缸的轴线垂直于所述水平锚杆钻机机体的轴线。

[0014] 通过采用上述技术方案，在水平旋转油缸运行时起到驱动水平锚杆钻机机体以水

平旋转油缸的轴线为轴做周向的转动，从而达到实现水平锚杆钻机机体的全方位打锚杆锚

索孔的效果；与此同时，便于水平锚杆钻机机体的控制与角度调节，同时使得水平锚杆钻机

机体与水平旋转油缸的连接结构强度大，适于实用。

[0015] 本实用新型进一步设置为：所述锚杆钻机机构包括固定在所述巷道工作装置本体

后端相应一侧的竖直横移伸缩油缸，所述竖直横移伸缩油缸沿竖直方向设置且依次连接有

转动螺旋油缸与竖直锚杆钻机机体，所述竖直横移伸缩油缸的轴线与所述竖直锚杆钻机机

体的轴线平行并与所述转动螺旋油缸的轴线垂直。

[0016] 通过采用上述技术方案，竖直横移伸缩油缸起到驱动竖直锚杆钻机机体做沿竖直

方向的升降运动的作用，进而在转动螺旋油缸运行并驱动竖直锚杆钻机机体以转动螺旋油

缸的轴线为轴做周向转动，从而达到显著提升竖直锚杆钻机机体的运行自由度与降低竖直

锚杆钻机机体的驱动局限性的目的，使得竖直锚杆钻机机体具有全方位打锚杆锚索孔的效

果。

[0017] 本实用新型进一步设置为：所述竖直横移伸缩油缸上端的活动端设置有竖直横移

螺旋油缸，所述竖直横移螺旋油缸连接有活动端与所述转动螺旋油缸连接的转动伸缩油

缸，所述转动伸缩油缸位于所述竖直横移螺旋油缸与竖直锚杆钻机机体之间且顶端与竖直

横移螺旋油缸连接，所述竖直横移螺旋油缸的轴线与所述竖直横移伸缩油缸和转动伸缩油

缸的轴线均垂直。

[0018] 通过采用上述技术方案，在竖直横移伸缩油缸起到驱动竖直锚杆钻机机体做沿竖
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直方向的升降运动作用的同时，竖直横移螺旋油缸在运行中使得竖直锚杆钻机机体、转动

伸缩油缸以及转动螺旋油缸均以竖直横移螺旋油缸的轴线为轴做周向转动，并通过转动伸

缩油缸驱动竖直锚杆钻机机体沿转动伸缩油缸的驱动方向运行，从而达到进一步提升竖直

锚杆钻机机体的运行自由度与降低竖直锚杆钻机机体的驱动局限性的目的，使得该机载锚

杆钻机具有全方位打锚杆锚索孔的效果。

[0019] 本实用新型进一步设置为：还包括固定在所述巷道工作装置本体后端相应一侧且

活动端与竖直横移伸缩油缸底部连接的水平固定伸缩油缸。

[0020] 通过采用上述技术方案，水平固定伸缩油缸起到驱动竖直锚杆钻机机体沿水平固

定伸缩油缸的驱动方向往复运动的作用，并在与竖直横移伸缩油缸、转动伸缩油缸配合以

及竖直横移螺旋油缸与转动螺旋油缸的组合下达到实现显著提升竖直锚杆钻机机体的运

行自由度的目的，使得竖直锚杆钻机机体具有全方位打锚杆锚索孔的效果。

[0021] 本实用新型进一步设置为：所述巷道工作装置本体设置为装载机机体，所述装载

机机体的后端设置有位于所述输送机构两侧的装载机后板，两个所述锚杆钻机机构分别固

定在相应的所述装载机后板上。

[0022] 通过采用上述技术方案，两个分别固定在相应的装载机后板上的锚杆钻机机构在

装载机机体前端进行装载作业时，对煤矿井下巷道位于装载机机体后端的部位完成钻锚杆

锚索孔的作业，显著降低工作人员的工作强度，并显著提升煤矿井下巷道作业的效率。

[0023] 本实用新型进一步设置为：所述巷道工作装置本体设置为巷道修复机机体，所述

巷道修复机机体的后端设置有位于所述输送机构两侧的巷道修复机后板，两个所述锚杆钻

机机构分别固定在相应的所述巷道修复机后板上。

[0024] 通过采用上述技术方案，在巷道修复机机体进行煤矿井下巷道修复作业时，两个

分别固定在相应的巷道修复机后板上的锚杆钻机机构对煤矿井下巷道位于巷道修复机机

体后端且失效的锚杆锚索孔进行补打，降低工作人员的工作强度，并显著提升煤矿井下巷

道作业的效率。

[0025] 本实用新型进一步设置为：所述巷道修复机机体的前端中间部位设置有三节臂工

作机构，所述三节臂工作机构上设置有挖斗、破碎锤以及铣挖头。

[0026] 通过采用上述技术方案，三节臂工作机构上的挖斗、破碎锤以及铣挖头在相互切

换下达到显著提升巷道修复机机体的适用巷道范围的目的，有效提升该巷道工作装置的实

用性。

[0027] 综上所述，本实用新型具有以下有益效果：

[0028] 1、通过驱动水平锚杆钻机机体伸缩、旋转、翻转和推进，进而实现水平锚杆钻机机

体的全方位打锚杆锚索孔的目的；

[0029] 2、通过驱动竖直锚杆钻机机体伸缩、旋转以及推进，进而实现竖直锚杆钻机机体

的全方位打锚杆锚索孔的目的；

[0030] 3、通过在装载机机体的后端两侧设置锚杆钻机机构，进而实现降低工作人员的工

作强度，并显著提升煤矿井下巷道作业效率的目的；

[0031] 4、通过在巷道修复机机体的后端两侧设置锚杆钻机机构，进而实现降低工作人员

的工作强度，并显著提升煤矿井下巷道作业的效率。
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附图说明

[0032] 图1是本实用新型的整体结构示意图；

[0033] 图2是本实施例一的锚杆钻机的结构示意图；

[0034] 图3是本实施例一的另一个角度的结构示意图；

[0035] 图4是图3中A部分的放大结构示意图；

[0036] 图5是本实施例二的结构示意图；

[0037] 图6是本实施例三的锚杆钻机的结构示意图；

[0038] 图7是本实施例三的结构示意图；

[0039] 图8是图7中B部分的放大结构示意图；

[0040] 图9是本实施例四的结构示意图；

[0041] 图10是图9中C部分的放大结构示意图。

[0042] 附图标记说明：1、巷道工作装置本体；11、装载机机体；111、装载机后板；12、巷道

修复机机体；121、巷道修复机后板；122、三节臂工作机构；1221、挖斗；1222、破碎锤；1223、

铣挖头；2、锚杆钻机机构；21、水平安装锚杆钻机；211、水平锚杆钻机机体；212、水平固定

架；213、水平移动底板；2131、铰接座；214、水平伸缩油缸；215、翻转油缸；216、翻转座；217、

水平旋转油缸；22、竖直安装锚杆钻机；221、竖直锚杆钻机机体；222、转动螺旋油缸；223、转

动伸缩油缸；224、竖直横移螺旋油缸；225、竖直横移伸缩油缸；226、水平固定伸缩油缸。

具体实施方式

[0043] 为使本实用新型的技术方案和优点更加清楚，以下将结合附图对本实用新型作进

一步详细说明。

[0044] 实施例一

[0045] 如图1所示，一种尾部带锚杆钻机的巷道工作装置，包括巷道工作装置本体1。巷道

工作装置本体1的中间部位设置有输送机构。输送机构在巷道工作装置本体1于巷道内工作

时起到将巷道工作装置本体1前端的物料向后端输送的作用，从而达到提升煤矿井下巷道

作业效率的目的。在巷道工作装置本体1的后端设置有位于输送机构两侧的锚杆钻机机构

2，进而通过固定在巷道工作装置本体1后端且分别位于输送机构两侧的两个锚杆钻机机构

2实现打锚杆锚索孔和/或对已失效的锚杆锚索孔进行补打的作用，显著提升该巷道工作装

置在进行煤矿井下巷道作业的效率。

[0046] 需要说明的是，如图2、图3、图4所示，锚杆钻机机构2为包括固定在巷道工作装置

本体1后端相应一侧的水平固定架212以及位于水平固定架212后端的水平移动底板213的

水平安装锚杆钻机21。水平固定架212连接有另一端与水平移动底板213连接的水平伸缩油

缸214。水平移动底板213的前端通过设置铰接座2131上下转动连接有翻转油缸215且在水

平移动底板213的后端上下转动连接有翻转座216。翻转座216相对于与水平移动底板213转

动连接的另一端设置有水平锚杆钻机机体211，并铰接座2131的上端设置有用于支撑水平

锚杆钻机机体211前端下侧的竖杆。翻转油缸215的后端与翻转座216铰接并驱动翻转座216

以与水平移动底板213铰接处为轴转动。与此同时，巷道工作装置本体1设置为装载机机体

11。在装载机机体11的后端设置有位于输送机构两侧的装载机后板111。两个锚杆钻机机构

2分别固定在相应的装载机后板111上。因此，两个分别固定在相应的装载机后板111上的锚
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杆钻机机构2在装载机机体11前端进行装载作业时，对煤矿井下巷道位于装载机机体11后

端的部位完成钻锚杆锚索孔的作业，显著降低工作人员的工作强度，并显著提升煤矿井下

巷道作业的效率。并使得水平伸缩油缸214在运行时起到驱动水平移动底板213在装载机后

板111上做前后往复移动的作用，进而在翻转油缸215运行时将驱动翻转座216以与水平移

动底板213铰接的部位为轴转动，并在翻转座216转动的过程中带动水平锚杆钻机机体211

做上下的转动运动，从而达到显著提升水平锚杆钻机机体211的运行自由度与降低水平锚

杆钻机机体211的驱动局限性的目的，实现水平锚杆钻机机体211的多方位打锚杆锚索孔的

效果。需要提及的是，在翻转座216内设置有一端与水平锚杆钻机机体211连接的水平旋转

油缸217。水平旋转油缸217的轴线垂直于水平锚杆钻机机体211的轴线，进而在水平旋转油

缸217运行时起到驱动水平锚杆钻机机体211以水平旋转油缸217的轴线为轴做周向的转

动，从而达到实现水平锚杆钻机机体211的全方位打锚杆锚索孔的效果；与此同时，便于水

平锚杆钻机机体211的控制与角度调节，同时使得水平锚杆钻机机体211与水平旋转油缸

217的连接结构强度大，适于实用。

[0047] 实施例二

[0048] 实施例与实施例一的不同之处在于，如图5所示，所述巷道工作装置本体1设置为

巷道修复机机体12，在巷道修复机机体12的后端设置有位于输送机构两侧的巷道修复机后

板121。两个水平安装锚杆钻机21分别固定在相应的巷道修复机后板121上。因此，在巷道修

复机机体12进行煤矿井下巷道修复作业时，两个分别固定在相应的巷道修复机后板121上

的锚杆钻机机构2对煤矿井下巷道位于巷道修复机机体12后端且失效的锚杆锚索孔进行补

打，降低工作人员的工作强度，并显著提升煤矿井下巷道作业的效率。

[0049] 实施例三

[0050] 实施例三与实施例一的不同之处在于，如图1、图6所示，所述锚杆钻机机构2为包

括固定在巷道工作装置本体1后端相应一侧的竖直横移伸缩油缸225的竖直安装锚杆钻机

22。竖直横移伸缩油缸225沿竖直方向设置且依次连接有转动螺旋油缸222与竖直锚杆钻机

机体221。与此同时，竖直横移伸缩油缸225的轴线与竖直锚杆钻机机体221的轴线平行并与

转动螺旋油缸222的轴线垂直。由此可知，竖直横移伸缩油缸225在运行时起到驱动竖直锚

杆钻机机体221做沿竖直方向的升降运动的作用，进而在转动螺旋油缸222运行并驱动竖直

锚杆钻机机体221以转动螺旋油缸222的轴线为轴做周向转动时，将达到显著提升竖直锚杆

钻机机体221的运行自由度与降低竖直锚杆钻机机体221的驱动局限性的目的，使得竖直锚

杆钻机机体221具有全方位打锚杆锚索孔的效果。

[0051] 需要提及的是，如图6、图7、图8所示，在竖直横移伸缩油缸225上端的活动端上设

置有竖直横移螺旋油缸224。竖直横移螺旋油缸224连接有活动端与转动螺旋油缸222连接

的转动伸缩油缸223。同时，转动伸缩油缸223位于竖直横移螺旋油缸224与竖直锚杆钻机机

体221之间且顶端与竖直横移螺旋油缸224连接。且竖直横移螺旋油缸224的轴线与竖直横

移伸缩油缸225和转动伸缩油缸223的轴线均垂直。因此，在竖直横移伸缩油缸225运行并起

到驱动竖直锚杆钻机机体221做沿竖直方向的升降运动作用的同时，竖直横移螺旋油缸224

使得竖直锚杆钻机机体221、转动伸缩油缸223以及转动螺旋油缸222均以竖直横移螺旋油

缸224的轴线为轴做周向转动，并通过转动伸缩油缸223驱动竖直锚杆钻机机体221沿转动

伸缩油缸223的驱动方向运行，从而达到进一步提升竖直锚杆钻机机体221的运行自由度与
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降低竖直锚杆钻机机体221的驱动局限性的目的，使得该机载锚杆钻机具有全方位打锚杆

锚索孔的效果。

[0052] 为了达到进一步实现显著提升竖直锚杆钻机机体221的运行自由度的目的，进而

在巷道工作装置本体1后端的相应一侧固定有活动端与竖直横移伸缩油缸225底部连接的

水平固定伸缩油缸226，使得水平固定伸缩油缸226在运行时起到驱动竖直锚杆钻机机体

221沿水平固定伸缩油缸226的驱动方向往复运动的作用，并在与竖直横移伸缩油缸225、转

动伸缩油缸223配合以及竖直横移螺旋油缸224与转动螺旋油缸222的组合下，使得竖直锚

杆钻机机体221具有全方位打锚杆锚索孔的效果。

[0053] 实施例四

[0054] 实施例四与实施例三的不同之处在于，如图9、图10所示，所示巷道工作装置本体1

设置为巷道修复机机体12，在巷道修复机机体12的后端设置有位于输送机构两侧的巷道修

复机后板121。两个水平安装锚杆钻机21分别固定在相应的巷道修复机后板121上。因此，在

巷道修复机机体12进行煤矿井下巷道修复作业时，两个分别固定在相应的巷道修复机后板

121上的锚杆钻机机构2对煤矿井下巷道位于巷道修复机机体12后端且失效的锚杆锚索孔

进行补打，降低工作人员的工作强度，并显著提升煤矿井下巷道作业的效率。与此同时，在

巷道修复机机体12的前端中间部位设置有三节臂工作机构122。三节臂工作机构122上设置

有挖斗1221、破碎锤1222以及铣挖头1223，进而通过三节臂工作机构122上的挖斗1221、破

碎锤1222以及铣挖头1223的相互切换，达到显著提升巷道修复机机体12的适用巷道范围的

目的，有效提升该巷道工作装置的实用性。

[0055] 以上所述仅为本实用新型的优选实施例，本实用新型的保护范围并不仅仅局限于

上述实施例，但凡属于本实用新型思路下的技术方案均属于本实用新型的保护范围。应当

指出，对于本技术领域的普通技术人员来说，在不脱离本实用新型原理前提下的若干修改

和润饰，这些修改和润饰也应视为本实用新型的保护范围。
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