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FIG. 4

(57) Abstract: The invention relates to building
automation, particularly to a method for selectively
actuating electrical devices in a room. In a particularly
preferred embodiment, a mobile telephone is used
which is equipped with sensors that allow determination
of the orientation of said mobile telephone relative to
electrical devices located in the room. Referring to the
known positions of the electrical devices in the room,
and based on the relative orientation of the mobile
telephone, individual devices can be operated in a
particularly intuitive and selective manner.

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betriftt die
Gebiudeautomation, insbesondere ein Verfahren zur
selektiven Ansteuerung von elektrischen Gerdten in
einem Raum. In einer besonders bevorzugten
Austiihrungstorm wird ein Mobiltelefon verwendet, das
mit Sensoren ausgeriistet ist, welche die relative
Ausrichtung des Mobiltelefons zu in dem Raum
befindlichen elektrischen Geréten bestimmbar machen.
Unter Bezugnahme auf die bekannten Positionen der
elektrischen Gerdte im Raum kann aufgrund der
relativen Ausrichtung des Mobiltelefons eine besonders
intuitive und selektive Bedienbarkeit einzelner Geréte
erzielt werden.
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VERFAHREN ZUR SELEKTIVEN ANSTEUERUNG ELEKTRISCHER GERATE

Die vorliegende Erfindung betrifft das Gebiet der Gebdaudeautomation, insbesondere die
selektive Ansteuerbarkeit von elektrischen Geraten in einer mit einem Gebaudeautoma-

tionssystem ausgestatteten Einrichtung.

Als Geb&udeautomation bezeichnet man die Gesamtheit von Uberwachungs-, Steuer-,
Regel- und Optimierungseinrichtungen in Gebauden. Die Gebaudeautomation soll es
ermoglichen, Funktionsablaufe gewerkeubergreifend selbststandig (automatisch), nach
vorgegebenen Einstellwerten (Parametern) durchzufuhren oder deren Bedienung bzw.
Uberwachung zu vereinfachen. Alle Sensoren, Aktoren, Bedienelemente, Verbraucher
und andere technische Einheiten im Gebaude werden miteinander vernetzt. Ablaufe

kdnnen in Szenarien zusammengefasst werden.

Gebaudeautomationssysteme sind mittlerweile in grosser Vielzahl bekannt. In Gebau-
deautomationssystemen wird neben klassischen Tastern Uber Visualisierungen (Be-
dien-Panele, Touch-Screens von mobilen Geraten) die Steuerung der Gerate im Ge-
baude vorgenommen. Hierbei treten haufig Probleme auf. Der Benutzer muss sich auf
die Visualisierung einlassen und konzentrieren, um die korrekten Gerate im Gebaude
zu bedienen. Eine Ruckmeldung, ob die Ansteuerung geklappt hat, muss jedoch meist
durch Prufen der Gerate erfolgen (z.B. das Prifen, ob eine Leuchte tatsachlich einge-
schaltet ist). Hierzu muss dann haufig ein Ortswechsel vorgenommen werden. Meistens
wollen Benutzer Gerate dort steuern, wo sie sich selber gerade befinden. Hierbei ist es
haufig umstandlich, wenn man in der Visualisierung zuerst den eigenen Standort selek-
tieren muss. Es konnen leicht Fehlmanipulationen auftreten (z.B., wenn auf einem
Grundrissplan zwar die richtige Lage des Zimmers gewahlt wird, jedoch das falsche
Stockwerk; oder der Benutzer geht von einer falschen Orientierung aus, da bspw. die
Himmelsrichtungen falsch vermutet werden). Auch die Ergonomie der grafischen Dar-
stellung ist haufig entscheidend fur die Bedienung. Vor allem bei grosseren Gebauden
ist es notwendig, eine Vorauswahl zu treffen, welche Gerate in welchem Bereich man

bedienen will, da sonst die Anzahl der Geréate nicht mehr darstellbar ist.
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Die Bedienung ist trotz erheblichen Fortschritten in der Gestaltung von Benutzeroberfla-
chen (GUI) oftmals noch wenig intuitiv. Auch die Fernbedienung von Gebaudeautomati-
onssystemen ist zwar an sich bekannt und kann beispielsweise mit Mobiltelefonen er-
folgen. Derartige Fernbedienungen sind jedoch bis anhin, soweit ersichtlich, ebenfalls
noch wenig intuitiv. Der Benutzer ist mit seiner Aufmerksamkeit auf das Mobiltelefon
fixiert, um bspw. auf einem berihrungsempfindlichen Bildschirm diejenigen Eingaben

vorzunehmen, die nétig sind, um ein elektrisches Gerat auszuwahlen und anzusteuern.

Es ist daher eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung, die Bedienung von Gebaudeau-
tomationssystemen und/oder die Steuerung elektrischer Gerate zu vereinfachen. Diese
Aufgabe wird gelost durch die Merkmale der unabhangigen Patentanspriche; vorteilhaf-
te Ausfihrungsformen sind in den Unteransprichen dargelegt.

Ein erster Aspekt der Erfindung betrifft ein Verfahren zum Einrichten einer selektiven
Ansteuerbarkeit von elektrischen Geraten in einem Raum, umfassend die folgenden
Schritte:

I Bereitstellung einer Datenbank, in der Positionsdaten elektrischer Gerate abge-

legt sind oder ablegbar sind.

Derartige Positionsdaten elektrischer Gerate sind typischerweise in einem bestehenden
Gebaudeautomationssystem ohnehin hinterlegt. Typischerweise handelt es sich dabei
um x/y/z-Koordinaten. Grundsatzlich kann ein beliebiger, jedoch flur alle elektrischen
Gerate einheitlicher Null-Punkt des Koordinaten-Systems gewahlt werden. In der Da-
tenbank sind vorteilhaft bei allen Geraten deren Koordinaten, sowie insbesondere deren
Bedienmoglichkeiten hinterlegt (z.B. eine Leuchte ist ein-/ausschaltbar; dimmbar. Eine
Klimaanlage ist ein-/ausschaltbar, kann mehr oder weniger kuhlen, etc.). Diese Bedi-
enmaoglichkeiten kdnnen dann dem Bediener Uber das Computerprogrammprodukt als
Steuerelemente angeboten werden, wie nachfolgend noch erlautert wird.

ii. Bereitstellung eines Computerprogrammprodukts, das, wenn es auf einem Com-

puter ausgefuhrt wird,
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al) die zumindest naherungsweise, absolute Position des Computers im
Raum bestimmen kann,
und/oder

a2) die Eingabe und/oder Auswahl einer zumindest naherungsweisen, absolu-

ten Position im Raum durch den Benutzer ermdglicht;

Wesentlich ist, dass der Bedienstandort im Gebaude identifiziert ist. Dies kann gemass
Schritt a1) durch eine im Wesentlichen automatisierte Innenraumlokalisierung erfolgen.
Besonders geeignet sind hierfur das iBeacon® System oder auch Near Field Communi-
cation. Derartige Systeme ermoéglichen es, den jeweils aktuellen Bedienstandort mit
Referenzpunkten abzugleichen und somit zumindest naherungsweise die absolute Po-

sition des aktuellen Bedienstandorts zu ermitteln.

Unter ,absoluter Position“ wird hier und im Weiteren eine Angabe verstanden, die es
ermoglicht, die Position eines Objekts im Raum im Wesentlichen eindeutig zu definie-
ren. Eine Aussage Uber die relative Ausrichtung des Objekts an dieser Position relativ
zu anderen Objekten im Raum muss diese Angabe nicht beinhalten und beinhaltet sie
typischerweise auch nicht.

Alternativ oder erganzend zu Schritt a1) kann gemass Schritt a2) der Bedienstandort
auch vom Benutzer manuell eingegeben oder aus einer Auswahl ausgewahlt werden.
Die Position im Raum kann alternativ, jedoch weniger bevorzugt, gemass Schritt a2)
auch dadurch ausgewahlt werden, dass das Computerprogrammprodukt auf einem
ortsgebundenen Computer lauft oder nur ortsgebunden bedienbar ist (bspw. mit einer
Kabelanbindung in einer Sessellehne, wie bspw. aus Flugzeugsitzen an sich bekannt).

Das Computerprogrammprodukt vermag weiter, wenn es auf einem Computer ausge-

fuhrt wird, gemass Schritt

b) eine insbesondere kabellose Kommunikation mit einem Gebaudeautoma-
tionssystem, Uber welches die elektrischen Gerate angesteuert werden

kodnnen, einzugehen.
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FiUr eine derartige Kommunikation sind besonders bevorzugt WLAN Verbindungen ge-
eignet. Moderne Gebaudeautomationssysteme weisen flr derartige Kommunikation
ohnehin bereits eine offene Schnittstelle auf (bspw. TCP/IP), sodass eine Anbindung an
bestehende Systeme (zum Empfang / Absetzen von Steuersignalen) problemlos mog-
lich ist. Kabelverbindungen sind jedoch insbesondere bei ortsgebundenen Systemen,
wie vorstehend beschrieben, ebenfalls moglich. Zwar ist die Erfindung bevorzugt im
Rahmen eines Gebaudeautomationssystems bevorzugt und besonders vorteilhaft ein-
setzbar. Grundsatzlich kommt aber selbstverstandlich der Einsatz der Erfindung bei jeg-
licher Steuerung elektrischer Gerate in Betracht. Wenn im Rahmen der Erfindung somit
auf eine Gebaudeautomation bzw. ein Gebaudeautomationssystem Bezug genommen
wird, so wird hierunter im weiteren Sinne ein System zur Steuerung elektrischer Gerate

vestanden; im engeren Sinne ein Gebaudeautomationssystem.

Das Computerprogrammprodukt vermag weiter, wenn es auf einem Computer (insbe-
sondere einem Mobiltelefon, einem Tablet-Computer oder einem Laptop) ausgefuhrt

wird, gemass Schritt

c1) aufgrund der Ausrichtung des Computers an seiner absoluten Position im
Raum relativ zu den elektrischen Geraten diese selektiv Uber das Gebau-
deautomationssystem ansteuern kann;
und/oder

c2) in einer Live-Bilddarstellung des Raums (auch als sogenannte ,Aug-
mented Reality“ (AR) bekannt) die darin vorhandenen elektrischen Gerate
selektiv vom Benutzer anwahlbar darstellt und ein angewahltes elektri-
sches Gerat selektiv Uber das Gebaudeautomationssystem ansteuerbar

ist.

Die Variante gemass Schritt c1) ist besonders bevorzugt. Sie ermoglicht es dem Benut-
zer, sich im Wesentlichen vollstandig vom Bildschirm des Computers zu |6sen und
stattdessen lediglich den Computer bspw. per Hand auf das zu steuernde elektrische
Gerat auszurichten. Es versteht sich, dass daher sogenannte ,handheld” Gerate be-
sonders bevorzugt im Rahmen der Erfindung Verwendung finden (insbesondere also
Mobiltelefone, Tablet-Computer oder auch spezielle Bediengerate, die im Wesentlichen



10

15

20

25

30

WO 2015/144878 PCT/EP2015/056702

wie eine klassische Fernbedienung handhabbar sind und auf die Verwendung im Rah-
men der Erfindung angepasst sind. Das ermdglicht eine wesentlich intuitivere, beinahe
blinde Steuerung von elektrischen Geraten. Wie aufgrund der Ausrichtung des Compu-
ters an seiner absoluten Position im Raum relativ zu einem elektrischen Gerate dieses
selektiv Uber das Gebaudeautomationssystem angesteuert werden kann, wird nachfol-
gend noch im Detail beschrieben.

In besonders bevorzugten Ausfuhrungsformen kénnen erganzend Funkkommunikati-
onsmittel bereitgestellt werden, mit welchen das Computerprogrammprodukt kommuni-
zieren kann. Diese Funkkommunikationsmittel kbnnen im Raum bzw. den Raumen ver-
teilt werden und dienen der Erméglichung einer verbesserten Innenraum-Lokalisierung.
Die zumindest naherungsweise Bestimmung der absoluten Position des Computers im
Raum in Schritt a1) kann somit per Funktechnik erfolgen, vorzugsweise mittels Blue-
tooth®, insbesondere Bluetooth® 4.0 oder neuer; oder mittels Near Field Communicati-
on. Es kdnnen bspw. iBeacons® oder auch RFIDs (flur Near Field Communication) ein-
gesetzt werden. Der von Apple im Jahre 2013 eingefluhrte, proprietare Standard iBea-
con® basiert auf Bluetooth Low Energy (BLE). Hierbei werden im Raum kleine Sender
(Beacons) als Signalgeber platziert, die in festen Zeitintervallen Signale senden. Kommt
ein Empfanger — z. B. ein Computer, insbesondere ein Smartphone — in die Reichweite
eines Senders, kann die UUID des Senders identifiziert und seine Signalstarke gemes-
sen werden. Sind mehrere Beacons in Reichweite des Smartphones, lasst sich durch
Trilateration die Position des Empfangers im Raum errechnen. iBeacon-Module errei-
chen eine Reichweite von bis zu 30 Metern und zeichnen sich durch einen geringen
Stromverbrauch aus, was sie im Rahmen der vorliegenden Erfindung besonders geeig-
net macht.

In weiteren Ausfuhrungsformen der Erfindung kann die Datenbank fur die Positionsda-
ten der elektrischen Gerate in dem Computerprogrammprodukt integriert sein. Selbst-
verstandlich ist es im Rahmen der Erfindung aber ebenfalls mdglich, dass das Compu-
terprogrammprodukt auf die in dem Gebaudeautomationssystem hinterlegten Daten
zugreift und diese verwendet, ohne dass in dem Computerprogrammprodukt selbst eine
diesbezlgliche Datenbank angelegt ist. Gleiches gilt fur die moglichen Bedienstandorte,

wie vorstehend erlautert.
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In besonders bevorzugten Ausfuhrungsformen, wie vorstehend erlautert, erfolgt die An-
steuerung eines elektrischen Gerats basierend auf der Ausrichtung des Computers an
seiner absoluten Position relativ zu diesem elektrischen Gerat. Derartige Ausflhrungs-
formen erfordern typischerweise Sensoren, die ausgewahlt sind aus der Gruppe beste-
hend aus Neigungssensoren (bspw. einem Gyroskop) und Kompassen. Besonders be-
vorzugt sind beide Gattungen von Sensoren vorhanden. Derartige Sensoren sind be-
sonders bevorzugt in dem Computer integriert, kdbnnen aber auch lediglich mit dem
Computer wirkverbunden sein. Insbesondere moderne Mobiltelefone wie bspw. das
iPhone® 5S weisen derartige Sensoren auf, die unmittelbar im Rahmen der vorliegen-
den Erfindung nutzbar sind.

Ein weiterer Aspekt der Erfindung betrifft ein Verfahren zur selektiven Ansteuerung von

elektrischen Geraten in einem Raum, umfassend die Schritte:

i. Einrichten einer selektiven Ansteuerbarkeit von elektrischen Geraten in einem

Raum gemass einem Verfahren wie vorstehend beschrieben;

ii.. Auswahl des anzusteuernden elektrischen Gerats im Raum derart, dass

al) der Benutzer den Computer an seiner absoluten Position im Raum relativ
zu einem auszuwahlenden elektrischen Gerat ausrichtet,
und/oder

a2) der Benutzer in einer Live-Bilddarstellung des Raums ein elektrisches Ge-

rat auswahilt;

wobei der Benutzer fur die Auswahl des anzusteuernden elektrischen Gerats ggf.
eine weitere Aktion durchflhren, insbesondere eine angezeigte Auswahl bestati-
gen oder eine Auswahl aus mehreren Moglichkeiten treffen muss.

Wie vorstehend bereits beschrieben ist es im Rahmen der Erfindung besonders bevor-
zugt, dass die Auswahl des anzusteuernden elektrischen Gerats gemass Schritt a1)
erfolgt, da dies eine besonders intuitive Art der Bedienung darstellt.
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Die ggf. weitere Aktion des Benutzers, die nétig ist, um das anzusteuernde Gerat aus-
zuwahlen, kann bspw. eine Beruhrung des Bildschirms sein. Die Auswahl kann aber
insbesondere bei modernen Smartphones besonders vorteilhaft bspw. auch durch eine
Handbewegung wie bspw. Schutteln, das Drlcken eines leicht ertastbaren Knopfes wie
bspw. des Ausldsers flr eine eingebaute Kamera, oder auch per Sprachsteuerung er-
folgen.

Die Ansteuerung des elektrischen Gerats im Raum erfolgt schliesslich derart, dass das
Computerprogrammprodukt und der Computer insbesondere kabellos Daten an das
Gebaudeautomationssystem Ubertragt, wobei die Daten eine Ansteuerung des mittels
des Computers ausgewahlten elektrischen Gerats Uber das Gebaudeautomationssys-
tem gemass Benutzereingaben auf/an dem Computer bewirken. Den Steuerungsmaog-
lichkeiten sind hierbei im Grundsatz keine weiteren Grenzen gesetzt als diejenigen, die
durch das Gebaudeautomationssystem selbst vorgegeben sind. Typische Steuerungs-
maoglichkeiten sind bspw. ,An/Aus®, Dimmen, Einstellen von Farben; Betatigen von Reg-

lern und Motoren; etc.

Ein weiterer Aspekt der Erfindung betrifft die Verwendung eines Computers, der Ele-
mente ausgewahlt aus den folgenden Gruppen aufweist

I Funkkommunikationsmittel, vorzugsweise Bluetooth®, insbesondere Bluetooth®
4.0 oder neuer; Kommunikationsmittel fur Near Field Communication; sowie
Kombinationen davon;

il. Wireless Local Area Network Kommunikationsmittel;

iii. Mittel zur Bestimmung der Ausrichtung des Computers im Raum, insbesondere
Neigungssensor(en) (bspw. Gyroskop(en)); Beschleunigungssensor(en); Kom-

pass(e); sowie Kombinationen davon,;

iv. Beruhrungsempfindlicher Bildschirm;
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V.

Kamerasystem mit Live-Bildvorschau;

oder mit solchen Elementen wirkverbunden ist, als Steuerungsmittel in einem Gebau-

deautomationssystem, welches das selektive Anwahlen von elektrischen Geraten in

einem Raum durch den Benutzer

aufgrund der Ausrichtung des Computers durch den Benutzer an seiner absolu-
ten Position im Raum relativ zu den elektrischen Geraten;

und/oder

aufgrund der Auswahl eines elektrischen Gerats durch den Benutzer in einer Li-
ve-Bilddarstellung des Raums mit den in dem Bildausschnitt vorhandenen
elektrischen Geraten.

Bei diesem Computer handelt es sich nicht um den eigentlichen Steuerungsrechner des

Gebaudeautomationssystems, sondern um einen separaten Computer, der insbesonde-

re Uber kabellose Kommunikationsmittel (bspw. WLAN) Daten an das Gebaudeautoma-

tionssystem senden kann. Besonders bevorzugt handelt es sich bei dem Computer um

ein Mobiltelefon oder einen Tablet-Computer.

Ein weiterer Aspekt der Erfindung betrifft das bereits beschriebene Computerpro-

grammprodukt, das, wenn es auf einem Computer ausgefuhrt wird,

al)

a2)

b)

die zumindest naherungsweise, absolute Position des Computers im Raum be-
stimmen kann,

und/oder

die Eingabe und/oder Auswahl einer zumindest naherungsweisen, absoluten Po-

sition im Raum durch den Benutzer ermdglicht;

eine insbesondere kabellose Kommunikation mit einem Gebaudeautomations-
system eingehen kann, Uber welches die elektrischen Gerate angesteuert wer-

den kénnen;
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c1) aufgrund der Ausrichtung des Computers an seiner absoluten Position im Raum
relativ zu den elektrischen Geraten diese selektiv Uber das Gebaudeautomati-
onssystem ansteuern kann;
und/oder

c2) in einer Live-Bilddarstellung des Raums die darin vorhandenen elektrischen Ge-
rate selektiv vom Benutzer anwahlbar darstellt und ein angewahltes elektrisches
Gerat selektiv Uber das Gebaudeautomationssystem ansteuerbar ist.

Ein weiterer Aspekt der Erfindung betrifft ein Gebaudeautomationssystem, umfassend

ein Computerprogrammprodukt wie vorstehend beschrieben.

Ein letzter Aspekt der Erfindung betrifft ein Verfahren zum Aufristen eines Gebaudeau-
tomationssystems, umfassend das Einrichten einer selektiven Ansteuerbarkeit von
elektrischen Geraten in einem Raum gemass einem Verfahren wie eingangs beschrie-
ben. Ein besonderer Vorteil der Erfindung ist, dass handelsubliche Gebaudeautomati-
onssysteme ohne Weiteres damit aufgertstet werden kénnen. Es ist lediglich eine offe-
ne Schnittstelle (bspw. TCP/IP) ndtig zum Absetzen / Empfangen von Steuersignalen
und ggf. — fur die besonders bevorzugten, kabellosen Varianten bspw. mit einem
Smartphone oder einem Tablet-Computer — drahtlose Kommunikationsmittel wie bspw.
WLAN Verbindungsmittel.

Aus vorstehender Beschreibung der Erfindung erschliessen sich dem Fachmann vieler-
lei Vorteile. Dem Benutzer wird gewissermassen eine ,Fernbedienung“ zur Verfugung
gestellt, wie er sie in Art und Verwendung von anderen elektrischen Geraten wie bspw.
Fernsehern kennt. Durch Ausrichten (,Zielen®) auf das elektrische Gerat kann es aus-
gewahlt und angesteuert werden. Dass als eine solche ,Fernbedienung” fur das Ge-
baude dem Benutzer sein ohnehin haufig stets prasentes Smartphone dienen kann,
macht die Erfindung besonders attraktiv und nutzlich. Die Bedienung wird Uberaus intui-
tiv: Der Fokus der Bedienung liegt nicht mehr auf den Bediengeraten, sondern auf den
elektrischen Geraten, die angesteuert werden sollen bzw. auf dem Raumbereich, in
dem sich der Benutzer befindet; alles andere ist nicht relevant und kann daher auch

nicht fehl-manipuliert werden.
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Eine Fllle von Anwendungen sind durch die Erfindung ermdéglicht, die bis anhin nur

schwer realisierbar oder unméglich zu realisieren waren:

Applizieren von Einstellungen auf andere Gerate:

Durch Anpeilen eines Gerates kann dieses bedient werden, wie vorstehend
beschrieben. Wird nun bei der auf dem Bediencomputer (,Fernbedienung®)
beispielsweise ein spezieller ,Clone“-Knopf gedrlckt, so kann diese Einstel-
lungen auf alle Gerate, die im Folgenden angepeilt werden, Ubertragen wer-
den. So kann bspw. die Klimaanlage auf Standby gesetzt werden; man druckt
anschliessend auf den ,Clone“-Knopf und zielt auf die Gerate, die ebenfalls

auf Standby gesetzt werden sollen (Computer, Fernseher, etc.).

(Halb-)automatische Inbetriebnahme eines Gebaudes:

Ublicherweise sind bei der Erstellung eines Gebéudes Plane mit allen Koor-
dinaten der verbauten Gerate vorhanden. Trotzdem ist es fur die Techni-
ker/Integratoren sehr aufwandig, die verbauten Gerate an die Gebaude-
Automation anzuschliessen, da die Gerate noch korrekt adressiert werden
mussen. Aufgrund der Erfindung kann dies fast vollstandig automatisiert wer-
den. Man peilt das Gerat, das in Betrieb genommen werden soll, bspw. mit
dem Smartphone an, auf dem das vorstehend beschriebene Computerpro-
grammprodukt lauft. Da das Gerat im Gebaude-Automationssystem noch
nicht adressiert ist, kann es das Smartphone auch noch nicht selektiv ansteu-
ern. Doch es kann iterativ alle nicht-adressierten/zugeordneten Gerate ein-
zeln ansteuern. Sobald das angepeilte Gerat anspricht, kann dieses Gerat als
adressiert ins Gebaudeautomations-System aufgenommen werden. Bei
Leuchten kann dieser Vorgang sogar bei Einsatz von Bildverarbeitung auto-
matisch ablaufen: Sobald an der gewlnschten Koordinate Licht erscheint,

war es das gewulnschte Gerat.

~opotlight*:

Dasjenige Gerat (oder eine Untergruppe von Geraten wie bspw. Lampen),
das bspw. mit dem Smartphone, auf dem das vorstehend beschriebene
Computerprogrammprodukt |lauft, angepeilt wird, kann sich automatisch be-
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merkbar machen, alle anderen Gerate sollen inaktiv sein. Somit kann bei-
spielsweise ein Nachtwachter nur gerade jenen Bereich aufhellen, wo er mit
dem Smartphone hinzeigt. Geht er weiter, wird es automatisch wieder dunkel.

iv. .Personalisierter Prasenz-Sensor®:
Der Benutzer kann sich im Gebaude bewegen und dabei das Smartphone mit
darauf laufendem Computerprogrammprodukt, wie vorstehend beschrieben,
mit sich fihren. In einem ,Prasenz-Modus® kann es ermdglicht werden, Uber-
all dort, wo sich der Benutzer gerade aufhalt, alle oder nur eine Auswahl von
Geraten zu aktivieren (Licht, LUftung, Musik, etc.). Sobald der Benutzer den
Raum oder Raumbereich wieder verlasst, schaltet / schalten sich die Gerate
wieder aus. Die Aktivierung kann zudem personalisiert erfolgen, wenn das
Computerprogrammprodukt diese Information Uber das Smartphone an das
Gebaudeautomationssystem mitschickt. So konnen unterschiedlich starke
Liftung, Musik, etc. realisiert werden, je nachdem, wer anwesend ist. Bei die-
sen Ausfuhrungsformen werden nicht mehr nur einzelne Gerate spezifisch
angepeilt, sondern ein Raum oder Raumbereich identifiziert, in dem man sich

gerade befindet.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von Ausfluhrungsbeispielen und Figuren naher
erlautert, ohne dass der Gegenstand der Erfindung auf die gezeigten Ausflhrungsfor-

men zu beschranken wére.

Figuren 1a-e: Screenshots der Benutzeroberflache eines erfindungsgemassen
Computerprogrammprodukts, betreffend Einzelheiten zu den Rau-

men und den darin installierten elektrischen Geraten;

Figuren 2a-c: Screenshots der Benutzeroberflache eines erfindungsgemassen
Computerprogrammprodukts, wie sie sich beim Ausrichten des

Computers auf elektrische Gerate im ,Pointing” Modus darstellt.;
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Figuren 3a-b: Screenshots der Benutzeroberflache eines erfindungsgemassen
Computerprogrammprodukts, wie sie sich beim Ausrichten des
Computers auf elektrische Gerate im ,AR" (Bild) Modus darstellt;

Figur 4: Benutzer beim Bedienen eines Smartphones, auf dem ein erfin-
dungsgemasses Computerprogrammprodukt lauft.

Figuren 1a-e zeigen verschiedene Screenshots der Benutzeroberflache eines auf einem
Smartphone laufenden, erfindungsgemassen Computerprogrammprodukts, betreffend
Einzelheiten zu den Raumen und den darin installierten elektrischen Geraten (Menufuh-
rung am unteren Bildrand: ,Zones®). In Fig. 1a stehen exemplarisch zwei sogenannte
Zonen (wie bspw. Gebaudeteile), die in Ublicher Art und Weise durch Berlhrung aus-
gewahlt werden konnen. Fig. 1a zeigt die Darstellung, die sich beim Auswahlen der Zo-
ne ,Schlieren® in Fig. 1a ergibt. Unter ,Zone Properties” werden allgemeine Daten an-
gezeigt. Unter ,Devices” sind alle installierten elektrischen Gerate verzeichnet, und un-
ter ,Positions® (vergl. Fig. 1c) sind schliesslich alle ggf. vordefinierten Standpunkte in
der jeweiligen Zone verzeichnet. Fig. 1d zeigt die Benutzeroberflache fur einzelne Gera-
te, die in Fig. 1b bzw. Fig. 1c ausgewahlt werden konnen. Fur jedes Gerat kann ein
.Name®, eine ,Adresse” (bspw. TCP/IP) sowie die absolute Position im Raum (,Positi-
on‘) hinterlegt sein oder werden. Auch aus diesem MenU kann eine Bedienbarkeit des
Gerats vorgesehen sein, wie in Fig. 1d gezeigt. Das Gerat ,RGB Right* kann an- und
ausgeschaltet werden, die Helligkeit kann eingestellt werden, ebenso wie der Farbton
und die Farbintensitat (Schieberegler in der Reihenfolge von oben nach unten). Andere
Einstellungen der Schieberegler sind in Fig. 1e gezeigt.

Figuren 2a-c zeigen verschiedene Screenshots der Benutzeroberflache eines auf einem
Smartphone laufenden, erfindungsgemassen Computerprogrammprodukts, betreffend
die selektive Ansteuerung elektrischer Gerate im aufgrund der Ausrichtung des Compu-
ters an seiner absoluten Position im Raum relativ zu den elektrischen Geraten (Menu-
fihrung am unteren Bildrand: ,Pointing“). Das in Fig. 2a von der Position ,Testwall®
ausgewahlte Gerat tragt den Namen ,Left* (siehe Titel) und befindet sich in der Zone
~ochlieren® (siehe Titelunterschriften). Das Gerat ,Left“ lasst sich nun durch einfache
Bildschirmberihrung an- und ausschalten sowie Dimmen. In Fig. 2b ist in der gleichen
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Zone und von der gleichen Position das Gerat ,RGB Left* ausgewanhlt. Dieses befindet
sich unmittelbar benachbart zu ,Left“, was aus der nur um ein Grad unterschiedlichen
Winkelangabe in der Titelunterschrift ersichtlich ist. Fur ,RGB Left* sind weitergehende
Einstellungsmdglichkeiten vorhanden, wie bereits vorne in Bezug auf Fig. 1d erlautert.
In Fig. 2c ist das Gerat ,Emergency” ausgewahlt. Dabei handelt es sich um eine Warn-
lampe, die in Notfallen den Weg zum Ausgang weist. Wie in Fig. 2a ist das Gerat an-

und ausschaltbar sowie dimmbar.

Figuren 3a-b zeigen verschiedene Screenshots der Benutzeroberflache eines auf einem
Smartphone laufenden, erfindungsgemassen Computerprogrammprodukts, betreffend
die selektive Ansteuerung elektrischer Gerate im ,AR* (,Augmented Reality“) Modus
(MenuUfuhrung am unteren Bildrand: ,AR"), wiederum von der von der Position ,Test-
wall“ in der Zone ,Schlieren®. Die im Live-Bildausschnitt vorhandenen Gerate werden
aufgrund der hinterlegten Positionsdaten und der Ausrichtung des Smartphones relativ
zu den Geraten erkannt und markiert dargestellt. Auch die in den Fig. 2a und 2b darge-
stellten Gerate ,Left” und ,RGB Left* sind in Fig. 3a ersichtlich. Sie kdbnnen nun leicht
durch Bildschirmberthrung ausgewahlt und angesteuert werden. In der Ansicht gemass
Fig. 3b werden neben dem Gerat ,Emergency” (vergl. auch Fig. 2c¢) zwei Deckenleuch-

ten erkannt und sind anwahlbar / steuerbar.

Fig. 4 illustriert die Bedienung die Handhabung eines erfindungsgemassen Computer-
programmprodukts durch einen Benutzer 1 bei der Steuerung eines elektrischen Ge-
rats, hier einer Deckenlampe 2. Der Benutzer halt ein Smartphone 3 in der Hand, auf
welchem ein erfindungsgemasses Computerprogrammprodukt lauft. Die Bildschirmdar-
stellung auf dem Smartphone 3 sieht dann bspw. so aus wie in Fig. 2a dargestellt.
Durch simplen Druck auf den berthrungssensitiven Bildschirm des Smartphones 3 kann

die Deckenlampe 2 ein- und ausgeschaltet und gedimmt werden.
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PATENTANSPRUCHE
1. Verfahren zum Einrichten einer selektiven Ansteuerbarkeit von elektrischen Ge-

raten in einem Raum, umfassend die folgenden Schritte:

Bereitstellung einer Datenbank, in der Positionsdaten elektrischer Gerate

abgelegt sind oder ablegbar sind;

Bereitstellung eines Computerprogrammprodukts, das, wenn es auf einem

Computer ausgefuhrt wird,

al)

a2)

b)

c1)

c2)

die zumindest naherungsweise, absolute Position des Computers
im Raum bestimmen kann,

und/oder

die Eingabe und/oder Auswahl einer zumindest naherungsweisen,

absoluten Position im Raum durch den Benutzer ermdglicht;

eine insbesondere kabellose Kommunikation mit einem Gebaude-
automationssystem eingehen kann, Uber welches die elektrischen

Gerate angesteuert werden kdnnen;

aufgrund der Ausrichtung des Computers an seiner absoluten Posi-
tion im Raum relativ zu den elektrischen Geraten diese selektiv
Uber das Gebaudeautomationssystem ansteuern kann;

und/oder

in einer Live-Bilddarstellung des Raums die darin vorhandenen
elektrischen Gerate selektiv vom Benutzer anwahlbar darstellt und
ein angewahltes elektrisches Gerat selektiv Uber das Gebaudeau-

tomationssystem ansteuerbar ist.

2. Verfahren nach Anspruch 1, wobei Funkkommunikationsmittel im Raum bereit-

gestellt werden, mit welchen das Computerprogrammprodukt kommunizieren

kann.
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Verfahren nach einem der Anspriche 1 oder 2, wobei die Datenbank in dem
Computerprogrammprodukt integriert ist.

Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 3, wobei die zumindest naherungs-
weise Bestimmung der absoluten Position des Computers im Raum in Schritt a1)
per Funktechnik erfolgt, vorzugsweise mittels Bluetooth®, insbesondere Blue-
tooth® 4.0 oder neuer; oder mittels Near Field Communication.

Verfahren nach einem der Ansprtche 1 bis 4, wobei die Ausrichtung des Compu-
ters an seiner absoluten Position im Raum relativ zu einem der elektrischen Ge-
rate mittels Sensoren ermittelt wird, die ausgewahlt sind aus der Gruppe beste-
hend aus Neigungssensoren; Kompassen; sowie Kombinationen davon; und wo-
bei diese(r) Sensor(en) in dem Computer integriert oder mit dem Computer wirk-

verbunden ist/sind.

Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 5, wobei es sich bei dem Computer

um ein Mobiltelefon, einen Tablet-Computer oder ein Laptop handelt.

Verfahren zur selektiven Ansteuerung von elektrischen Geraten in einem Raum,

umfassend die Schritte:

i.  Einrichten einer selektiven Ansteuerbarkeit von elektrischen Geraten in
einem Raum gemass einem Verfahren gemass einem der Anspriche 1
bis 6;

ii. Auswahl des anzusteuernden elektrischen Geréats im Raum derart, dass

al) der Benutzer den Computer an seiner absoluten Position im Raum
relativ zu einem auszuwahlenden elektrischen Gerat ausrichtet,
und/oder

a2) der Benutzer in einer Live-Bilddarstellung des Raums ein elektri-
sches Gerat auswahilt;
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wobei der Benutzer fur die Auswahl des anzusteuernden elektrischen Ge-
rats ggf. eine weitere Aktion durchfUhren, insbesondere eine angezeigte
Auswahl bestatigen oder eine Auswahl aus mehreren Mdoglichkeiten tref-

fen muss;

Ansteuerung des elektrischen Gerats im Raum derart, dass das Compu-
terprogrammprodukt und der Computer insbesondere kabellos Daten an
das Gebaudeautomationssystem Ubertragt, wobei die Daten eine Ansteu-
erung des mittels des Computers ausgewahlten elektrischen Gerats Uber
das Gebaudeautomationssystem gemass Benutzereingaben auf/an dem
Computer bewirken.

8. Verwendung eines Computers, der Elemente ausgewahlt aus den folgenden

Gruppen aufweist

Funkkommunikationsmittel, vorzugsweise Bluetooth®, insbesondere Blue-
tooth® 4.0 oder neuer; Kommunikationsmittel flir Near Field Communica-

tion; sowie Kombinationen davon;

Wireless Local Area Network Kommunikationsmittel;

Mittel zur Bestimmung der Ausrichtung des Computers im Raum, insbe-
sondere Neigungssensor(en); Kompass(e); sowie Kombinationen davon;

Beruhrungsempfindlicher Bildschirm;

Kamerasystem mit Live-Bildvorschau;

oder mit solchen Elementen wirkverbunden ist, als Steuerungsmittel in einem

Gebaudeautomationssystem, welches das selektive Anwahlen von elektrischen

Geraten in einem Raum durch den Benutzer

aufgrund der Ausrichtung des Computers durch den Benutzer an seiner abso-
luten Position im Raum relativ zu den elektrischen Geraten;

und/oder
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- aufgrund der Auswahl eines elektrischen Gerats durch den Benutzer in einer

Live-Bilddarstellung des Raums mit den in dem Bildausschnitt vorhandenen

elektrischen Geraten.

Computerprogrammprodukt, das, wenn es auf einem Computer ausgefuhrt wird,

al)

a2)

b)

c1)

c2)

die zumindest naherungsweise, absolute Position des Computers
im Raum bestimmen kann,

und/oder

die Eingabe und/oder Auswahl einer zumindest naherungsweisen,

absoluten Position im Raum durch den Benutzer ermdglicht;

eine insbesondere kabellose Kommunikation mit einem Gebaude-
automationssystem eingehen kann, Uber welches die elektrischen

Gerate angesteuert werden kdnnen;

aufgrund der Ausrichtung des Computers an seiner absoluten Posi-
tion im Raum relativ zu den elektrischen Geraten diese selektiv
Uber das Gebaudeautomationssystem ansteuern kann;

und/oder

in einer Live-Bilddarstellung des Raums die darin vorhandenen
elektrischen Gerate selektiv vom Benutzer anwahlbar darstellt und
ein angewahltes elektrisches Gerat selektiv Uber das Gebaudeau-

tomationssystem ansteuerbar ist.

Gebaudeautomationssystem, umfassend ein Computerprogrammprodukt ge-

mass Anspruch 9.

Verfahren zum Aufristen eines Gebaudeautomationssystems, umfassend das

Einrichten einer selektiven Ansteuerbarkeit von elektrischen Geraten in einem

Raum gemass einem Verfahren gemass einem der Anspriche 1 bis 6.
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