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Urzadzenie do mechanicznego kotwienia stropu

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do mechanicznego kotwienia stropéw w wyrobiskach $cianowych.

Mechanizacje kotwienia stropu w Scianach utrudniajg specyficzne warunki charakteryzujace sie ciasnym
i wydtuzonym szeregowym uktadem kotew. Brak miejsca na wprowadzenie maszyn znanych dotychczas oraz
niemozliwo$é przesuwania ich wzdtuz zasypywanego urobkiem frontu gérniczego sprawiaja, ze kotwienie w $cia-
nach odbywa sig rgcznie. Dotychczasowy spos6b pracy polega na wierceniu otworéw w stropie wiertarkq obroto-
waq oraz mocowaniu kotew przy uzyciu recznego klucza zwyktego lub dynamometrycznego. Wiercenie w stropie
wymaga znacznego wysitku, na ktéry sktada sie utrzymywanie ciezaru wiertarki i wiertta, wyciskanie catosci
w gore, przenoszenie sprzetu itp. Warunki pracy pogarsza nadmierne zapylenie stanowiska obstugi, potgczone
z obsypywaniem gérnikéw obstugujacych wiertarke spadajacymi z otworu zwiercinami. Mocowanie i luzowanie
kotew wymaga takZe znacznego wysitku reki, zw'aszcza ze w warunkach dotowych gwint $rub kotwowych
tatwo ulega zanieczyszczeniu, co utrudnia obracanie nakretek. '

Istota wynalazku jest umieszczenie wiertarki gorniczej oraz dwoch zakretakéw kotew na zakrzywionych
koricach ramy nosnej, ktora jest ruchomo podwieszona na podstropowym torze jezdnym. Tor jezdny przymoco-
wany jest do kotwowych podpér stropnicowych. ‘

Takie skojarzenie srodkéw technicznych cechuje sie nieskomplikowana budowa oraz tatwa obstuga. Przy
kotwieniu z zastosowaniem urzadzenia wedtug wynalazku eliminuje sie prawie zupetnie ciezkie prace fizyczne.
Wszystkie narzedzia zainstalowane sg na jednej ramie no$nej, ktdra przesuwana jest po torze jezdnym na kolejne
stanowiska pracy. Tor ten przy uzyciu specjalnego wagonika mozna réwniez wykorzysta¢ do transportu materia-
téw. Stanowisko sterowania znajduje sie poza strefq bezposredniego zapylenia, co znacznie ogranicza czas prze-
bywania obstugi pod niebezpiecznym stropem.

Wynalazek przedstawiony jest na rysunku, ktérego fig. 1 obrazuje widok urzadzenia zainstalowanego
w miejscu pracy, a fig. 2 — widok ramy nos$nej z géry z rozmieszczonymi na niej poszczegélnymi elementami.

Do kazdej kotwowej podpory 1 stropnicowej umocowano wspornik 2, na ktérym spoczywaja rury tworza-
ce tor jezdny 3. Nosna rama 4 wyposazona jest w $srodkowej swej czesci w wozek rolkowy z jedng lub wigcej
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rolkami 5 spoczywajacy na torze 3. Potaczenie ramy 4 z wdzkiem rolkowym zapewnia jej ruch obrotowy w osi
pionowej i poziomej, co umozliwia ustawienie wiertarki i zakretakéw pod dowolnym punktem stropu lezacym
w ich zasiegu. Na zakrzywionych przeciwlegtych koricach ramy umieszczono wiertarke 6 i zakretak 7 montazo-
wy z jednej strony a zakretak 8 demontazowy z drugiej strony. Uchwyty 9 zakretakéw 7 i 8 oraz slizg 10
wiertarki 6 przyczepione s do zakrzywieri ramy tak, ze mozna je obraca¢ wokét osi danych zakrzywiers
a ponadto uchwyty 9 mozna przesuwaé¢ w kierunku pionowym. Wiertarka 6 przesuwa sie w kierunku pionowym
po $lizgu 10 przy pomocy linki 11 nawinig¢tej na beben 12 poruszany silnikiem 13. Na przeciwlegtych koricach
ramy 4 umieszczone sq rozporki 14 umozliwiajgce usztywnienie potozenia catego urzadzenia podczas pracy.

Urzadzenie podwieszone na torze 3 przesuwa si¢ w miejsce pracy gdzie ustawia si¢ je poprzecznie do
kierunku jazdy oraz réwnolegle do powierzchni stropu jak na fig. 1 Po usztywnieniu ramy 4 rozpérkami 14,
zakretakiem 8 demontuje si¢ odpowiednig kotew. Nastepnie wiertarke 6 naprowadz'a sie w odpowiednie miejsce
oraz wierci otwor, w ktory wprowadzona jest i dokreconw'a zakretakiem 7 kotew. Dfuzsze rury toru 3 pierwsza
i ostatnia w szeregu, umozliwia stworzenie pomostu pomigedzy torem likwidowanym i nowo uktadanym, zapew-
niajac swobodny przejazd urzadzenia na nowe ~miejsce pracy.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do mechanicznego kotwienia stropu-sk{adajace sie z wiertarki, zakretakdw i podstropowego
toru jezdnego, znamienne ty m, Zze wiertarka (6) i zakretak (7) umieszczone sa na zakrzywionym koricu
ramy (4; na przeciwlegtym za$ koricu tej ramy (4) réwniez zakrzywionym, przymocowany jest zakretak (8) przy
czym rama (4) za posrednictwem jednej lub wiecej rolek (5) spoczywa na jezdnym torze (3) zamocowanym do
rzedu podpo6r stropnicowych (1).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze wiertarka (6) umieszczona jest ruchomo w kie-
runku pionowym na $lizgu (10), ktéry to $lizg (10)° przymocowany jest do zakrzywionego boku ramy (4)
uchylnie w osi tego zakrzywienia, przy czym do wiertprki (6) przymocowana jest linka (11), ktorej drugi koniec
nawinieto na beben (12) napedzany silnikiem (13). =~ 33 ®.

3. Urzqdzenle wedtug zastrz. 2, znamienne: Dy m, ze zakretaki (7 i 8) zamocowane s do ramy za
poéredmctwem uchwytéw (9), ktére to uchwyty (9) sa przesuwne w kierunku pionowym oraz uchylne w kierun-
ku osi zakrzywienia ramy (4).

4. Urzadzenie wedtug zastrz,.3, znamienne tym, Zze rama (4) przymocowana jest do rolki lub rolek
(5) uchylnie w osi pionowej i poziome;j.

5. Urzadzenie wedtug zastrz. 4, znamienne tym, Ze rama (4) ma na obydwdch koricach rozpo-
ry (14).
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