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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm napedo-
wy podajnika drutu poprzecznego w zgrzewarkach
do siatek. .

W grzewarkach do siatek druty podiuine sg w
zasadzie ciggnione z bebnbéw i doprowadzane réw-
nolegle do siebie, w odleglosci odpowiadajacej
wielkoSci' Zadanego otworu siatki, do szeregu elek-
trod spawalniczych, ktére ustawione sg poprzecz-
nie do kierunku posuwu drutéw.

W zasiegu elektrod doprowadzane sg z boku do
zgrzewarki druty poprzeczne, badz juz obciete badz
przygotowane do odciecia wedlug nastawionej sze-
roko$ci siatki, w celu zgrzewania przez elektrody
w punktach skrzyzowania z drutami wzdluznymi
wedlug punktowej lub dwupunktowej metody
zgrzewania.

Przez odpowiednie nastawienie polozenia i iloSci
elektrod mozna w tej samej zgrzewarce zgrzewaé
siatki o réznych otworach i szeroko$ciach.

Jednakze, w celu umozliwienia wykonywania sia-
tek o roéinej szerokoSci, mechanizm podajnika
drutéw poprzecznych powinien byé nastawialny
bezstopniowo na rézine diugo$ci drutu poprzecz-
nego.

W nowoczesnych zgrzewarkach do siatek row-
niez i druty poprzeczne podawane sg z bebnéw,
przy czym pierwszy odcinek drutu nawinietego na
beben jest wprowadzany do maszyny i potem ob-
cinany. Podajnik powinien byé tak nastawiony,
aby miedzy zakonczeniem operacji wprowadzenia
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drutu i poczatkiem nastepnej operacji, powstata
pauza dostatecznie diluga, by umozliwié odciecie
poprzednio wprowadzonego, odpewiadajacego zada-
nej diugo$ci drutu poprzecznego, odcinaka ode-
branego z bebna oraz usuniecie z toru podajnika
odcietego drutu poprz’ec_z,nego, tak by tor byl go-
tow do przyjecia nastepnego odcinka drutu.

W znanych dotychczas mechanizmach podajni-
k6w, naped wykonywany jest przy pomocy prze-
stawnej korby, przy czym kazdorazowy promien
korby jest miarg dlugo$ci drutu poprzecznego.

Na czopach korbowych umocowana jest zebatka
wspoélpracujgca z malym Kkoéikiem zebatym, ktére
zazwyczaj przy poSrednim wilaczeniu k6l zebatych
i ko6t zebatych stozkowych przez samonastawne
sprzegla zostaje sprzezona z walem biernym (na-
pedzanym). .

Dzieki temu urzadzeniu, ruch postépowo—zwrot-
ny zebatki zostaje przeksztalcony w ruch przery-
wany, kierunkowy,” obrotowy waltka biernego. Na
walku biernym umieszczone jest jedno z kol ze-
batych posuwu, miedzy ktérymi przesuwa sie‘prze—
wleczony drut.

Z chwila gdy czop korbowy w tym mechaniz-
mie osiggnie goérne potozenie zwrotne, male koéiko
zebate zatrzymuje sie by zmieni¢ kierunek obro-
tu, przy czym zazebione dotychczas sprzeglo wy-
lgcza sie a wlacza sie drugie sprzeglo, ktore prze-
nosilo bieg jatowy.

Powstaje wiec przy sprzeglach klowych przerwa
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wlaczania, podczas ktoérej walek bierny jest nie-
ruchomy. Czas przestoju zalezy nie tylko od licz-
by obrotéow korby lecz takze od kata, wokor kto-
rego korba rozruchowa moze sie poruszaé, bez
spowodowania obrotu waltka biernego. Czas prze-
stoju jest funkejg podzialu ki6w, przelozenia i pro-
mienia korby.

Poniewaz jednak, jak juz nadmieniono, posta-
wiony zostal warunek, by diugo$é drutu poprzecz-
nego nastawiana byla mozliwie bezstopniowo, na-

"lezy wybraé mozliwie duzg ilo§é klow, co przy

znanych wykonaniach przekladni prowadzi sitg
rzeczy, do. matych katéw ruchu mechanizméw i do
krotkich przerw wigczeniowych.

Przewodnig my$lg wynalazku jest takie ulep-
szenie mechanizmu podajnika opisanego rodzaju,
by z jednej strony, okres w czasie ktérego kazdo-
razowo walek bierny oraz polgczone z nim koto
posuwu drutu sa napedzane, mégt byé zmieniany
prawie bezstopniowo, by w ten sposob diugosé dru-
tu poprzecznego mogla byé zmieniana roéwniez
prawie bezstopniowo i z drugiej strony aby po-
zostawaly zawsze dostatecznie duze katy wlgcza-
nia by okres bezruchu mechanizmu moégl wystar-
czyé na przeprowadzenie operacji roboczych mie-
dzy operacjami podawania drutu.

W mechanizmie podajnika drutu poprzecznego
dla zgrzewarek do siatek, skonstruowanym wedtug
wynalazku, przewidziane sg do przerywanego réw-
nokierunkowego napedu koétka posuwowego drutu
osadzonego na wale biernym przekiadni, ‘dwa kola
napedowe obracajgce sie z przerwami w kierunku
przeciwnym, a zmieniajgce ten kierunek w przer-
wach ruchu — najlepiej dwa kota stozkowe nape-
dzane przez korbe poprzez kolo talerzowe, przy
wlaczeniu po$rednim korbowodu wykonanego w
formie zebatki i malego koétka zebatego; te kola
napgdowe sprzegane sg na przemian z walkiem
biernym, przy pomocy automatycznie sterowanej,
osiowo przesuwanej na walku biernym tulei sprze-
gla w rytmie zmiany kierunku obrotu.

Istota wynalazku polega na tym, ze miedzy kaz-
dym kolem napedowym i tulejg sprzegla przewi-
dziany jest osiowo przesuwny pier§cien wiaczajacy,
ktéry na stronie zwréconej do tulei sprzegla za-
wiera drobne uzebienie, ktére zazebia sie z drob-
nym przeciwuzebieniem na tulei sprzeglta; réwno-
cze$nie pier$cien ten polgczony jest stale z wlasci-
wym kolem napedowym poprzez sprzegio zabiera-
kowe posiadajace luz lgczeniowy. Gleboko$é za-
zebienia sprzegla przy obrocie wzglednym -mie-
dzy pierScieniem przelaczajagcym i kolem napedo-
wym w czasie przebiegu luzu lgczeniowego, zmie-
nia sie od wartosci minimalnej do maksymalnej,
przy czym luz lgczeniowy tego %przegla zabierako-
wego jest znacznie wiekszy anizeli podziatka drob-
nego zazebiania. . .

W ten sposéb osigga sie to, ze przy przenosze-
niu sity z kola napedowego poprzez sprzeglo za-
bierakowe, pier§cienn przelgczajacy i drobne uze-
bienie na tuleje stozkowg i walek bierny, moze
byé spowodowane zazebienie miedzy pierécieniem
przetgczeniowym i tulejg sprzegla, w ramach do-
wolnie matych katéw, odpowiadajacych podzialce
drobnego uzebienia, przy czym zachowany jest
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staly luz lgcznika ay sprzegla zabierakowego, mig—
dzy kolem napedowym i pier§cieniem wlacznika
tak, ze zapewnione s dostatecznie dlugie przerwy
miedzy lgczeniami.

Sprzegto zabierakowe miedzy pierScieniem prze-
lgczeniowym i kotem napedowym moze byé réznie:
skonstruowane; na przyklad kazdy pierScien prze-
lgczeniowy moze byé zazebiony z odpowiadajacym
mu kolem napedowym poprzez najlepiej tylko dwa
kly sprzegta, tworzgc jeden bok rownolegly z osig
i drugi bok odpowiadajacy w przyblizeniu po-
wierzchni §ruby.

Przy wzglednym obrocie miedzy pier§cieniem
przelaczeniowym i kolem napedowym, dosuwajg sie
do siebie powierzchnie $rubowe kiéw i powoduja
osiowe przesuniecie kola napedowego miedzy po-
lozeniami minimalnego i maksymalnego zazebie-
nia.

W innym wariancie wykonawczym wynalazku,.
zazgbiony jest kazdy pierS§cien lgczeniowy z odpo-
wiednim kolem napedowym poprzez strome nie
samohamowne polgczenie gwintowe.

Roéwniez i w tym przypadku powstaje przy ru-
chu wzglednym miedzy pierScieniem laczéniowym
i kolem napedowym, o kat obrotu a, odpowiednie
osiowe przesuniecie miedzy obydwiema cze$ciami.

Dalsze cechy i odmiany konstrukecyjne -przedmio-
tu wynalazku sg uwidocznione na zalgczonych ry-
sunkach, na ktérych fig. 1 — przedstawia widok
boczny mechanizmu podajnika, fig. 2 — przedsta-
wia widok z gory, z czeSciowym przekrojem me-
chanizmu podajnika, fig. 3 — przedstawia odmien-
ng postaé wykonania sprzegla zabierakowego umie-
szczonego miedzy kolem napedowym i pier§cieniem
przetgczeniowym.

Zgodnie z fig. 1, na kole napedowym 1, ktoére
napedzane jest przy zachowaniu iloSci obrotow
odpowiadajgcych posuwowi drutéw podluznych
zgrzewarki, umocowana jest promieniowo przebie-
gajaca prowadnica jarzmowa, w ktorej poruszany
jest kamieA jarzma 4, stuzacy jako nosnik czopu
korbowego 3.

Kamiefi jarzma 4 moze byé przestawiony pro-
mieniowo przy pomocy S$ruby 4a, ktéra posiada

-leb czworokatny 4b do nasadzania korby. Na czo-

pie korbowym 3 umocowany jest korbowdd 5, kto--
rego wolny koniec uksztaltowany jest jako zebat-
ka 5a.

Zebatka 5a zazebia sie, jak przedstawiono na
fig. 1 i 2, z kolem zebatym 8 i utrzymywana jest
w tym zazebieniu przez rolki 6, ktoére z tytu ze--
batki 5a dzialajg z drugiej strony kota zebatego 8
i ulozyskowane sg w koszyczku lozyskowym 7,
przechylnym wokét osi kétka 8.

Kolo zebate 8 ulozyskowane jest (fig. 2) w od-
powiednim lozysku 8a, w schematycznie zaznaczo--
n)}m korpusie maszyny i polgczone jest ze wspo6i-
osiowym zebatym kolem talerzowym 9.

Przy pomocy opisanych elementéw 1--7, koto ze-
bate 8 i polgczone z nim zebate koo talerzowe 9,
przy cigglym obrocie kola napedowego 1, wpra-
wiane sg w ruch obrotowy, przerywany, o zmien-
nym kierunku obrotu.

Z kolem talerzowym 9 zazebione sg dwa dia-
metralne przeciwstawne zebate kola stozkowe 10:
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i 10’, ktére sa obracalne, lecz osiowo ulozyskowane
s3 nieprzesuwnie na wale biernym 13 przekladni,
przy czym na walku osadzone jest kolo 11 posuwu
drutu. =

Kota stozkowe 10 i 10’, sprzezone sg poprzez
sprzeglo klowe 16 lub 16, ktérego kty maja w przy-
blizeniu osiowo przebiegajacy bok 16a wzglednie
16a’ oraz drugi bok 16b wzglednie 16b’ uksztalto-
wany w formie linii $Srubowej, z odpowiednim
piericieniem laczacym 14 wzglednie 14’, ktéry po-
siada dopelniajaco uksztattowane kly sprzegla.

Opisane wyzej sprzegla klowe sa stale zazebio-
ne, jednak glebokoS¢ zazebienia zmienia sie od
warto$ci minimalnej do maksymalnej.

Przy zmianie glebokoSci zazebienia miedzy war-
toScia minimalng a maksymalng, powstaje osiowe
przesuniecie ,,s” miedzy pierScieniem 1jczacym 14
i kotem napedowym 10 (wzglednie miedzy pierScie-
niem laczacym 14’ i kolem napedowym 10°) oraz

réwnoczeSnie, przekrecenie o kat a, miedzy tymi.

dwiema czeSciami.

Strona pierScienia tgczgcego odwrécona od sprze-
gla klowego posiada drobne uzgbienie, ktére moze
byé polgczone z dopelniajgcym przeciwuzebieniem
na stronie czotowej tulei Srubowej sprzegla 15.

Tuleja sprzegta 15 osadzona jest nieobrotowo lecz
przesuwnie na waltku biernym 13 tak, ze moze byé
zazebiana, wedlug wyboru, z uzebieniem pierScie-
ni 14 lub 14’. Podzialka ,t” wymienionego uzebie-
nia jest znacznie mniejsza anizeli luz o, sprzegia
klowego.

W Srodku tulei sprzegta 15 znajduje sie stozkowy
pierScienn sterujgcy 21 wspéipracujacy z rolka ste-
Tujacg 22, ktéra poprzez diwignie katowg 20, ulo-
zyskowang wychylnie na korpusie 20a, moze byé
obracana w stosunku do krawedzi sterujacej 21.
Wolny koniec diwigni katowej 20b styka sie z ko-
lem napedowym 1 i wspiera rolke wodzgcg 20b,

"ktora toczy sie po polozonych diametralnie naprze-

ciw siebie powierzchniach tworzacych krzywki 19a,
19b, na kole napedowym.

Na fig. 2 tuleja sprzegia 15 wlgczona jest na le- -

wo, jest ona utrzymana w tym polozeniu na kole
napedowym przez krawedz- sterujacg 21, rolke ste-
Tujgca 22, diwignie katowa 20 i blokujgcg krzyw-
ke sterujacg 192 lub 19b. Uzebienia na tulei sprzeg-
1a 15 i pierscieniu przelgczajacym 14, jak réwniez
kly sprzegla 16" miedzy kotem stozkowym 10’ i piers-
cieniem przelgczajacym 14’ gleboko sie zazebiaja.

Przeciwlegla cze$§¢ sprzegla (fig. 2) jest wylaczo-
na. Pier§cien przelgczajgcy 14 jest w stosunku do
kota stozkowego 10 przekrecony o kat ay i przesu-
niety osiowo o odcinek ,s” wzdluz walka bierne-
go 13 (luz przetgczeniowy). PierScien ten bedzie
utrzymywany w tym poloZeniu sprezyng (nie za-
znaczong na rysunkach) — podobnie jak sprezyna
24’ na fig. 3 — dociskang do oporéw (réwniez nie
zaznaczonych na rysunku).

Tuleja sprzegla 15 i pierScien przelgczajacy 14
sg rozlgczone. Dzieki temu zapewnione jest, Zze przy
odwroéceniu kierunku obrotu, luz przelgczeniowy,
uy, »S jest przy brzelaczeniu calkowicie uzytkowy.

Rowniez przy wylaczonym stanie sprzegta pozo-
stajg kly pierScieni przelgczeniowych i odpowiada-
jacych im kot stozkowych zawsze tak gileboko za-
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6
zebione, Ze pierscienie przelaczeniowe 14, 14’ zmu-
szone sg do poruszania si¢ na biegu jalowym wraz
z kolami zebatymi stozkowymi 10, 10°. i

Uzebienie na odwréconych do siebie stronach czo-
lowych pierScieni przelgczeniowych 14, 14’ i tulei 15
sprzegla jest tak drobne jak to jest technicznie
osiggalne, aby w my$l zalozenia wynalazku, osigg-
ngé bezstopniowe lub prawie bezstopniowe nasta-
wienie w zaleznosci od réznych dlugosci drutu po-
przecznego.

Zgodnie z fig. 1, na walku biernym 13 osadzone
jest kolo zebate 17, ktére zazebione jest z kotem
zebatym 17’ zamocowanym nieobrotowo na walku
18. Walek 18 napedza drugie koto 11 posuwu drutu.
W obwodzie obydwu ko6t posuwowych 11 i-11" wy-
konane sg rowki 12 do przyjecia drutu poprzecz-
nego. Drut poprzeczny napinany jest miedzy oby-
dwoma kotami posuwowymi 11, 11’, by osiagnaé
niezbedne sprzezenie cierne. '

Zamiast, opisanych tu dokladnie sprzegiet zabiera-
kowych miedzy kolami stozkowymi 10, 10’ i pier§-
cieniami przelaczajacymi 14, 14’, moga by¢é natu-
ralnie uzyte inne sprzegla, posiadajace luz, jak na
przyklad sprzeglo przedstawione na fig. 3. ‘

W przedstawionym na fig. 3 wariancie wykona-
nia, ruch wzgledny miedzy kolem stozkowym 10"
i pierscieniem przelaczeniowym 14, sterowany jest
przy pomocy stromego, niesamohamownego gwintu
srubowego, 25’.

Sprezyna 24’ S$ciSnieta w calkowicie wigczonym
stanie sprzezenia, rozpreza sie przy czeSciowym wy-
przezeniu i utrzymuje nastepnie pierScien przelg-
czeniowy 14" w wylgczonym polozeniu spoczynko-
wym tak, ze przy ponownym sprzezeniu pozostaje
do dyspozycji catkowita wielko§¢ luzu przetgczenio-
wego.

Opisany sposéb napedu mechanizmu podajnika
przy pomocy kola napedowego 1, czopu korbowego
3 i zebatki 5a, w czasie pierwszej éwierci obrotu
(0—90°) — wychodzac z polozenia punktu martwe-
go czopu korbowego 3 dodatnio przyspieszony, a w
czasie drugiej éwierci obrotu (90—180°) ujemnie
przyspieszony (opézniony) warunkuje ruch wszyst-
kich element6w mechanizmu, z wyjatkiem kola na-
pedowego.

Opisany poprzednio mechanizm Bl-okujacy dziata-
jacy przy pomocy krzywki blokujgcej 19, krawedzi
sterujgcej 21, rolki wspoélpracujgcej 22 i drazkéw 20
zapobiega - przedwczesnemu wylaczeniu pod wply-
wem dziatania sit masowych.

Schematycznie przedstawiony zacisk jednokierun-
kowy 23 (fig. 2) znanej konstrukcji, zapobiega po-
wrotnemu obrotowi walka biernego w czasie prze-
laczenia, przy zmianie kierunku ruchu zebatki.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm napedowy podajnika drutu po-
przecznego w zgrzewarkach do siatek, w ktorym do
napedu két posuwu drutu o ruchu przerywanym,
stuzg zamontowane na wale biernym mechanizmu
dwa kola napedowe, obracajace sie¢ w Kkierunku
przeciwnym, z przerwami, w czasie ktérych zmie-
niaja kierunek obrotu, przy czym najodpowiedniej-
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sze sg dwa zebate kola stozkowe napedzane od
korby przy wiaezeniu mechanizmu zlozonego z ze-
batki i kotka zgbatego, poprzez wepodlne zebate koto
talerzowe, przy czym kola stozkowe zostajg wpro-
wadzone w rueh przy pomocy automatycznie stero-
wanej, przesuwanej osiowo na wale biernym tulei
stozkowej, naprzemian, w rytmie zmiany kierunku
cbrotu, znamienny tym, ie pomiedzy kazdym zeba-
tym kolem napedowym (10, 10") 1 tuleja stozkowa
(15) umieszczony jest osiowo przesuwny pier§eien
1gczacy (14, 14'), ktéry na stronie zwroconej do tulei
stozkowej zaopatrzony jest w drobne uzebienie,
wspélpraeujgee z drobnym przeciwuzebieniem tulei
sprzegla, podczas gdy pierseieh stale jest polgczony
ze sprzeglem zabierakowym posiadajacym luz 1g-
czeniowy, przy czym gleboko§é zazebienia tego
sprzegla przy obrocie wzglednym miedzy pierscie-
niem 1gczaeym (14, 14') i kolem napedowym (10, 10')
w czasie przebiegu luzu laczeniowego, zmienia sie
od wartoSci minimalnej do maksymalnej, a luz
Iaczeniowy (ay) tego sprzegla zabierakowege jest
znacznie wiekszy niz podzialka (t) drobnego uzgbie-
nia.

2. Mechanizm napedowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze kazdy pierScien przelgczajgcy (14,
14’) zazebiony jest z odpowiednim kolem napedo-
wym (10, 10’) poprzez najlepiej tylko dwa kly sprze-
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gla (16, 16”), ktére w istocie posiadaja przebiegajacy
nieréwnolegle do osi bok (16a, 16a’), oraz bok (16b,.
16b’) edpowiadajgey w przybliieniu powierzchni
Srubowej.

3. Odmiana mechanizmu napedowego wedlug
zastrz. 2, znamienna tym, ze kazdy piericien lgcza-
ey (14, 14’) zazebiony jest z odpowiednim kolem na-
pedowym (10, 10’) poprzez strome, niesamohamow--
ne polaczenie §rubowe.

4. Mechanizm napedowy wedlug zastrz. 1—3, zna-
mienny tym, ze przesuniecie osiowe miedzy kazdym
piericieniem 1aczacym (14, 14’) i odpowiednim ko-
lem napedowym (10, 10’) ograniczone jest elemen-
tami oporowymi.

5. Mechanizm napedowy wedlug zastrz. 3, zna-
mienny tym, ze pomigdzy kazdym pier§cieniem ig-
czacym (14, 14') i odpowiednim kolem napedowym
(10, 10') jest umieszczona sprezyna (24, 24’) zbliza-
jaca osiowo ku sobie te obydwa elementy.

8. Mechanizm napedowy wedlug zastrz 1—5, sna-
mienny tym, ze tuleja sprzegla (15) zawiera stoz--
kowy pierscien sterujacy (21), na ktéry dziata rolka
sterujgeca (22), uruchamiana automatycznie po kaz-
dej operacji wlaczenia przez naped mechanizmu.

7. Mechanizm napedowy wedlug zastrz. 1—6, zna-
mienny tym, Ze na wale napedowym (13) przewi-
dziany jest zacisk jednokierunkowy.
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