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(54) Zat¥izeni pro navijeni vicekapacitnich kondenzatorovych svitkii

1 2

Zafizeni pro.navijeni viecekapacitnich kon-
demzatcrovych svitklt FeSi problém automa-
tickéhe. navijeni téchto svitki. UmioZiiuje dé&-
leni kowevych, plipadné pokovengch f6lif,
jalko# i choulostivich izolatnich papfro- 2
vych, nebo um@lych {6lil na takovy pofet a 4{
takovou délku, kterou vyZaduje mnoZstvi a

velikost kapacit svitku, a to. i bghem navije- I

Lip
Qbr 2

ni svitku. Zatizeni sestdva z hnaciho astroiji, T Tttt
stithaciho a zaklddaciho zafizeni, progra- =
miovaci jednotky, ustroji pro thlovou orien- SR
taci operact, zdscbniku ¢idel s logickymi ob- +4 4 4\

vody, a zesilovaci a blokovaci jednotky. Jed-
notlivé délky vSech navijenyeh f6lii a viech-
ny vyvodni pasky se vkladaji podle proigra-
muy pfimio deo svitku, pritemZ méfeni délek
folit uréujicich stanoveni kapacity je piné
automatizovano. Jednotlivé technologické -
kony nawvazuji na sebe bezprostfedng, pfi- v
CemZ paraleln® miohou probihat dalSi mioZ- 4+ttt

ne operace. 4+
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Vynélez se tyka zafFizeni pro navijent vi- .

cekapacitnich kondenzdtorovych . svitkd,
predevsim svitkd miniaturniho provedend.
Existuji rfiznd zafizeni pro navijeni vice-
kapacitnich kondenzatorovych svitkl. Je
zZndmo zafizeni tohoto druhu, opat¥ené. pro-
gramatorem’ pro programovini mechanic-
kych a technologickych .operaci s pouZitim
povelovych kotouddt opatfenych bud kon-
taktnimi koliky, nebo elektromagnetickymi,
pfipadné elektrickymi snimafi. Totlo zafize-
ni je stejn& jako rfada jinych podobn§ch za-
Fizen{ urfeno pro vyrobu kondenzétorovych
svitk®t z materidldt o znaZné pevnosti a roz-
mérnosti, u nich¥ je moZno vyvodni pésky
kie kovovyim nebo -pokovenym folitm b&z-
nym zpsobem pfilepovat, pfivabovat, nebo
prisivat. Oddé&lovani jednotlivych pési ano-
dovych f6li1 se provadi napfiklad vystFiZe-
nim prouzku napii¢ félii a spojenim; konch

-samolepici paskiou. PFeruseni vodivych i ne--

vodivych folii se mtiZe mimoto provadst se-
Sitim, nebo pFivafenim. Takova spojeni jed-
notlivych kapacit a pripojeni vyvodnich pés-
kl vSak vytvafeji mista velmi choulostiva
na kvalitu mechanickych a izola¢nich vlast-
nosti navijenych materidld svitku.

P¥i postupujici miniaturizaci vicekapacit-
nich kondenzatortt se ve stéle stoupajici mi-
fe pouZivd velmi tenkych, tzkych a kré4t-
kych 6lif, jeZ nelze u zndmych zafizeni po-
uZit se zfetelem na jejich nedostatetnou me-
chanickou pevnost a nevhodnost pro sedi-
vani, prekladani a lepeni, priemZ vznikajf
neZddouci oxidatni mista. Za -soulasného
stavu se tyto choulostivé materidly vinou do
svitkdt prakticky vyhradn& ruén& a to tak,
7e se prfedem nastfihané rtizné délky péash
Z kovovych {£6lii, pokovenych papirovych
nebo um@&lych f6lii ru¢nd vkladaji postupné
do svitku, neba se rudné preruduji a znovu
do svitku zakladaji pifimo pfi navijeni. Na-
vijené kovové foliové pésy se opatiuji vy-
vodnimi péasky tak, Ze se tyto vkladaji do
svitku p¥l navijeni. 1 kdyZ je tento zpthisob
vyroby svitkdl velmi obti¥ny, je z hlediska
pouZiti choulostivich navijenych materiald
a stanovenych vyrobnich postupd zatim ne-
zbytny.

Vy3e uvedené nedostatky odstraiiuje po-
dle tohoto vynalezu nové zaf¥izeni pro navi-
jeni vicekapacitnich kondenzétorovych svit-
ki, opatfené hnacim dustrojim. Podstata vy-
ndlezu spodivd v tom, Ze na hnaci hiidel
hnactiho tstroji je pres $nekovy pfevod hna-
ciho dstroji plipojena jednak h¥idel progra-
miovaci jedniotky a dédle pies hnact Sroubové
kolo a hnané Sroubové kolo k n&mu pFipo-
jena hiidel dstroji pro Ghlovou orientaci o-
peraci st¥ihactho a zaklddaciho zafFizeni,
pfifemZ tustroji pro thlovou orientaci ope-
raci a programiovaci jednotka jsou vzajem-
n& propojeny stalymi prevody 3$nekovéhio
pfevodu a prevodem hnaného Sroubového
kola. a hnaciho $roubového kola s hnacim
Gstrojim a programovaci kotoué programo-
vacl jednotky, jakoZ i programovaci kotoud

4

Ustroji pro Ghlovou orientaci operaci jsou 0o-

‘patfeny otvory pro zasunuti Cidel ze zéslolb-

niku ¢idel opatfeného logickymi obvody a
elektricky propojeného se zesilovaci a blo-
kiovaci jednotkou.

Programovaci jednotka sestdvd z progra-
movaciho kotoufe programovaci jednotky,
ktery je na svém povrchu opatfen jednak
mnoZinou otvorld rozmisténych na soustfed-
nych KruZnicich, coZ umoZiiuje poZadova-
nou plesnost jednak zaklddani vyvodnich
paskfi, dale zakladani kovovych, pop¥ipadé
pokovenych f£06lii, jakoZ i zakladani izolac-
nich félii v poZadovanych thlovych: vzda-
lenostech, pfrifemZ pod otvory v programo-
vacim kotou¢i jsou na rota&nim osvétlova-
cim rameni uloZeny své&tlovody se zabrou-
Senymi konci, pro jejichZ osvétleni je uréen
jeden: spoletny svételny zdroj- programova-
cl jednotky, a déle je opatfen ukazatelem

-otaddek, ktery jJje s rotaClnim osvétlovacim

ramenem a elektromagnetickou spojkou
programovaci jednotky spolefn& uloZen na
rotacni hFideli, spojené 3nekovym prevo-
dem a druhou elektromagnetickou spdjkou
s hnaci hiideli hnaciho ustroji, kterd je o-
vilddana pres prvni elektromagnetickou
spojku a elektromagnetickou brzdu feme-
nicl.

Ustroji pro tthlovou orientaci operaci se-
stadvi z rotatniho -hridele pFipojené k hfi-
deli hnacitho Gstroji pfevodem hnaciho Srou-
bového kola a hnaného- Sroubového kola,
priCemZ na rota¢ni hfideli Gstroji pro tdhlo-
vou orientaci je upevné&no rotaéni osvétlo-
vaci rameno pro thlovou orientaci je upev-
néno rotatni osvétlovaci rameno se zabrou-
Senymi konci svétlovodf, pro jejichZ osvét-
leni- je urfen jeden spoledny sv&telny zdroj,
a kterd slouZi pro aktivaci zvolenych &idel,
umisténych podle poZadavkil navijeni v otvo-
rech programovaciho kotouce, pfi€em¥ tato
¢idla jsou pres logické obvody pFipojena
k zesilovaci a blokovaci jednotce pomoci
kabelll z mnoZiny kabelll, jejiZ vystup je
pfipojen na vstupy prvého podavade a dru-
hého podavade vyvodnich paskil. :

Kontaktni ¢idla v zasobniku ¢€idel s lo-
gickymi obvody, uloZend v ochranném no-
si¢i cidel, jsou ve funkei zafizeni spojena
svinovacimi kabely se zdscbnikem &idel s
logickymi obvody, pfifemZ jsou zasunuta
do otvorlt programovaciho kotoufe progra-
movacl jednotky za (lelem aktivace zabrou-
Senymi konci sv&tlovodt umisténymi v ro-
talnim osv8tlovacim rameni programovaci
jednotky a pripojena k zesilovaci a bloko-
vaci jednotce, jejiZ vystup je pFipojen na
vstupy nlZek pro stfihadni izolafnich f3lii,
pfitemZ stithani kovovych, pfipadn& poko-
venych f6lii je zaji$t&no d{itadem pro vy-
tvaleni potfebnych funk&nich impulsi, pfi-
€emZ zesilovaci a blokovaci jednotka je svy-
mi vystupy pripojena jednak na vstupy po-
davaétt pro pod4vani kovovych, neho poko-
venych f6lif a izola¢nich f6lif do dé&leného
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navijectho trnu, pfipadn& do swvitku a déle
je pPipojena na vstupy druhé elektromag-
netické spojky, ovladané prvni elektromag-
netickou spojkou a elektromagnetickou brz-
dou hnaciho tstroji pfes Femenici pohonu
hnaciho ustroji a hiidel hnaciho dstroji za
Gcelem rozpojeni hiidele od Snekového pie-
vodu hnaciho dstroji a elektromagnetické
spojky programovaci jednotky zajistujict
navijeni libovolné délky kovovych, piipad-
n& pokovenych falil a izolafnich f6lii, pfi-
tem?Z ie mimcto pfipojena na vstupy prvého
podava#a a druhého podavade pro podéava-
ni vyvoednich pédskd do kondenzatorového
svitku, pfiGemZ toto padavani je zaji3ténn
Gstrojim pro nhlovou orientaci operaci pro
tvorbu orientované paralelniho signélu.

Zesilovaci a blokovaci jednotka je cpa-
tfena zesilovadem, jehoZ prval wvstup je
urden pro plipojeni nejméné jednoho ¢&idla
tstroji pro thlovou orientaci operaci, pfi-
¢emZ jednotlivd ¢idla programovaci jednot-
ky jsou urena pro pPevod signélid o znad-
né impedanci a malé rozliSovaci schopno:s-
ti na nizkoimpedan€nl signdly s absolutni
rozlidovaci schopnosti, které jsou po vystu-
pu z vystupu zesilovaci a blokovaci jednot-
ky ureny k ovladani pracovnich a techno-
logickych mechanismii v logickém sleduy,
pPiCemZ Fizeni logiky zesilovafe je zajisté-
no druhym vstupem zesilovaci a blokovaci
jednotky a tPetim vsiupem zesilevaci a blc-
kovaci jednotky.

Ucelem vynélezu je vytvofeni automatic-
kého zafizeni pro navijeni vicekapacitnich
kondenzatorovych svitkl,, u néhoZ je moZné
déleni kovovych, nebo pokovenych umélych
a papirovych £4lii, izoilaCnich papirovych
nebo umélych £41ii, na takovy podet i tako-
vou velikost délky, kterou vyZaduje mnoZz-
stvi a velikost kapacit svitku, a to i b&ham
navijeni daného svitku.

Pokrok dosaZeny zafizenim pro navileni
vicekapacitnich kondenzatorovych svitkd
podle vynalezu spoCivd pfedeviim v dosa-
Zen! vysoké produktivity p¥#i automatizaci
vyroby téchto svitkd. Jednotlivé délky vSech
navijenych f61ii i v8echny v¢vodni pésky se
vkladaji podle programu p¥fimo do svitku.
Mé¥eni délek jednotlivych f31ii urfuajicich
stanovené kapacity i zakladani vyvodnich
pasklt na jednotlivé kapacity je pln& auto-
matizovano pPi dosaZeni velké presnosti a
neménnosti kapacit. Jednotlivé tkony, kte-
ré na sebe technologicky navazuji, se na-
wvzajem blokujl v nejkrat8im moZném d&ase,
to je od zaCatku kaZdé operace do jejiho
konce, pritemZ mohou paralelné prebihat
dal3i operace, které jsou z technologického
hlediska moZné.

Zatizenl umoZiluje rovn&Z navijeni elek-
trolytickych kondenzdtorfi vysokych kapa-
cit, kde je zapot¥febil opatfit anodovou i ka-
todovou f6lii vice vyvody, jakoZ i navijeni
vicendsobnych elektrolytickych kondenza-
torovych svitki ve v8ech moZnych varian-
tdch. PFi automatickém chodu zafizeni je

uplné wylouden vliv a omyly operdtora. V
neposledni fadé je moZno zdfraznit maxi-
malné moZnou Cistotu provozu zafizeni p¥i
dodrZeni v3ech zédsad hygieny préce.

Zarizeni pro navijeni vicekapacitnich
kondenzatorovych svitkdl podle vynalezu bu-
de né&sledovn& bliZe popsdno v piiklado-
vém provedeni s pomoci vykresdi, kde obr.
1 znédzorfiuje rozmisténi jednotlivich me-
chanismii st¥ihaciho a zaklddaciho zaiizeni
zjednoduSené dréahy navijenych p4si, obr.
2 zndzoriiuje Fez programovaci jednotkou,
dstrojim pro dhlovou orientaci operaci, zéa-
sobnikem ¢idel a hnacim tstrojim, a obr. 3
znédzoriuje ramcové schéma zesilovaci a
blokovaci jednotky.

Zarizenl pro navijeni vicekapacitnich
kondenzatorovych svitkfi, znédzorndné na
obr. 2, opatfené hnacim Gstrojim 1 pro po-
hon navijeciho dé&liciho trnu 2f, odvozeného
od elektromotoru, je opatfeno prvni elek-
tromagnetickou spojkou 1le, elektromagne-
tickou brzdou 1b a Femenici 1d na hFideli
1a hnactho astroji 1. HPidel 1a je jednim
svym koncem spojena s délenym navijecim
trnem 2f stiihaciho a zaklddaciho za¥izeni
2., Svym druhym koncem je hiidel 1a spo-
jena pomoci druhé elekiromagnetické spoj-
ky 1e a Snekového prevodu 1f s programo-
vaci jednotkou 3, kterd slouZi k technolo-
gickému usporddéni vSech funkci stithaci-
ho a =zakladacihn =zafizeni 2 vzhledem k
otdfkadm de&leného navijeciho trnu 2f. Pod
programovacim kotoufem 3e programovaci
jednotky 3, ve kterém jsou vytvofeny otvo-
ry 3d, je na hrideli 3a programovaci jed-
notky 3 umisténo rotacni osvétlovaci rame-
no 3f opatfené elekiromagnetickou spojkou
3b. Pro osvétleni sv&tlovodd 3e slouZi spo-
leény svételny zdroj 3g. Pro oddet otacek
dé&leného navijeciho trnu 2f slouZi ukazatel
otdfek 3h. P¥i zasunuti &ide! z mnoZiny &i-
del 5dl — 5dmn do otvorti 3d v programova-
cim kotouli 3¢ se programovaci jednotka 3
funk&né spojuje se zasobnikem ¢idel s lo-
gickymi obvody 5 a se zesilovacimi a blo-
kovacimi jednotkami 8§. K vlastnimu p¥eno-
su signdalfl slouZi svingvaci kabely z mnoZi-
ny kabelt 5bt — Bba {idel programovaci
jednotky 3. NepouZitd &idla z mnoZiny C&i-
del 3bl — 5bn zlstdvaji zasunuta v ochran-
ném nosic¢i ¢idel 5a. Pohon podavaditi 2bi—
— 2bn kovovych f6lii Al, A2 a izolatnich
félii B1 — BB, zndzornénfych na obr. 1 je
zajistén pomeoci pfisludnych &idel 5d1 — 5dmn
ze zdasobniku ¢idel s logickymi obvody 5
a zesilovaci a blokovaci jednotkou 8, jak je
zjednoduSené zndzornéno na obr. 2.

Podavade 2b slouZi k zasunuti navijenych
kovovych 1glii A1l a AZ a izolaCnich f61ii
Bl — BS bud do déleného navijeciho trnu
2f, nebo do kondenzatorcvého svitku D, jak
je zndzornéno na cbr. 1. K ust¥ihovani ko-
vovych £6lif A1, A2 nebo izoladnich f6lii
Bl — BS slouZ?i nitZ¥ky 2e, znizorn&né na
obr. 1. Pohon nZek 2e je zajiStén progra-
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movaci jednotkou 3, kterd zajituje ust¥iho-
vdni izola&nich f6lii B1 — BB a pomoci &i-

tade 2a, ktery zajiStuje ustfihovani kovo-
vych f6lii- A1, A2. Hiidel 1a hnaciho ustroji
1 je dale spojena s ustrojim 4 pro thlovou
orientaci operaci, zndzornénym na obr. 2.
Spojeni je provedeno pomoci hnaciho 3rou-
bového kola 4b na hrideli 4a. Na této hfi-
deli 4a je umistén programovaci kotou¢ 4d,
ve kterém jsou provedeny otvory 4e, v nichZ
jsou umist&na zvolend €idla z mnoZiny ¢idel
5el — 5en {stroji 4 pro tihlovou orientaci
operaci{. Tato &idla jsou propojena svinova-
cimi kabely z mnoZiny kabeld 5el — 5e¢n
se zdsobnikem ¢&idel 5 s logickymi obvody a
se zesilovaci a blokovaci jednotkou &, po-
drobnéji znazorngnou na obr, 3, Pod pro-
gramovacim kotoufem 4d je umisténo ro-
tatni rameno 4g, ve kterém jsou svymi za-
brousenymi konci umistény svétlovody 4f.
Ustroji pro tdhlovou orientaci operaci 4 je
pies piisludné logické obvody ze zasobni-
ku ¢idel 5 a zesilovaci a blokovaci jednotku
6 spojeno s prvnim podavafem 2e¢ a dru-
hym podavafem 2d vyvodnich paskd Cl—Cn.
Podavade 2¢ a 2d jsou urCeny k zasunovani
vyvodnich paskli Cl — Cn do kondenzéatoro-
vého svitku D na kovové, nebo pokovené
folie Al, A2.

Podle obr. 1 se pPi funkci za¥izeni na dé-
leny navijeci trn 2f navijeji do svitku D
spoletné kovové f6lie Al a A2, které mo-
hou byt nahrazeny pokovenymi papirovymi,
pfipadné i umé&lymi féliemi, a izoladni f&-
lie B1 aZ? BB zhotovené z papiru, nebo z
umélé hmoty. Polet izoladnich £61ii B mtiZe
byt rfizny a miZe byt mé&nén i b&hem nawvi-
jeni svitku D. Dé&leni celkové délky kovo-
vich f6lii Al, A2 na pésy o. dil€ich kapaci-
tdch je moZno provadét v libovolnych dél-
kdch a v libovolném pofitu, pFitemZ délky
jednotlivgch pasti se plynule nastavujl na
¢itaCi 2a. Zakladéani jednotlivych diléich pa-
sit ‘kovovych falii Al, A2 i pé&sht izoladnich
f6lii B, se provadi pomoci podavald 2b pfi-
mo do dé&leného navijeciho trnu 2f, bud na
zadatku navijeni svitku D, nebo i b&hem
jeho navijeni. Tyto podavafe 2b kovovych
a izoladnich f31i1 jsou uvddény v d&innost
pres pfFisluSné logické obvody zdsobniku
¢idel 5, zndzorn&ného na obr. 2, pomoci
zvolenych &idel z mnoZiny ¢idel 5dl — 5dn,
z nichZ je pro zjednodu8eni znazornéno jen
jedno, ktera jsou v programovaci jednotce
zasunuta do otvori 3d v prvém programo-
vacim kotou&i 3e. Zasunutd c¢idla 5d jsou
aktivovdna zabrouSenymi konci svétlovodi
de, umisténych na rotadnim osvétlovacim
rameni 3f, pFidemZ konce svétlovodl 3e
jsou osvétlovdny spoletnym své&telnym zdro-
jem 3g programovaci jednotky 3. Rotaéni
osvétlovaci rameno 3f je umist&no na hri-
deli 3a, kterd je pohdn&na pomoci 3neko-
vého prevodu 1f hnacim hridelem la dé&le-
ného navijeciho trnu 2f, na obr. 1, pfes e-
lektromagnetickou spojku 3b programovaci
jednotky 3, na obr. 2, drulou elektromag-

obrazku 2, je uchycen

netickou spojku le hnaciho ustroji, na obr.
1, prvni elektromagnetickou spojku 1le hna-
cftho dstroji 1 a elektromagnetickou brzdu
1b hnaciho dstroji 1. Na elektromagnetic-
ké . spojce 1le a elektromagnetické brzdé
1b je uchycena Femenice 1d pien&seji-
ci tofivy moment pohonu. Na prvém
rotatnim  osvétlovacim rameni 3f, na
ukazatel otadek
3h programovaci jednotky 3. Otécky
tohoto rotadniho osvétlovaciho ramene 3f
jsou synchronni s otd€kami d&leného navi-
jeciho trnu 2f. Svétlovody 3e v tomto ro-
tatnim osvétlovacim rameni 3 jsou osvét-
leny spoletnym svételnym zdrojem 3g. Ko-
vové folie Al, A2 na obr. 1 jsou v potieb-
nych délkach stffhdny ntZkami 2e stfiha-
ciho a zaklddaciho zafizeni 2. Tyto nftZky
2e jsou spoustény predvolbami d¢itade 2e
pro méfeni. délek jednotlivych kapacit. Izo-
ladni f6lie B jsou stFihany nfiZkami 2hb, kte-
ré jsou ovlddany pFisludnymi kontaktnimi
¢idly z mnoZiny &idel 5dl aZ 5dn, na obr. 2,
z nichZ je pro zjednoduSeni znédzorn&no jen
jedno, kterd se aktivuji sviticimi zabrou-
Senymi konci svétlovodd 3e. Vyvodni pasky
Cl aZ Cn na obr. 1 jednotlivich kapacit
svitku D jsou k pFislusnym kovovym f6liim
Al, A2 zakladdny prvnim podavalfem 2¢
vyvodnich pésk@l a druhym podavadem 2d
vyvodnich pésk®, pFfimo do d&leného navi-
jeciho trnu 2f, za Gfelem zajist&ni poZado-
vaného thlového nastaveni vyvodili na de-
lech hotového svitku D, pomoci tstroji 4
pro tihlovou orientaci, na obr. 2, které je
spousténo kontaktnimi &idly z mnoZiny Cdi-
del 5el aZ 5en Ustroji 4, z nichZ je pro zjed-
noduseni zndzorn&no jen jedno, plfes pri-
slusné logické obvody zesilovaci a bloko-
vaci jednotky 6. PouZitd kontakini didla
5el — 5en jsou aktivovdna sviticimi zabrou-
$enymi konci svétlovodf 4f dGstroji 4 pro
tthlovou orientaci .operaci. Tyto svétlovody
4f jsou umfistény na druhém rotatnim o-
sv8tlovacim rameni 4g, které se ota€i pod
druhym programovacim kotoufem 4d na
konci h¥idele 4a ustroji 4 pro dhlovou orien-
taci operaci. Hridel 4a dstroji 4 je spojena
s hnanym 3roubovym Kkolem 4e, pohdn&nym
hnacim Sroubovym kolem 4b spojenym. s
h¥ideli 1a hnaciho dstroji 1, na obr. 1, spo-
jenym s d&lenym navijecim trnem 2f. Druhé
rotaéni osvétlovaci rameno 4g na obr. 2;
je osvétlovdno spolefnym svételnym zdro-
jem 4h. Kontaktni ¢idla 5d1 — 3dn progra-
movaci jednotky 3 a kontaktni ¢idla 5el—
—>5en (stroji 4 pro uhlovou orientaci ope-
raci jsou v libovolném po&tu nalezena v
otvorech ochranného nosite 5a zdsobniku
¢idel 5 s logickymi obvody a napojena po-
dle své piisluSnosti svinovacimi kabely 5bl
a’? 5bn programovaci jednotky 3 a svino-
vacimi kabely 5el — 5en dstroji pro thlo-
vou orientaci operaci bud ve skupinich ne-
bo jednotlivé k zesilovali Ba zesilovaci a
blokovaci jednotky 6, podrobnéji znézorné-
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né na obr. 3, ktery jednak signily z &idel
zesiluje a mimoto mé& moZnost uchovani in-
formace.

Signdly z kontaktnich cidel 5341 — S5dn
a el — 5en o znafné impedanci a malé
rozliSovaci schopnosti jsou v blokovém ze-
silovati 6 pomoci zesilovade Ba zesileny a
pfevedeny na nizkoimpedanéni signdl s ab-
solutni rozliSovaci schopnosti.

Zesiloval Ba na obr. 3, je kromé prvni
vstupni svorky 5b! pro pfipojeni zvolenych
kontaktnich c¢idel 5dl — 5dn programovaci
jednotky 3 a kontaktnich ¢idel 5el — 5en
astroil 4 pro thlovou orientaci a vystupni
svorky G6ec opatfen je3té druhou vstupni
gvorkou 6bB2 pro preruleni é&innosti zesilo-
vate a tfeti vstupni svorkou 6b3 pro preru-
Seni zdznamu v zesilovadi. Je-li na druhé
vstupni svorce 6b2 logickd 0, je zesiloval 6a
odbuzen a chovd se jako hradlo, tudiZ ne-
propousti signdl, coZ znamend, Ze v tomio
stavu lze programovaci jednotku 3 a tstro-
j1 4 pro uhlovou orientaci operaci pfedpro-
gramaovat, aniZ dojde k vyslani neZddoucich
signald na wystup Bec zesilovade 6a. Za to-
hoto stavu zesilovafe Ba nastdvd téZ zpéiny
b&h rotadnich csvétlovacich ramen 3f a 4g
na chr. 2 po ukondéeni jednoho nastaveného
cyklu, kdy obé& rotacni osvétlovaci ramena
3f a 4g se vraci do zakladni klidové polohy
rozepnutim prvé elektromagnetické spojky
3b. Je-li na druhé vstupni svorce 6b2 logic-
ka 1, pak je zesilovad Ba zaktivovan. Z vy-
stupu Be zesilovale lze pak odebirat signa-
ly, které jsou naprosto synchronni se sig-
ndly na prvé vstupni svorce &bl z kontakt-
nich ¢idel 5dl — 5dn programovaci jednot-
ky 3 a kontaktnich ¢idel 3el — Ben tstroji
4 pro thlovou orientaci operaci. To zname-
néd, Ze prvni vstupni svorky Bb2 se vyuZiva
pfi prvoinim naprogramovédni pracgsvniho

i0

programu a p¥i pFeprogramovéani b8hem pro-
vozu. Je nutné, aby pifi logické 0 na druhé
vstupni svorce 6b2 se obé& rotaéni osvétlo-
vaci ramezna 3f a 4g neotédcela, to znamena,
aby vné&31 pohon programovaciho zafizeni
3 byl odpojen eiekiromagnetickou spojkou
2n a elektromagnetickou brzdou 1h. Na prv-
ni vstupni svorku 6bl lze zapojit paralelné
deset 1 vice kontaktnich gidel. '

VySe uvedené plati, jestliZe je na tleti
wstupni svorce 6h3 zesilovale Ba logicka 0.

Je-Ii na treti wvstupni svorce 6B3 logické
1, pak zesilova¢ Ba zesilovaci a blokovaci
jednotky 6 zpracuje jen prvni signal z pfi-
sluSného kontaktniho €idla a na vystupu Be
zesilovafe zlstane trvale signéal, to zname-
na, Ze zesilovaf 8a pedrZi informaci aZ do
doby, kdy se na tieti vstupni svorce 6b3
opét objevi logicka 0. Tohoto stavu na tie-
ti vstupni svorce 6bB3 se vyuZiva tehdy, ma-
-li nékteré z kontaktnich ¢&idel mnoZiny
5dl — 5dn programovaci jednotky, nebo né-
které z kontaktnich &idel 5el — 5en ftistroji
4 pro uhlovou orientaci, umisténé bud v
otvorech 3d programovaciho kotoufe 3e
programovaci jednotky, nebo v otvorech 4e
programovaciho kotoufe 4d {dstroji 4 pro
uhlovou orientaci vydat jen jediny impuls
béhem jednoho pracovniho cyklu a je na-
prosto neZadouci dal3i impuls, ktery by
mohl vzniknout napi¥iklad p¥i pfeprogramo-
vani kontaktnich ¢idel.

Re%eni podle wynalezu miiZze nalézt uplat-
néni ve v8ech zafizenich, kde se plynule
odmeéfuje v délkovych mirdch pédsovy ma-
terial, na ném?Z se provadi na uréitych tdse-
cich znaf¢eni, barveni, postFfikovani, propa-
lovani, prekladani a podobné, nebot v ta-
kovych pripadech nahradi toto nové zaii-
zeni fadu c¢itacd s desitkami piedvoleb.

PREDMET VYNALEZU

1. ZafFizeni pro navijeni vicekapacitnich
kondenzatorcvych svitk®, opatfené hnacim
astrojim, vyznacené tim, Ze na hnaci h¥idel
(1a) hnaciho tustroji (1) je pfes Snekovy
pF¥evod (1f) hnaciho dastroii (1) pfipojena
jednak hFidel (3a) programovaci jednotky
(3) a dale pies ‘hnaci Sroubové kolo [4b)
a hnané Sroubové kolo (4c) k nému pfi-
pojend hridel (4a)} dstroji (4) pro thlovou
arientaci operaci stifihaciho a zaklddaciho
zafizeni (2), pfifemz tstroji (4) pro ahlo-
vou orientaci operaci a programeovaci jed-
notka (3) jsou vzdjemn& propojeny stalymi
prevedy Snekového prevodu (1f) a pFevo-
dem hnaného Sroubového kola (4c) a hna-
ctho Sroubového kola (4b) s hnacim ustro-
jim [1) a programovaci kotou& (3c) pro-
gramovaci jednotky (3), jakoZ i programo-
vaci kotoud (4d] dastroji (4]} pro 1uhlovou
orientaci operaci jsou opatPfeny otvory (3d,
4e]) pro zasunuti ¢idel (5d1 — 5dn, 5el —
— 5en) ze zdsobniku ¢idel (5) opat¥eného

logickymi obvody a elektricky propojeného
se zesilovaci a blokovaci jednotkou (6].
2. Zaflizeni pro navijeni vicekapacitnich
kondenzatorovych svitkét podle bodu 1 yy-
znacené tim, Ze programovaci jednotka (3)
sestdvd z programocvaciho kotoude (3c) pro-
gramoviaci jednotky, ktery je na svém po-
vrchu opatfen jednak mnoZinou gtvort (3d)
rozmisténych na soustfednych kruZnicich
pro umoiZnéni poZadované pilesnosti jednak
zakladéani vyvadnich paskt (C), ddle zakla-
dani kovovych, pifipadné& pokovenych f6lii
(Al, AZ), jakoZ i zakladdni izoladnich félii
(B1 — B6) v poZadovianych dhlovych vzda-
lenostech, pfifemZ pod otvory (3d) v pro-
gramovacim kotouf! (3) jsou na rotatnim
osvdtlovacim rameni {3f] uloZeny svétlovo-
dy (3d) se zabrouZenymi konci, pro jejichZ
osvétleni je urfen jeden spoleény svételny
zdroj (3g) programovaci jednotky (3), a
ddle je opatfen ukazatelem otddek (3h), kte-
ry je s rotadnim osvétlovacim ramenem
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(3f) a elektromagnetickou spojkou (3b)
programovaci jednotky (3] spoletné uloZen
na rotatni hiideli (3a), spojené 3nekovym
pfevodem (1f) a druhou elekiromagnetic-
kou spojkou (1le) a hnaci h¥ideli (1a) hna-
ctho dstroji (1), kterd je ovlddéna pies prv-
ni elektromagnetickou spojku (1c) a elek-
tromagnetickou brzdu (1b) Femenici (1d).

3. Za¥izeni pro navijeni vicekapacitnich
kondenzédtorovych svitki podle bodu 1 vy-
znatené tim, Ze tstroji (4) pro dhlovou
orientaci operaci sestava z rotacniho hiide-
le (4a) pfipojené k hfideli (la} hnaciho
~Gstroji (1) pfevodem hnaciho 3roubového
kola (4b) :a hnaného 3roubavého kola (4c),
_pricemZ na rotatni h¥ideli (4a) Gstroji (4)
pro dhiovou orientaci je upevnéno rotafni
osvétlovaci rameno (4g) se zabrouSenymi
konci svétlovodd (4f), pro jejich# osvétleni
je urden jeden spoleény svételny zdroj {4h),
a ktera slouZi pro aktivaci zvolenych ¢idel
. (5el — 5en) umist&nych podle .poZadavki
navijeni v otvorech (4e) programovaciho
kotoute (4dj, pfifemZ tato &idla jsou pies
logické obvody ptipojena k zesilovaci a
blokovaci jednotce (6) pomoci kabelt (5cl
az 5cn), jejiz vystup je piipojen na wvstupy
prvého podavafe (2c) a druhého podavade
(2d) wyvodnich paskd (C).

4. ZaFizeni pro navijeni vicekapacitnich
kondenzéatorovych svitkli podle bodu 1 wvy-
znacené tim, Ze kontakini &idla (5d1—5dn)
v zascbniku d&idel (5) s logickymi obvody,
uloZend v ochranném nosiéi (5a) &idel, jsou
ve funkci zafizeni spojena svinovacimi ka-
bely (5bl — 5bn) ze zédsobniku &idel (5)
s logickymi obvody, pFfiCemZ jsou zasunuta
do otvort (3d) programovaciho kotouce
(3c) programoviaci jednotky (3) za aGféelem
aktivace zabrouSenymi konci svétlovodi
(3e]), umistédnymi v rotatnim osvétlovacim
rameni (3f) programovaci jednotky (3) a
pfipojena k zesilovaci a blokovaci jednotce
(6], jejiz vystup je pifipojen na vstupy nf-
Zek (2e) pro stFihéni izoladnich félii {B1
aZ B6], pFictemZ st¥ihani kovovych, p¥ipad-
né pokovenych falii (A1, A2) je zaji¥t&no

12

.CitaCem (2a) pro vytvafeni potfebnych

funkénich impulst, pritemZ zesilovaci a
blokovaci jednotka (6) je svymi vystupy
piipojena jednak na vstupy podavacii (2b)
pro poddvani kovovych, nebo pokovenych
Io0lii (Al, A2Z) a izolag€nich f6lii (Bl -— B6)
do dé&leného navijeciho trnu (2f), pFipadné&
do svitku (D) a déle je pfipojena na vstupy
druhé elekiromagnetické spojky (1le), ovla-
dané prvni elektromagnetickou spojkou
{1c) a elektromagnetickou brzdou (1b) hna-
ciho ustroji (1) pfes femenici (1d) poho-
nu hnaciho astroji (1) a h¥idel (la) hna-

. ctho Gstroji (1) za ddelem rozpojeni hiide-

le (1a) od 3nekového pPfevodu (1f) hnaci-
ho dstroji (1) a elektromagnetické spojky
(3b} programovaci jednotky (§) zajistujici
navijeni libovolné délky kovovych, pf¥ipad-
né& pokovenych fdlii [Al, A2) a izola®nich

folii (B1 — B6), pifidemZ je mimoto pFipo-

jena na vstupy prvého podavade [2c) a dru-
hého podavate (2d) pro podavani vywvod-
nich péaskit (C) do kondenzatorového svit-
ku (D), pfitemZ toto poddvani je zajist&no
tstrojim (4) pro thlovou orientaci operaci
pro tvorbu orientovan& paralelniho signé4lu.

5. ZafFizeni pro navijeni vicekapacitnich
kondenzdtorovych svitki podle bodu 1 vy-
znadené tim, Ze zesilovaci a blokovaci jed-
notka (6) je opatlfena zesilovafem (6a), je-

hoZ prvni vstup je urden pro pfipojeni nej-

meéné jednoho &idla z &idel (5el — 5en) G-
stroji (4) pro dhlovou orientaci operaci,
pfidemZ jednotlivd ¢idla (5d1 — 5dn) pro-
gramovaci jednotky (3) jsou urfena pro
pfevod signdld o znatné impedanci a malé
rozliSovaci schopnosti na nizkoimpedand&ni
signdly s absolutni rozliSovaci schopnosti,
které jsou po vystupu z vystupu [6c¢c) zesi-
lovaci a blokovaci jednotky (6) urdeny k
ovlddani pracovnich a technologickych me-
chanismt v logickém sledu, pFitemZ ¥Fizeni
logiky zesilovacCe (6a) je zajisténo druhym
vstupem (6b2) zesilovaci a blokovaci jed-
notky (6) a tfetim vstupem (6b3) zesilovaci
a blokovaci jednotky (6).

3 listy v¢kresi
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Obr. 3
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