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(54) UBERWACHUNGSANORDNUNG FUR DEN OFFNUNGSZUSTAND EINES FENSTERS ODER EINER TUR

(57) Die Erfindung betrifft eine Uberwachungsanordnung
(14) fur den Offnungszustand eines verriegelbaren
Fensters (2) oder einer Tlr mit einem Rahmen (3),
einem Flugel (4) und einem Verriegelungsbeschlag
(7), umfassend einen am Flugel (4) angeordneten
Magnetsensor (15) und einen am Rahmen (3) befes-
tigten Magnet (16), wobei eine VergréRerung des
Abstands (26) zwischen Magnetsensor (15) und
Magnet (16) eine Alarmausldsung bewirkt, dadurch
gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) als
Offner, der unter Einfluss eines Magnetfelds einen
Stromkreis durch Kontaktéffnung unterbricht, aus-

gebildet ist, und der Magnetsensor (15) oder dazu in S — - \+w ——— {
Reihe geschalteter und als Offner ausgebildeter /) / ‘
Zusatzmagnetsensor (39) mit einem am Fligel (4) i wa b B 114 . 5? \omw
verstellbaren Verriegelungselement (18, 21) des 4 33 o Wxu o BL R

Verriegelungsbeschlags (7) bewegungsgekoppelt ist
und in einer definierten Entriegelungsstellung (12
des Verriegelungsbeschlags (7) benachbart zu ei-
nem am Flugel (4) fixierten Zusatzmagnet (17) posi-
tioniert ist, dessen Magnetfeld in der Entriegelungs-
stellung (12') unabhangig von der Stellung des Flu-
gels (4) eine Kontakt&ffnung des Magnetsensors
(15) oder des Zusatzmagnetsensors (39) bewirkt.
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Zusammenfassung

Die Erfindung betrifft eine Uberwachungsanordnung (14) fiir den Offnungszustand eines
verriegelbaren Fensters (2) oder einer Tiir mit einem Rahmen (3), einem Fliigel (4) und "
einem Verriegelungsbeschlag (7), umfassend einen am Fliigel (4) angeordneten Magnet- |
sensor (15) und einen am Rahmen (3) befestigten Magnet (16), wobei eine Vergrofierung

des Abstands (26) zwischen Magnetsensor (15) und Magnet (16) eine Alarmausldsung

bewirkt, dadurch gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) als Offner, der unter Ein-

fluss eines Magnetfelds einen Stromkreis durch Kontaktoffnung unterbricht, ausgebildet

ist, und der Magnetsensor (15) oder dazu in Reihe geschalteter und als Offner ausgebilde-

ter Zusatzmagnetsensor (39) mit einem am Fliigel (4) verstellbaren Verriegelungselement

(18, 21) des Verriegelungsbeschlags (7) bewegungsgekoppelt ist und in einer definierten
Entriegelungsstellung (12°) des Verriegelungsbeschlags (7) benachbart zu einem am Fliigel

(4) fixierten Zusatzmagnet (17) positioniert ist, dessen Magnetfeld in der Entriegelungs-

stellung (12”) unabhingig von der Stellung des Fligels (4) eine Kontaktéffnung des Mag-

netsensors (15) oder des Zusatzmagnetsensors (39) bewirkt.

Fig. 2
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Die Erfindung betrifft eine Uberwachungsanordnung fiir den Offnungszustand eines ver-
riegelbaren Bauelements geméf dem Oberbegriff des Patentanspruches 1.

Als Mafinahme zum Schutz gegen unbefugtes Eindringen durch ein verriegeltes Fenster
oder eine verriegelte Tiir ist es Stand der Technik, den geschlossenen Zustand des Fliigels
dadurch zu erfassen und zu iiberwachen, dass Rahmen und Fliigel mit einer Kombination
aus einem Magnetsensor und einem Magnet versehen werden, wobei beim unbefugten
Offnen der Abstand zwischen diesen vergroBert wird und ein dadurch ausgeldstes Schalt-
signal des Magnetsensors zur Auslésung eines Alarms herangezogen wird. Damit ein Off-
nen des entriegelten Fensters nicht zu einer Alarmauslésung fiihrt, ist es weiters Stand der
Technik, zusitzlich den Zustand der Verriegelung zu iiberwachen, indem das Eingreifen
von Verriegelungselementen wie SchlieBbolzen usw. in SchlieBstiicke abgefragt wird und
die Uberwachung der Offnung des Fliigels erst nach der Verriegelung desselben aktiviert
wird. Dies kann ebenfalls mit Hilfe von Magnetsensoren und Magneten bewerkstelligt
werden, die in geeigneter Weise an den Verriegelungsbeschldgen eines derartigen Bauele-
ments angeordnet sind. Eine derartige Uberwachungsanordnung, mit der sowoh! eine U-
berwachung des Offnungszustandes als auch des Verriegelungszustandes erfolgt, ist bei-
spielsweise aus EP 0 763 644 A1 bekannt, wobei solche Systeme jedoch durchwegs meh-
rere, im Allgemeinen am Rahmen angeordnete Magnetsensoren bendtigen und dement-
sprechend auch eine aufwindige Steuerung zur Auswertung und logischen Verkniipfung
der vielen, moglichen Schaltsignale erfordern.

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, eine Uberwachungsanordnung fiir den Off-
nungszustand eines verriegelbaren Bauelements bereitzustellen, die bei geringem bauli-
chem Aufwand einen zuverlissigen Schutz gegen unbefugtes Offnen des verriegelten Bau-

elements bietet.
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Die Aufgabe der Erfindung wird durch eine Uberwachungsanordnung mit den Merkmalen
des Patentanspruches 1 geldst.

Durch die spezielle Anordnung des Magnetsensors oder des Zusatzmagnetsensors wird
bewirkt, dass ein Alarm nur dann ausgeldst wird, wenn das Verriegelungselement oder die
Verriegelungselemente sich in Verriegelungsstellung befinden und der Fliigel durch An-
wendung von Gewalt seinen Abstand zum Rahmen vergroBert. Durch die Annéherung des
Magnetsensors oder des Zusatzmagnetsensors an den Zusatzmagnet beim Verstellen des
Verriegelungsbeschlags in die Entriegelungsstellung wird die Uberwachungsanordnung
automatisch unscharf gestellt und erfolgt bei einem Offnen des Fliigels keine Auslésung
eines Schaltsignals, da sich der Magnetsensor oder der mit diesem in Reihe geschaltete
Zusatzmagnetsensor im Magnetfeld des Zusatzmagneten befindet. Wird das Verriege-
lungselement durch entsprechende Betitigung in die Verriegelungsstellung iiberﬁihrt, die
nur bei Anliegen des Fliigels am Rahmen sinnvoll ist, wird die Uberwachungsanordnung
automatisch scharf geschaltet, indem der Magnetsensor in dieser Steliung nur noch im Ein-
flussbereich des am Rahmen montierten Magneten steht und eine Abstandsvergrofierung
auf einen Eindringversuch unter Gewaltanwendung hinweist, der ein entsprechendes
Schaltsignal des Magnetsensors auslost. Es wird somit mit lediglich einem Magnetsensor
und gegebenenfalls einem Zusatzmagnetsensor sowohl der Verriegelungszustand der Ver-
riegelung als auch der Schliefzustand des Fliigels logisch verkniipft und erfordert die U-
berwachungsanordnung keine gesonderten MaBnahmen zum Scharfschalten bzw. Un-
scharfschalten, weshalb trotz geringem baulichem Aufwand eine zuverlidssige Uberwa-

chung vorliegt, die auch unanfllig gegeniiber Fehlalarmen ist.

In der Ausfilhrungsvariante mit einem Zusatzmagnetsensor kann der Magnetsensor, mit
dem die Stellung des Fliigels in Bezug auf den Rahmen iiberwacht wird, relativ zum Fliigel
fix an diesem angeordnet sein oder zusammen mit dem Zusatzmagnetsensor mit dem Ver-
riegelungselement bewegungsgekoppelt am Fliigel verstellbar gelagert sein, wobei in bei-
den Fillen der Magnetsensor sich bei verriegeltem oder gekipptem Fliigel im Magnetfeld
des Magnets am Rahmen befindet.

Von Vorteil bei der erfindungsgemifen Uberwachungsanordnung ist dabei, dass der Mag-

netsensor bzw. der Zusatzmagnetsensor ein Offner ist, der unter Einfluss eines Magnet-
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felds einen Stromkreis durch Kontaktunterbrechung 6ffnet. Dadurch fliefit in keinem nor-
malen Betriebszustand ein Strom im Stromkreis, weshalb Stromquellen in Form von Batte-
rien eine sehr lange Bereitschaftszeit besitzen kdnnen. Bei aktivierten Verriegelungsele-
menten befindet sich ndmlich der Magnetsensor im Einfluss des am Rahmen befestigten
Magnets, wihrend er sich bei gedffnetem Fliigel mit dem Verriegelungselement in Entrie-
gelungsstellung im Einflussbereich des Zusatzmagnets befindet bzw. der Zusatzmagnet-
sensor im Einflussbereich des Zusatzmagnets befindet wodurch der Stromkreis somit nur
geschlossen wird, wenn die Verriegelungselemente aktiv sind und gleichzeitig der Abstand
zwischen Magnetsensor und Magnet vergroBert wird, wie es bei einem Einbruchsversuch
der Fall ist. So kann etwa bei Verwendung von Lithium-Batterien oder Silberoxid-

Batterien eine Lebensdauer von iiber 5 Jahren bis zu 10 Jahren sichergestellt werden.

GemiB einer vorteilhaften Weiterbildung der Uberwachungseinrichtung sind Magnetsen-
sor und Zusatzmagnet bzw. Magnetsensor, Zusatzmagnetsensor sowie Zusatzmagnet, ins-
besondere in einem gemeinsamen Gehéduse , zu einer am Fliigel befestigbaren Baueinheit
zusammengefasst, wodurch die Montage einer derartigen Uberwachungseinrichtung, ins-
besondere auch wenn sie nachtriglich erfolgen sollte wesentlich leichter und schneller er-
folgen kann und die riumliche Anordnung der Komponenten zueinander bereits vor der
Anbringung festgelegt ist, wodurch auch ein Arbeitsaufwand fur die Justierung des Mag-

netsensors bzw. des Zusatzmagnetsensors zum Zusatzmagnet entfallt.

Magnetsensor und/oder der Zusatzmagnetsensor konnen dabei an einem an der Baueinheit,
insbesondere in Form eines Gehduses, verstellbar gelagerten und mit dem Verriegelungs-
element bewegungskoppelbaren Stellglied angeordnet sein, wodurch die Bewegung des
Stellgliedes direkt eine identische Bewegung des Magnetsensors bzw. des Zusatzmagnet-
sensors bewirkt, ohne dass eine Umwandlung der Bewegung durch Getricbeelemente er-

forderlich wiire.

Eine baulich vorteilhafte Ausfilhrungsform der Uberwachungsanordnung besteht darin,
dass Magnetsensor und/oder Zusatzmagnetsensor auf einem streifenformigen Stellglied
angeordnet sind, das mit dem Verriegelungselement mechanisch gekoppelt ist. Die Lings-
achse des Stellglieds verlduft dabei in etwa in Verstellrichtung des Verriegelungselements

und ist weiters das Stellglied direkt mit dem Verriegelungselement in Form eines Zapfens,
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eines Bolzens usw. oder mit einer zum Verriegelungselement fihrenden Treibstange ver-
bunden. Die Positionierung und die Art der Verbindung sind dabei unerheblich, solange
eine Positionsveréinderung des Verriegelungselements eine entsprechende Positionsveran-

derung des Magnetsensors bzw. des Zusatzmagnetsensors bewirkt.

Zur leichteren Ankoppelung des Stellglieds am Verriegelungselement kann das Stellglied
eine Einhéingetffnung aufweisen, deren GroBe und Form ein Einhéngen in einen Verriege-

lungszapfen bzw. Verriegelungsbolzen zuldsst.

Das mit dem Magnetsensor und/oder Zusatzmagnet versehene Stellglied kann insbesonde-
re in einem linglichen Gehéuse der Baueinheit, in dem auch der Zusatzmagnet angeordnet
ist, verstellbar gelagert sein und aus diesem herausragen, wobei das freie Ende mit dem
Vetriegelungselement bewegungsverbunden wird. Die Uberwachungsanordnung ist da-
durch bis auf den Magnet, der am feststehenden Rahmen befestigt wird, zu einer baulichen
Einheit zusammengefasst und kann als solche vormontiert in entsprechender Position am

Fliigel befestigt werden.

Das Stellglied kann zusitzlich durch zumindest ein Federelement in seinem gesamten Ver-
stellbereich auf Zug vorgespannt sein, wodurch es in keinem Betriebszustand Druckkrifte
{ibertragen muss. Die Gefahr eines Ausknickens ist dadurch vermieden und das Stellglied
kann auch mit kleinen, schlanken Querschnitten ausgefiihrt werden. So kann es beispiels-
weise entgegen der Kraftwirkung einer Feder aus dem Gehéuse herausgezogen werden und
damit korrespondierend mit dem Verriegelungselement die verschiedenen, definierten Po-

sitionen einnehmen.

GemiB einem weiteren Anspruch kann der Magnetsensor bei Dreh-Kipp-Fliigeln, wie sie
bei herkémmlichen Fenstern oder Terrassentiiren hiufig verwendet werden oder bei Kipp-
fliigeln, wie sie etwa bei Oberlichten oberhalb von Tirfliigeln verwendet werden, in einer
Kippstellung des Fliigels einen Abstand zum Magnet aufweisen, der kleiner als der
Grenzwert zur Auslosung des Schaltvorganges ist, wodurch auch die gekippte Stellung
eines Fliigels als verriegelter Zustand iiberwacht werden kann, da sich das Vemiegelungs-
element nicht in der Entriegelungsstellung, die zum Drehdffnen eines Fliigels vorgesehen
ist, befindet. Es kann somit mit lediglich einem Magnetsensor sowohl der vollig geschlos-
sene Zustand als auch der gekippte Zustand des Fliigels auf mégliche Eindringversuche
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iiberwacht werden, was von Vorteil ist, da sich Fliigel hiufig in Kippstellung befinden und
bei vielen, herkdmmlichen Anlagen entweder in der Kippstellung keine Uberwachung er-
folgt oder nur durch den Einsatz von eigenen Magnetsensoren jeweils fiir den geschlosse-

nen Zustand und jeweils fiir den gekippten Zustand iiberwacht werden kann.

Als Magnetsensoren konnen vorteilhaft Reed-Kontakt-Schalter eingesetzt werden, die in
vielen verschiedenen Empfindlichkeiten zur Verfiigung stehen und sich durch hohe Zuver-

ldssigkeit auszeichnen.

Um Manipulationen des Magnetsensors durch Annéhern eines Stormagneten zu unterbin-
den, kann die Uberwachungseinrichtung einen Stérmagnet-Sensor umfassen, der aulerhalb
des Wirkungsbereichs des Magneten und des Zusatzmagneten angeordnet ist und bei Auf-
treten eines Stor-Magnetfeldes einen Schaltvorgang ausldst, der auf einen Signalgeber oder
eine Alarmanlage wirkt. Der Stdrmagnet-Sensor ist vorzugsweise als Reed-Kontakt-

Schalter und SchlieBer ausgefiihrt und zu dem Magnetsensor parallel geschaltet.

Die Uberwachungsanordnung kann zusammen mit einer Batterie und einem akustischen
Signalgeber, die mit dem Magnetsensor und gegebenenfalls mit dem in Reihe zu diesem
geschalteten Zusatzmagnetsensor zu einem Stromkreis verbunden werden, zu einem bau-
lich einfachen, selbststéindigen und dezentralen Alarmsystem ergiinzt sein, das sich insbe-

sondere auch fiir eine Nachriistung bei bestehenden Bauelementen eignet.

Weiters kann der Magnetsensor und gegebenenfalls der in Reihe zu diesem geschaltete
Zusatzmagnetsensor mit einer Elektronikeinheit verbunden sein, die ein Schaltsignal erst
nach einer, insbesondere einstellbaren Verzogerung an einen Signalgeber oder eine Alarm-
anlage weiterleitet. Dadurch kann verhindert werden, dass bei Zwischenpositionen des
Verriegelungselements und damit bei kurzzeitig ungenauer Positionierung des Magnetsen-
sors relativ zum Zusatzmagnet gleich ein Fehlalarm ausgelost wird, wie es beispielsweise

bei einer langsamen Betitigung des Beschlages eintreten konnte.

Die Erfindung betrifft weiters ein Bauelement in Form eines Fensters oder einer Tir, das
mit einer erfindungsgemiBen Uberwachungseinrichtung ausgestattet ist, wobei diese zwi-

schen Rahmen und Fliigel des Bauelements angeordnet ist. Durch die Anordnung im Falz
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ist die Uberwachungseinrichtung von auBen im Allgemeinen nicht oder nur sehr schwer

zuginglich, wodurch Manipulationen daran nur schwer durchfiihrbar sind.

Durch die Verwendung von Offnern als Magnetsensoren und eines dadurch im Normalzu-
stand offenen Stromkreises, der bei einem Eindringversuch geschlossen wird, ist weiters
von Vorteil, dass ein Durchtrennen des Anschlusskabels ebenfalls ein Schliefen des
Stromkreises verursacht oder leicht verursachen kann und daher auch eine Alarmauslosung

stattfindet.

Bei einem Dreh-Kipp-Fliigel bzw. Kippfliigel eines Fensters oder einer Tiir ist es von Vor-
teil, wenn die Uberwachungseinrichtung in dem der Kippachse benachbarten und dazu
parallelen Falz angeordnet ist, da in diesem Fall sowohl der verriegelte Fliigel als auch der
gekippte Fliigel mit lediglich einer Uberwachungseinrichtung gegen gewaltsames Eindrin-
gen gesichert werden kann. In den meisten Fillen bedeutet das, dass die Uberwachungsein-

richtung im unteren, wagrechten Falz zwischen Rahmen und Fliigel angeordnet wird.

Ein erfindungsgemifles Bauelement kann weiters eine Elektronikeinheit umfassen, die mit
dem Magnetsensor verbunden und im Falz zwischen Rahmen und Fliigel angeordnet ist,
wobei die Elektronikeinheit dazu dient, nach Auslosung eines Schaltvorganges ein Alarm-
signal mit einer vorzugsweise einstellbaren Mindestdauer an einen Signalgeber oder iiber
einen potentialfreien SchlieBkontakt oder Offnungskontakt an eine Alarmzentrale weiter-
zuleiten. Durch die Mindestdauer ist sichergestellt, dass auch nach sofortigem Abbruch
eines Einbruchversuches die Alarmauslésung fortgesetzt wird bzw. ein dauerhaftes Alarm-
signal abgegeben wird und dadurch eine Alarmierung der Umgebung auch erfolgt, wenn
der Fliigel nach Abbruch eines Einbruchversuches sofort wieder an den Rahmen angeni-
hert wird. Die Elektronikeinheit kann beispielsweise so wirken, dass ein Schaltsignal des
Magnetsensors 15 im scharf geschalteten Zustand einen akustischen Signalgeber fiir eine
bestimmte Zeitdauer z.B. mehrere Minuten aktiviert und /oder ein Schaltsignal von kurzer
Dauer bis wenigen Sekunden an eine Alarmanlagensteuerung weiterleitet z.B. an einen

potentialfreien Kontakt einer solchen.

Zum besseren Verstindnis der Erfindung wird diese anhand der nachfolgenden Figuren
ndher erldutert.
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Es zeigen jeweils in stark schematisch vereinfachter Darstellung:
Fig. 1 eine Ansicht eines Bauelements mit einer Uberwachungseinrichtung;

Fig. 2 eine Ansicht einer méglichen Ausfiihrungsform einer erfindungsgeméBen U-

berwachungseinrichtung;

Fig. 3 die am Fliigel angeordnete Uberwachungseinrichtung geméB Fig. 2 in Ansicht
gemdf Richtungspfeil 111 in Fig. 2;

Fig. 4 eine Ansicht einer méglichen alternativen Ausfihrungsform einer erfindungs-
gemifBen Uberwachungseinrichtung.

Einfiihrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfiihrungsformen
gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen versehen
werden, wobei die in der gesamten Beschreibung enthaltenen Offenbarungen sinngemél
auf gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen iiber-
tragen werden knnen. Auch sind die in der Beschreibung gewihlten Lageangaben, wie
z.B. oben, unten, seitlich usw. auf die unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur
bezogen und sind bei einer Lageéinderung sinngemaf auf die neue Lage zu libertragen.
Weiters kénnen auch Einzelmerkmale oder Merkmalskombinationen aus den gezeigten
und beschriebenen unterschiedlichen Ausfiihrungsbeispielen fiir sich eigenstindige, erfin-

derische oder erfindungsgeméBe Losungen darstellen.

Samtliche Angaben zu Wertebereichen in gegenstindlicher Beschreibung sind so zu ver-
stehen, dass diese beliebige und alle Teilbereiche daraus mit umfassen, z.B. ist die Angabe
1 bis 10 so zu verstehen, dass sdmtliche Teilbereiche, ausgehend von der unteren Grenze 1
und der oberen Grenze 10 mitumfasst sind, d.h. sémtliche Teilbereich beginnen mit einer
unteren Grenze von 1 oder groBer und enden bei einer oberen Grenze von 10 oder weniger,
z.B. 1 bis 1,7, oder 3,2 bis 8,1 oder 5,5 bis 10.

Fig. 1 zeigt eine Ansicht eines erfindungsgemiBen Bauelements 1, hier in Form eines
Fensters 2. Das Bauelement 1 umfasst dabei einen feststehenden Rahmen 3, der in einem
nicht dargestellten Mauerwerk eingebaut ist, sowie einen relativ zum Rahmen 3 verstellba-
ren Fliigel 4, der im dargestellten Ausfithrungsbeispiel als Dreh-Kipp-Fliigel ausgebildet
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ist, jedoch auch als einfacher Drehfliigel oder einfacher Kippfliigel ausgefiihrt sein kann.
Der Fliigel 4 kann relativ zum Rahmen 3 um eine vertikale Drehachse 5 oder alternativ um
eine horizontale Kippachse 6 verstellt werden. Der Fliigel 4 ist mit einem Verriegelungsbe-
schlag 7 am Rahmen 3 verstellbar und verriegelbar angeschlagen, wobei der Verriege-
lungsbeschlag 7 mehrere Scharniere 8 fiir die Verstellbarkeit sowie zumindest eine Verrie-
gelung 9, mit der der Fliigel 4 am Rahmen 3 festgesetzt werden kann, umfasst. Die Verrie-
gelung 9 umfasst dabei ein verstellbares Verriegelungselement sowie ein feststehendes
Schiiefstiick. Es ist weiters auch moglich, dass ein Scharnier 8 gleichzeitig auch als Ver-
riegelung verwendet wird, wenn es gleichzeitig sowohl zur Herstellung der Beweglichkeit

zwischen Fliigel 4 und Rahmen 3 einsetzbar ist, als auch zur Verriegelung,

Die Bedienung des Verriegelungsbeschlages 7 erfolgt beispielsweise mit einem Betiti-
gungsgriff 10, mit dem die flir die gewiinschte Funktion des Fliigels 4 erforderlichen Be-
schlagteile in Form von Scharnieren 8 und Verriegelungen 9 aktiviert bzw. deaktiviert
werden, So werden beispiclsweise bei dem in Fig. 1 dargestellten, rechts angeschlagenen
Fliigel 4 zum Drehéffnen des Fliigels 4 beziiglich der vertikalen Drehachse 5 die beiden
rechten iibereinander liegenden Scharniere 8 aktiviert, wihrend das linke, untere Scharnier
8 sowie die Verriegelung 9 deaktiviert werden. Hingegen wird zum Kippen des Fliigels 4
beziiglich der horizontalen Kippachse 6 das rechte, obere Scharnier 8 deaktiviert, wihrend
die beiden unteren Scharniere 8 aktiviert sind. Die linke untere Verriegelung 9 kann beim
Kippen des dargestellten Fliigels 4 in verriegelter Stellung verbleiben, da sie sich etwa im

Bereich der horizontalen Kippachse 6 befindet und die Kippbewegung nicht blockiert.

Zur Aktivierung der jeweiligen Fliigelfunktion kann der Betétigungsgriff 10, wie in den
meisten Fillen iiblich, zwischen einer in Volllinie dargestellten Verriegelungsstellung 11
zum Verriegeln des Fliigels 4, einer Entriegelungsstellung 12, in der der Fliigel beziiglich
der vertikalen Drehachse 5 aufschwenkbar ist sowie einer Kippstellung 13, in der der Fli-
gel 4 beziiglich der unteren horizontalen Kippachse 6 vom Rahmen 3 weg schwenkbar ist,

gewihlt werden.

Das Bauelement 1 umfasst weiters eine Uberwachungseinrichtung 14, mit der ein unbefug-
tes, gewaltsames Eindringen anhand der Stellung des Fliigels 4 im verriegelten Zustand als

auch im gekippten Zustand iberwacht wird, wihrend in entriegelter, gedffneter Stellung
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entsprechend der Entriegelungsstellung 12 des Betatigungsgriffes 10 keine Uberwachung
erfolgt. Erreicht wird diese quasi selektive Scharfschaltung der Uberwachungsanordnung
14 dadurch, dass diese einen an sich bekannten Magnetsensor 15 am verstellbaren Fligel 4
sowie einen an sich bekannten Magnet 16 am feststehenden Rahmen 3 umfasst und zusitz-
lich am Fliigel 4 einen Zusatzmagnet 17 umfasst, an den der Magnetsensor 15 beim
Verbringen des Betitigungsgriffes 10 in die Entriegelungsstellung 12 angenéhert wird und
dieser Zusatzmagnet 17 das im geschlossenen Zustand vom Magnet 16 auf den Magnet-
sensor 15 wirkende Magnetfeld im offenen Zustand des Fliigels 4 aufrecht erhilt bzw. er-
setzt und dadurch die Uberwachungsanordnung 14 in der mit der Entriegelungsstellung 12
korrespondierenden Entriegelungsstellung 12’ der Verriegelung 9 unscharf geschaltet ist,

wodurch beim normalen Offnen des Fliigels 4 kein Alarm ausgel6st wird.

Die Positionierung des am Fliigel 4 verstellbaren Magnetsensors i5 erfolgt durch eine Be-
wegungskoppelung an ein Verrieglungselement 18 der Verriegelung 9, wobei die Ver-
stellméglichkeit durch einen Doppelpfeil 19 angedeutet ist. Der Magnetsensor 15 befindet
sich im verriegelten oder gekippten Zustand des Fliigels 4 im Wirkbereich des Magnetfel-
des des Magneten 16 und ist von seiner Empfindlichkeit so gewihlt, dass eine VergroBe-
rung des Abstandes zwischen Magnetsensor 15 und Magnet 16 iiber einen Grenzwert hin-
aus einen Schaltvorgang des Magnetsensors 15 auslost. Durch die VergréBerung des Ab-
standes nimmt die auf den Magnetsensor 15 einwirkende, magnetische Feldstirke ab, was
durch den Magnetsensor 15 erfasst wird und dadurch ein Schaltsignal ausgeldst wird. Be-
findet sich der Fliigel in verriegeltem oder gekipptem Zustand, ist jede VergroBerung die-
ses Abstandes mit einem Einbruchsversuch gleichzusetzen und erfolgt in diesem Fall eine
Alarmauslésung. Wird jedoch der Fliiget durch Verbringen des Betétigungsgriffes 10 in
die Entriegelungsstellung 12 entriegelt und das Verriegelungselement 18 in Entriegelungs-
stellung verbracht, wird gleichzeitig der Magnetsensor 15 an den Zusatzmagnet 17 ange-
ndhert, der, da er ebenso wie der Magnetsensor 15 am Fliigel 4 befestigt ist, mit seinem
Magnetfeld, unabhingig von der Stellung des Fliigels 4 auf den Magnetsensor 15 einwirkt

und dadurch an diesem kein Schaltvorgang ausgeldst wird.

Durch diese Anordnung des Magnetsensors 15 und die Bewegungskoppelung mit dem
Verriegelungselement 18 kann mit lediglich einem Magnetsensor 15 sowohl die Stellung

des verriegelten bzw. gekippten Fliigels 4 iiberwacht, als auch die Entriegelungsstellung
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des Verriegelungselements 18 ohne weiteren Bedarf eines Logikelements sinnvoll abge-
fragt werden und verkniipft werden. Die Uberwachungsanordnung 14 kann zusammen mit
einer eigenen Stromversorgung durch eine Batterie und einen Signalgeber als eigenstindi-
ges, dezentrales Alarmsystem verwendet werden, kann jedoch auch an eine Alarmanlage
die beispielsweise mehrere derartige Bauelemente bzw. ein ganzes Objekt absichert, ange-

bunden sein.

Fig. 2 zeigt in einer Ansicht schematisch das Zusammenwirken der Bestandteile einer U-
berwachungsanordnung 14, wie sie in einem Bauelement 1 gemiB Fig. 1 zum Einsatz
kommen kann. Die dargestellte Anordnung der Bestandteile stimmt nicht mit dem tatséich-
lichen Aufbau iiberein, sondern dient lediglich dem leichteren Verstéindnis. So sind etwa
die am Rahmen 3 angeordneten Teile im eingebauten Zustand zu den am Fliigel 4 ange-

ordneten Teilen fluchtend gegeniiberliegend angeordnet.

Am ausschnittsweise dargestellten Rahmen 3 ist als Bestandteil der Verriegelung 9 ein
SchlieBstiick 20 befestigt, das mit einem am Fliigel 4 verstellbar gelagerten Verriegelungs-
element 18, hier in Form eines Verriegelungszapfens 21, zusammenwirkt. Das Verriege-
lungselement 18 ist etwa iiber eine Treibstange 22 und nicht dargestellte Umlenkelemente
mit dem Betiitigungsgriff 10 verbunden und kann korrespondierend mit der jeweiligen
Stellung des Betitigungsgriffes 10 entweder eine Verriegelungsstellung 11°, eine Entriege-
lungsstellung 12’ oder eine Kippstellung 13’ einnehmen, also eine Verstellung in Richtung
des Doppelpfeiles 19. Wie leicht erkennbar ist, kann das Verriegelungselement 18 nur in
der Entriegelungsstellung 12* aus der Sperrausnehmung 23 des SchlieBstiickes 20 austre-
ten, wie es beim Offnen des Fliigels 4 beziiglich der vertikalen Drehachse 5 erforderlich
ist. Hingegen ist in der Verriegelungsstellung 11’ und in der Kippstellung 13’ ein Austre-
ten des Verriegelungselements 18 aus dem SchlieBstiick 20 quer zum Doppelpfeil 19 nicht

mdglich und auch nicht erwiinscht,

Die Uberwachungsanordnung 14 ist nun derart aufgebaut, dass am feststehenden Rahmen
3 ¢in Magnet 16 in Form eines Dauermagneten 24 angeordnet ist und zu diesem benach-

bart am verstellbaren Fliigel 4 mit dem Verriegelungselement 18 bewegungsgekoppelt ein
Magnetsensor 15, hier in Form eines Reed-Kontakt-Schalters 25 angeordnet ist. Der Mag-
net 16 besitzt dabei in Richtung des Doppelpfeil 19 eine Linge, die sicherstellt, dass iiber
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den gesamten Verstellbereich des Magnetsensors 15, der im einfachsten Fall mit dem Ver-
stellbereich des Verriegelungselements 18 iibereinstimmt, dauerhaft, das Magnetfeld auf
den Magnetsensor 15 einwirkt und so lange kein Schaltsignal am Magnetsensor 15 ausge-
10st wird, bis ein Abstand 26 zwischen dem Magnet 16 und dem Magnetsensor 15 einen
bestimmten Grenzwert {iberschreitet. Diese Veranderung des Abstandes 26 bewirkt auch
eine Veridnderung der auf den Magnetsensor 15 einwirkenden, magnetischen Feldstirke
des Magneten 16 und kann diese bei einem gewaltsamen Eindringversuch auftretende Ver-
groflerung des Abstandes 26 als alarmausldsendes Ereignis herangezogen werden, wie es
an sich auch aus dem Stand der Technik bekannt ist. Damit jedoch beim herkommlichen
Offnen des Fliigels 4, also in der Entriegelungsstellung 12’ des Verriegelungselements 18
keine Alarmausldsung erfolgt, ist in der damit korrespondierenden Entriegelungsstellung
12’" des Magnetsensors 15 ein Zusatzmagnet 17 angeordnet, der mit seinem Magnetfeld
nur in der Entriegelungsstellung 12°’ des Magnetsensors 15 auf diesen einwirkt und dieser
dadurch auch beim Offnen des Fliigels 4 und einer VergroBerung des Abstandes 26 zum
Magneten 16 iiber den Grenzwert hinaus keinen Schaltvorgang ausfiihrt.

Die Bewegungskopplung des Magnetsensors 15 mit dem Verriegelungselement 18 erfolgt
beispielsweise iiber ein streifenformiges Stellglied 27, das mit dem Verriegelungselement
18 oder gleichwirkend mit der Treibstange 22 verbunden wird. Dies kann beispielsweise,
wie dargestellt, dadurch erfolgen, dass das Stellglied 27 eine Einhéngedffnung 28 aufweist,
mit der es am Verriegelungszapfen 21 eingehéngt werden kann. Damit die Bewegung des
Verriegelungselements 18 bzw. des Verriegelungszapfens 21 moglichst spielfrei auf das
Stellglied 27 und den Magnetsensor 15 iibertragen wird, ist das Stellglied 27 zusitzlich mit
einem Federelement 29, hier in Form einer Zugfeder 30 gegen das Verriegelungselement
18 vorgespannt. Insbesondere ist das Steliglied 27 durch das Federelement 29 iiber den
gesamten Verstellweg des Verriegelungselements 18 auf Zug vorgespannt, wodurch es
keine Druckkrifte iibertragen muss und daher keine Gefahr eines Ausknickens auch bei
sehr dilnnem Querschnitt besteht.

Der Magnetsensor 15 und der Zusatzmagnet 17 sowie das Federelement 29 sind in einem
flachen Gehiuse 31 z.B. aus Kunststoff, das fur magnetische Strahlen nicht abschirmend
wirkt, zu einer baulichen Einheit zusammengefasst und ragt das streifenformige Stellglied

27 aus diesem Gehiduse mit einem freien Ende hervor. Durch die kompakte und flache
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Bauweise des Gehiuses 31 und der Uberwachungsanordnung 14 kann diese geschiitzt im

Falz zwischen Rahmen 3 und Fliigel 4 eingebaut werden.

Die Montage der Uberwachungsanordnung 14 kann derart erfolgen, dass das Stellglied 27
mit seiner Einhdngedfinung 28 am Verriegelungselement 18, das sich in Entriegelungsstel-
lung 12" befindet, eingehiingt wird und durch Zichen am Gehiuse 31 entgegen der Feder-
kraft des Federelements 29 der Zusatzmagnet 17 mit dem Magnetsensor 15 in Deckung
gebracht wird und das Gehduse anschliefiend in dieser Position mit Befestigungsmitteln 32,
etwa in Form von Befestigungsschrauben, am Fliigel 4 befestigt wird. Die richtige Positio-
nierung des Magnetsensors 15 beziiglich des Zusatzmagneten 17 kann durch eine Markie-
rung am Stellglied 27 etwa in Form einer Einkerbung oder eines kleinen Loches 33 ge-

kennzeichnet und dadurch erleichtert sein.

Die Pole des Magnetsensors 15 sind iiber ein flexibles Kabel und ein daran anschlieBendes
Anschlusskabel 34 aus dem Gehéuse 31 herausgefiihrt und mit einer nicht dargestellten
Stromquelle und einem Signalgeber verbunden, oder aber auch mit einer Steuerung eines

Alarmsystems verbunden.

Um Versuche, den Magnetsensor 15 mit einem Stérmagneten von aulen zu manipulieren,
zu unterbinden, kann parallel zum Magnetsensor 15 ein Stérmagnet-Sensor 35 vorgesehen
sein, der aulerhalb des Wirkungsbereiches von Magnet 16 und Zusatzmagnet 17 angeord-
net ist und von diesen dadurch nicht zu Schaltsignalen angeregt wird, jedoch eine Erken-
nung von Magnetfeldern, die von einem Stérmagnet ausgehen, ermoglicht. Der Stormag-
net-Sensor 35 ist beispielsweise parallel zum Magnetsensor geschaltet, weshalb ein Aufire-
ten eines Stormagnetfeldes dieselbe Alarmauslésung wie ein mechanischer Einbruchsver-

such auslost.

Der Magnetsensor 15 in Form eines Reed-Kontakt-Schalters ist vorzugsweise als soge-
nannter Offner ausgefiihrt, der bei Vorhandensein eines Magnetfeldes einen Stromkreis
zwischen seinen Anschlusskontakten unterbricht, wodurch in allen, normalen Betriebszu-
stinden, in denen der Magnetsensor 15 im Einflussbereich entweder des Magnet 16 oder
des Zusatzmagnet 17 steht, kein Strom in der Uberwachungsanordnung flieBt und daher
eine dabei verwendete Stromquelle in Form ciner Batterie eine sehr lange Bereitschafts-

dauer aufweist. Der Stormagnet-Sensor 35 ist vorzugsweise ebenfalls als Reed-Kontakt-
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Schalter ausgefiihrt, jedoch als so genannter Schliefler, der bei Einwirkung eines Magnet-

feldes einen Stromkreis schliefit.

Wie in Fig. 2 weiters durch strichlierte Linien angedeutet, kann der einzelne Magnet 16
auch durch zwei voneinander beabstandete Magnete 36 und 37 ersetzt sein, die ebenfalls in
der Verriegelungsstellung 11°° und in der Kippstellung 13’’ des Magnetsensors 15 ein zur

Uberwachung des Abstandes 26 verwendbares Magnetfeld ausstrahlen.

Magnet 16 und Zusatzmagnet 17 konnen insbesondere durch Dauermagnete aus so ge-
nannten Seltene-Erden-Metallen wie etwa Neodym gebildet sein, die eine hohe magneti-
sche Feldstirke erzeugen und deshalb auch in kieinen Abmessungen einsetzbar sind, und

deshalb fiir den Einbau im Falz zwischen Rahmen 3 und Fenster 4 besonders geeignet sind.

Fig. 3 zeigt die Uberwachungsanordnung 14 in einer Seitenansicht bewegungsgekoppelt
mit einem Verriegelungselement 18 in Form eines Verriegelungszapfens 21. Dieser ist
mittels der Treibstange 22 mit dem nicht dargestellten Betitigungsgriff verbunden und in
Richtung des Doppelpfeiles 19, ausgehend von der dargestellten Entriegelungsstellung 12°
nach links in die Verriegelungsstellung 11” und nach rechts in die Kippstellung 13’ ver-
stellbar (siche Fig. 2). Die Treibstange 22 ist dabei tiblicherweise hinter einem Abdeck-
blech 38, das auch als Stulp bezeichnet wird, geschiitzt angeordnet und ragt nur das Ver-
riegelungselement 18 in den Falz zwischen dem Fliigel 4 und dem unterhalb befindlichen
Rahmen 3. Um Wiederholungen zu vermeiden, wird auf die Beschreibungen der Bauteile

mit den gleichen Bezugszeichen in Fig. 2 verwiesen.

Fig. 4 zeigt eine alternative Ausfuhrungsform einer Uberwachungsanordnung 14 mit der
der verriegelte und gegebenenfalls auch der gekippte Zustand eines Fliigels 4 auf ein ge-
waltsames Eindringen {iberwacht werden kann. In dieser Ausfilhrungsform der Uberwa-
chungsanordnung 14 wird ebenfalls ein Abstand 26 zwischen dem am Fliigel 4 angeordne-
ten Magnetsensor 15 und dem am Rahmen 3 angeordneten Magnet 16 iberwacht, wobei
die Ausldsung eines Alarms in der Entriegelungsstellung 12° des Verriegelungselements
18 dadurch unterbunden wird, dass zum Magnetsensor 15 ein Zuatzmagnetsensor 39 in
Reihe geschaltet ist und dieser derart mit dem Verriegelungselement 18 bewegungsgekop-
pelt ist, dass er in der definierten Entriegelungsstellung 12° benachbart zu dem am Fliigel 4
fixierten Zusatzmagnet 17 positioniert ist.
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Die Funktionsweise dieser Ausfiihrungsform einer Uberwachungsanordnung 14 entspricht
im Wesentlichen jener der anhand von Fig, 1 bis 3 beschriebenen Ausfiihrungsform, durch
die Bewegung des Betitigungsgriffes 10 in die Entriegelungsstellung 12 wird hier jedoch
nicht der Magnetsensor 15 in die Ndhe des Zusatzmagnets 17 verbracht, sondern ein mit
diesem in Reihe geschalteter Zusatzmagnetsensor 39, wodurch in der entsprechenden Ent-
riegelungsstellung 12’ des Verriegelungselements 18 der in die korrespondierende Entrie-
gelungsstellung 12°° verbrachte Magnetsensor 15 ebenfalls quasi unscharf geschaitet wird,
da sein Schaltsignal durch den als Offner ausgefiihrten Zusatzmagnetsensor 39 unterdriickt
bleibt. Wird durch den Betétigungsgriff 10 jedoch das Verriegelungselement 18 in die Ver-
riegehungsstellung 11’ oder die Kippstellung 13° verstellt, wird dadurch der Zusatzmagnet-
sensor 39 aus dem Magnetfeld des Zusatzmagnet 17 hinaus verstellt, wodurch dieser seine
Kontakte schlieBt und dadurch der den Offnungszustand des Fligels 4 erfassende Magnet-
sensor 15 scharf geschaltet wird. Bei den weiteren mit Bezugszeichen versehenen Bautei-
len des Ausfiihrungsbeispiels geméB Fig. 4 wird zur Vermeidung von Wiederholungen auf
die Beschreibung der in Fig. 1 bis Fig. 3 mit gleichen Bezugszeichen versehenen Bauteile
verwiesen. Die Pole des mit dem Verriegelungselement 18 bewegungsgekoppelten Zu-
satzmagnetsensors 39 sind iiber flexible Leitungen oder Kabel zum Magnetsensor 15 bzw.
zum Anschlusskabel 34 gefiihrt.

Die in den Fig. 2 und 4 dargestellten Ausfithrungsformen einer Uberwachungsanordnung
14 zeigen eine fiir eine leichte, insbesondere nachtrigliche, Montage geeignete Baueinheit
40, die in Fig. 2 den Magnetsensor 15 sowie den Zusatzmagnet 17 bzw. in Fig. 4 den Mag-

netsensor 15, den Zusatzmagnet 17 sowie den Zusatzmagnetsensor 39 umfasst.

Die Ausfithrungsbeispiele zeigen mogliche Ausfiihrungsvarianten der Uberwachungsan-
ordnung bzw. eines damit ausgestatteten Bauelements, wobei an dieser Stelle bemerkt sei,
dass die Erfindung nicht auf die speziell dargestellten Ausfihrungsvarianten derselben
eingeschrankt ist, sondern vielmehr auch diverse Kombinationen der einzelnen Ausfiih-
rungsvarianten untereinander moglich sind und diese Variationsméglichkeit aufgrund der
Lehre zum technischen Handeln durch gegenstindliche Erfindung im Kdnnen des auf die-
sem technischen Gebiet titigen Fachmannes liegt. Es sind also auch samtliche denkbaren
Ausfiihrungsvarianten, die durch Kombinationen einzelner Details der dargestellten und

beschriebenen Ausfiihrungsvariante méglich sind, vom Schutzumfang mit umfasst.
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Der Ordnung halber sei abschlieflend darauf hingewiesen, dass zum besseren Verstindnis
des Aufbaus der Uberwachungsanordnung diese bzw. deren Bestandteile teilweise unma8-

stdblich und/oder vergroBert und/oder verkleinert dargestellt wurden.

Die den eigenstindigen erfinderischen Losungen zu Grunde liegende Aufgabe kann der

Beschreibung entnommen werden.

Vor allem kénnen die einzelnen in den Fig. 1; 2, 3; 4 gezeigten Ausfiihrungen den Gegens-
tand von eigenstindigen, erfindungsgeméBen Lsungen bilden. Die diesbeziiglichen, erfin-
dungsgemaéflen Aufgaben und Losungen sind den Detailbeschreibungen dieser Figuren zu
entnehmen.
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Bezugszeichenaufstellung

Bauelement
Fenster
Rahmen
Fliigel
Drehachse

Kippachse
Verriegelungsbeschlag
Scharnier
Verriegelung
Betatigungsgriff

Verriegelungsstellung
Entriegelungsstellung
Kippstellung
Uberwachungsanordnung
Magnetsensor

Magnet
Zusatzmagnet
Verriegelungselement
Doppelpfeil
SchlieBstiick

Verriegelungszapfen
Treibstange
Sperrausnechmung
Dauermagnet
Reed-Kontakt-Schalter

Abstand
Stellglied
Einhangetffhung
Federelement
Zugfeder

Gehiuse
Befestigungsmittel
Loch
Anschlusskabel
Stérmagnet-Sensor

36
37
38
39
40

Magnet

Magnet
Abdeckblech
Zusatzmagnetsensor
Baueinheit
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Patentanspriiche

1. Uberwachungsanordnung (14) fiir den Offnungszustand eines verriegelbaren
Bauelements (1) in Form eines Fensters (2) oder einer Tiir mit einem feststehenden Rah-
men (3), einem gegeniiber diesem verstellbaren Fliigel (4) und einem zumindest zwischen
einer Verriegelungsstellung (11) und einer Entriegelungsstellung (12) verstelibaren Verrie-
gelungsbeschlag (7) umfassend einen am Fliigel (4) angeordneten Magnetsensor (15) und
zumindest €inen zu diesem benachbart am Rahmen (3) befestigten Magnet (16), wobei
eine iiber einen Grenzwert hinausgehende Vergroflerung des Abstands (26) zwischen
Magnetsensor (15) und Magnet (16) einen Schaltvorgang des Magnetsensors (15) bewirkt,
der auf einen Signalgeber oder eine Alarmanlage wirkt, dadurch gekennzeichnet, dass der
Magnetsensor (15) als Offner, der unter Einfluss eines Magnetfelds einen Stromkreis durch
Kontaktsffnung unterbricht, ausgebildet ist, und der Magnetsensor (15) oder ein mit die-
sem in Reihe geschalteter und ebenfalls als Offner ausgebildeter Zusatzmagnetsensor (39)
mit einem am Fliigel (4) verstellbaren Verriegelungselement (18, 21) des Verriegelungsbe-
schlags (7) bewegungsgekoppelt ist und in zumindest einer definierten Entriegelungsstel-
lung (12°) des Verriegelungsbeschlags (7) benachbart zu einem am Fliigel (4) fixierten
Zusatzmagnet (17) positioniert ist, dessen Magnetfeld in der Entriegelungsstellung (12°)
unabhiingig von der Stellung des Fliigels (4) eine Kontaktoffnung des Magnetsensors (15)

oder des Zusatzmagnetsensors (39) bewirkt.

2. Uberwachungsanordnung (14) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass Magnetsensor (15) und Zusatzmagnet (17) oder Magnetsensor (15), Zusatzmagnet-
sensor (39) sowie Zusatzmagnet (17), insbesondere in einem gemeinsamen Gehduse (31),

zu einer am Fliigel (4) befestigbaren Baueinheit (40) zusammengefasst sind.

3. Uberwachungsanordnung (14) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-

zeichnet, dass der Magnetsensor (15) und/oder der Zusatzmagnetsensor (39) an einem an
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der Baueinheit (40), insbesondere im Gehéduse (31), verstellbar gelagerten und mit dem

Verriegelungselement (18, 21) bewegungskoppelbaren Stellglied (27) angeordnet sind.

4, Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass das Stellglied (27) streifenformig ausgebildet ist.

5. Uberwachungsanordnung (14) nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Stellglied (27) eine Einhdngetffnung (28) aufweist, deren Grofle und
Form ein Einhdngen in einen Verriegelungszapfen (21) eines Verriegelungsbeschlags (7)

zulésst,

6. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 3 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass das Stellglied (27) mit einem Ende aus dem Gehéuse (31) herausragt.

7. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 3 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass das Stellglied (27) durch zumindest ein Federelement (29) in seinem

gesamten Verstellbereich auf Zug vorgespannt ist.

8. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) bei einem Dreh-Kipp-Fliigel oder einem
Kippfliige! in einer Kippstellung (13) des Fliigels (4) einen Abstand (26) zum Magnet (16)

aufweist, der kleiner als der Grenzwert ist.

9, Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch
gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) und/oder der Zusatzmagnetsensor (39) durch
einen Reed-Kontakt-Schalter (25) gebildet ist.

10. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch
gekennzeichnet, dass sie einen vorzugsweise am Fliigel (4) und aullerhalb des Wirkungsbe-
reichs des Magneten (16) und des Zusatzmagneten (17) angeordneten Stérmagnet-Sensor
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(35) umfasst, der bei Auftreten eines Stér-Magnetfeldes einen Schaltvorgang auslost, der

auf einen Signalgeber oder eine Alarmanlage wirkt.

11. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) mit einer Batterie und einem akustischen Sig-
nalgeber verbunden ist, wodurch die Uberwachungseinrichtung (14) zu einem selbststéindi-

gen dezentralen Alarmsystem ergéinzt ist.

12 Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 11, dadurch
gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) mit einer Elektronikeinheit verbunden ist, die
ein Schaltsignal erst nach einer, insbesondere einstellbaren, Verzogerung an einen Signal-

geber oder eine Alarmanlage weiterleitet.

13. Bauelement (1) in Form eines Fensters (2) oder einer Tiir, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Uberwachungsanordnung (14) nach einem der vorhergehenden Ansprii-

che ausgebildet ist und im Falz zwischen Rahmen (3) und Fliigel (4) angeordnet 1st.

14. Bauelement (1) nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass die Uber-
wachungseinrichtung (14) bei einem Dreh-Kipp-Fliigel oder Kippfliigel in dem der Kipp-
achse (6) benachbarten und dazu parallelen Falz angeordnet ist.

15. Bauelement (1) nach Anspruch 13 oder 14, dadurch gekennzeichnet, dass der
Magnetsensor (15) mit einer im Falz zwischen Rahmen (3) und Fliigel (4) angeordneten
Elektronikeinheit verbunden ist und diese nach Ausldsung eines Schaltvorgangs ein A-

larmsignal mit einer, vorzugsweise einstellbaren, Mindestdauer an einen Signalgeber
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und/oder iiber einen potentialfreien SchlieBkontakt oder Offnungskontakt an eine Alarman-
lage weiterleitet.

Katherl Helmut

durch

Dr? Giinter Secklehner
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(Neue) Patentanspriiche
1. Uberwachungsanordnung (14) fiir den Offnungszustand eines verriegelbaren

Bauelements (1) in Form eines Fensters (2) oder einer Tilr mit einem feststehenden Rah-
men (3), einem gegeniiber diesem verstellbaren Fliigel (4) und einem zumindest zwischen
einer Verriegelungsstellung (11) und einer Entriegelungsstellung (12) verstellbaren Verrie-
gelungsbeschlag (7) umfassend einen am Fliigel (4) angeordneten Magnetsensor (15) und
zumindest einen zu diesem benachbart am Rahmen (3) befestigten Maguet (16), wobei
eine {iber einen Grenzwert hinausgehende Vergrofierung des Abstands (26) zwischen
Magnetsensor (15) und Magnet (16) einen Schaltvorgang des Magnetsensors (15) bewirkt,
der auf einen Signalgeber oder eine Alarmanlage wirkt, dadurch gekennzeichnet, dass der
Magnetsensor (15) als Offner, der unter Einfluss eines Magnetfelds einen Stromkreis durch
Kontakt6ffnung unterbricht, ausgebildet ist, und der Magnetsensor (15) oder ¢in mit die-
sem in Reihe geschalteter und ebenfalls als Offner ausgebildeter Zusatzmagnetsensor {39)
mit einem am Flilgel (4) verstellbaren Verriegelungselement (18, 21) des Verriegelungsbe-
schlags (7) bewegungsgekoppelt ist und in zumindest einer definierten Entriegelungsstel-
lung (12°) des Verriegelungsbeschlags (7) benachbart zu einem am Fliigel (4) fixierten
Zusatzmagnet (17) positioniert ist, dessen Magnetfeld in der Entriegelungsstellung (12°)
unabhingig von der Stellung des Fliigels (4) eine Kontaktsffnung des Magnetsensors (15)
oder des Zusatzmagnetsensors (39) bewirkt.

2. Uberwachungsanordnung (14) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass Magnetsensor (15) und Zusatzmagnet (17) oder Magnetsensor (15), Zusatzmagnets-
ensor (39) sowie Zusatzmagnet (17), insbesondere in einem gemeinsamen Gehéuse (31),

zu einer am Fliigel (4) befestigbaren Baueinheit (40) zusammengefasst sind.

3. Uberwachungsanordnung (14) nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet,
dass der Magnetsensor (15) und/oder der Zusatzmagnetsensor (39) an einem an der Bau-
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einheit (40), insbesondere im Geh#iuse (31), verstellbar gelagerten und mit dem Verriege-

lungselement (18, 21) bewegungskoppelbaren Stellglied (27) angeordnet sind.

4. Uberwachungsanordnung (14) nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet,
dass das Stellglied (27) streifenformig ausgebildet ist.

. Uberwachungsanordnung (14) nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Stellglied (27) eine Einhéngedffnung (28) aufweist, deren Gréfle und
Form ein Einhéingen in einen Verriegelungszapfen (21) cines Verriegelungsbeschlags (7)
zulisst.

6. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 3 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass das Stellglied (27) mit einem Ende aus dem Gehause (31) herausragt.

7. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 3 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, dass das Stellglied (27) durch zumindest ein Federelement (29) in seinem

gesamten Verstellbereich auf Zug vorgespannt ist.

8. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) bei einem Dreh-Kipp-Fliigel oder einem
Kippfliigel in einer Kippstellung (13) des Fliigels (4) einen Abstand (26) zum Magnet (16)

aufweist, der kleiner als der Grenzwert ist.

0. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch
gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) und/oder der Zusatzmagnetsensor (39) durch
einen Reed-Kontakt-Schalter (25) gebildet ist.

10. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch
gekennzeichnet, dass sie einen vorzugsweise am Fliigel (4) und auBerhalb des Wirkungsbe-
reichs des Magneten (16) und des Zusatzmagneten (17) angeordneten StSrmagnet-Sensor
(35) umfasst, der bei Aufireten eines Stor-Magnetfeldes einen Schaltvorgang auslost, der
auf einen Signalgeber oder eine Alarmanlage wirkt.
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1. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) mit einer Batterie und einem akustischen Sig-
nalgeber verbunden ist, wodurch die Uberwachungseinrichtung (14) zu einem selbststéindi-
gen dezentralen Alarmsystem ergénzt ist.

12. Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Ansprtiche 1 bis 11, dadurch
gekennzeichnet, dass der Magnetsensor (15) mit einer Elektronikeinheit verbunden ist, die
ein Schaltsignal erst nach einer, insbesondere einstellbaren, Verz8gerung an einen Signal-

geber oder eine Alarmanlage weiterleitet.

13. Bauelement (1) in Form eines Fensters (2) oder einer Tiir, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Uberwachungsanordnung (14) nach einem der Anspriiche 1 bis 12 aus-
gebildet ist und im Falz zwischen Rahmen (3) und Fliigel (4) angeordnet ist.

14. Bauelement (1) nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass die Uber-
wachungseinrichtung (14) bei einem Dreh-Kipp-Fliigel oder Kippfliigel in dem der
Kippachse (6) benachbarten und dazu parallelen Falz angeordnet ist.

Bauelement (1) nach Anspruch 13 oder 14, dadurch gekennzeichnet, dass der Magnetsen-
sor (15) mit einer im Falz zwischen Rahmen (3) und Fliigel (4) angeordneten Elektroni-
keinheit verbunden ist und diese nach Ausldsung eines Schaltvorgangs ein Alarmsignal mit
einer, vorzugsweise einstellbaren, Mindestdauer an einen Signalgeber und/oder iiber einen
potentialfreien SchlieBkontakt oder Offnungskontakt an eine Alarmanlage weiterleitet.
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