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Vynilez se t¥k4 karuselového stroje s krokovym pohybem
k pripojovéni sklendnjch uch ke sklendnym nAdobdm, zejména
konvicim, stavovanim, zahrnujiciho centrélni hi{del s otod-
nym stolem, krokovy pohon, ¥adu stanic, mechanismus k upi-
néni uch a jejich se¥fzeni a pritisknuti k nadobd, soustavu
vzhleden ke stavovanym dildm pohyblivych stavovacich ho¥alki,
mechanismus k automatickému odniménf hotovych vyrobkt ze stro-~
je a ovlédaci drdhy a pohony mechanismi nebo jejich dasti.

Jsou zndma rtznd zaYizeni karuselového typu ke spojovéani
sklendnych dil® stavovénim, Tak napi. v DOS 1,596.692 je po-
psén,karuseloQﬁ stroj ke stavovéni no¥ek s kalichem p#i vyro-
b8 kali¥koviny, ktery zahrnuje v podstatd centridlni hiidel
s otoénymi stoly, krokovy pbhon, mechanismy k upinéni d{ld
urdenych ke staveni, jejich sedizeni a piibliZeni, stavovaci
ho¥4k a kruhovou dréhu s pohony k ovlAdéni mechanismi. Tako-
vé zatizeni by bylo pouZitelné ke stavovani uch s konvicemi
jen v hrubych rysech, v detailech v¥ak nevyhovuje z diwvodh
odlisnych podminek. Jde o stavovani dvou diltt pouze v jednom
hodd, pridem¥ podélné osy obou dild rotadniho tvaru jsou iden-
tické, tak¥e sce¥fzeni vzdélenosti i p¥itisknuti je technicky
nenérodné. Stavend miste se tvarujf{ zvlédsitni formou ovléda-
nou vadkou, Pélotovary, tj. no¥ka a kalich s hlavici, kteréd
se po vyjmut{ ze stroje odstrahuje v jiném specielnim za¥ize-
ni{, si p¥indSeji =z tvarovini dosti tepla, takie ke staveni
stadi jen slab3i zah?it{ jednim nepohyblivym hoibdkem., Nendi
t¥eba Ye¥it problém temperovéni, které se provadi aZ v chladi-
ci peci. Problém odniméni hotovych vyrobki zatizeni vibec ne-
Pedi,

V autorském osvdddeni SSSR &. 139.780 je popsén a vyo-
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brazen stroj karuselového typu ke svadovani konusu a dele
niho dilu televizni bahky. Toto zarizen{ neni povnis pou-~
 #itelné k p¥itavovéani uch ke konvicim, Dily maji{ indentic-
ké osy soumdrnosti a jejich spojeni se uskutedhuje nikoliv
v bodech, nybrZ mezi plochami stejného obrysu na p¥isludnych
spojovacich hranich dildt, Mechanismy k upinéni se s dily
otadeji, soustava hor4kd, kombinovand je3t¥ s elektrickym o-
hifevem o vysokém nap8ti, je pohyblivA vzhledem k d{ltm & G-
delem pohybu je dodrZeni{ stejné vzdilenosti od s tavovanych
ploch, které maji Stverhranny obrys, p¥i jejich rotaci. Ten-
to problém se ¥e¥i Sablonou kopirujici é¢tverhranny tvar ob-
rysu banky v mist® stavovani, V popisu je zminka o automatic-
kém odniméni vyrobkd ze stroje, neni viak popséano. PYedm&ty
se odebirajf{ a ukladaji v poloze, v ni¥ byly staveny.

Uvedend FeSeni strojt mevyhovuji nikterak podminkém,
které vyZaduje stavovani uch s konvicemi, kdy stavovéani se
provadi ve dvou bodech, které jsou zpravidla v rizné vzdile~
no;ti od osy konvice, jejiZ podélni osa soumdrnosti neni
v Z&dném piipadd identickd s osou soundrnosti ucha. Upnuti
ucha se musi se¥idit vzhledem ke konvici a p¥izphisobit svou
polohu jejimu tvaru, B8hem stavovani se ucho zamadkidvad o ur-
8itou vzdllenost do zmdklého mista na konvici a potom se o
menSi vzddlenost povytahuje. Spojeni se vyhlazuje ohndm, aby
pfechod byl plynuly a musi se temperovat, protoZe piedm&t by
po staveni nevydrZel vzhledem k vysokému pnuti transport do
chladici pece., P#i odniméni ze stroje je nutno ménit orien-
taci vyrobku, aby vyhovovala poloze ukladéni do chladici pPe=
ce,

V patentu USA &, 3,262,828 je popséno zarizeni k pripo~
Jovéni uch k postranni st¥nd sklen&nfch nidob.Jde viak o
stroj adovy a spojeni se provéd{ pomoci dévky epoxidové
prysky¥ice, kter4d se po spojeni teplem vytvrdi.

V &s. autorském osvdddeni{ &. 183.379 je popsén zpisob
- & mechanismus k upindni oulek, jejich sefizeni a piriti¥tdni
k nhdobs, nap#. 54lku, pomoci drdku, ve kterdm se oulko
drZi dvojramemnou sviraci pékou, jeji% sviraci sila Je sté.
le stejnd a jJe odvozena od z4vaii, Vzhjemné seoFizeni obou
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di1% se provede p¥itisknmutim ouka k %4lku sevieného jen ta-

kovou silou, aby se ousko natodilo tak, Ze oba konce se dot-
knou ¥4lku. Po se¥izeni se oudko odd4li, zah¥{va spolu

s %4mti ¥4lku a znovu vyjede vzhiru o ndco vySe ne%Z pii se=-
yizovéni a stavi se s 34lkem, 7veddni a spoudtdni dridku

s ouikem se providi rovmnéZ dvojramennou zvedaci pékou se zh=-
va%im, p¥idemZ zvedani probih& po kruhové drdze, kterd vzhle-
dem k malym rozmdrim se prilis neli¥i od dréhy p¥imé, Mecha-
nismus je vyhovujici pii stavovani ouSek s 3Alky, pi¥i piecho-
du na stavovéni uch s konvicemi, kde ucho i nadoba jsou néko-
likan4sobn® hmotndj$fi a vdtsi i tvar konvice zpravidla pode
statnd slozitdjsi, vznikaji nedostatky vyplyvajici z t&chto
rozdilt. Kruhova dréha pii zveddni se 1i3{ od p¥imky a vEt-
%{ ucho s v&t¥imi vyrobnimi tolerancemi je tudiiZ p¥itiskovéi-
no k nadobd nepresnd, Vv raznych mistech, P¥i pouZiti hmot-
ndjsiho zévaizi na dvojramenné svdraci péce, které je nutné
p¥i stavovéni, dochézi p¥i seiizovéani k drceni nédob se slab-
%{ sténou a vy3tipovéni okraji uch. Mimoto dochézi p¥i kro=-
ku stroje k rozkjyvani sviraci paky a k neZédoucim zméndm po-
lohy ucha v drZéku. Shora citované autorské osvdddeni nete~
${ rovndZ problém stavovacich hoidkd, které v dobd, kdy se
mezi nimi nenalézéd sklo, péli do sebe, &im¥% se p¥i pouZiti
kyslikového plamene zkracuje podstatnd jejich Zivotnost. Ne=
ye8i{ rovnd¥% problém vzniku silného pnuti ostie ohranideného

v okol{ staveni{ v konvieci i %4sti ucha a problém polohy pied-
. mdtu po skondendi stavovani, ktery je v horizontélni{ poloze,
kterd neni vhodnd pro chlazeni, ani problém plo¥ného vyuZiti
chladici pece.

Uvedené problémy Fedi a uvedend nevyhody odstrani ne-
bo podstatnd omezi karuselovy stroj v provedeni podle vy~
nAdlezu, jehoZ podstata spodivad v tom, ¥%e mechanismus k upi-
néni uch, Jjejich sopizeni a pritisknuti k nadobd mid dvojra-
mennou zvedaci palu uchycenou v otvoru horni posuvné tyde
noside ucha a jedno rameno dvojramenné sviraci péky Je opat-
¥eno na konci horni kladickou unistdnou pod vyikovd nastavi-
tolnou &lendnou horni ovladaci drahou, zatimco druhé rameno
je pripojeno X ta¥né pruZind., Dvojice gstavovacich hoiékh pi-

sobicich na jedno stavovaci misto je navzédjem posunovatel-
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néd pomoci odtladovaci pru¥iny, nejménd jedna stanice je vyba-

vena nastavitelnymi temperovacimi hotdky a mechanismus k au-
tomatickému odniméni vyrobki je vybaven pireklépddem a nati-
decim dorazem,

hd

Mechanismus k upinéni uch a jejich se¥izeni{ vzhledem
k nAdobd a pritisknuti k néddobd a pFidrZovéni bdhem stavovéi-
ni m4 prom¥&nny piitlak b&hem sevieni, ni%3{ p#i seiizovani
a vys3i po jeho skondeni, tj. p¥i vliastnim stavovéni, piidemZ
drédha zdvihu noside ucha je piimé. Dvojice stavovacich hoié-
ki, které se odsunuji v dobd, kdy nezah¥ivaji{ ucho a nédobu,
aby umoZnily dal3i neruSeny krok karuselu, se navzdjem posu-
nuj{, aby trysky na sebe navzidjem nepisobily a tim se prodlu-
Zuje jejich Zivotnost. Instalaci temperovacich hotdki se ost-
Ye ohranidené pnuti v okoli staveni na niddobd a na 3J4sti u-
cha rozd8li na men3f oblasti pnuti s ménd vyraznou kresbou
a jejich hodnota nepresahuje pevnostni meze vyrobku, ktery
je bez mnebezpedi lomu schopen transportu do chladici pece
a snese tepelny néraz pPHi vstupu do ni, P¥idavné elementy
preklapdei a natédeci u mechanismu k odniméni vyrobktl ze
stroje orientuji vyrobky upnuté v horizontidlni poloze do
svislé polohy a orientujf ucha natodenim tak, ¥e se usnadnu-
je zasunovéni vyrobkd do chladici pece a zvyduje jeji ploS-
né vyuiiti a tim i kapacita,

P¥ikladné provedeni vyndlezu je popséno dile a schema-

ticky znédzorndno na p¥ipojenych vykresech, z nich% piredsta~

vuje

-

obr, narysny osovy rez strojem
obr. 2 padorysny pohled na stroj
obr, 3 néArysny pohled na mechanismus k upinédni uch, je-

jich sefizeni a pritisknuti k nédobs

o+

obr, bokorysny pohled na mechanismus podle obhr, 3

do plochy rozvinuty tvar spodni ovlidaci dréhy

Wt

obr,
obr, 6 detailni nérysny pohled na dvojici stavovacich
ho#dkil pisobicich na jedno stavovaci misto
v mimopracovni poloze

obr, 7 dvojice stavovacich hoXakli v pracovni poloze

®

obr, pohled na temperovaci hoiédk a

obr., 9 nArysny pohled na mechanismus k odniméani vyrob-

ki ze stroje
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Karuselovy stroj 1 /obr.1/ sestavé z frémylnesouci kroko-

v§ pohon 3 pro duty h¥idel % nesouci otodny stal 5. Dutinou
centralnlho h¥idele 4 prochézi d¥ik 6 spojenfy dolnim koncem

s frémouF)Na horni{m konci je upevndn kruhovy nosid 7. K frémd
2 je pevnd p¥ipojena spodni ovlédaci dréha 8 a kruhovy rém 9
nesouci v urditych mistech Sasti Zlendné hofni ovlddaci dréhy
10.

Karuselovy stroj 1 m& v p¥ikladném provedeni dvanéct
stanic oznadenych ¥imskjmi &i{slicemi /obr.2/. Na otolném sto-
le 5 je po obvodd rozmistdno dvanéct mechanism& 11 k upinéni
uch 12 jejich se¥{zeni a p¥itisknuti k nédobd 13 a dvanéct
mechanism® 14 k upinéni nédob 13. U stanice IT a XIT Jsou ke
kruhovému nosidi 7 piipojeny ovlédaci pneuma tické motory 15
mechanismt 14 k upinéni nédob 13. Ve stanicich IITI aZ VI jsou
na kruhovém rému 9 uloZeny voziky 16 se dvéma dvojiceml sta~
vovacich hoidkti 17, ve stanicich VII a% XI sady &ty¥ naste-
vitelnjﬁh temperovacich ho¥ékd 18 a ve staniei XIT je k frémd
2 p¥ipojen mechanismus 19 k automatickému odniméni vyrobkh

ze stroje 1.

KaZdy mechanismus 11 k upinéni uch 12, Jjejich setizeni
a piitisknuti k nAdobd 13 /obr, 3, 4/ sestévéd z dolni kladid-
ky 20 odvalujici se po spodni ovlédaci dréze 8. Dolni kladid-
ka 20 je otodnd upevnéna na spodnim konci dolni posuvné tyde
21, ulo¥enéd dasti své dclky suvnd v otodném stole 5 a opat-
¥ené ve vrchni 34sti vyvrtem 22, do néhoZ zasahuje spodni ko~
nec horni posuvmné tyde 23 opatfené ve stiedni d4sti otvorem
24 a ukondené navrchu Sepem 25, na ndm% je kyvnd ulo¥en nosid
26 ucha 12. Vykyv noside 26 je omezen doraznymi Srouby 27. Do
otvoru 24 zabird jedno rameno dvojramenné zvedaci péky 28, je=-
ji% druhé rameno je opat¥eno zévaZim 29. Nosid 26 ucha 12 je
ze stran obklopen svdrnymi rameny 30, 31, 2z nichZ jedno 30
je pevné a pripevnéné k dolni posuvné tydi 21 a druhé 31 Je
kyvné a je pripojeno k jednomu rameni dvo jramenné sviraci ph-
ky 32 spojenému s horni kladidkew 33 umistdpow zespodu proti
glendné horni ovlédaci dréze 10. Druhé ra eno dvojramenné
sviraci{ péky 32 je spojeno s jednim konoem ta¥né prufiny 34,
jeji% druhy konec prochézi volnd otvorem v otodném stole 5
a je ukondeno dorazem 35.

Obloukovitéd spodni ovléddaci dréha 8 /obr.5/ mé rtznd
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profilovany povrch a je umist®na mezi stanicemi II a% VII,

Profil‘vykazuje vzestupny ndjezd 36, seifizovaci vrchol 37,
.sestupnou oddalovaci plochu 38, rovimnou ohi#ivaci plochu 39,
vzestupnou piitiskovaci{ plochu 40, stavovac{ vrchol 41, se=-
stupnou povytahovaci plochu 42, rovinnou udr¥ovaci plochu 43
a sestupny sjezd 44,

Sady stavovacich hoi#dkt 17 umist®né ve stanicich TIT aZ
VII /obr., 2/ na vratn& pohyblivych vozicich 16 sestévaji
z p¥{vodnich trubic 45 /obr. 6,7/ napojenych na nezndzornény
zdroj plynu a kysliku a ukondenych hoidkovimi t8lesy 46 o=
patfenymi tryskemi 47. KaZdou sadu tvo¥i dv® protilehlé dvo-
jice, vZdy jeden vn8j3i a jeden vnitini stavovaci hoiédk 17,
které jsou obréceny tryskami 47 k sobd, Jeden stavovaci hoiék
17 =z avojice je ulo¥en 8asti p¥ivodni trubice 45 v pouzdie
48 s rozd¥itenim 49 ulofendm na voziku 16. V pouzdie 48 je ko=
lem p¥ivodni trubice 45 umist¥na odtladovaci pru%ina 50 opi-
rajici se o osazeni 51, P¥ivodni trubice 45 stavovacich ho=-
rékd 17 uloZené v pouzdrech 48 jsou na vndjdim konci opatieny
 palei 52, proti nim% jsou na kruhovém rédmu 9 upevndny zaréii-
ky 53.

Temperovaci hoifdky 18 jsou umistdény ve staniocich VIII
a% XI /obr., 2/ po dtvericich ustavenych na kruhovém rému 9
pomoci objimek 54 na vertikilnd prestavitelném mostd 55 a o=
patieny naklépdcimi klouby 56.

Mechanismus 19 k automatickému odniméni z karuselového
stroje 1 je umistdn ve stanici XIT /obr. 2/ a je vybaven ma-
nipula&nim blokem 57 zahrnujicim posuvnou pohonnou jednotku
2§, zdvihovou pohonnou jednotku 59 a uchopovaci pohonnou jed-
notku 60, K manipuladnimu bloku 57 je pfipojen pieklapds 61
zahrnujic{ dv® uchopovac{ ramena 62, 63, z nichZ jedno 62
nese volnd otodny p¥idrZovad 64 a druhé 63 vidlici 65 napo-
jenou na preklépdci pohonnou jednotku 66. K frém& 2 je pii-
pojen sloup 67 nesouci natéleci doraz 68.

Karuselovy stroj 1 funguje nésledovné:

Ve stanioci I /obr.2/ se do mechanismu 11 k upinéni uch
12, Jjejich sefizeni a pritisknuti k nAdob& 13 vloZi ucho 12,
a to do noside 206 mezi pevné sv8rné rameno 30 a kyvné svdrné
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rameno 31 /obr. 3, 4/, kterd jsou rozevi¥ena pomoci horni kla-

digky 33 opirajfci{ se zespodu o prvni S4st Slendné horni ovla-
dac{ dréhy 10, P¥itom je nosi¥ 26 ucha 12 pomooci zévaii 29
zvednut do nejvyssi polohy.

P¥i pPeji#déni otodného stolu 5 ze stanice I do stanice
IT horni kladidka 33 opusti prvni S4st &len&né horni ovlidda~
ci{ drdhy 10 a \dinkem ta¥né pru¥iny 34 se dvojramenné svira-
ci{ péka 32 natodi tak, ¥e se kyvmé sv&rné rameno 31 p#¥ibli-
%21 k pevnému svdrnému rameni 30 a pevn& sevie ucho 12 v nosi-
3i 26,

Ve stanici II se vlo%i néddoba 13, nap¥, konvice, do me=
chanismu 14 k upinéni nédob 13 v horizontédlni poloze mezi u-
pinaci taliie a tyto se seviou pneumatickym motorem 15.

P¥i prejiZddni ze stanice IX do stanice IIT najede dol-
n{ kladidka 20 na ndjezd 36 spodni ovlédaci drdhy 8 /obr. 5/
2 soudasnd naji%di horni{ kladidka 33 na druhou 8&st Slenéné
horni ovlédaci dréhy 10, U&inkem dolni kladi¥ky 20 se zvedd
dolni{ posuvmd ty% 21 a s ni{ cely mechanismus 11 k upinéni
uch 12, jejich se¥izeni a p¥itiskmuti{ k nédobd 13, aZ se
ucho 12 v sef¥izovacim vroholu 37 dotkme nédoby 13 svimi obd¥ma
koneci, tj. ve dvou bodech, Z&roven najiZd¥nim horni kladid-
ky 33 se zmen3uje ddinek ta¥né prufiny 34 a tim sila sevite-
ni{ ucha 12. Ucho 12 se nakloni a se¥i{d{ podle tvaru nédoby
13. Tlakem ucha 12 na nidobu 13 se zasune horni posuvnéd tyd
23 do vyvrtu 22 v dolni posuvné tydi 21 a tim Je premoZena
sila vyvozend zévae¥im 29. PFed stanici IIT opusti horni kla~
didka 33 druhou J4st Slendné horni ovlédaci dréhy 10 a taiZ-
né pruZina 34 sevie opdt pevm® ucho 12 v nosidi 26. P¥i po-
hybu dolni kladidky 20 po sestupné oddalovaci plode 38 se
cely mechanismus 11 sni%i a ucho 12 se v seii{zené poloze, od-
povidajici tvaru nddoby 13 0ddali od nédoby 13 na vzdilenost
nutnou pro oh¥ev koncth ucha 12 a p¥isludné oblasti nadoby 13.

V této vzddlenosti se konce ucha 12 a nédoba 13 udrZuji
bdhem piejiZdéni dolni kladidky 20 po rovinne oh¥ivaci plo~
$e 39 spodni ovlédaci dréhy 8 ze stanice III a% do stanice
VI. V t8chto stanicich se konce ucha 12 a piisludnéd oblast
nédoby 13 zehiivé postupnd kyslikovym plamenem stavovacich

ho¥ékt 17 aZ do zm8knuti tak, ¥e vZdy dvojice stavovacich
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ho#ékt, jeden vn&jsi & jeden vnit¥n{, pisobi{ na shodné stavo-

vaci misto /obr. 6/. P¥i presunu z jednd stanice do druhéd se
sada stavovacich ho#éki 17 pomoci voziku 16 oddili, aby umo¥-
nila prijezd mechanismu {1 do dal3$i stanice, Aby v dob¥& oddé-
leni, kdy mezi dvojioi k sobd obréicenych stavovacich hoFikd
17 neni sklo, nepadlily ho¥éky do sebe, jeden z dvojice, uloZe-
ny v poud¥e 48 se odddlenim palce 52 od zariZky 53 "&inkem
odtladovaci pruZfiny 50 posune vzhledem k druhému z dvojice,
ktery nemé pouzdro 48 a odtladovaci pruZimu 50.

Mezi stanicemi VI a VII /obr. 2/ najede dolni kladidka
20 postupnd na vzestupnou piitiskovaci plochu 40, stavovaci
vrohol 41 a sestupnou povytahovaci plochu 42 spodni ovlédaci
dréhy 8, Tim se postupnd zvedne mechanismus 11, ucho 12 se mir=
né zatladi do ohFatych mist nddoby 13 a povytéhne zpdt. Tim
dojde k Jejich vzijemnému spojeni stavenim., Na rovinné udrZo-
vaci ploSe 43 ve stanici VII se USinkem stavovacich ho®akd

zaobld .

Za stanic{ VII pY¥estanou plsobit stavovaci hoidky 17
a staveni zalne chladnout. Najetim horni kladidky 33 na t¥e-
t{ d4st Slen&né horni ovlddaci dréhy 10 dojde k odklonu svdr-
ného kyvného ramene 31 od pevného svérného ramene 30 a tim
se uvolni{ sevieni ucha 12, Dolni kladidka 20 opusti{ po sestup-

ném sjezdu 44 spodni ovlddaci dréhu 8 a mechanismus 11 o=

pusti ucho 12.°

Ve stanicich VIIT a% XI /obr, 2/ pisobi na oblast stave~
ni a jeji okoli &tveiice temperovacich ho¥déka 18 /obr, 8/ se-

tizenfoh na zvolenou oblast pomoci objimek 54 a kloubd 56.

Ve stanici XITI /obr. 2/manipuladni blok 57 mechanismu
19 k automatickému odniméni v¥robkd pomoci uchopovaci pohonw
né jednotky 60 sevie nédobu 13 s piitavenym uchem 12 mezi
uchopovaci ramena 62, 63 a pneumaticky motor 15 rozevie me-
chanismus 14 k upinéni nédob 13. Zdvihova pohonné jednotka
59 zvedne uvolnsnou nédobu 13 a posuvovid pohonnéd jednotka 58
oddaluje nhdobu 13 od karuselového stroje 1 a soulasnd pie-
k14p8& 61 obraci pomoci vidlice 65 nAdobu 13 s uchem 12
z horizontélni polohy do vertikdlni o 90%pusobenim pireklaps-
ci pohomné jednotky 66. Najetim nédoby na natddeci doraz
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68 uchem 12 se nAdoba otodi zhruba o 45, takZe ucho 12 ne~

sméfuje po podélné ose nezndzorndného dopravniku vyrobki do
chladici pece. Potom uchopovaci ramena 62, 63 pomoci zdviho-
vé pohonné jednotky 59 spusti vjrobek t&snd nad dopravnik,
pomoci uchopovaci pohouné jednotky 60 se rozevitou a v¥robek
dosedne na dopravnik a mechanismus 19 k automatiokému odni-
mén{ v¥robkt se vréati do zékladni polohy.
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Karuselovy stroj s krokovym pohybem k p¥ipojovani skle
ndnych uch ke sklendnym nddobém, zejména konvicim, stavovi-
nim, zahrmujici centrélni h¥idel s otodnym stolem, krokovy
pohon, Fadu stanic, mechanismus k upinédni uch a jejich se¥i-
zeni{ a pritisknuti k néddobd, soustavu vzhledem ke stavova-
nym dilim pohyblivych stavovacich horé4k®, mechanismus k au-
toma tickému odniméni hotovych vyrobk ze stroje a ovlidaci
dridhy a pohony mechanismit nebo jejich d4sti, vyznadeny tim,
%e mechanismus /11/ k upinéni uch /12/, jejich sePizeni a p¥i-
tisknuti k nadobd /13/ mi dvojramennou zvedaci piku /28/
jednim ramenem uchycenou v otvoru /2%/ horni posuvné tyde
/23/ noside /26/ ucha /12/ a jedno rameno dvojramenné svira-
cf péky /32/ je opatieno na konci horni kladidkou /33/ umis-
t&nou pod v¥skovd nastavitelnou Slendnou horni ovlddaci dra.
hou /1Q4.zatimoo druhé rameno je piipojeno k ta¥né pruZind
/34/, %e dvojice stavovacich ho’&kd /17/ pisobhicich na jedno
stavovaci misto je navzdjem posunovatelnid pomoci odtladova-
ci pruZiny /50/, nejménd jedna stanice je vybavena nastavi-
telnymi. temperovacimi hoddky /18/ a mechanismus /19/ k auto-
matickému odnimén{ v¥robki je vybaven pieklipddem /61/ a na-
t48ecim dorazem /68/. |
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