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Der elastische Greifer (31) weist wenigstens zwei
Greiforgane (41) auf, welche sich bezuglich der For-
derbahnebene (12) in unterschiedlichen Hohenlagen befin-
den, wobei diese Hohenlagen so gewahlt sind, dass die
Greiforgane (41) jeweils nur ausserhalb von freizuhalten-
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Beschreibung

Die vorliegende Erfindung betrifft einen elasti-
schen Greifer fur die Mitnehmer von Schleppketten-
férderern, welche zum Fordern von Stickgut, insbe-
sondere Flaschen, bestimmt sind.

Fur den Transport von Stlckgut, z.B. Flaschen,
werden auf gewissen Anwendungsgebieten, z.B. im
Bereich von Maschinen zum Spulen, Fillen, Etiket-
tieren und Verpacken von Flaschen, Schleppketten-
forderer eingesetzt. Schleppkettenférderer, weiche
fur diesen Zweck bestimmt sind, bestehen aus zwei
in seitlichem Abstand voneinander gleichsinnig lau-
fenden Férderketten, an denen sich gegeneinander
gerichtete, den Forderkanal seitlich begrenzende
Mitnehmer befinden. Fir viele Arten von Stickgi-
tern, insbesondere auch fur den Transport von Fla-
schen und &hnlichen Glaskdrpern bestehen diese
Mitnehmer je aus einem Halter, welcher an Gleit-
schienen gefihrt und mit einem Glied einer Forder-
kette verbunden ist, und einem elastischen Greifer,
welcher am Halter befestigt ist und auf das Férder-
gut einwirkt.

Elastische Greifer fur diesen Zweck sind bei-
spielsweise aus den Patentschriften CH 659 449
und CH 662 545 bekannt. Sie bestehen aus einem
Hohlprofilstiick, dessen Profilachse senkrecht zur
Férderrichtung verlauft und dessen Angriffsflache im
Falle einer Flasche als Fordergut sich langs einer
Mantellinie der Flasche erstreckt. Dabei sollen die
Greifer so ausgebildet sein, dass sie unter allen
vorkommenden Arbeitsbedingungen, insbesondere
auch bei nasser Oberflache der Flaschen, wahrend
des ganzen Forderweges mit grosstmoglicher ge-
genseitiger Kontaktflache an den Flaschen fest haf-
ten. Eine grosstmogliche Haftkraft ist insbesondere
deshalb erforderlich, weil bei vertikaler Umlenkung
des Forderweges Fliehkrafte auftreten, welche in
der Langsachse der Flaschen auf dieselben einwir-
ken und bei ungenigender Haftung in Anbetracht
der im aligemeinen hohen Foérdergeschwindigkeit
bewirken kénnen, dass die Flaschen im Umlenkbe-
reich aus dem Forderkanal hinausgeschleudert wer-
den oder sich zumindest in Richtung ihrer Langs-
achse verschieben.

Die zur Vermeidung dieser Gefahr erforderliche,
andauernde Haftfahigkeit bedingt jedoch, dass die
Greifer im Bereich der vertikalen Umlenkung des
Forderweges zwangslaufig auch eine gewisse
Walkarbeit verrichten. Unter dieser Voraussetzung
ist zudem gewahrleistet, dass die Flaschen beim
Austritt aus dem Forderkanal die gleiche Orientie-
rung haben wie beim Eintritt in denselben, also
nicht in eine unkontrollierbare Schraglage geraten
und sich nicht achsial verschieben.

Schwierigkeiten in dieser Beziehung kdnnen je-
doch trotz einwandfreier Greifer herkdmmiicher Art
dann auftreten, wenn die Greifer nicht mit einem
wesentlichen Teil ihrer Angriffsflache auf den Glas-
kérper der Flaschen treffen, sondern beispielsweise
auf eine aus Papier bestehende Flaschenetikette,
welche auf der Flaschenoberflache nicht genugend
fest haftet. Dies kann z.B. beim Transport frisch eti-
kettierter Flaschen der Fall sein, wenn zur Befesti-
gung der Etiketten Klebemittel verwendet werden,
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welche eine gewisse Zeit zur Verfestigung bendti-
gen und die Flaschen vor Ablauf dieser Zeit dem
Férderer zugefuhrt werden. Unter den genannten
Umstanden besteht nicht nur die Gefahr einer uner-
wiinschten Lageveranderung der Flaschen bezlg-
lich der anfanglichen Angriffsflachen der Greifer; es
ergibt sich vielmehr noch der Nachteil, dass die Eti-
ketten beschadigt werden konnen oder sich zumin-
dest aus ihrer urspringlichen Lage verschieben
oder gar ganziich abgestreift werden kénnen. Ahnli-
che Probleme kdnnen selbstverstandlich auch bei
andersartigem Fordergut vorkommen.

Auch bei anderen Fordermitteln fur Flaschen tritt
die Schwierigkeit auf, die Etiketten auf dem Trans-
port der Flaschen in einem einwandfreien Zustand
zu erhalten. Beispielsweise sind Becherstockwerk-
torderer im Einsatz, bei denen die Flaschen zum
Transport mit Eintaktschnecken auf Teilung ge-
bracht und dann einzeln in die umiaufenden Becher
eingesetzt werden. Aufgrund der damit verbunde-
nen mechanischen Einwirkungen auf die Flaschen
besteht sowohl beim Vereinzeln der Flaschen als
auch beim Einsetzen derselben in die Becher die
Gefahr einer Verschiebung ungeniigend haftender
Etiketten oder einer Beschadigung festhaftender Eti-
ketten. Da bei einem Schleppkettenférderer mecha-
nische Einwirkungen dieser Art entfallen, erschien
es daher zweckmassig, an diesem Férdermittel eine
entsprechende Verbesserung anzustreben.

Der Grundgedanke der Erfindung besteht darin,
am Fordergut von der Einwirkung der Greifer freizu-
haltende Oberflachenbereiche zu definieren und die
Greifer eines Schleppkettenférderers so auszubil-
den, dass sie das Fordergut nur ausserhalb dieser
Oberflachenbereiche erfassen. Die Definition der
Freifiachen kann z.B. anhand eines Forderpro-
gramms vorgenommen werden, welches verschie-
dene Férdergiter mit ahnlichem Niveau der Freifla-
chen umfasst. Die Aufgabe bestand also darin, ei-
nen elastischen Greifer mit unterbrochener
Angriffsflache zu schaffen, welcher unter Beibehal-
tung der erforderlichen Greifeigenschaften ebenso
einfach herstellbar ist wie die bisher bekannten
Greifer dieser Art.

Diese Aufgabe lasst sich erfindungsgemass da-
durch lésen, dass der Greifer wenigstens zwei
Greiforgane aufweist, welche sich beziglich einer
vorgegebenen Forderbahnebene in unterschiedli-
chen Hohenlagen befinden, wobei diese Hoéhenla-
gen so gewahlt sind, dass die Greiforgane jeweils
nur ausserhalb von freizuhaltenden Oberflachenbe-
reichen des Fordergutes mit demselben in Kontakt
kommen.

Bei einer bevorzugten Ausfuhrungsform des erfin-
dungsgemassen Greiters besteht derselbe aus ei-
nem Hohlprofilstiick aus elastischem Material, des-
sen Profilachse paraliel zur Férderrichtung verlauft.
Dabei kann das Hohlprofilstiick einen Basisteil auf-
weisen, welcher zur Befestigung des Greifers an ei-
ner Stitzplatte des Halters bestimmt ist und eine
ebene Aussenfiache hat. Vorzugsweise weist das
Hohlprofilstick ferner Schenkel auf, welche in ge-
genseitigem Abstand quer zum Basisteil verlaufen
und als Greiforgane dienen. Diese Schenkel kon-
nen im Bereich ihrer freien Enden, welche die
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Greifflachen bilden, einen Hohlraum aufweisen. Da-
durch erlangen die Greiforgane die nétige elasti-
sche Nachgiebigkeit, um sich an rundes Férdergut,
wie Flaschen, gut anzupassen und gegebenenfalls
auch Walkarbeit verrichten zu kénnen. Ein derart
ausgebildeter Greifer ist durch einfache Abschnitte
von einem entsprechend geformten Profilstrang her-
stellbar, d.h. ohne zuséatzliche Nachbearbeitung.

Bei einem Hohlprofilstiick mit senkrecht zur Fér-
derflache bzw. zur Forderrichtung verlaufender Pro-
filachse gemass der als bekannt erwéhnten Greifer
ware zur Erzielung eines Unterbruchs in der An-
griffsfliche eine Nachbearbeitung unvermeidlich.
Ausserdem lasst sich erfahrungsgemass bei einem
solchen Profilverlauf mit den verbleibenden, als
Greiforgane dienenden Greiferteilen im Falle von
Flaschen als Fordergut keine ausreichende Haft-
kraft erzielen.

Vorzugsweise ist die Hohe der einzelnen Schen-
kel des Greifers der Héhe der jeweils verfligbaren
Angrifisfliche am Stuckgut angepasst, um einen
mdglichst hohen Grad der Flachenausnutzung zu
erreichen. Flaschen mit zwei Etiketten, namlich ei-
ner Brustetikette und einer Halsetikette, bieten am
unteren Flaschenrand und zwischen den beiden Eti-
ketten Angriffsflachen fur die Greiforgane an, wel-
che in der Regel verhaltnisméssig schmal sind. In
diesem Anwendungsfall ist es daher besonders
wichtig, dass das Haftvermdgen der Greiforgane ein
hohes Mass erreicht. Etwas einfacher liegen die
Verhaltnisse, wenn die Flaschen keine Halsetiketten
aufweisen oder wenn vorhandene Halsetiketten in
bekannter Weise aus einer Metallfolie bestehen und
mit einem schnellhartenden Leim am Glaskorper
befestigt sind. In diesem Fall besteht in der Regel
fur die Halsetikette keine Gefahr einer Verschie-
bung oder Beschadigung, so dass das sonst im an-
grenzenden freien Bereich wirksame Greiforgan in
seiner Hohe Uber diesen hinaus in den Bereich der
Halsetikette ausgedehnt werden kann. Damit lasst
sich die gesamte Angriffstiache der Greiforgane
vergrdssern.

Ferner besteht die Moglichkeit, das Verhdltnis
der Schenkellingen dem Verhaltnis der radialen
Ausdehnungen der jeweils verfigbaren Angriffstla-
chen am Stickgut anzupassen, z.B. fir den Fall,
dass ein Greiforgan am Bauch und das andere
Greiforgan am Hals einer Flasche angreifen soll.

In der Zeichnung sind Ausfihrungsbeispiele des
Erfindungsgegenstandes dargestellt, und zwar zei-
gen:

Fig. 1 Planansicht eines Schleppkettenforderers
fir die Forderung von Flaschen;

Fig. 2 schematische Seitenansicht eines Stock-
werkforderers in Form eines Schleppkettenférderers
nach Fig. 1;

Fig. 3 einen mit |l bezeichneten Ausschnitt in
grésserem Massstab;

Fig. 4 Seitenansicht eines Mitnehmers mit einem
erfindungsgeméssen Greifer, welcher zwei gleich
grosse Greiforgane aufweist;

Fig. 5 Draufsicht zu Fig. 4;

Fig. 6 Ansicht einer etikettieten Flasche und
zweier Mitnehmer, deren nach den Fig. 4 und 5
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ausgebildeten Greifer an gegenuberliegenden Sei-
ten der Flasche angreifen, wobei der im Bild linke
Greifer in Ansicht und der im Bild rechte Greifer im
Schnitt dargestellt ist;

Fig. 7 Draufsicht zu Fig. 6, mit zwei Varianten
hinsichtlich der Lage der Flaschen in Bezug auf die
Greifer,;

Fig. 8 Seitenansicht eines Mitnehmers mit einem
erfindungsgemassen Greifer, welcher zwei ungleich
grosse Greiforgane aufweist;

Fig. 9 Ansicht einer etikettierten Flasche und
zweier Mitnehmer, deren nach Fig. 8 ausgebildeten
Greifer an gegeniberliegenden Seiten der Flasche
angreifen, wobei der im Bild linke Greifer in Ansicht
und der im Bild rechte Greifer im Schnitt dargestellt
ist.

Fig. 10 Seitenansicht eines Mitnehmers mit ei-
nem erfindungsgemassen Greifer, welcher zwei un-
gleich lange Greiforgane aufweist;

Fig. 11 Seitenansicht eines Mitnehmer mit einem
Greifer herkémmlicher Art; und

Fig. 12 Draufsicht zu Fig. 11.

Der Schieppenforderer 1 nach Fig. 1 weist zwei
umlaufende Forderketten 2 (strichpunktiert ange-
deutet) auf, welche sich langs zweier paralleler
Strecken 3 mit Abstand voneinander in Richtung
des Pfeils 4 gleichsinnig bewegen. Die Antriebsmit-
tel fir die Ketten sind nicht dargestellt. An den Fér-
derketten 2 befinden sich reihenweise angeordnete
Mitnehmer 5. Jeder Mitnehmer 5 besteht aus einem
Halter 6 und einem an diesem befestigten elasti-
schen Greifer 7, wobei die Halter 6 aller Mitnehmer
5 je an einem Kettenglied der Forderketten 2 befe-
stigt und an einer parallel zu den Forderketten 2
verlaufenden Gleitschiene 8 gefuhnt sind. Zwischen
den beiden Férderketten 2 befindet sich der oben
und unten offene Férderkanal 9, welcher durch die
beiden Reihen der jeweils einander zugewandten
Greifer 7 seitlich begrenzt wird. Durch gegenseitige
Verschiebung der Gleitschienen 8 quer zur Férder-
richtung 4 lasst sich die Breite des Forderkanals 9
in gewissen Grenzen verandern und dem Fordergut
anpassen. An den Schleppkettenforderer 1 schlies-
sen sich am Eingang und am Ausgang desselben
andere Fordereinrichtungen 10 bzw. 11 fir die Zu-
fuhr bzw. Wegfuhr des Férdergutes an. Bei diesen
weiteren, nur andeutungsweise dargestellten For-
dereinrichtungen 10 und 11 handelt es sich bei-
spielsweise um Plattenkettenférderer, welche teil-
weise in den Foérderkanal 9 des Schieppkettenfor-
derers 1 hineinragen und je eine Forderbahnebene
12 bzw. 13 und damit das Niveau definieren, auf
welchem das Fordergut dem Férderkanal 9 zuge-
fuhrt bzw. diesem entnommen wird, Die Héhenlage
des Schieppkettenférderers 1 ist an beiden Enden
des Forderkanals 9 bezuglich der Forderbahnebene
12 und der Forderbahnebene 13 die gleiche, Als
Fordergut sind im vorliegenden Beispiel Flaschen
vorgesehen, welche auf der Forderbahnebene 12
aufrechtstehend dem Forderkanal 9 zugefithrt bzw.
entnommen werden. In der Zeichnung sind zwei
Flaschen 14 und 15 dargestellt, an denen die Grei-
fer 7 angreifen, welche sich dabei elastisch verfor-
men. Der Abstand der dem Forderer nacheinander
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zugefuhrten Flaschen kann variieren und braucht
mit dem Abstand zwischen den Mitnehmern 5 nicht
Ubereinzustimmen, so dass die Stellung der Fla-
schen bezlglich der Greifer 7 verschieden sein
kann. Beispielsweise wird im dargesteliten Fall die
Flasche 14 von zwei Greifern 7 und die Flasche 15
von vier Greifern 7 erfasst.

Die Fig. 2 zeigt den Schieppkettenforderer 1
nach Fig. 1 im Einsatz als Stockwerkférderer, mit
welchem Flaschen 20 beispielsweise von einem
oberen Stockwerk 21 in ein unteres Stockwerk 22
befordert werden. 23 und 24 markieren die Umlenk-
achsen der Forderketten. Der Verlauf der Forder-
bahn des Schleppkettenférderers 1 ist durch die
strichpunktierte Linie 25 dargestellt, welche die bei-
den Forderbahnebenen 12 und 13 der Plattenket-
tenforderer 10 und 11 miteinander verbindet. Kri-
tisch in Bezug auf die Fliehkraftwirkung sind die ge-
krimmten Bahnabschnitte 26 und 27 im Bereich
des oberen bzw. unteren Endes der Férderbahn 25.
In Fig. 3 ist der obere gekrimmte Bahnabschnitt 26
ausschnittweise dargestelit. In diesem Abschnitt 25
verlaufen die Achsen 28 der Flaschen 20 und die
Achsen 29 der Mitnehmer 5 radial, woraus zu er-
kennen ist, dass die Greifer der Mitnehmer 5 beim
Ubergang in den bzw. aus dem gekrimmten Bahn-
abschnitt 26 gewalkt werden, da sich bei diesem
Ubergang der Winkel zwischen den Achsen 28 und
29 verandert; vor und nach dem gekrimmten Bahn-
abschnitt 26 verlaufen die Achsen 28 und 29 paral-
lel und innerhalb dieses Bahnabschnitts 26 in ei-
nem spitzen Winkel zueinander. Ahnliche Verhait-
nisse bezlglich der Fliehkraftwirkung und der
Walkarbeit der Greifer ergeben sich auch am unte-
ren gekrummten Bahnabschnitt 27 der Férderbahn
25.

Die Fig. 4 und 5 zeigen einen Mitnehmer ge-
mass einer ersten Ausfihrungsform der Erfindung.
Der Mitnehmer besteht aus einem Halter 30 und ei-
nem elastischen Greifer 31. Der Halter 30 ist an
zwei Ubereinander liegenden Gleitschienen 32 (8 in
Fig. 1) gefihrt und mit einem Glied 33 einer For-
derkette verbunden. Er weist eine Fuhrungsplatte
34 auf, welche an den Gleitschienen 32 anliegt, so-
wie einen mit der Fihrungsplatte 34 z.B. durch
Schweissen verbundenen Bugel 35, der zwischen
die Gleitschienen 32 ragt und diese teilweise um-
greift. An diesem Bugel 35 greift das Glied 33 der
Forderkette an. An die Fuhrungsplatte 34 schliesst
sich eine Stutzplatte 36 an, welche den Greifer 31
tragt und in gewissen Grenzen elastisch nachgiebig
sein kann.

Der Greifer 31 ist ein Hohlprofilstick aus elasti-
schem Material, z.B. aus Gummi oder Kunststoff,
dessen Profilachse parallel zur Férderrichtung, d.h.
parallel zu den Gleitschienen 32 verlauft. Das Hohl-
profilstick besitzt einen Basisteil 37, welcher mit
seiner ebenen Aussenfliche an der Stitzplatte 36
anliegt. Zur Befestigung des Greifers 31 am Halter
30 dienen zwei an der Fuhrungsplatte 34 veranker-
te Bolzen 38, welche den Basisteil 37 durchdringen,
und auf die Bolzen 38 autgesetzte Federmuttern
39. Die Bolzen 38 und die Federmuttern 39 beste-
hen aus rostfreiem Stahl. Zum besseren Halt der
Federmuttern 39 an den Bolzen 38 kdnnen letztere
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eine oder mehrere Umfangsrillen, z.B. auch in Form
eines Gewindes, aufweisen. Im Bereich der Bolzen
38 besitzt das Hohlprofilstiick je einen Hohlraum
40, welcher einerseits den Zugang zu den Bolzen
38 ermdglicht und andererseits dazu dient, den ak-
tiven Teil des Greifers 31 nachgiebiger zu gestal-
ten. Dieser aktive Teil des Greifers 31 besteht aus
zwei Greiforganen 41, welche durch Profilschenkel
42 gebildet sind, die in gegenseitigem Abstand quer
zum Basisteil 37 verlaufen. Die Enden der Profil-
schenkel 42 bilden die Greifflachen 43. Innerhalb
dieser Enden befindet sich je ein Hohlraum 44, der
die Nachgiebigkeit des Greifers 31 auch in diesem
Bereich erhéht.

Anhand der Fig. 6 und 7 wird am Beispiel einer
zu férdernden Flasche 50 die Wirkungsweise eines
Paares von Greifern 31 nach den Fig. 4 und 5 er-
lautert. Die auf dem Niveau der Férderbahnebene
12 zwischen die Greifer 31 gelangende Flasche 50
ist mit einer Brustetikette 51 und einer Halsetikette
52 versehen. Am unteren Ende der Flasche 50 und
zwischen den beiden Etiketten 51 und 52 befinden
sich durch Schraffur markierte Oberflachenbereiche
53 und 54, welche zum Ansetzen der Greifer 31
freigehalten sind. Die Hoéhenlagen der Greiforgane
41 bezuglich der Foérderbahnebene 12 sind so ge-
wahlit, dass die Greiforgane 41 beim Ergreifen der
Flasche 50 auf diese Oberflachenbereiche 53 und
54 zu liegen kommen. Ferner wird der Abstand zwi-
schen den einander gegenuberliegenden Greifern
31 so eingestellt, dass er um ein bestimmtes Mass
kleiner ist als der Durchmesser der Flasche 50, wo-
bei auch die Toleranz in Bezug auf den Flaschen-
durchmesser zu bericksichtigen ist. Bei geeigneter
Einstellung des Greiferabstandes lasst sich errei-
chen, dass die Greiforgane 41 beim Ergreifen der
Flasche 50 sich elastisch verformen und die an-
fanglich punktférmigen Beriihrungsflachen zwischen
den Greiforganen 41 und der gewélbten Oberflache
der Flasche 50 in beiden Ausdehnungsrichtungen
derselben sich genlgend vergréssern, um eine gute
Haftverbindung zu erzielen, ohne dass dabei die
Angriffsflachen der Greiforgane 41 die Freiflachen
53, 54 Ubergreiten.

In Fig. 7 ist noch eine zweite Flasche 55 einge-
zeichnet, welche von vier Greifern 31 erfasst wird.
Auch in diesem Fall ist die gesamte Angriftsflache
geniigend gross, um einen festen Griff der Greifer
31 zu gewahrleisten. Dies trifft auch fir jede andere
Stellung der Flaschen bezlglich der Greifer 31 zu.

Bei dem beschriebenen Ausfihrungsbeispiel des
Greiters wurde angenommen, dass die beiden Frei-
flachen 53 und 54 unterhalb und oberhalb der
Brustetikette 51 gleich gross sind. Dementspre-
chend haben die beiden je ein Greifprgan bildenden
Schenkel 42 des Greifers 31 die gleiche Héhe. In
anderen Anwendungsfallen kdénnen jedoch diese
Freiflachen ganz unterschiediich sein. Einerseits
kann die Freiflaiche am unteren Flaschenrand eine
verhaltnismassig geringe Hohe haben, wahrend an-
dererseits oberhalb der Brustetikette eine viel grés-
sere Freiflaiche fiir den Ansatz eines Greiforgans
verfugbar sein kann, insbesondere wenn auf das
Vorhandensein einer Halsetikette keine Rucksicht
zu nehmen ist.
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Die Fig. 8 und 9 zeigen ein diesbeziglich abge-
andertes Ausfihrungsbeispiel. Der elastische Grei-
fer 60 des im (brigen gleich ausgebildeten Mitneh-
mers besitzt wiederum zwei die Greiforgane bilden-
de Schenkel 61 und 62, von denen aber der obere
Schenkel 61 eine gréssere Ausdehnung in der
Hoéhe und einen entsprechend erweiterten Hohl-
raum 63 hat als der untere Schenkel 62 und beim
Erfassen der Flasche 64 gemaéass Fig. 9 bis in die
Halspartie derselben greift. Durch diese Vergrosse-
rung der Angriffsfliche des oberen Greiforgans 61
kann die Angriffsflaiche des unteren Greitorgans 62
auch kieiner sein, also eine geringere Héhe haben,
als in der Zeichnung dargestellt ist, sofern die Hohe
oder die Hohenlage der Brustetikette 65 dies erfor-
dert.

Eine weitere Ausfuhrungsmoglichkeit stellt der
Mitnehmer nach Fig. 10 dar, dessen Greifer 70
zwei verschieden lange Greiforgane 71 und 72 auf-
weist, wobei das langere Greiforgan 71 am Hals ei-
ner Flasche 73 anzugreifen bestimmt ist. In diesem
Fall ist also das Verhaltnis der Schenkellangen dem
Verhaltnis der radialen Ausdehnungen der jeweils
verfigbaren Angriffsflachen am Stlickgut angepasst.

Zum Vergleich ist in den Fig. 11 und 12 noch ein
Mitnehmer bekannter Ausfihrung in Ansicht bzw.
Draufsicht dargestellt, welcher einen elastischen
Greifer aus einem Hohlprofilstick 80 mit senkrecht
zur Forderrichtung verlaufender Profilachse auf-
weist. Um bei dieser Ausfuhrung Freihalteflachen
am Stickgut bericksichtigende Greiforgane ahnlich
denjenigen des erfindungsgemassen Greifers zu bil-
den, misste am Hohlprofilstick 80 in Nacharbeit
ein Ausschnitt etwa gemass der Linie 81 in Fig. 11
vorgenommen werden. Abgesehen davon, liesse
sich mit den dadurch auf kurze Profilabschnitte re-
duzierten Greiforganen 82 keine ausreichende Haft-
fahigkeit erzielen.

Patentanspriiche

1. Elastischer Greifer fir die Mitnehmer von
Schieppkettenférderern, weiche zum Férdern von
Stuckgut, insbesondere Flaschen, bestimmt sind,
dadurch gekennzeichnet, dass der Greifer (31) we-
nigstens zwei Greiforgane (41) aufweist, welche
sich bezuglich einer vorgegebenen Forderbahnebe-
ne (12) in unterschiedlichen Hohenlagen befinden,
wobei diese Héhenlagen so gewéhlt sind, dass die
Greiforgane (41) jeweils nur ausserhalb von freizu-
haltenden Oberflachenbereichen (53, 54) des For-
dergutes (50) mit demselben in Kontakt kommen.

2. Elastischer Greifer nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass der Greifer (31) aus einem
Hohlprofilstiick aus elastisch-nachgiebigem Materi-
al besteht, dessen Profilachse parallel zur Férder-
richtung (4) verlauft.

3. Elastischer Greifer nach Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, dass das Hohlprofilstick ei-
nen Basisteil (36) aufweist, welcher zur Befesti-
gung des Greifers (31) an einer Stutzplatte (34)
des Halters (30) bestimmt ist und eine ebene Aus-
senseite hat.

4. Elastischer Greifer nach Anspruch 3, dass das
Hohlprofilstick Schenke! (42, 61, 62) aufweist, wel-
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che in gegenseitigem Abstand quer zum Basisteil
(36) verlaufen und als Greiforgane dienen.

5. Elastischer Greifer nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Schenkel (42) im Bereich
inrer freien Enden, welche die Greifflachen (43) bil-
den, einen Hohlraum (44) aufweisen.

6. Elastischer Greifer nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Hohe der einzelnen
Schenkel (61, 62) der Hohe der jeweils vertigbaren
Angriffsflache am Stiickgut (64) angepasst ist.

7. Elastischer Greifer nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass das Verhéltnis der Schenkel-
langen dem Verhéltnis der radialen Ausdehnungen
der jeweils verfugbaren Angriffstlachen am Stlckgut
angepasst ist.
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