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Silownik Srubowy
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Przedmiotem wynalazku jest silownik Srubowy
do napedu zwrotnic torowych, klap, zasuw, zapér,
hamulcéw, zapychakéw i tym podobnych urza-
dzeni. Dotychczas znane i stosowane silowniki $ru-
bowe wykonywane sg w dwéch zasadniczych od-
mianach konstrukcyjnych. Sitowniki pierwszej
odmiany cechujg sie tym, ze ruch obrotowy wy-
konuje Sruba a ruch posuwisty nakretka, ktéra
napedza urzadzenie robocze. Natomiast silowniki
drugiej odmiany cechujg si¢ tym, ze nakretka wy-
konuje ruch obrotowy a $ruba ruch posuwisty.
Wszystkie znane silowniki posiadajg duze wy-
miary w stosunku do skoku roboczego. Dlugosé
dotychczasowych silownikéw réwna sie podwéj-
nej diugosci skoku roboczego plus dlugo$é na-
kretki, amortyzator6w i lozysk. Z uwagi na wy-
boczenie przy duzej diugo$ci, $ruba jak i inne
czeSci muszg posiadaé znaczne wymiary poprzecz-
ne.

Poza tym nakretka silownikéw ze $rubg wyko-
nujgcg ruch posuwisty, jest trudna do wykonania,
gdyz posiada ksztalt diugiej i cienkiej tulei. Z
powodu duzych rozmiaréw i trudnej obrébki si-
towniki te sg materiatochlonne i pracochionne,
oraz niewygodne w instalowaniu, gdyz wymaga-
ja duzo miejsca. Z tych powodbéw dotychczas nie
stosuje sie silownikéw $Srubowych do napedu
urzagdzen wymagajgcych wiekszych skokéw. Na
przykiad w transporcie kopalnianym do zapycha-
kéw wozéw o skoku powyzej 1,5 m stosuje sie

52411

10

15

2

napedy zlozone z dwustopniowej przekladni ze-
batej, obiegowej przekladni-nawrotni obrotéw z
dwoma hamulcami napedzanymi luzownikami
elektrohydraulicznymi, oraz z dwéch sprzegiet
laczacych waty przekitadni i silnika. Taki zlozony
naped jest skomplikowany, wymaga duzej ramy
fundamentowej, jest ciezki i drogi.

Sitlownik $Srubowy wedlug wynalazku posiada
zwartg konstrukcje, mniejszg dlugo$é w poréw-
naniu ze znanymi silownikami o tym samym sko-
ku i spelnia wszystkie wymagania nowoczesnej
techniki. Istota wynalazku polega na wprowadze-
niu do konstrukeji silownika ciegiel, lgczgcych
urzadzenie napedzane z nakretkg wykonujgcg po-
suwisty ruch roboczy, oraz prowadnikéw do pro-
wadzenia nakretki wzdluz $ruby pociggowej.
Dzieki temu diugo$§¢ silownika jest mniejsza niz
dotychczas ' stosowanych, gdyz zamiast podwéjnej
dlugo$ci skoku réwna sie tylko jednej diugosci
skoku roboczego plus dlugo$§é nakretki, amorty-
zatoré6w i lozysk S$ruby.

Sitownik dzieki temu jest lzejszy niz znane do-
tychczas. Prostota konstrukecji, niewielkie wymia-
ry i matly ciezar czynig go tanim, wygodnym w
instalowaniu i pewnym w ruchu. Silownik moze
byé sterowany recznie lub automatycznie przy
pomocy wbudowanych w korpus wylacznikéw.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przyktadach wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia przekréj podluzny jednego
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przykladu, natomiast fig. 2 i fig. 3 — przekroje
podluzne a fig. 4 — przekréj poprzeczny drugiego
przykiadu wykonania.

W pierwszym przykladzie wykonania silowni-
ka wedlug fig. 1, ulozyskowana w korpusie 8 i
napedzana przez silnik §ruba 1 przesuwa nakret-
ke 2 wraz ze sprezynami 5 i pier§cieniami 6
wzdluz prowadnikéw 3 osadzonych w korpusie 8.
Ruch posuwisty nakretki 2 przenoszony jest na
urzadzenie napedzane poprzez sprezyny 5, piers-
cienie 6, ciegla 4 i jarzmo 7. Sprezyny 5, napre-
zone wstepnie przy pomocy nakretek na cieg-
tach 4, sluzg do lagodzenia sit} dynamicznych w
czasie rozruchu i wytracania energii kinetycznej
po wylgczeniu silnika napedowego w krancowym
potozeniu nakretki 2. Korpus 8 posiada czopy do
mocowania go w sposéb wahliwy lub lapy do
przykrecania.

W drugim przykladzie wykonania silownika
wedlug fig. 2, fig. 3 i fig. 4, zamiast sztywnych
ciegiel polgczonych jarzmem, zastosowano elas-
tyczne ciegla 4, ktére przenoszg ruch posuwisty
nakretki 2 na urzadzenie napedzane 9 przewijajac
sie przez krazki zwrotne 10.

Sprezyny amortyzacyjne 5, sluzace do wytraca-
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nia energii kinetycznej ukladu po wylaczeniu sil-
nika napedowego w krancowym polozeniu na-
kretki 2 osadzone sg w wyzlobieniach nakretki 2
i pierScieni 6 a naprezone sg wstepnie za pomo-
cg sworzni 7. Nakretka 2 i pier§cienie 6 prowa-
dzone sg wzdluz $Sruby pociggowej 1 przez pro-
wadniki 3. Sruba pociggowa 1 napedzana jest
przez silnik. Silownik S$rubowy w drugim przy-
kladzie wykonania nadaje sie przede wszystkim
do napedu urzgdzei wymagajgcych duzych sko-
kéw roboczych, na przyklad do zapychakéw wo-
z6w kopalnianych.

Zastrzezenie patentowe

Silownik $§rubowy do napedzania urzgdzen ro-
boczych wykonujgcych ruchy posuwisto-zwrotne
lub wahadlowe, wyposazony w silnik wprawiajg-
cy w ruch obrotowy Srube pociggowg ulozysko-
wang obustronnie w korpusie, posiadajgcy zabu-
dowane w wycieciach nakretki i wycieciach pier§-
cieni sprezyny amortyzacyjne, znamienny tym, ze
nakretka (2) przesuwana przez Srube (1) posiada
prowadniki (3) i przymocowane do niej elastycz-
ne lub sztywne ciegla (4) za pomocg ktérych
przenosi naped na urzadzenie robocze.
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