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S1 Control device switches power supply of the sensor
system on.

82 Control device communicates the parameter set to be
used to the sensor system.

S3 Optional: sensor system reports the parameter set to be
used immediately thereafter to the control device.

84 Sensor system transmits sensor information acquired to
the control device.
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(57) Abstract: The invention relates to a bidirectional communication in a
vehicle (10). Here, two devices (1, 2) of the vehicle (10) are supplied with
power via a power supply (3, 4) of the vehicle (10). Information is
transmitted bidirectionally between the two devices (1, 2) via the power
supply (3, 4).

(57) Zusammenfassung: Eine bidirektionale Kommunikation in einem
Fahrzeug (10) wird beschrieben. Dabei werden zwei Vorrichtungen (1, 2)
des Fahrzeugs (10) iiber eine Spannungsversorgung (3, 4) des Fahrzeugs
(10) mit Energie versorgt. Informationen zwischen den beiden
Vorrichtungen (1, 2) werden iiber die Spannungsversorgung (3, 4)
bidirektional iibertragen.
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Beschreibung

Bidirektionale Kommunikation im Fahrzeug

Die vorliegende Erfindung betrifft eine bidirektionale Kommunikation zwischen zwei

Vorrichtungen in einem Fahrzeug.

Die DE 103 28 332 B4 offenbart eine Turdffnungs-/Schlieleinrichtung fur ein Fahrzeug, wobei
eine Steuereinheit einem Oszillator ein Signal zufihrt.

Die DE 10 2006 007 961 A1 betrifft ein Keyless-Entry-System bzw. Keyless-Go-System fur ein
Fahrzeug, wobei eine bidirektionale Kopplung zwischen einem Transponder-Koppelelement

eines Steuergerats und einer Transponderspule erfolgt.

Die EP 1 849 665 B1 betrifft eine Systemarchitektur fir ein Verkehrsmittel, wobei ein

Steuergerat Uber eine Datenleitung mit einem Steuergerat verbunden ist.

Nach dem Stand der Technik werden Sensoren jeweils fur einen bestimmten Fahrzeugtyp
entwickelt. Beispielsweise werden Turgriffsensoren jeweils nur fur einen bestimmten Turgriff
eines Fahrzeugs entwickelt, da die Abstimmung des Turgriffsensors stark von der
Ausgestaltung des jeweiligen Turgriffs abhangt. Daher existieren nach dem Stand der Technik
nachteiligerweise zahlreiche Sensor-Varianten.

Die vorliegende Erfindung stellt sich die Aufgabe, die Anzahl der Sensor-Varianten zu

reduzieren.

Erfindungsgemal wird diese Aufgabe durch ein Verfahren zur bidirektionalen Kommunikation
nach Anspruch 1, durch ein System nach Anspruch 8 und durch ein Fahrzeug nach Anspruch
13 geldst. Die abhangigen Anspruche beschreiben bevorzugte und vorteilhafte
Ausfuhrungsformen der vorliegenden Erfindung.

Im Rahmen der vorliegenden Erfindung wird ein Verfahren zur bidirektionalen Kommunikation
im Fahrzeug bereitgestellt. Dabei werden zwei Vorrichtungen des Fahrzeugs mittels einer
Spannungsversorgung des Fahrzeugs mit Energie versorgt. Zusatzlich werden Informationen

zwischen den beiden Vorrichtungen tber diese Spannungsversorgung bidirektional (d.h. zu
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einem Zeitpunkt entweder von einer bestimmten der beiden Vorrichtungen zur anderen oder

von der anderen Vorrichtung zur bestimmten Vorrichtung) Gbertragen.

Mit Hilfe der bidirektionalen Verbindung tber die Spannungsversorgung (insbesondere eine
Gleichspannungsversorgung) kann zum einen ein Sensor vom Steuergerat konfiguriert werden
und zum anderen kann der Sensor seine Sensor-Informationen an das Steuergerat senden,
ohne dass dazu ein Bussystem (z.B. LIN (Local Interconnect Network)) eingesetzt werden
muss. Daher kann vorteilhafterweise dieselbe Sensoreinrichtung fur verschiedene
Fahrzeugtypen eingesetzt werden, da die Sensoreinrichtung Uber das Steuergerat konfiguriert,

d.h. an den jeweiligen Typ angepasst werden kann.

Bei dem Sensor kann es sich um einen Ultraschallsensor, einen kapazitiven Sensor, eine
Kamera oder einen Laser handeln. Die Ubertragung einer Information tber einer
Spannungsversorgung oder Uber Spannungsleitungen (der Spannungsversorgung) erfolgt
insbesondere durch eine Modulation der mittels der Spannungsleitungen tbertragenen
Spannung. Dazu kann eine Amplitudenmodulation, eine Winkelmodulation (Frequenz- oder

Phasenmodulation) oder eine Pulsweitenmodulation eingesetzt werden.

Die Senderichtung, welche angibt, in welcher Richtung die Informationen Gbertragen werden,
wird insbesondere abhangig von der Zeit bestimmt.

Wenn die Spannungsversorgung in Form von zwei Leitungen (einer Masseleitung und einer
Spannung fihrenden Leitung) realisiert ist, welche zwischen den beiden Vorrichtungen
angeordnet sind, kann zu einem bestimmten Zeitpunkt eine Information nur in eine Richtung
ubertragen werden. Mit anderen Worten kann zu dem bestimmten Zeitpunkt entweder eine
Information von einer bestimmten der beiden Vorrichtungen zur anderen oder von der anderen
Vorrichtung zur bestimmten Vorrichtung Ubertragen werden. Daher muss zu jedem Zeitpunkt
klar definiert werden, in welcher Richtung zu diesem Zeitpunkt Gber die Spannungsversorgung
Informationen Ubertragen werden. Gemal der vorab beschriebenen Ausfuhrungsform wird die
Richtung abhangig von der Zeit bestimmt. D.h. jede der beiden Vorrichtungen weil zu einem

bestimmten Zeitpunkt, ob sie zu diesem Zeitpunkt Sender oder Empfanger ist.

Beispielsweise kann die Senderichtung abhangig von einer Zeitspanne bestimmt werden,
welche zu einem Einschalt-Zeitpunkt beginnt, zu welchem die Spannungsversorgung fir beide
Vorrichtungen eingeschaltet wird. Dieser Einschalt-Zeitpunkt liegt mit anderen Worten dann vor,
wenn vor diesem Einschalt-Zeitpunkt nicht beide Vorrichtungen (sondern beispielsweise keine
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oder nur eine der Vorrichtungen) mit Spannung versorgt sind und wenn nach diesem Einschalt-

Zeitpunkt beide Vorrichtungen mit Spannung versorgt sind.

Gemal dieser Ausfuhrungsform kann beispielsweise innerhalb der Zeitspanne eine bestimmte
der beiden Vorrichtungen Informationen zu der anderen Vorrichtung senden, wahrend nach
Ablauf dieser Zeitspanne die andere Vorrichtung ihre Informationen zu der bestimmten
Vorrichtung senden kann.

Gemal einer bevorzugten erfindungsgemaflen Ausfuhrungsform handelt es sich bei einer der
beiden Vorrichtungen um ein Steuergerat, wahrend es sich bei der anderen der beiden
Vorrichtungen um eine Sensoreinrichtung oder Sensorik handelt. Dabei sind in der
Sensoreinrichtung mehrere Parametersatze gespeichert, und die Sensoreinrichtung ist
ausgestaltet, um mittels eines bestimmten dieser Parametersatze Sensor-Informationen zu
erfassen. Bei dieser Ausfuhrungsform tUbertragt das Steuergerat uber die
Spannungsversorgung zu der Sensoreinrichtung die Information, welcher der Parametersatze
der bestimmte Parametersatz ist, welcher von der Sensoreinrichtung zum Erfassen der Sensor-
Informationen einzusetzen ist. AnschlieRend Ubertragt die Sensoreinrichtung die Sensor-

Informationen Uber die Spannungsversorgung zu dem Steuergerat.

Bei der Sensoreinrichtung bzw. Sensorik handelt es sich inshesondere um eine Griffsensorik

(z.B. eine Turgriffsensorik oder Kofferraumsensorik) des Fahrzeugs.

Gemal dieser Ausfihrungsform kénnen in der Turgriffsensorik oder Elektronik der
Turgriffsensorik verschiedene Kennlinien (Parametersatze) fur verschiedene Grifftypen des
Fahrzeugs hinterlegt werden. Beim Einschalten der Spannungsversorgung wird der
Turgriffsensorik vom Steuergerat Gber die Spannungsversorgung mitgeteilt, welche(r) der
hinterlegten Kennlinien bzw. Parametersatze zu verwenden ist. Die Griffsensorik kann dann
anschlieRend beispielsweise in einer Art Diagnosesequenz die ausgewahlte Kennlinie bzw. den
ausgewahlten Parametersatz uber die Spannungsversorgung zurick zum Steuergerat
ubertragen, wodurch das Steuergerat kontrollieren kann, ob die Griffsensorik die Anweisung,
welche(r) der hinterlegten Kennlinien bzw. Parametersatze zu verwenden ist, korrekt
verstanden hat. Das Steuergerat selbst kann die Information, welchen Parametersatz die ihr
zugeordnete Sensorik einsetzen soll, wahrend der Produktion erhalten, indem ein

entsprechender Datensatz in einen Speicher des Steuergerats geschrieben wird.

Es sei darauf hingewiesen, dass im Rahmen der vorliegenden Erfindung unabhangig von der

bidirektionalen Kommunikation Uber eine Spannungsversorgung auch ein Verfahren zur
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Konfiguration einer Sensoreinrichtung eines Fahrzeugs bereitgestellt wird. Gemal diesem
Verfahren wird einer Sensoreinrichtung beispielsweise nach der Produktion des Fahrzeugs von
einem der Sensoreinrichtung zugeordneten Steuergerat mitgeteilt, mit welchem Parametersatz

zukinftig Sensor-Informationen von der Sensoreinrichtung zu erfassen sind.

Gemal einer bevorzugten erfindungsgemafien Ausfuhrungsform dieses Verfahrens zur
Konfiguration einer Sensoreinrichtung sind in der Sensoreinrichtung mehrere Parametersatze
gespeichert. Beispielsweise am Ende der Produktion des Fahrzeugs oder nach dieser
Produktion wird der Sensoreinrichtung mitgeteilt, mit welchem dieser Parametersatze Sensor-

Informationen von der Sensoreinrichtung zu erfassen sind.

Im Rahmen der vorliegenden Erfindung wird auch ein System in einem Fahrzeug bereitgestellt.
Dabei umfasst das System eine Spannungsversorgung (insbesondere eine
Gleichspannungsversorgung) des Fahrzeugs, eine erste Vorrichtung des Fahrzeugs und eine
zweite Vorrichtung des Fahrzeugs. Die Spannungsversorgung versorgt sowohl die erste
Vorrichtung als auch die zweite Vorrichtung mit Energie. Die erste Vorrichtung ist ausgestaltet,
um eine erste Information Uber die Spannungsversorgung zu der zweiten Vorrichtung zu
ubertragen, und die zweite Vorrichtung ist ausgestaltet, um eine zweite Information uber die

Spannungsversorgung zu der ersten Vorrichtung zu Ubertragen.

Die Vorteile des erfindungsgemafen Systems entsprechen im Wesentlichen den Vorteilen des
erfindungsgemalen Verfahrens, welche vorab im Detail ausgefuhrt sind, so dass hier auf eine

Wiederholung verzichtet wird.

Insbesondere umfasst das System eine Masseleitung und eine Spannung fuhrende Leitung,
wobei sowohl die Masseleitung als auch die Spannung fuhrende Leitung mit der ersten
Vorrichtung und der zweiten Vorrichtung verbunden sind. Die erste Vorrichtung ist ausgestaltet,
um die erste Information Uber die Masseleitung und die Spannung fuhrende Leitung zu der
zweiten Vorrichtung zu Gbertragen, wahrend die zweite Vorrichtung ausgestaltet ist, um die
zweite Information Uber die Masseleitung und die Spannung fuhrende Leitung zu der ersten

Vorrichtung zu Ubertragen.

Bei der ersten Vorrichtung handelt es sich inshesondere um ein Steuergerat, wahrend es sich
bei der zweiten Vorrichtung insbesondere um eine Sensoreinrichtung handelt. Dabei ist die
Sensoreinrichtung, in welcher mehrere Parametersatze gespeichert sind, ausgestaltet, mittels
eines bestimmten dieser Parameterséatze Sensor-Informationen zu erfassen. Die erste

Information, welche von dem Steuergerat an die Sensoreinrichtung gesendet wird, umfasst eine
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Information, welcher der mehreren in der Sensoreinrichtung gespeicherten Parametersatze der
bestimmte Parametersatz ist, welcher fortan von der Sensoreinrichtung zum Erfassen ihrer
Sensor-Informationen zu verwenden ist. Die zweite Information, welche von der
Sensoreinrichtung an das Steuergerat Ubertragen wird, umfasst die von der Sensoreinrichtung

erfassten Sensor-Informationen.

Schlieldlich wird im Rahmen der vorliegenden Erfindung ein Fahrzeug bereitgestellt, welches ein

erfindungsgemalies System umfasst.

Die vorliegende Erfindung weist folgende Vorteile auf:

¢ Eine bidirektionale Nutzung der Spannungsversorgung einer Sensorik (inshesondere
einer Turgriffsensorik) zur Datenubertragung. Dadurch kann vorteilhafterweise auf den
Anschluss weiterer Leitungen (z.B. eines Bussystems) zur Signalubertragung verzichtet
werden.

e Eine Entkopplung der Ubertragungsrichtung oder Senderichtung tiber eine Zeitmessung.
Dadurch ist es mdglich Uber die zwei Leitungen der Spannungsversorgung bidirektional
zu kommunizieren.

¢ Eine Auswabhl einer von der Sensorik einzusetzenden Kennlinie (Parametersatz) durch
die bidirektionale Kommunikation Gber die Spannungsversorgung. Dadurch kann
dieselbe Sensorik fir verschiedene Fahrzeugtypen eingesetzt werden, da die Sensorik
durch die Vorgabe der einzusetzenden Kennlinie quasi fur den jeweiligen Typ, in dem

die Sensorik verbaut ist, konfiguriert wird.

Die vorliegende Erfindung ist insbesondere fur Kraftfahrzeuge geeignet. Selbstverstandlich ist
die vorliegende Erfindung nicht auf diesen bevorzugten Anwendungsbereich eingeschrankt, da
die vorliegende Erfindung auch bei Schiffen, Flugzeugen sowie gleisgebundenen oder
spurgefuhrten Fahrzeugen eingesetzt werden kann. Dariber hinaus ist auch der Einsatz der
vorliegenden Erfindung auRerhalb von Fortbewegungsmitteln, beispielsweise bei

Offnungseinrichtungen eines Hauses, denkbar.

Im Folgenden wird die vorliegende Erfindung anhand bevorzugter erfindungsgemalier

Ausfihrungsformen mit Bezug zu den Figuren im Detail beschrieben.

In Fig. 1 ist schematisch ein erfindungsgemalies Fahrzeug mit einem erfindungsgemaRen

System dargestellt.

In Fig. 2 ist eine Informationsubertragung Uber Spannungsversorgungsleitungen dargestelit.
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In Fig. 3 ist der Flussplan eines erfindungsgemafen Verfahrens dargestellt.

In Fig. 1 ist schematisch ein erfindungsgemalies Fahrzeug 10 dargestellt, welches neben einer
Batterie 6 ein erfindungsgemalies System 20 umfasst. Das erfindungsgemale System 20
selbst umfasst ein Steuergeréat 1, eine Griffsensorik 2 sowie eine Spannungsversorgung in Form
von einer Spannung fuhrenden Leitung 3 und einer Masseleitung 4, welche das Steuergerat 1
mit der Griffsensorik 2 verbinden. Wahrend das Steuergerat 1 direkt mit der Batterie 6
verbunden ist, wird die Griffsensorik 2 Gber die Spannungsversorgung 3, 4 und damit tber das
Steuergerat 1 mit Energie versorgt. Die Kommunikation zwischen dem Steuergerat 1 und der
Griffsensorik 2 findet ber die Spannungsversorgung und damit dber die Spannung fihrende
Leitung 3 und die Masseleitung 4 statt.

In Fig. 2 ist die Informationsibertragung uber die Spannungsversorgung oder genauer Uber die
Spannungsversorgungsleitungen 3, 4 dargestellt. Dabei ist jeweils die Spannung U zwischen
der Spannung fuhrenden Leitung 3 und der Masseleitung 4 Uber der Zeit t aufgetragen.

In Fig. 2a wird die Spannung U zwischen dem Steuergerat 1 und der Griffsensorik 2 zum

Zeitpunkt T4 eingeschaltet und nicht verandert bzw. moduliert.

Auch in Fig. 2b wird die Spannung U zwischen dem Steuergerat 1 und der Griffsensorik zum
Zeitpunkt T, eingeschaltet. Allerdings moduliert in diesem Fall das Steuergerat 1 die Spannung
innerhalb des Zeitintervalls 5, welches zum Einschalt-Zeitpunkt T4 beginnt und nach einer
vorbestimmten Zeitspanne zum Zeitpunkt T, endet. Durch die Modulation der Spannung
ubertragt das Steuergerat 1 eine Information zu der Griffsensorik 2. Diese Information umfasst
eine Angabe, welchen Parametersatz die Griffsensorik 2 zum Erfassen ihrer Sensor-
Informationen einzusetzen hat. Diese Angabe kann zum einen darin bestehen, dass der
entsprechende Parametersatz Gber die Spannungsversorgungsleitungen 3, 4 vollstandig vom
Steuergerat 1 an die Griffsensorik 2 Gbertragen wird. Bevorzugt hat allerdings die Griffsensorik
mehrere Parametersatze gespeichert, und die Angabe des Steuergerats 1 umfasst nur die
Bestimmung desjenigen der gespeicherten Parametersatze, welcher von der Griffsensorik 2

zum Erfassen ihrer Sensor-Informationen einzusetzen ist.

Nach Ablauf des Zeitintervalls 5 bzw. nach dem Zeitpunkt T; kehrt sich die Senderichtung um,
so dass nun Informationen von der Sensorik 2 an das Steuergerat 1 Gbertragen werden
kénnen, wie es in Fig. 2¢ dargestellt ist. Diese Informationen umfassen zum einen die

Sensordaten, welche von der Sensorik unter Einsatz des von dem Steuergerat 1 bestimmten
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Parametersatzes erfasst wurden. Zum anderen meldet die Sensorik 2 dem Steuergerat 1
bevorzugt kurz nach dem zweiten Zeitpunkt T,, welchen Parametersatz sie zum Erfassen der
Sensordaten zukinftig einsetzen wird. Falls das Steuergerat 1 erfasst, dass dieser von der
Sensorik 2 gemeldete Parametersatz nicht mit dem Parametersatz Ubereinstimmt, welchen die
Sensorik 2 laut der wahrend des Zeitintervalls 5 von dem Steuergerat 1 Gbertragenen
Anweisung an die Sensorik 2 zu verwenden hat, existieren zwei Mdglichkeiten. Geman der
ersten Moglichkeit existiert ein weiteres Zeitintervall, zu welchem sich die Senderichtung
nochmals umkehrt, so dass das Steuergerat nochmals Informationen an die Griffsensorik 2
senden kann. In diesem Fall kann das Steuergerat 1 nochmals die Griffsensorik 2 anweisen,
einen bestimmten Parametersatz zum Erfassen der Sensor-Informationen einzusetzen. Geman
der zweiten Moglichkeit wird ein Fehlereintrag im Fehlerspeicher des Steuergerats 1 oder des

Fahrzeugs 10 eingetragen.

In Fig. 3 ist ein Flussplan eines erfindungsgemaflen Vorgehens dargestelit.

Im Schritt S1 schaltet das Steuergerat 1 die Spannungsversorgung der Sensorik 2 Gber die
Spannungsversorgungsleitungen 3, 4 an. Die Spannungsversorgung kann vom Steuergerat 1
beispielsweise immer dann angeschaltet werden, wenn die Zindung im Fahrzeug 10
ausgeschaltet wird. Im zweiten Schritt S2 teilt das Steuergerat 1 der Sensorik 2 den zu
verwendenden Parametersatz mit. Optional kehrt sich nach Ablauf des ersten Zeitintervalls 5
die Senderichtung auf der Spannungsversorgung 3, 4 um und die Sensorik 2 meldet im Schritt
S3 optional den von ihr aktuell verwendeten Parametersatz zum Erfassen ihrer Sensor-
Informationen an das Steuergerat 1 Uber die Spannungsversorgung 3, 4. Anschlie3end
ubertragt die Sensorik 2 die von ihr erfassten Sensor-Informationen tber die

Spannungsversorgung 3, 4 an das Steuergerat 1.
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Patentanspriiche

1. Verfahren zur bidirektionalen Kommunikation im Fahrzeug (10),
wobei zwei Vorrichtungen (1, 2) des Fahrzeugs (10) Gber eine Spannungsversorgung (3,
4) des Fahrzeugs (10) mit Energie versorgt werden, und
wobei Informationen zwischen den beiden Vorrichtungen (1, 2) tber die
Spannungsversorgung (3, 4) bidirektional ibertragen werden.

2. Verfahren nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,

dass die Spannungsversorgung eine Gleichspannungsversorgung (3, 4) ist.

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,
dass eine Senderichtung, in welcher die Informationen Ubertragen werden, abhangig von
der Zeit bestimmt wird.

4.  Verfahren nach Anspruch 3,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Senderichtung abhangig von einer Zeitspanne (5) bestimmt wird, welche seit
einem Zeitpunkt (T+) verstrichen ist, zu welchem die Spannungsversorgung (3, 4) fur die
beiden Vorrichtungen (1, 2) eingeschaltet wird.

5.  Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet,
dass die eine der beiden Vorrichtungen ein Steuergerat (1) ist,
dass die andere der beiden Vorrichtungen eine Sensoreinrichtung (2) ist, in welcher
mehrere Parametersatze gespeichert sind und welche ausgestaltet ist, um mit Hilfe eines
bestimmten der Parametersatze Sensor-Informationen zu erfassen,
dass von dem Steuergerat (1) zu der Sensoreinrichtung (2) ber die
Spannungsversorgung (3, 4) die Information Ubertragen wird, welcher der mehreren
Parametersatze der bestimmte Parametersatz ist, und
dass von der Sensoreinrichtung (2) zu dem Steuergerat (1) die Sensor-Informationen uber
die Spannungsversorgung (3, 4) ibertragen werden.
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10.

-10 -

Verfahren nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Sensoreinrichtung eine Griffsensoreinrichtung (2) des Fahrzeugs (10) umfasst.

Verfahren nach Anspruch 6,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Griffsensoreinrichtung eine Turgriffsensoreinrichtung (2) des Fahrzeugs (10)

umfasst.

System in einem Fahrzeug (10),

wobei das System (20) eine Spannungsversorgung (3, 4) des Fahrzeugs (10), eine erste
Vorrichtung (1) des Fahrzeugs (10) und eine zweite Vorrichtung (2) des Fahrzeugs (10)
umfasst,

dass die Spannungsversorgung (3, 4) die erste Vorrichtung (1) und die zweite Vorrichtung
(2) mit Energie versorgt,

dass die erste Vorrichtung (1) ausgestaltet ist, um eine erste Information Gber die
Spannungsversorgung (3, 4) zu der zweiten Vorrichtung (2) zu Ubertragen, und

dass die zweite Vorrichtung (2) ausgestaltet ist, um eine zweite Information uber die
Spannungsversorgung (3, 4) zu der ersten Vorrichtung (1) zu Gbertragen.

System nach Anspruch 8,
dadurch gekennzeichnet,

dass die Spannungsversorgung eine Gleichspannungsversorgung ist.

System nach Anspruch 8 oder 9,

dadurch gekennzeichnet,

dass das System (20) eine Masseleitung (4) und eine Spannung fihrende Leitung (3)
umfasst,

dass sowohl die Masseleitung (4) als auch die Spannung fuhrende Leitung (3) mit der
ersten Vorrichtung (1) und der zweiten Vorrichtung (2) verbunden sind, und

dass die erste Vorrichtung (1) ausgestaltet ist, um die erste Information Gber die
Masseleitung (4) und die Spannung fuhrende Leitung (3) zu der zweiten Vorrichtung (2)
zu ubertragen, und

dass die zweite Vorrichtung (2) ausgestaltet ist, um die zweite Information Gber die
Masseleitung (4) und die Spannung fuhrende Leitung (3) zu der ersten Vorrichtung (1) zu
ubertragen.
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11. System nach Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet,
dass die erste Vorrichtung ein Steuergerat (1) ist,

PCT/EP2015/080829

dass die zweite Vorrichtung eine Sensoreinrichtung (2) ist, in welcher mehrere

Parametersatze gespeichert sind und welche ausgestaltet ist, um mit Hilfe eines

bestimmten der Parametersatze Sensor-Informationen zu erfassen,

dass die erste Information eine Information umfasst, welcher der mehreren

Parametersétze der bestimmte Parametersatz ist, und

dass die zweite Information die Sensor-Informationen umfasst.

12. System nach einem der Anspriche 8-11,
dadurch gekennzeichnet,

dass das System (20) zur Durchfihrung des Verfahrens nach einem der Anspriche 1-7

ausgestaltet ist.

13. Fahrzeug mit einem System (20) nach einem der Anspruche 8-12.
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