POLSKA OPIS PATENTOWY 54890
RZECZPOSPOLITA - ,
LUDOWA
(06
Patent dodatkowy Kl. 35a, 22763
do patentu
Zgloszono: 24.X1.1966 (P 117 549)
Pierwszenstwo: MKP B 66b
URZAD
PATENTOWY
PRL Opublikowano:  15.ITL1968 UKD

Wspéltworcy wynalazku: mgr inz. Wiodzimierz Wojtowicz, mgr inz. Ja-
nusz Laszcz, mgr inz. Cyprian Brudkowski

Wilasciciel patentu: Biura Projektéw Przemyslu Weglowego Biuro Pro-
jektow Gliwice (Polska)

Uklad kontroli predkosci urzadzen, zwlaszcza predkosci dojazdowej
maszyn wyciggowych

1

Przedmiotem wynalazku jest uklad punktowej
kontroli predko$ci urzadzen z regulacjg predkosci
w funkcji drogi, zwlaszcza predkosSci dojazdowej
maszyn wyciggowych.

Uklad zabezpiecza urzadzenie wyciggowe przed
awarig wynikajacg z nadmiernej predkosci naczy-
nia wydobywczego w okre§lonym punkcie szybu.

W praktyce znane i stosowane tego typu uklady
kontrolowaly predko$§é dojazdowg maszyn wycig-
gowych przy pomocy przekazniké6w podnapiecio-
wych, gdzie impuls podajacy napiecie z tacho-
pradnicy na przekazinik zalezny byl od polozenia
naczynia wydobywczego w szybie.

Jeden ze znanych ukladéw kontroli predkosci,
polega na poréwnaniu napiecia proporcjonalnego
do predkosSci zadanej z napieciem proporcjonal-
nym do predkoSci rzeczywistej, ktéra jest od-
wzorowana przez tachopradnice zainstalowang ma
regulatorze jazdy.

Inny znany uklad kontroli predkosci dojazdowej
maszyn wyciggowych oparto na jednym przekaz-
niku dwuuzwojeniowym. Jedno uzwojenie zasila-
ne jest z tachopradnicy zainstalowanej na wale
silnika maszyny wyciggowej, a drugie uzwojenie
zasilane jest napieciem wzorcowym.

Punkty pomiarowe wybieraja laczniki zainsta-
lowane w szybie. Uklad z przekaZnikami podna-
pieciowymi ma szereg wad, jak mala dokladnosé
pracy wynikajgca z rozrzutu dzialania przekazni-
kéw, oraz rozregulowania.
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Poza tym istnieje duza trudno$é w nastawaniu
parametréw dzialania przekaznikéw przez regula-
cje naciggu sprezyn, szczelin i opornikow, oraz
ich utrzymania.

Dalej, duza ilo$¢ przekaznikéw zwiekszajgca
rozmiary i koszt urzadzenia, oraz zmmniejszajaca
znacznie pewno$¢ urzgdzenia. Nastepne z przyto-
czonych znanych rozwigzan mie spelnia podstawo-
wego warunku kontroli predkosci w stosunku do
faktycznego polozenia naczynia w szybie. ‘

Zastosowany w uktladzie wdlug ostatniego z
wymienionych rozwigzan przekaznik dwuuzwoje-
niowy, jako element pomiarowy, posiada mniej-
szg czulo§¢ od ukladu pomiarowego (tranzystoro-
wego) wedlug zgloszonego projektu, trudnosé
utrzymania stalych parametréw jak napiecie za-
dzialania i napigcie odpadania, co w konsekwencji
zwykle prowadzi do awaryjnego zatrzymania ma-
szyny wyciggowej nawet w przypadku prawidlo-
wego wytracania predkosci ustalonej diagramem.

Mankamentu tego nie posiada proponowany we-
dtug wynalazku uklad tranzystorowy, gdyz pozba-
wiony jest elementéw mechanicznych jak spre-
zyny i dzwignie.

Celem wynalazku . jest opracowanie ukladu kon-
troli predkos$ci zwlaszcza kontroli predko$ci ma-
szyn wyciggowych, ktéry usunie wyzej wymie-
nione wady w znanych ukladach.

Zadanie to zostalo rozwigzane wedlug wyna-
lazku w ten sposéb, ze sygnal wynikajacy z réz-
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nicy predkosci naczynia wydobywczego w stosun-
ku do predko$ci zadanej, poprzez wtérnik emite-
rowy ukladu tranzystorowego zostaje podany na
przekaznik wykonawczy, ktory powoduje zatrzy-
manie maszyny w sposéb bezpieczny.

Uklad gwarantuje duza dokladno§é i czulosé
dzialania. Niezaleznie od wielko$Sci réznicy pred-
koSci naczynia w stosunku do zadanej, jak i od
miejsca w ktorym ona wystapi na drodze zwal-
niania, uklad gwarantuje kontrolowane i bezawa-
ryjne zatrzymanie naczynia wydobywczego przed
belkami odbojowymi. Na rysunku jest uwidocz-
niony przykiad wykonania wedlug wynalazku.

Uktad ma dwa niezalezne Zrédia zasilania z ta-
chopradnicy TP i ze stabilizatora napiecia A, O, B.
Czes¢ ukladu zasilana napieciem z tachopradnicy
sktada sie z tachopradnicy i prostownika 11 po-
taczonego z opornikiem regulacyjnym 12,

Styki przekaZnikéw szybowych 14 sg wilaczone
'w uklad z potencjometrami 7, 8, 9, 10, ktére stuzg
do nastawienia progu dzialania ukladu %kontroli
predkosci.

Wtérnik emiterowy skladajacy sie z tranzysto-
ra 1 i opornikéw 3, 4, 5 polaczony jest poprzez
prostownik 13 z ukladem potencjometréow.

Prze'kainik wykonawczy 6 wlaczony jest po-
przez wzmacniacz tranzystorowy 2.

Dziatanie ukladu polega ma poréwnywaniu na-
pie¢ proporcjonalnych do predko$ci rzeczywistej
i predkoSci zadanej w wybranym punkcie drogi
hamowania przez zainstalowane w szybie lgczniki
szybowe 14.

W projekbtowanym ukladzie, napiecie pmoporcjo-
nalne do predko$ci rzeczywistej (napigcie tacho-
pradnicy, wzglednie obwodu gléwnego Leonarda)
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poréwnuje si¢ w odpowiednich punktach na dro-
dze hamowania z napieciami mastawionymi na.po-
tencjometrach 7, 8, 9 i 10, odpowiadajacymi pred-
koSci zgdanej. Réznica napie¢ podana jest nh
wzmacniacz tranzystorowy, z ktérego zasilany jést
przekaznik wykonawczy. Wzmacniacz zostaje wy-
sterowany tylko w wypadku gdy predko§é ma-
szyny w danym punkcie pomiarowym jest wiek-
sza niz zgdana (nastawiona na potencjometrach)
i za poSrednictwem przekaZnika wykonawczego 6
powoduje zadziatanie hamulca bezpieczenstwa.

Ilos¢ punktéw kontroli podyktowana jest kaz-
dorazowo lokalnymi warunkami pracy danego
urzadzenia. Uklad posiada duzg elastyczno$§é sto-
sowania do podobnych urzadzen jak windy, wcig-
garki itp.

Zastrzezenie patentowe
Uklad punktowej kontroli predko$ci urzadzen,

zwlaszcza predkos$ci dojazdowej maszyn wyciggo-
wych, polegajagcy na poréwnaniu napiecia propor-

. cjonalnego do predkoSci kontrolowanej z napie-

ciem wzorcowym w wybranym punkcie drogi po-
przez laczniki szybowe, znamienny tym, ze za-
wiera dwa tranzystory (1, 2), z ktérych pierwszy
(1) jest polaczony z opornikami (3, 4, 5) w ukladzie
wtérnika emiterowego, ktérego wyjScie podane
jest na baze tranzystora drugiego (2), ktéry jest
wzmacniaczem zasilajgcym przekaZnik wykonaw-
czy (6), wejsScie za$§ tranzystora pierwszego (1) po-
laczone jest z potencjometrem (12) odwzorowu-
jacym warto§¢ kondtrolowang i uktadem potencjo-
metréw (7, 8, 9, 10) odwzorowujacych warto§é zg-
dang w wybranych punktach drogi.
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