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(54) Zafizen{ k zaméfovani prostorového pribédhu pevnych voditek a vyztuZe

Pfedmétéem vyndlezu je zarizeni k fotogrammetrickému zaméfovéni prostorového pribé&hu
pevaych voditek a viztuie ve svislych jamach, vyuZivajici méfickou komoru ve stalé poloze
vzhledem k optické soustavé na Vytvofeni horizontdlni svételhé roviny, upevnéné na tuhé
konstrukci spoleéné se sklonomérnou soustavou a se soustavou znakd lezicich v horizontilni
roviné a vytvarejicich pravothlou souiadnicovou soustavu k uréent polohy tuhé konstrukce

vzhledem k pevnym voditkdm,

Je znima souprava k zaméfovani prostorového prib&hu pevnych vodftek, kde k tuhé kon-
‘strukei té&ini nadoby je pevnd uéhyceno sklonomérné zarfizeni, prfiemZ k horni &4sti a k dol-
nf &4sti tuhé konstrukce t&ini nadoby je v horizontidlnfich rovinach uﬁevnéna souéﬁava znaki
vytvarejicich pravotihlou soufadnicovou soustavu k uréeni tuhé konstrukce vzhledem k pevnym
vod{tkim; u této soupravy je nutno polohu tuhé konstrukce dosti pracnd zjistovat pFfimym
méfenim za pouzit{ mérftka, éimiAmohou vzniknout chyby. K podobnému iielu je téZ znéma
soustava k fotogrammetrickému iaméfovéni. kde jak na stropé, tak na podlaze‘tuhé konstruk-
ce je pevnd uchycena vidy jedna méficki komora, opatiehé rémdvimi_znaékami, ptidemZ proti-
lehle kaZdému z objektivit je upevnéna vidy jedna optick4 soustava na vytvoieni svéfelné
1roviny; u této soustavy se poloha tuhé konstrukce iihlqdeh‘k pevnym voditkidm urduje v sou-~
Fadnicové éoustavé. vymezené ramovymi znadkami méfické komory, takZe jeji poloha k téiﬁi
n&dobd mus{ byt piisné neproménni; tim vznikaji_znaéné.néroky na konstrukci a vyrobu sou-
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stavy.

Tyto potiZe jsou u zafizenf{ podle vyndlezu odstrandny tim, Ze soustava znakd je vy-
tvofena alespon levou a pravou vertikalni tyé&f, vyénivajfci vné& tuhé konstrukce a pripev~
nénymi k vndj&i &asti élespbﬁ jedné jeji horizontdlni okrajové plochy, ke které je soulas-
hé uchycena optickd soustava na vytvofeni horizontdlni sv&telné roviny protinajici verti-
kdlni tyfe, Opticka soustava je ﬁ vfhodou uchycena mezi levou a pravou vertikdlni tyéi,
které je ulelné piipevnit u pevnych voditek s vfhodou i tak, Ze jejich myS8lend spojnice je

rovnobéiné nebo totoZnd s mySlenou spojnici dvojice pevnjoh voditek.

V¥hoda zafizeni podle vyndlezu je v tom, Ze se na mdfickém snimku zobrazi priseénice
svételné roviny jék s levou a pravou vertikdlni tydi, tak s dvojiéi pevn¥ch voditek a s
osténim jémy, takie polohu tuhé konstrukce vzhledem k dvojici pevnych voditek je moZno
zjiéiovat na mdéirickém snimku v soufadnicové soustavd, definované obrazem levé a pravé ver-
tikdlni tyde, které tvoii soustavu znakl k urdeni polohy tuhé konstrukce vzhledem k dvoji-
ci pevnych voditek; tim se jednak odstranuje piimé méfeni hledanych velidin v nepfiznivém
prostfedy jémy,>a jednak -se umoZnu je jednoduééi vfroba zaffzeni, ppnévadi se nekladou

zv14st pfisné pozadavky na pfipevnéni méFické komory.

Zarizenf podle vyndlezu je znézornénb na pfipojenych vykresech, kde na obr. 1 je po-
déiny fez a &4stedny pohled na tuhou konstrukci pfikladnd t&Zni nadoby a na obr, 2 je zni-
zornén méficky snimek, predstavujfci horizontdlni fez levou a pravou vertikalni tyéi, dvo-

jici pevnych voditek a jamou.

V provedeni dle obr. 1 je soustava znakd, vytvafejicich pravoihlou soufadnicovou sou-
stavu k ur&enf polohy tuhé konstrukce 3, pffkladnd t&Zn{ nddoby k dvojici 10 pevnyoh vodi-
tek, tvofena levou vertik&lnfi ty&fi 1 a‘pravou vertikalni tyéf 2, které vyénivaji vnéd tuhé
konstrukce 3 a jsou pripevnény k vnéjsi &4sti kaidé z obou horizontdlnich okrajovych ﬁloch
4 vné ohranidujici tuhou konstrukei 3, a to jak ke stropu, tak k podlaze.vao nékteré fe-.
Seni vdak postali pripevnit levou vertikdln{ ty¢ 1 a pravou vertik4ln{ tyé 2 alespon k
jedné z obou horizontdlnfich okrajovfch ploch 4, pifidemi v nékterych pripadech téZ miZe

byt Géelné upevnéni dalsi nezndzorndné tieti vertikalni tyle.

K téZe horizontdlni okrajové plose 4 je déle uchycena optick4d soustava 0 na vytvoie-
ni horizontaln{ svételné roviny H. Pfitom se pouZije kteridkoli ze znam§ych soustav tohoto
druhu,‘pﬁikladné dvojice cloniciéh desek nebo prstencoviti dodka s trvale sviticim nebo
bleskovym zdrojem, atd. Zﬁﬁsob uchyceni se voli libovolny zejména dle druhu optické sou-
stavy 0 a dle ipravy horizohtélni okrajové plochy 4, MiZe byt pouZito neznéiornéné prosté
pfidroubovan{, nebo uchyceni prostiednictvim jediného nosného &lenu 5 nebo dvojice 6 nos-
nikd, atd. Pouze se poiaduje, aby po uchyceni,optické soustava 0 vytvirela horizontdlni
svételnou rovinu H, kters musi protinat levou vertikﬁlni'tyé 1 a pravou vertikdlni tyd 2;
tento poZadavek lze ovlivnit té% jejich vertikdlnim rozmérem. Vlastni pfipevnéni vertikél-
ni tyfe 1 a vertik&ln{ tyle 2 se zajisti b&inymi prostfedky, jejichbprﬁiez miZe byt libo-

volny, nejvfhodnéji v3ak ve tvaru pismene V s vrcholy obricenymi proti sobé.
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" Optickd soustava O miZe b¥t uchycena vzhledem k lfVé vertikdlni tyéi 1 a pravé verti-
k&1lni tyéi.g v obecné poloze; vyhodné vSak jé Jjeji ucﬁyceni mezi levou vertikilni tyé&i 1 a
pravou vertikalni tyéf 2, jak je znédzornéne na obr. 2. Pfesnost price se zaffzenim se zv§-
81, pFipevni-li se levA vertikdlni tyc L a pravd vertikdlni tyéd 2 u dvojice 10 pevnjych vo-
diték‘t.j. k okrajim vndj&f &4sti horizontdlni okrajové plochy 4, a to zejména tak, Ze je-
jich my&lend spojhice 9 (obr, 2)>je rovnob&Znd nebo totoZnd s mydlenou spojnici dvojice 10

pevnybh voditek.

Protilehle optické soustavé 0 je didle upevnéna neznéiornéna méricka komora znémym
zplisobem za st41é polohy jejf optické osy vzhledem k optické soustavd Q; pfitom se pouZije
kterykoliv znamy zplsob, napf. zavéseni ﬁa t&Zni lano 8, na neznézornéné spodni vyrovnava-
¢{ lano nebo na neznézornénych nosniciéh apod. Tato jednoduf3{ reSeni 1ze pouzit proto, Ze
nepatrné zmény polohy méfické komory nejsou na zavadu, ponévadi se poloha tuhé konstrukce

2 nevztahuje k jejim réamovym znadkam.

Dalsf{ soudsdsti zaiizeni podle vyndlezu je sklonomérné zaiizeni 12, provedené v nékte-
ré znéamé tpravé a pevnd spojené s tuhou konstrukei 3; pouziji{ se napf. libely, olovnice,

vertikdlni optické paprsky, vertikalni osa dalekohledu aj.

Se zarfizenim podle vynidlezu se pracitje taktp:_V jamé se toto zarizen{ umisti v z4klad-
ni poloze, ve které se piipadné zajisti, ﬂaéei’se sklonomérnym zafizenim 12 uré{f poloha
t&Zni nidoby vzhledem ke svislici, a v témZe okamZiku ée poridi méricky snimek, znédzornény
na obr, 2, Na tomto méfickém sniﬁku se zobrazi priisednice svételné roviny g,‘jak's dvojici
10 pevnych voditek, tak s levou vertikdlni tyéi 1 a pfavou vertikdlni tyé{f 2; tyto prisel-
nice jsou na obr. 2 zndzornény silné. Dale se zobrazi prisednice 20a (obr. 2) s osténim
go‘-jémy (obr. 1). M&Fické snimky se zpracuji tak, Ze mySklena spojnice 9 obrazu levé ver-
tikdln{ tyée 1 a pravé vertikdlni tyde 2 ée-prodlouii a pouZije se jako jedna z os, napf.
osa x (obr. 2) rovinné soufadnicové soustavy, jejiZ polstek se zvolf v&tdinou v obrazu le-
vé vertikdlni tyZe 1 nebo pravé vertikdlni tyle 2 a timto poldtkem se téZ proloZ{ druh4
osa z. V této soufadnicové soustavé se odvodi poloha tuhé konstrukce 3 vzhledem k dvojici‘
lg pein?ch voditek v&tSinou za pouZiti komparitoru nebo stereokomparitoru. Pri proméfeni
celé jﬁmy se ddle postupuje zndmym zpisobem dle &sl. A0 175 220 tak, Ze zafizeni podle vy-
né;ezu se v jamé postupné presunuje o stialé vertikdlni vzddlenosti, aZ se promdri celd ja-

ma.

Promérenim v§ech snimkid a dal8fm vypoltem se zndmym zpldsobem odvodi jak prostorovy
priibsh dvojice 10 pevnych voditek, tak prostorovy pribdh jinych na snimcich zobrazenfch
vertikdlnich prfedméti v j4mé a také prostorovy priibéh ost&ni.
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1.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni k iaméiov&ni~prostor6vého pribdhu pevnych voditek a vyztnié, vyuzivajici mé-
fickou komoru ve stdlé poloze vzhledem k optické soustavé na vytvoreni horizontdlni své-
telné roviny, upevnédné na tuhé konstrukci spoledné se sklonomdrnou soustavou a se sou-
stavou znakd lezfcfch v horizontdlni rovind a vytvatejicfich pravodhlou soufadnicovou
soustavu k uréeni polohy tuhé konstrukce vzhledem k pevnym voditkim, vyznalend tim, Ze
soustava znaki je tvorqna.alespoﬁ levou vertik4lnf tyéi (1) a pravou vertikdlni tyd{
(2), vyénivajicimi vnd tuhé konstrukce (3) a pfipevnénymi k vndj§f &4sti alespon Jjodné
jeji horizont&lni okrajové plochy (4), ku které je souéasnd uchycena optickAd soustava

(0) na vytvoieni horizentdlni svételné roviny (H) protinajici levou vertikélni tyé (1)

“a pravou vertikalni ty& (2).

ZatP'zenf podle bodu 1, vyznadené tim, Ze optickad soustava (0) Je ‘uchycena mezi leiou

vertakdlnf tysi (1, ravou vertiklni tydi (2).

Zarfzeni podl: bodu 1. a 2. vyznaéené tim, Ze lev4d vertikdlnf tyé& (1) a pravd vertikil-

ni tyé¢ (2) je pfipevnéna u—dvojice {10} pevnych voditek.

Zaiizeni podle bodd 1 aZ 3 vyznalené tim, Ze levd vertikdlnf ty& (1) a pravd vertikéln{
tyé (2) leii na mySlené spojnici (9) rovnobd&iné s myslenou spanibI dvojice (10) pev~-
nfch voditek.

Zaif{izeni podle bodil 1 aZ 4 vyznadené tim, Ze levd vertikdlni ty& (1) a pravd vertikalni
tyé (2) le3f na my&lené spojnici (9) totoZné s myS8lenou spojnici dvojice (10) pevnfch
voditek.

2 vjkresy
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