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| = (1) flanquée de deux roues (10) et munie d'un manche de maintien et de
conduite (7) ainsi que d'un dispositif de stabilisation gyroscopique agissant
sur des moteurs (14) d'entrainement des roues, chacune des roues comportant
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Gyropode sans moyeu de structure simplifiée.

L’ invention est relatlive a un gyropode, ou transporteur

personnel, tres simple a fabriquer.

ARRIERE PLAN DE L’ INVENTION

Le plus connu de ces gyropodes est commercialisé sous
la margque « segway ». Un tel gyropode comporte une plate-
forme sur laquelle 1’utilisateur se tient debout. La plate-
forme est égquipée de deux roues encadrant celle-ci latera-
lement. Le gyropode est équipé d’un manche de maintien et
de conduite, ainsi que d’un dispositif de stabilisation gy-
roscopligque agissant sur des moteurs d'entralnement des
roues.

Ces gyropodes comportent un nombre 1mportant de plie-

ces et sont onéreux a produire. En particulier, les roues
sont chacune montées sur 1’arbre de sortie d’un réducteur
rapporté sur la plateforme et dont 1l arbre d’entrée est en-
trainé par le moteur d’entralinement associé. Cette dispo-
sition est complexe et coliteuse a produire.

Plus récemment, 11 a été propose un gyropode plus
simple de conception, commercilalisé sous le nom « ewee ».
Celui-c1 dispose d’'un corps central élance formant le man-
che, et portant a son extrémité 1inférieure deux roues. Le
corps comporte des demi-plateformes s’étendant de part et
d’ autre du corps, au-dela des roues, pour recevolr les
pleds de 1l’utilisateur.

Cette disposition paralt molns ergonomigue pulsgue la
disposition ¢écartée des demi-plateformes 1impose un écarte-
ment des pileds de 1’utilisateur et conduit a un engin

d’ encombrement transversal augmenteé.

T DE L’ INVENTION

OBJ.

L]
[T

L’invention a pour objet un gyropode a plateforme

centrale, de conception simplifiée
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L'INVENTION

L]

RESUME D.

En vue de la réalisation de ce but, on propose un Gy-

ropode comportant une plateforme flanguée de deux roues et

munie d’un manche de maintien et de conduite ainsi gque d’un

H

dispositif de stabilisation gyroscopiligque agissant sur des

moteurs d’entralinement des roues. Selon 17invention, cha-

cune des roues comporte une jante gquil coopere avec des pa-

liers portés par des supports respectifs en forme de crois-
sant qui s’étendent chacun essentiellement en regard de la
Jante assoclée et quili portent le moteur d’entralnement as-

soclé de sorte qgque celul-cl1 entraline la roue assocliée en

aglssant sur la jante, les supports étant fixés sur les cd-

tés de la plateforme.

Alnsil, chague moteur d’entralinement peut coopérer di-

rectement (par friction ou par engrenement) avec la jante

’

de la roue associée, ce qgquli offre naturellement un grand

rapport de réduction permettant d’économiser le réducteur.

Selon un mode préféré de réalisation, chacun des mo-

teurs comporte un arbre muni d’un galet venant coopérer

avec une zone annulaire de la jante de sorte qgque le poids

supporté par la plateforme est transmis aux roues vlia les
galets.
Ainsi, le galet peut coopérer avec une bande de rou-

lement 1nterne rapportée sur la zone annulailre de la jante,

de sorte que la roue est entralnée en rotation via le frot-

tement entre cette bande de roulement et le galet. Le poids

de la plateforme passant essentiellement par les galets, on

assure ainsi la transmission de la puissance du moteur vers

et les roues.

De préférence, la plateforme comporte un marchepied

porté par des traverses quil s’étendent entre les supports

en étant fixées a ces derniers. Cette disposition est tres
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simple a produlre et a assembler, et se révele en outre

tres rigide. En outre, cette disposition permet d’abaisser

le centre de gravité du gyropode.

BR!

L]

V]

L]

DESCRIPTION DES DESSINGS

L 1nvention sera mileux comprise a la lumiere de 1la

description gquil sult d’un mode particulier de réalisation

H

non limitatif de 17’invention, en référence aux figures des

dessins annexés parmi lesquels

- la figure 1 est une vue éclatée d’un gyropode selon

1" 1nvention ;

- la figure 2 est une vue en perspective du gyropode

de la figure 1, montrant le dessous de celui-c1i ;

- la figure 3 est une vue en coupe de 1l’une des

roues, au niveau d’un des paliers du support associe.

- La figure 4 est une vue en perspective avec coupe

partielle d’une roue au niveau du galet de friction ;

- La figure 5 est une vue en perspectlive avec coupe

partielle d’une roue au niveau de 1l’un des paliers.

L" INVENTION

L]

DESCRIPTION DETAILLEE D

En référence aux figures, le gyropode de 1l’invention

comporte une plateforme 1 comportant un marchepied 2. Le
marchepilied 2 vient reposer sur une structure comportant

deux traverses postérilieures 3 et deux traverses antérieures

4 qu1l s’étendent entre des supports 5 en forme de croissant

en étant fixées par leurs extrémités (par exemple par em-
manchement a ces derniers). Les traverses postérieures 3
portent un ancrage 6 adapté a recevolr un manche 7 de main-

tlen et de pilotage terminé par une poignée 8. L’ensemble

formé par les traverses 3,4 et les supports 5 forme une

structure rigide. En particulier, 1l’ancrage 6 peut é&étre

prévu pour étre serré sur les deux traverses postérieures

3, ce quil limite fortement le vrillage de la structure.
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Les roues 10 comportent chacune une jJante 11 portant
extérieurement un organe de roulement 13 (par exemple un
pneumatigque ou un boudin plein en élastomere) et portent
intérieurement une bande de roulement 12 (par exemple une

bande élastomere ) guil est 1ci1 recue dans un chemin 1nterne

de la jante, comme illustré a la figure 3.

Chacune des roues 10 est rapportée sur le support 5

correspondant de facon que la bande de roulement 127

s’étende en regard d’une face externe du support 5. Celul-

cl est en forme générale de croilssant et porte qgquatre pa-

liers, 1c1 des paliers lisses 8 qui s’étendent en saillie

de la face externe du support 5 assoclé pour 1Cl COOopérer

avec la face 1nterne de la jante et ses cdtés pour la gul-
der en rotation sur le support 5. Les paliers peuvent par
exemple é€tre réalisés en polyamide.

—

Comme cela est plus particulierement visible a la f1i-

gure 3, les paliers lisses 8 sont 1c1 de forme générale cy-

lindrique, et ont une face avant découpée pour former un

cavaller venant chevaucher la face i1nterne de la jante 11,

et une face arriere semi-cvyvlindrigue apte a é€tre recue dans

un des logements 9 homologues du support 5.

Pour monter la roue 10 sur le support 5 associée, 11

suffit de présenter les paliers 8 sur la face interne de la

Jante 11, de glisser le support 5 a 1l’intérieur de la roue

selon une direction axiale de celle-c1 de sorte qgque les

quatre paliers 8 pénetrent dans leurs logements 9. Les pa-

liers 8 sont ensulte fixés sur le support 5 au moyen de

vis, comme 1llustré a la figure 1.

L”entralnement des roues en rotation se falt par des

moteurs 14 portés par les supports 5. Les moteurs 14 com-

portent chacun un arbre de sortie quili porte un galet 15

coopérant directement par friction avec la bande de roule-
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ment 12. Le rapport de réduction est naturellement 1mpor-

tant, ce gqui évite tout recours a un réducteur.

L"essentiel du poids de la plateforme 1 et du passa-
ger est transmilis aux roues 10 par les galets 15, assurant
alnsl un appul de ces derniers contre la bande de roulement
12 propre a garantir une bonne transmission de la pulssance
du moteur. Ainsi, toute la charge radiale est transmise par

H

les moteurs aux roues, sans utilisation d’un dispositif de

mise en pression du galet sur la jJante.

Fnfin, bien que cela ne solt pas représenté, le gyro-

pode comporte une électronigque de gestion des moteurs et de

stabilisation du gyropode (de préférence disposée entre les

moteurs), ainsili qgu’un pack de batterie (de préférence dis-

posée au niveau de traverses antérieures 4).

L’ensemble ainsi formé est tres simple et comporte un

nombre rédult de pileces. Les seules pieces un tant soilit peu

complexes (au moins de forme) sont les supports O.

L 1invention est ainsi tout a failit adaptée a la réalisation
de gyropodes d’intérieur bon marché.
L’invention n’est pas limitée a ce quili vient d’étre

décrit, mailis englobe au contraire toute variante entrant

dans le cadre défini par les revendications. En particu-
lier, bien que les paliers soient 1c1i des paliers 1lisses,

11ls pourront étre de tout autre type, par exemple des pa-

liers roulants.

Bien qu’ici les moteurs comportent un galet de fric-
tion coopérant directement avec la bande de roulement 12,

On pourra envisager tout autre mode d’entralnement, par

exemple un pignon fixé en extrémité de 1’arbre du moteur

coopérant avec une roue dentée portée par la roue. I1 fau-

dra alors prévoir un organe de transmission du poilids de 1la
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plateforme et de 1l’utilisateur vers les roues par exemple

un simple galet roulant sur la jante et coaxial au pignon.

En outre, bien qgque le dispositif de stabilisation gy-
roscopigque solt porté sous le marchepied, 11 pourra étre

0 intégré dans le manche 7, ou encore dans les supports 5.
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VENDICATIONS

1. Gyropode comportant une plateforme (1) flanguée de

deux roues (10) et munie d’un manche de maintien et de

’

conduite (7) ainsi que d’un dispositif de stabilisation gy-

roscopigque agilssant sur des moteurs (14) d’entralnement des
roues, caractérisé en ce gue chacune des roues comporte une
Jante (12) qgqui coopere avec des paliers (8) portés par des

H

supports (D) respectifs en forme de croissant qu 1l

s’ étendent chacun essentiellement en regard de la jante as-
soclée et qui portent le moteur d’entralnement associée de

sorte que celul-c1l entraline la roue correspondante en agilis-

sant sur la jante, les supports étant fixés sur les coOtés

de la plateforme.

2. Gyropode selon la revendication 1, dans lequel 1la

plateforme comporte un marchepied (2) porté par des traver-

ses (3,4) qui s’étendent entre les supports (5) en étant

fixées a ces derniers.

3. Gyropode selon 1la revendication 1, dans leque.

chagque moteur d’entralnement entralne la roue assoclée par

1" 1ntermédiaire d’un galet a friction (15) coopérant avec

une bande de roulement (12) rapportée sur la jJante de 1la
roue.
4. Gyropode selon la revendication 3, dans lequel le

— 7/

polids de la plateforme et de 1’utilisation est transféeré

H

aux roues essentiellement par les galets de friction (15)

des moteurs.
5. Gyropode selon la revendication 1, dans lequel les

paliers (8) de guidage des jantes sont des paliers lisses.
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