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Mechanizm tarowania wagi dzwigniowej
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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm taro-
wania wagi diwigniowej dla wywazania masy
wlasnej wagi, na ktérg skladajg sie: masa pomo-
stu stuzacego do podtrzymania wazonych przed-
miotéw i zredukowana masa ukladu dzwigniowego
podpierajacego pomost i przekazujgcego odpowied-
nio zredukowang sile do wagowskazu. Rozwigza-
nie konstrukcyjne mechanizmu przesuwu tarowni-
k6w ma istotny wplyw na dokladno$é¢ wazenia.

Do znanych mechanizméw tarowania nalezy
przesuwanie tarownika tasmg stalowa, napietg po-
miedzy dwoma bebnami, przy pomocy pokretta
recznego. Taséma przesuwajgca napieta jest spre-
zyng spiralng umieszczong wewnatrz jednego z
bebnéw, na ktérych jest ona nawinieta. Uktlad
taki wymaga dzwigni tarowniczej o specjalnej
konstrukecji, ktéra jest zlozona i skomplikowana.
Mechanizm taki skitada sie z duzej iloSci czeSci,
jest pracochlonny w wykonaniu i montazu.

Inny znany mechanizm tarowania wykorzystuje
kalibrowany lancuch, ktérego jeden koniec zaczepio-
ny jest do dzwigni tarowniczej a drugi do linki
nawijanej na szpule, przy pomocy pokretta recz-
nego. Zmiana dlugosci czynnej lancucha powoduje
zmiane jego ciezaru, a zarazem zmian¢ momentu
sily na dzwigni tarowniczej. Tarowanie tego ro-
dzaju stosowane jest przy wymaganych matych
przyrostach momentéw sity.

Celem wynalazku jest opracowanie prostego me-
chanizmu tarowniczego wagi dzwigniowej, umozli-
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wiajgcego szybkie jej wytarowanie, oraz dostoso-
wanie go do réwnowazenia duzych i matych przy-
rostbw momentoéw sil.

Istotg rozwigzania jest umieszczenie w osi prze-
gubu nozowego diwigni tarowniczej pokretia osa-
dzonego w obudowie mechanizmu tarowniczego.
Pokretto to, od wewnetrznej strony obudowy, po-
siada potgczone z nim zebate kolo, przy czym we-
wnatrz pokretla umieszczona jest sprezyna opie-
rajgca sie jednym konicem o obudowe mechanizmu
tarowniczego, a drugim koncem o wewnetrzng po-
wierzchnie tego pokretla. Powoduje to wyciskanie
pokretla na zewnatrz i jednocze$nie kota zebatego
z nim polgczonego, w kierunku wewnetrznej $cia-
ny obudowy.

JednoczeSnie w tarowniczej dzwigni zaltozysko-
wany jest watek, na ktérym od strony zewnetrz-
nej osadzone zebate kolo posiada Srednice podzia-
lowg styczng do kota zebatego rzaklinowanego na
czopie pokretla. Wzajemne usytuowanie tych kot
zebatych umozliwia, przez weciSniecie pokretia,
wprowadzenie ich w zazebienie, ktbére pozostaje
niezmienione niezaleznie od wychylei dzwigni ta-
rowniczej. Natomiast zwolnienie nacisku na pokre-
tio powoduje automatyczne przesuniecie polgczo-
nego z nim kota zebatego i wyprowadzenie z za-
zebienia z kolem zebatym osadzonym na watku
zalozyskowanym w diwigni tarowniczej.

Na drugim koncu watka zalozyskowanego w
dzwigni tarowniczej zaklinowane jest takie koto
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zgbate, ktére przez posrednie kolo zebate 1gczy
sie z zebatky nacietg na listwie, stanowigcg prze-
dluzenie tarownika wyréwnawczego. Tarownik wy-
réwnawczy przesuwa sie w otworze tarownika
gléwnego, osadzonego na dZwigni tarowniczej i po-
siada dwa wystepy, ktére ograniczajg jej przesuw
w tarowniku gléwnym, a jednoczesSnie na skutek
tego powoduje przesuwanie tarownika gléwnego
na dzwigni tarowniczej. :

Przedstawione rozwigzanie w prosty spos6b za-
pewnia dokladne i szybkie tarowanie wagi bez ko-
niecznoéci zdejmowania ostony mechanizmu taro-
wniczego, jak tez przez samoczynne wycofywanie
pokretia zabezpiecza przed zmiang mas na dzwigni
tarowniczej podczas wazenia.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kiadzie wykonania na rysunku, na ktéorym fig. 1
przedstawia mechanizm tarowniczy wagi dwupo-
mostowej w widoku czolowym po zdjeciu ostony,
fig. 2 — szczeg6l mechanizmu obejmujgcy diwig-
rnie tarowniczg, fig. 3 — mechanizm w przekroju
wzdluz linii A—A z fig. 2, fig. 4 — mechanizin
w przekroju wzdtuz linii B—B z fig. 2 a fig. 5
przedstawia mechanizm w przekroju wzdiluz linii
C—C z fig. 4.

Dzwignie pod pomostem wagi polgczone sg z me-
chanizmem wskazujagcym 1 i mechanizmem taro-
wniczym 2 za poSrednictwem ciegiel 3 i wiesza-
kow 4, ktére opierajg sie na koncowych diwig-
niach 5 a te z kolei przez wieszaki 6 polgczone
sg z tarowniczymi dzwigniami 7 mechanizmu ta-
rowniczego 2.

Jednoczes$nie koncowe dzwignie 5 polgczcne sg
za poSrednictwem wieszaka 8 i ciegla 9 z mecha-
nizmem wskazujgcym 1.

Dzwignia tarownicza 7 wsparta na przegubie
nozowym 10 posiada z jednej strony tego prze-
gubu 10 wieszak 6 wsparty réwniez na nozowym
przegubie 11, a z drugiej strony nasuniety na nig
tarownik gtéwny 12. Przy koncu dZwigni tarowni-
czej T umieszczone jest ramie wylacznika 13.

W otworze gléwnego tarownika 12 umieszczony
jest wyréwnawczy tarownik 14 posiadajacy wy-
stepy 15 i 16. Natomiast przediuzenie tego tarow-
nika stanowi listwa 17 z nacietg zebatkg 18, ktéra
przez poSrednie kolo zebate 19 1aczy sie z zeba-
tym kolem 20 zaklinowanym na watku 21 osadzo-
nym w dzwigni tarowniczej 7.

Na drugim koricu tego walka 21 osadzone jest
zgbate kolo 2Z, ktérego Srednica podzialowa jest
styczna do $rednicy podzialowej kola zebatego 23
osadzonego na czopie 24 pokretla 25.

Pokretlo 25 posiada wewnatrz umieszczong spre-
zyne 26, ktéra jednym koncem opiera sie o obu-
dowe 27 mechanizmu tarcwniczego 2, a drugim
koncem o wewnetrzng powierzchnie pokretla 25.
Umozliwia to weciSniecie pokretia 25, a przez to
wprowadzenie w zazebienie ko6t zebatych 22 i 23.

Dla uniemozliwienia odginania listwy 17 zebatki
18 podczas przesuwania tarownika wyréwnawcze-
go 14, gbérna powierzchnia listwy 17 oparta jest
o rolke 28 zatozyskowang na osi 29 w diwigni ta-
rowniczej 7.

Masa pomostu i ukladu dzwigniowego pod po-
mostem wagi dziala za poSrednictwem ciegiet 3

10

15

20

30

35

40

45

50

55

(11]

4
i wieszakéw 4 na koncowe dzwignie 5, polgczone
wieszakami 6 z dzwigniami tarowniczymi 7. Jed-
noczeSnie dzwignie koncowe 5 za posrednictwem

-wieszaka 8 i ciegla 9 polgczone s3 z mechaniz-

mem wskazujgcym 1.

Dzwignia tarownicza 7 réwnowazy wage pomo-
stu i przynaleinego mu zespolu diwigniowego za
romocyg tarownika gléwnego 12 spelniajgcego za-
danie gléwnego réwnowaznika masy, oraz taro-
wnika wyréwnawczego 14. Tarownik ten ma za
zadanie réwnowazy¢ male przyrosty lub ubytki
masy, ktére z réznych przyczyn powstajg podczas
procesu wazenia.

Zmiana polozenia tarownika wyr6wnawczego 14
na dzwigni tarowniczej 7 odbywa sie bez zdej-
mowania ostony obudowy 27. W tym celu nalezy
pokretlo 25 nacisngé co powoduje zazebienie kola
ze¢batego 23 z kolem zebatym 22. W tym polozeniu
obr6t pokretta 25 powoduje przesuwanie tarowni-
ka wyréwnawczego 14 w otworze tarownika giow-
nego 12. Nastepuje to na skutek ruchu listwy 17
z zebatkg 13, ktéra przesuwana jest przez obra-
cajace sie kolo zebate 19 napedzane ruchem po-
kretta 25.

W przypadku gdy zakres tarowania wyroéwnaw-
czego 14 nie wystarcza do zréwnowazenia przy-
rostu lub ubytku masy, co objawia sie oparciem
jednego z wystepéw 15 lub 16 o brzeg tarownika
giébwnego 12, wtedy dalszy obro6t pokretlem 25 po-
woduje wspélne przesuniecie tarownikow wyrow-
nawczego 14 i gléwnego 12 w polozenie, w ktérym
zn6w zacznie oddzialywaé przesuwanie samego
tarownika wyréwnawczego 14.

Po wytarowaniu wagi i zwolnieniu nacisku na
pokretlo 25 kolo 23 zostaje odciggniete przez spre-
zyne 26 w Kkierunku obudowy 27, co powoduje
wyzebienie i rozilgczenie z zebatym koiem 23.

Przedstawione powyzej rozwigzanie konstrukcyj-
ne usytuowania elementéw tarowania umozliwia
w prosty spos6b przesuwanie tarownikéw za po-
Srednictwem pokretla znajdujacego sie na ze-
wnetrz obudowy mechanizmu tarowniczego.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm tarowania wagi dzwigniowej po-
siadajgcy na dzwigni tarowniczej tarownik glow-
ny i przesuwajacy sie w jego otworze tarownik
wyréwnawczy, znamienny tym, ze w osi przegubu
nozowego (10) stanowigcego o$ obrotu, osadzone
jest w obudowie (27) mechanizmu tarowniczego (2)
pokretlo (25) posiadajace od strony wewnetrznej
ostony (27) zebate kolo (23), ktérego Srednica po-
dzialowa jest styczna do Srednicy podzialowej kota
zebatego (22) zaklinowanego na watku (21), osa-
dzonym w tarowniczej dzwigni (7), na ktéorym z
drugiej strony osadzone kolo zebate (20) laczy sie
przez posrednie kolo zebate (19) z zebatka (18) na-
cietg na listwie (17) stanowigcg przedluzenie ta-
rownika wyréwnawczego (14).

2. Mechanizm tarowania wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze ‘tarownik wyréwnawczy (14) po-
siada dwa wystepy (15) i (16), ktére ograniczajs
jego przesuw w otworze tarownika gléwnego (12).
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3. Mechanizm tarowania wedlug zastrz. 1 i 2, (2), a drugim koncem o wewnetrzng powierzchnie
znamienny t{ym, ze wewnatrz pokretta (25) umiesz- pokretla (25), powoduje to, ze kolo zebate (23) zo-
czona jest sprgzyna (26) opierajgca sig¢ jednym staje automatycznie wysuniete z zazebienia z ko-

koticem o oslone (27) mechanizmu tarowniczego lem zebatym (22) zaklinowanym na watku (21).
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