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(54) Vélaovac{ stolice obrud{

Vynélez se tykd véloovaci stolice obrudi se dvima véloovacinl a dvima kuZelovymi

pracovaimi vélodi.

Obrude se vyrdbi véloovénim z pFedkovkd, odlitkd nebo vyliskd, obvykle kruhového
tvaru. PPedkovek se nasad{ na radidlni oto¥ny¥ vilec véloovaci stolice a je hydrauliockym
véloem p¥itladovén ke stdle se otéd¥ejfofimu pracovnimu radidlnimu véloi. Tim se ztenduje
sténa pFedkovku a soudasné svétiuje jeho prﬁnﬁr. ZmenSovani vyiky obrude nebo zamezovéni
#i7en{, ke kterému doohéz{ p¥i radidlnim vélcovéni, se provéddi exidlnimi kuZelovymi vél-
oi, které jsou posuvné ve sm¥ru rdstu primdru obrule, 3im%f se zamezuje proklusu mezi
obrud{ a povrchem kufelovjoh vélci. Obru¥ je st¥eddna dvima kladkaml a radidlni otodny
vélea je podep¥en sklopnym ramenem. Aby nedochéselo mezi kuZelovimi axidlnimi védlei a
obrudf k proklusu, je nutno dodrZet stejnou obvodovou ryochlost v mistd dotyku obrule
s axiélnimi kuZfelovymi véloi. Proto jeou snémé véloovaci stolice obrudi opat¥eny dstro-
jim pro automaticky odsun axidlnfech kufelovjch véled v zédvislostl na rdstu priméru ebru-

%e. P¥i porusie tohoto Ustroji je vélcovaci stolice vyifazena = provosu.

Axiéln{ kuZelové vélce nebo ndktery z.nich jsou napojeny na hneci jednotkn, p¥idemZ
wlofen{ spodnfho axiflnfho kufelového vélce je souddsti stojanu, oo pfedstavuje jeho
gtifenou montdé¥ a demontdé¥ a nékladnou vjrobu. Ke sniméni primdru vdloované obrule jsou
véloovaci stolice opatfeny odmirnou kledkou, kterou se déle ovliddé odsun sxidlnich kuZe-
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lovyoh vélol a zména Jejioh oté¥ek. Dimenzovéni nloZenf odmdrné kladky Jje st{Zeno, jeli-
ko% se nachdz{ v prostoru uvnit¥ véloovaci stolice, takZfe jeho rozméry jsou omezeny mi-
niméln{ vydkou obrude. Krom¥ toho je tento prostor vystaven za provosu sdlavému teplu,
vod§, pé¥e a okujfn a je v podetatd nepFistupny.

K méFfeni polohy posuvné 3ésti vdloovaci stolice vidi jej{ pevné Sdsti je posuvnd
8dst véloovaci stolioe opatfena odmSrnymi voziky, ulofenjmi v prizmatiockém vodehi, kte-
ré mohou byt navic opat¥eny vodicimi kladkami. Na odmdrném voziku je ulofeno &idle pro
gaznamendvéni polohy posuvné ¥dsti véloovaoi stolice. Nevihodou tohoto provedeni je ne-
p¥esné vedeni odm¥rného voziku a vile mezi vodioimi kladkami, coZ mé vliv na nepiFesnost
snimédni polohy posuvné 3dsti véloovaci stolice a zplsobuje potife p¥i automatickém Fi-

zeni vdlooveoci stolice obrudf.

UloZen{ radidlniho pracovniho vélce je provedeno tak, fe jeho h#¥{del nebo jeho ulo-
feni Je moZno vym¥nit a¥ po demontd%i spojky mezi pFevodovou sk¥ini a h¥idelem radidl-
niho pracovpiho véloe. DemontédZ hiidele radidlnfiho pracovniho védlce a jeho opdtovné mon-
td% je 2nadnd praond a ndkladné.

Je rovnd% zndmo opatrovat véloovao! stolice obrudi zaf{zenim pro posuv jednoho z lo~-
Zisek uloZeni pracovaiho radidlniho véloe, kterym se vyvod{ predohyb h¥fdele tohoto vil~
ce, 8imZ dochdzi ke zlepSeni geometrie priFezd obrudi a zamezen{ jejich stoupéni v meze-
Ye mezi radidlnim pracovnim vdloem & radiélnim otodnfm vélcem. Posuv loZiska je odvozen
p¥es rameno od hifdele se dvéma vyst¥edniky, které jsou natddeny elektromotorem pies
Snekovou pFevodovou sk¥{i a ddle pastorek a ozubeny segment. Toto dstroj{ je umistdno

mezl vyst¥edniky, tak¥e v pi{padd poruchy je t¥Zko demontovatelné vlivem nep¥{stupnosti.

Déle je znémo, Ze vdloovasi stolice obrudi jsou vybaveny st¥edioimi kladkami pro
zabrdndni vyboden{ obrudi v pribshu jejioch vdloovdni a k dosa¥eni pFesného kruhového
tvaru. Tyto kladky se pohybuji{ symetrioky podél podélné osy vélcovaoi stolice a jejioch
synchronizace se provddi mechanicky pékami, ogubenymi segmenty nebe Srouby s matiocemi.
Tato za¥{zeni jsou sloZitd a nebo zabiraji znal¥ny prostor a jsou tdfko p¥istupné.

Uvedené nevyhody dosud zném§oh vdloovaoich stolic obrudi odstrani vélcovaci sto-
lice podle vyndlezu, opatiend radidlnim otodnym vdloem a radidlnim pracovnim véloem,
uloZenym na vodorovném rému a dvdme axidlnimi kuZelovymi véloi, ulofenymi ve svislém
rédmu, pFestavitelnym ve vodprovném rému, ddle sti¥edioimi kladkami obrude, kde ne radifl-
ni otodny védlec je nasunuto sklopné ramenc, uloZfené na vyst¥edné ose a kde svialy rém
axidlnfoh kuZelovych vdlol Je spojen s dstrojim pro jeho posuv a dfle opatien odmdr-
nou kladkou priméru véloovaci obrude & odmirnymi vosiky posuvu & polohy svislého rému,

- JehoZ podetata spodivd v tom, Ze spodni konec letmého h#{dele radidlnfho pracovafho vAl-.
ce je opat¥en drdZkaemi, na kterém je nasunut nédboj spojky vfsﬁupniho h¥{dele pF¥evodové »
sk¥ingd jeho hneof jednotky. Vyst¥ednd osa je napojena na planetovou pievodovdu sk¥if,
p¥ipevnénou k vnéjs{ bodni sténd lofiska vistF¥edné osy, ddle, Ze Sepy dhlovyioh dvojra=
mennyoh pék et¥ediofch kladek jsou opatieny ozubenymi koly, navzijem propojenymi oszube-
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pymi koly rosvedové sk¥fn¥, p¥ipevndné ke qudni strand vodorovného rému. Odmdrné vozi-

ky jsou ulofeny na dvou vodicfch tydich p#ipevniényoh k vodorovaému rému, ddle, Ze od-
nérné kledka je ulofena na dvou sprafenfoh nosnyoh ty3ich, suvnd uloZenyoh na vnéjs{
strané svielého rému a tim, Ze axidlni kufelové védlce jsou uloZeny kaZdy ve vlastnim
loZiskovém t¥lese, kde spodni lo¥iskové tdleso je se svislym rdmem spojenc kliny a hor-
nf lo¥iskové t&leso uloZeno ve svislém rému suvnd a zavédeno na stavdoim hydrauliockém
vélei, vloZeném na konsoldch svislého rédmu a na vyvaZovacim, hydraulickém vdlei, zavs-
Zeném na odnimatelném pF{dnfku svislého rému.

thodou véloovaci stolice obrudf podle vynélezu je to, %e dstroji pro odsun axidl-
nich kuZelovych véled v zévislosti na ristu priméru obrude zaruduje nepretriity provoz
véloovaol stolice i p#l porude jednoho z ovlddaofch systémd, jimiZ je vdloovaoi stolice
obrud{ opat¥ena, déle to, Ze uloZeni axidlnioch kuZelovych vélod umoZnuje jednoduché pro-
veden{ stojanu véloovac{ stolice a déle jejich jednoduchou montdZ a demonté¥. Daldf je-
J1 vyhodou je to, Ze ulofeni odm¥rné kladky na stojanu vélcovao{ stolice je pF¥istupné
opravém a ddrZb¥, déle to, Ze ulofeni odmérnych vozikd zaruduje minimdln{i vili mezi vo-
dicimi kladkemi a tim piesnocst jejioch snimané polohy a ddle to, Ze manipulace s radiél-
nim prasovnim vélcem, p¥i jeho monté%i a demonté%i, je jednoduchd. Déle je vihodou vél-
covaol stolice obrudi podle vynélezu to, Ze dstroji pro éfedohyb radidlniho otodného
vélee je p¥istupné, cof mé kladny vliv na jeho ddribu, déle to, %e provedeni synchro-
nizace pék stFediofch kladek ozubenymi koly neni nérodné jak na prostor, tek na ddrZbu.

Véloovaci stolice obrudi podle vyndlezu je jake p¥iklad znézorndna na piiloZenyoch
vikresech, kde obr. 1 zndszorfiuje nérys véloovaci stolice v rédstedném Fezu, obr. 2 pldo-
ryeny pohled na obr. 1, obr. 3 kinematické schema ovlddéni odmdrné kladky a mé¥iciho
ga?{zeni v nérysu a obr. 4 pidorysny pohled na obr. 3.

Véloovaoil stolice obrud{ sestévéd z vodorovného rému 3, ve kterém je suvnd uloZen
svisly¥ rém 16. Ve vodorovném rému 3 je kromd svislého rému 16 suvn& uloZen pFidnik 9
a upraven pevny p¥{¥nfk 49. V suvném p¥i¥niku 3 Je ulo¥en radidini otoény vdleo 10 a
v pevném p#finfku 49 letmo radidlni pracovni hydraulicky vélec 26. Suvny p¥{dnik 3 je
spojen 8 t}losen hydraulického vélce 26, jehoZ pistnice je spojena s pevnym p¥iénikem
49. Na suvném p¥{¥niku 3 je na vyst¥edné ose 13 uloZeno svym jednim konoem sklopné ra-
meno 11, pro pFedohyd radidlniho otolného vélee 10, které je svym druhym koncem nasunu-
to na radi‘lnin otodném véloi 10 a spojenc se suvnym pFi¥nikem 9 dvéme svielymi hydrau-
liokymi véloi 12. Spodni koneo 8 letmého h¥fdele § radidlnfho vdlce 2 je cpat¥en drdi-
kemi & sasunut do nébojky 7 spojky p¥evodovky 4 se dvdma elekiromotory 3, 5°. Vystied-
né osa 13 je napojena na planetovou pFevodovou skiili 14, p¥ipevndnou k télesu loZiske
vist¥edné osy 13 a opat¥enou elektiromotorem s brzdou 15. Svisly rém 16 je na své horni
stran$ usavien odnimatelnym p¥{dnikem 20. Na konzoldoh svislého rému 16 je uloZen sta-
v¥e{ hydraulicky védlec 19 lo#iskového télesa 17 horniho axidlniho kuZelového védlce 1.
Na odninntolnén p¥{¥nfku 20 je nloZfen vyvafovaci hydraulioki vélec 21 loZiskového &~
lesa 17, horniho axidlnfho kufelového vélce 1, se kterym je spojen svou pistnici Ve
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svielém rému 16 je déle uloZeno lo¥iskevé t&leso 18 spedniho axidlnfho kuZelevého véloe
1°, které je se svislym rémem 16 spojeno kliny 24. Svisly rém 16 Je opat¥en pFidlf 22,
kterd je spojena s pistniofi posunovaciho hydreuliockého vdloe 23, jehoZ t¥lemc je spoje-
no s vodorovaym rémem 3. Axidln{ kufelové vélce 1, 1° jsou napojeny na elektromotory 23,
25° pFes pFevodové sk¥in¥, uloZené na jejich loZiskovjoh t¥lesech 17, 18. S loZiskovimi
télesy 17, 18 jaou epojeny ohebné hadice 27 p¥ivodu chladiofho vsduchu elektromotord 25,
25° axidlnfoh kuZelovyoh vélod 1, _]_._", které jsou ulofeny na Fetdsu 28, kde s loZiskevym
t§lesem )7 hornfho axidlnfho ku¥elového vdloe 1 J'o chebné hadice 27 spojena skrze svisly
mdch 29. Na vodorovném rému 3 Jeod kyvn$ wloZeny dhlové dvojremenné phky 31, 31°, jejiohd
krat¥{ remena jsou spojena s pistnicemi natd¥ecich hydrauliokyoh vélod 32, 32°, onjenich
s vodorovaym rémem 3 a jejich delii ramena opatfena na svfoh konaolch st¥edioimi kladkemi
30, 30°. Uepy dhlovfoh dvojramennyoh pék 31, 31° jsou cpatFeny ozubenymi koly 33, které
jsou navsdjem propojeny osubenymi koly, ulofenymi v rozvodové sk¥ini 350, spojené ae spod-
ni stranou vodorovného rému 3, které slouZi k synchronizaci dhlovyoch dvojramennych pék )
Q.

Na vnéj#i strand svislého rdmu ;lﬁ jsou suvn$ ulo¥eny sp¥aZené nosné tyde 35, 36 od-
n¥rné kladky 34, kterd je p¥itladovéna ke stavitelné zardioce 37 & nebo k véloované obru-
51 skrse pékovy pFeved 38 vzduchovym véloem 23, upevnénim na vnéjsi strand svislého ré-
nu 16. Stavitelnd sardika 37 je ovlédéna elektriokym servopohonem 40 skrze pohybovy &roud
41. Vodiof y¥ 36 ovlddd 31dlo 42 otd¥ek axidlafch ku¥elovyoh vélod 1, 1° a je szérovei
spojena prvaim pFestavitelnym téhlem 43 & prvaim odmérnym vos{kem 44. Druhy odmérny vo-
sik 45 je spojen druhym pFestavitelnym tdhlem 46 se svislym rémem 16 a slou{ k urdeni
jeho poloixy. Vodiof ty¥e 47, 48 odmérnych vosikd 44, 43 jsou bi‘ipevnény k vodorovaému
rému 3. Vyddrovany vyllsek nebo piedkovek je nasagen na radidlni otodny véleo 10 uloZe- '
nf v suvném p¥{¥niku 9. Sklopné rameno ll se sklop{ svislymi hydraulickymi védlei 12 na
redidlnf oto¥nf véleo 10 a podpird jej bihem véloovéni. Hydrauliokym véloem 26 je otod-
ny radidlni véleo 10 p¥isouvén k radifln{mu pracovaimu vélei 2 a tim je piedkovek radidl-
né véloovdn. Radidlni pracovni véleo 'g je ulofen v pevném p¥iniku 49 vodorovného rému
3 a je pohénin pFevodovou sk¥{n{ 4 elektromotory 5, 5 .

Béhem radidlnfho véloovéni je p¥isunut hydraulickym posouvacim vdloem 23 svisly
rém 16 s kufelovymi axiélnimi véloi 1, 1° pohdndnymi elektromotory 25, 25°. Mezi axidl-
nimi ku¥elovymi véloi 1, 1° je rezvalek stavdoim hydrauliokym véloem 19 véloovédn,

Nastavenim sklopného ramena 11 vystFednym h¥idelem 13 pFes planetovou p¥evodovou
sk¥#{8 14 se provede pFedohyb radidlniho otodného véloe 10. N

St¥edéni rozvalku je provedeno stiedicimi kladkemi 230, 30" um{stdnymi na dhlovych
dvojramennfoh pékéch 31, 31°, které jsou synohronizovény ozubenymi koly 33. Natédeni
dhlovjeh dvojramennyoh pdk 31, 31° Jje provdddno natéSeoimi hydrauliokymi vélei 32, 32°.

‘0dmérnd kladke 34, dotykajici se véloované obrude, snimé &idlem umistdnym na odmér-
ném vosiku 44 velikost priméru obrule a polohu rozvalku 1 §idlem 42. Uidlo umist¥né na
odmérném voziku 45 uddvd polohu svielého rému 16.
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Vyhodnocgnim ddajd 3idel se provede potfebny posuv svislého rému 16 posouvacim hyd-
raulickym véloem 23. Odmérnd kladka 34 je p¥itladovéna pies pdkovy pFevod 28 vzduchovim
véloem 39 k vidlcované obrudi. Nastaveni odmdrné kladky 34 Jje provedeno nastavenim stavi-
telné sardfky 37 elektrickym servopohonem 40 pies ozubeny pFeved a pohybovy éroud 41.

PREEDMET VYNKLBZU

Véloovaol stollice obrudi, opatfend radidlnim otodnym véloem a radiélnin‘praoovnin
véloem, ulo¥enym ve vodorovném rému a dvima axidlnimi kuZelovymi vdlci, uloZenymi ve
svislém rédmu, suvn¥ ulofenym ve vodorovném rému, ddle stiedicimi kladkemi obrude, kde
na radldlnl otodny védlec je nasunuto sklopné rameno, svim jednim koncem uloZeno na vf=
st¥edné ose a kde svisly rém axidlnfch kuZelovych védlod Je spojen s Ustrojim pro jeho
posuv a déle opat¥ena odmérnou kladkou priméru vdlcované obrule a odmdrnymi voziky po-
lohy svislého rému, vyzna&enﬁ tim, %e spodni kones (8) letmého h¥idele (6) radidlnfho
prasovnfho vdloe (2) Je opatren drdikami, na kterém je nasunut néboj (7) spojky v¥stup-
niho hi¥idele pFevodové sk¥ind (4) jehe hnaci jednotky, a vi;tfedni osa (13) je napojena
na planetovou pFevodovou sk¥{i (14), pFipevnénou k vnéjsi bodni sténé loZiska vystie-
né osy (13), p¥iSem¥ epy dhlovych dvojramennyoh pék (31, 31'5 st¥edioich kladek (30, 30°)
Jjsou opatieny ozubenymi koly (33), navsdjem propojenymi ozubenjii koly rozvodové sk¥ing
(50), p¥ipevn¥né ke spodni strané vodorovného rdmu (3), kde odm¥rné voziky (44, 45) Jjsou
uloZeny na dvou vodiofsh tydich (47, 48) pF¥ipevnénych k vodorovnému rému (3), a odmér-
né kledka (34) je uloZena na dvou spFaZenych noanych ty&ich (35, 36) suvnd uloZenych
na vndjs{ strand svislého rﬁnu (16) a axiélni kuZelové védlce (1, 1°) jsou uloZeny ka#dy
ve vilstnin loZiskovém t&lesu (17, 18), kde spodni loZiskové t3leso (18) je se svislim
rémem (16) spojeno kliny (24) a horn{ loZiskové té&leso (17) uloZeno ve svislém rému (16)
suvnd zavddieno na stavdoim hydraulickém vdlel (19), uloZeném na konzoldsh svislého rému
(16) a na vyveZovacim, hydrauliokém vdlei (21), zavéSeném na odnimatelném p#{dniku (20)
svislého rému (16).
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